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GENEL

VINC ILE, VINC UZERINDE VEYA VINCIN YAKININDA CALISAN HERKESI

ILGILENDIRIR

ILK OLARAK

EL KITABI ILE ILGILI BILGILER

BU EL KITABININ KULLANILMASI

Bu el kitabinda, asagidaki simgeler kullaniimaktadir:

INSANLAR IGIN TEHLIKE!
Bu uyari bilgisi, insanlar icin s6z
konusu olan tehlikelere isaret eder.

ELEKTRIK CARPMA TEHLIKESI!
Bu uyari bilgisi, elektrik ve akim ile
yanlis islem yapilmasi sonucu
insanlar icin s6z konusu olan
tehlikelere isaret eder.

Calismaya baslamadan &nce, el kitabini dikkatlice
okuyun. Aksesuar ve bilesenler igin 6ngorilmis olan
el kitaplarini da dikkate alin.

Daha sonra el kitabini vincin yakininda bir yerde
saklayin. Bu el kitabi, ving ile veya vingte ¢alisan her
kisinin erigebilecegdi bir yerde olmaldir.

Satig, kiralama vs. durumlarda, el kitabi, daima ving ile
birlikte teslim edilmelidir.

USULUNE UYGUN KULLANIM

YUK DUSME TEHLIKESI!
Bu uyari bilgisi, bir yikin
dlismesine neden olabilecek
tehlikeli durumlari tanimlar.

% HASARA ILISKIN UYARI!
Bu uyari, bir parganin hasar
gorebilecedi durumlara isaret eder.

- 4 Bu, bir islem talimatidir ve bir islem adimi
uygulamanizi ister.

® Bu, bir islemin sonucudur ve cihazda neler
olacagini anlatir.

— Bu, bir siralamadir.

SADECE...

Cizgili gergeveye alinmig bir bolim yalnizca belirli
Urtin modelleri, degisik tipler veya opsiyonlar igin
gegerlidir. Bolimin hangi kosul igin gegerli oldugu
en basta baslik kisminda "Sadece..." altinda

. belirtilmistir.

ABUS yuk gosterge sistemi LIS-SV, kaldirma
tertibatlar ve ving tertibatlari igin bir yik tespit ve
degerlendirme sistemidir. LIS-SV, 6zel olarak kaldirma
tertibatlarinin kontrol diizenlerinde kullanim igin
ongorilmastir. Ana iglev, kaldirilan yikin agirhginin
dogrudan olgllmesiyle asin ylke kargi emniyet
saglamasidir. Kaldirma tertibatinin gercek galismasi,
istege bagl bir yik kolektifi bellegi kullanilarak
kaydedilebilir. LIS-SV, toplam yuk olusumunun
kullaniimasi ve ving basina i¢ adede kadar kaldirma
tertibatinin izlenmesi igin 6zel olarak tasarlanmistir.
LIS-SV'nin tipik uygulamasi, toplam yuku kaldirma
tertibatlarinin minferit yik tasima kapasitelerinin
toplamindan daha az olan vinglerde veya vingte
ve/veya kontrol diizeninde bir agirlik gostergesi
kullanildiginda asin yike kargi emniyet iglevidir.



YONETMELIKLER
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Tertibat, imal edildigi sirada, Avrupa'da gecerli olan
standartlara, kurallara ve ydnetmeliklere uyularak
uretilmis ve kontrol edilmistir. Tasiyici yapi tasarimi ve
imalat sirasinda hangi temel prensiplerin temel
alindidi, uygunluk beyaninda ve montaj beyaninda
bildirilmistir. Bu temel prensiplere, montaj, isletim,
kontrol ve koruyucu bakim islemleri sirasinda da
uyulmahdir; ayni sekilde galisma emniyetine yonelik
gegcerli belirlemeler de dikkate alinmalidir.

INSANLAR IGIN TEHLIKE!
Yoénetmelikler dikkate
alinmadiginda, insanlar 6lebilir veya
agir kazalar meydana gelebilir.

Tertibatta guvenli bir sekilde
calisabilmek icin ve ise alisma
amaciyla, bu el kitabinin ve ilgili
yénetmeliklerin 6zenle okunmasi ve
personele agiklanmasi gereklidir.

Hangi yénetmeligin hangi kullanim durumunda gegerli
oldugu, vincin kullanilis sekline ve lilkeye has
yonetmeliklere baghdir. Gegerli ve giincel
yonetmelikleri ve is glvenligi dizenlemelerini kontrol
edin ve bunlara uyun! Uygunluk beyanina ve montaj
beyanina da bakin.

GARANTI

GUVENLIGE ILISKIN UYARI
BILGILERI

— ABUS firmasi, amacina uygun olmayan
kullanim, konu hakkinda yeterince egitimden
gecmemis personel, maksadina uygun
olmayan sekilde yapilmis islemler sonucu ve
ABUS firmasindan misaade alinmaksizin
yapilmis olan degisiklikler, tertibat yapisinda
rekonstriiksiyonlar veya vingte veya vincin
komponentlerinde yapilan her turlt degisiklikler
sonucu olusan hasarlar i¢in sorumluluk
ustlenmez.

— Sadece orijinal ABUS yedek pargalari
kullanildiginda, vincin veya vincin
komponentlerinin glivenli sekilde ¢alismasi
garanti edilir.

Vingte guivenli bir sekilde galismak igin, asagidaki
uyarilari dikkate alin. Ozel tehlike uyarilari, tehlikenin
s6z konusu oldugu kisimlarda belirtilmigtir.

— lsletime almadan &énce sistemin kablo
baglantilarinin baglanti semasina uygunlugu
kontrol edilmelidir.

— Vingte galismaya baglamadan dnce, sebeke
besleme hatti baglantisini kesin ve en azindan
4 dakika elektrik gerilimlerinin desarj olmasini
bekleyin.

— Ving elektrik tertibatinda yapilacak olan
calismalari sadece meslek egitimi gérmuis
elektrik tesisatgisi ustalara yaptirin!

— Guvenligi olumsuz etkileyebilecek degisiklikler,
eklemeler veya donustirmeler yapiimasi
yasaktir ve yalnizca ABUS tarafindan
yapilmalidir. LIS-SV'nin agilmasi yasaktir!

— Yanhs parametrelendirme ve ayarlar, vincin
asiri yuklenmesine ve hatta yikin diigsmesine
neden olabilir.

— LIS-SV yanlis baglandiginda, LIS-SV veya
diger bilesenler zarar gorebilir.
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LIS-SV

CIHAZIN TARIFI

LIS-SV:

electronic

IEEE

N

— 1: Soket gitasi
— 2: Gosterge
— 3: Olgiim pimi baglantisi

— 4: Cihaz arabirimi baglantisi (8l¢im piminin
frekans sinyali ve igletme gerilimi)

— 5:"yukan" ok digmesi
— 6: Enter

— 7:"asagi" ok dugmesi

LIS-FC:

— 8: LIS-FC (opsiyon)

Akim trafosu moduili:




PERFORMANS OZELLIKLERI

YUk gosterge sistemi LIS-SV:

LIS-SV, kaldirma tertibatlarinda yuk tespiti ve
degerlendirmesi icin mikrokontrolér kontrolli bir
sistemdir.

Degerlendirme, ilgili kaldirma tertibatina takil
bir 6lcim pimindeki genlesme 6lgek bantlari
kullanilarak gergeklestirilir. Olgiim pimi, sinyali
yuk orantili bir frekansa dondstirilen bir sinyal
vericisi gorevi gor(r.

LIS-SV'nin ana islevi, kaldirma tertibatinin asiri
yike kargi emniyetinin saglanmasidir. Asiri yik
hem gorsel hem de akustik olarak bildirilebilir.
Asiri yuke kargl emniyet tertibatinin
anahtarlama noktalari, maksimum yik tagima
kapasitesinin maksimum %110'una kadar
ayarlanabilir. Anahtarlama noktalari %2'lik
adimlarla degisken sekilde ayarlanabilir.

Hizh ylk artigsinda ylksek kaldirma hizi
kapatilarak yUkin ani hareketle kaldiriimasi
Onlenir.

LIS-SV ayrica durum ve hata iletileri verebilir.

YUk kolektifi bellegi (opsiyon), vincin teorik
kullanim siresini, vincin gercek kullanim
suresini, vincin toplam isletim saatini ve geriye
kalan kullanim siresini verir.

LIS-SV, sinyal giris bélimiindeki sinyalleri
galvanik olarak sinyal ¢ikig boliminden ayirir.

indirme sirasinda otomatik olarak kontrol edilen
rejeneratif frenleme, frenin kullanim émrinu
uzatir.

Motor akiminin surekli izlenmesi ve
kontaktorlerin buna gore anahtarlanmasi
sayesinde kontaktorlerin kullanim émri uzar.

Kaldirma motoru her zaman distik kaldirma

hizinda galismaya baglar ve hizl yik artigini
onlemek ve ilk hareket akimini azaltmak igin

yalnizca ayarlanan bir stireden sonra yiksek
kaldirma hizina geger.

Paralel calismada iki veya daha fazla kaldirma
tertibatinin izienmesi mimkinddar.

Frekans konvertoriyle galistirirken "ABULiner
kaldirma/indirme" el kitabina bakin.
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Akim trafosu moduili:

Akim, kontrol diizeninin islevselligini saglamak
icin harici bir akim trafosu moduli araciligiyla
kaydedilir; 6r. kontaktor kontaklari yapistiginda.

Akim trafosu modulinun tipi, yiksek kaldirma
hizinda kaldirma motorunun anma akimina
baghdir.

Her halat tamburu igin bir akim trafosu modyili
bulunur.

Agirlik gostergesi (opsiyon):

Asil yik, asili butonlu kumandadaki entegre
agirlik goéstergesi LAZ araciligiyla veya vingteki
bir agirlk gostergesi araciligiyla
goruntilenebilir.

YUk, dort basamakli gérintilenir.

Hassasiyet, yuk tasima kapasitesinin -%5 ile
+%5 arasindadir.

Agirlik gostergesi lizerinden hata iletileri de
goruntulenir.

Agirlik gostergesine iligkin diger ayrintilar igin
"Ving ve kedi arabasi icin agirlik ve durum
gOstergesi” el kitabina bakin.

Dara (opsiyon):

"Tare" (Dara) ile, vincin agirlik gostergesi, sifir
degerine getirilebilir. Boylece, bir fark dlgimu
mumkan olur; érn. bir traversin agirigini da
birlikte tartmamak igin.

Dara sadece agirlik gostergesi ile birlikte
kullanilabilir.

Dara alma iglemi her bir kaldirma tertibati igin
ayri ayri yapilabilecegi gibi toplam yiik igin de
mimkindlr. Her zaman segilen kaldirma
tertibatinin degerinin darasi alinir.

Asirl yik durumunda dara silinir ve ylk
goruntulenir!

Sinyal dénustiricu LIS-FC (opsiyon):

Sinyal dénustiricu LIS-FC genellikle sistemi iki
veya Ug¢ kaldirma tertibati i¢in genisletirken
veya merkezi kontaktor kutulu bir kontrol
dizeni kullanilirken kullanilir.

Sinyal dénlgtiricu LIS-FC, élgiim pimlerinin
Olgulen gerilimini (mV cinsinden) yuk orantili
frekans sinyaline (Hz cinsinden) dénusturir. Bu
sinyal parazitsizdir ve bu sayede sinyalin
glvenli bir sekilde iletiimesini saglar.

Kablo uzunlugu 4,5 m'den bliylikse sinyal
dondstirici LIS-FC kullanilir, aksi takdirde
sinyal artik iletilemez.



Genel | LIS-SV cihazinin bertaraf edilmesi

TEKNIK OZELLIKLER LIS-SV CIHAZININ BERTARAF

EDILMESI
LIS-SV
LIS-SV LIS bertaraf edilecekse:
isletme gerilimi 230 V 110V 48 V
A1, A2 %10 +%10 %10 =¥ LIS bilesenlerini miimkiin oldugunca sékiin.
Girig gerilimi 230V 110V 48 V ¥  Bertaraf etmeye ve yeniden degerlendirmeye
E1-E7, EA +%10 +%10 +%10 iliskin ulusal yénetmeliklere uyun.
Olgtim aralign OV _ 627V - 4 Parcalar tek tek mejlzemele.re gore cevreye
L1, 12, L3 zarar vermeden atiga ayirin:
AKIm trafosu — Elektronik montaj gruplarini sokiin ve ilgili yerel
e . belirlemelere gore elektronik hurda olarak

moduld sinyal giris 0V —-7,24V bertaraf edin
bolimi )

— Plastik g& i, plastik atik olarak geri
Sebeke frekansi 50 Hz - 60 Hz ddisij;ijsr;r?ev(\j/?r/ilﬁ.p astix alik olarak gen
Anahtarlama 250V, 8 A
kontaklari
Elektrik tiketimi Maks. 15 VA
Ortam sicakhgi -20°C - +55°C

Cikis gerilimi LAZ

5V, maks. 250 mA

Gosterge sinyali Q

Seri veri protokoli +12 V

Verici igin besleme
gerilimi B+, B-

10 V, maks. 10 mA'da

Giris gerilimi U+, U-

0OmV-20mV

Havadaki bagil nem

%5 - %85, yogusmasiz

Sinyal dénustartca LIS-FC

LIS-FC

isletme gerilimi

230V 110V 48V

A1, A2 %10 %10 +%10
Sebeke frekansi 50 Hz - 60 Hz

Elektrik tiketimi yakl. 4 VA

Cevre sicakhgi -20°C-55°C

Verici igin besleme

10 V, maks. 10 mA'da

gerilimi B+, B-

Giris gerilimi 0OmV-12mV
U+, U-

Cikis gerilimi F 12V

Cikis frekansi F

500 Hz — 30 kHz

Bu dirtin ya da elektronik cihaz, kullanim émri
sona erdiginde ev ¢bpline atilmamalidir.
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SAYILARIN GIRILMESI

LIS cihazinin ana menisundeki (parametre seviyesi)
tim ayarlar ve gostergeler, parametreler ile
gosterilirler. Her parametre, iki haneli veya U¢ haneli
bir sayi ile gostergede gosterilir. Parametrelerin gogu,
gOsterilebilen veya ayarlanabilen bir degere sahiptir.

TUS FONKSIYONU

Yukari

ABUS

electronic

'@ @ -

AN 17792
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— Enter:

Deger veya sayi girerken kisa basildiginda: Bir
sonraki rakama atlar.

Bir parametrenin icindeyken kisa basildiginda:
Degistirilen degeri kaydeder.

Kod girerken kisa basildiginda: Kod onaylanir.

Bir parametrenin icindeyken uzun basildiginda:
Degeri degistirmek amaciyla kodun girilecegi
ekrani acar.

PIN girildikten sonra uzun basildiginda:
Parametre seviyesi agilir.

— Yukari ve asagi ok tuslari:
Parametre seviyesinde: Bir parametre segilir.

Bir deger girilirken: Sayilar girilir.

Sayi girigi, parametrelere deger, kod veya PIN
numarasi girilmesine bakilmaksizin her zaman ayni
prensibe gore isler. Gésterge yalnizca 4 hane
gosterebildiginden her zaman yalnizca 4 hane
gérintilenir. Ancak daha buyuk sayilar da girilebilir.
Bu durumda virgiilden sonraki rakamlar gostergenin
digina itilir ve bu nedenle gérinmez.

=>» Ik rakami ok digmeleri ile girin.

= Sonraki rakama gecmek icin kisaca Enter
digmesine basin.

=» Sonraki rakami girmek icin iglemi tekrarlayin.

Ayar secenegi:

Tabloda 6rnek olarak P 6.1 parametresi icin ayar
secenekleri gosterilmektedir. Ancak bazi parametreler
icin ayar segenekleri de dnceden belirlenmigtir. Yik
tasima kapasitesi i¢in 6r. 100 t da girilebilir.

P 6.1 6rnegi:

Gosterge Pozisyon Ayar segenegi
0.000 1. rakam 0-97

0.000 2. rakam 0-9

0.000 3. rakam 0-9

0.000 4. rakam 0-9
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Birinci pozisyonda iki basamakl/ug
basamakli rakam girme:

Sayi bir basamaktan iki basamaga veya ¢ basamaga
degistiginde gdstergedeki nokta bir veya iki hane
kaydirihr. Yalnizca 4 rakam goéruntilenebildigi igin

ondalik basamaklar ekranin digina itilir.

Sayi girisi her zaman sagdaki Giglincli ondalik
basamakla baslar.

Girilecek deger LIS'ye girig LIS'de gosterge
1250 kg 1.250 1.250
10250 kg 10.250 10.25
100000 kg 100.000 100.0

Tek basamakli 6rnek:

¥ Ok tuslari ve Enter ile 1250 kg degerini girin.

iki basamakl drnek:

¥ Ok tuslari ve Enter ile 10250 kg degerini girin.

10

PARAMETRE SEVIYESININ ACILMASI

SADECE YUK KOLEKTIFI BELLEGI
OLDUGUNDA

Yuk kolektifi bellegine sahip LIS oldugunda,
parametre seviyesi agilmadan 6nce yuk kolektifi
bellegi okunabilir. Yuk kolektifi belleginin okunmasi,
Enter'a kisaca basilarak atlanabilir.

e 4 Gosterge "Code" yazana kadar Enter
digmesini basih tutun.

® Enter dugmesine basilirken kisa sureligine
glncel toplam isletim saati gorintilenir.

YUk kolektifi belleginin okunmasi:

e 4
e 4
e 4

® Yk kolektifi belleginin giincel degerleri

goruntilenir. Bkz. "P 5.2 Yuk kolektifi
belleginin" sayfa20.

Enter diigmesine uzun basin.
Kod 2223 girin.
Enter diigmesine kisa basin.

YUk kolektifi belleginin atlanmasi:

| Yiik kolektifi belledi okunmayacaksa, bu
bolima atlayin.

¥  Enter digmesine kisa basin.

® (Gostergede "P - nr." gorindr.



¥  Enter digmesine uzun basin.
=%  PIN 0055 girin.

" 4 Gostergede P 0.0 gértinene kadar Enter
digmesine basin.

® Parametre seviyesi agik.

Parametre seviyesinde, ilgili parametre
kaldirma/indirmenin mimkin oldugunu
belirtmedigi strece kaldirma ve indirme kontrol
sinyalleri genellikle calismaz.

¥ Ok digmeleriyle istediginiz parametreyi segin
ve ayarlari yapin.

Yanlis bir kod girildiyse:

Kod veya PIN numarasi pes pese en fazla u¢ defa
yanlig girilebilir. Dérduinclide LIS bloke olur ve
gOstergede [no] gorindr.

LIS, son girilen degerlerle calismaya devam eder.
Blokajin kaldirilmasi i¢in LIS'in génderilmesi gerekir.
Bu durumda ABUS Servisi ile iletisime gegin. Bkz.
sayfa 48.

11
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DEGERLERIN DEGISTIRILMESI

Bazi parametrelerin degerleri parametre seviyesinde
degistirilebilir. Baslangigta her zaman énce glincel
deger goruntilenir ve daha sonra degistirilebilir.
Yanhslikla degisiklik yapilmasini énlemek igin deger
degistiriimeden énce kod 1443 girilmelidir.

Ornek: Giincel deder géstergesi
Bir parametre agik.
Guncel deger gosterilir.

Gostergede "Code" gériinene kadar Enter
digmesine basin.

Kod 1443 girin.

Enter digmesine kisa basin.
Degeri girin.

Enter digmesine kisa basin.

Gostergede kisa sureligine "SP" goruntilenir.

oo@*%‘%‘ %‘0'

Deger kaydedildi.

PARAMETRE SEVIYESININ
KAPATILMASI

Degerlerin kaydedilmesi ve asiri yike kargi emniyet
tertibatinin tekrar etkinlesmesi icin parametre
seviyesinden her zaman P 9.9 parametresiyle
cikilmalidir!

¥ Ok digmeleriyle P 9.9 parametresini segin.
¥ Enter digmesine kisa basin.

® Parametre seviyesi sonlandirilir.
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ISLETME MODUNDA GOSTERGE

Standby (Bekleme) modu:

— Gostergede soldan saga kayan gubuk.

"Kaldirma" kontrol sinyali:

— Cubuklar gostergede sol alttan sagd yukariya
kayar (artan merdiven egrisi).

"indirme" kontrol sinyali:

— Cubuklar géstergede sol Ustten sag alta kayar
(azalan merdiven egrisi).

12
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PARAMETRELERE GENEL BAKIS

ilk isletim seviyesinde yiik kolektifi bellegi okunur. Belirtilen parametreler ikinci parametre seviyesindedir. Uglincii
parametre seviyesine yalnizca ABUS tarafindan erisilebilir!

Parametre Ayar araligi Ad Bakiniz

P 0.0 0t—320t Maksimum yik tasima kapasitesinin ayarlanmasi Sayfa 16

P1.0 0t—180t Kendine ait kaldirma tertibatinin maksimum yik tasima Sayfa 16
kapasitesinin ayarlanmasi

P 2.0 0t—180t F2 sinyal giris bélimiinde kaldirma tertibati maksimum yik Sayfa 16
tasima kapasitesinin ayarlanmasi

P 3.0 0t-180t F3 sinyal giris boliminde kaldirma tertibati maksimum yuk Sayfa 16
tasima kapasitesinin ayarlanmasi

P 4.0 %0 — %110 Vincin toplam yUkd icin asiri yike karsi emniyet tertibatinin Sayfa 17
anahtarlama noktasinin ayarlanmasi

P41 %0 — %110 Kendine ait kaldirma tertibatinin agir ylike kargi emniyet Sayfa 17
tertibatinin anahtarlama noktasinin ayarlanmasi

P 4.2 %0 — %110 F2 sinyal giris béliminde kaldirma tertibati asir ylike karsi Sayfa 17
emniyet tertibatinin anahtarlama noktasinin ayarlanmasi

P 4.3 %0 — %110 F3 sinyal giris bolimiinde kaldirma tertibati asir yike karsi Sayfa 17
emniyet tertibatinin anahtarlama noktasinin ayarlanmasi

P 4.40 %0 — %110 Vincin toplam yUkd igin yuke bagli ikinci anahtarlama Sayfa 18
noktasinin ayarlanmasi

P 4.41 %0 — %110 Kendine ait kaldirma tertibatinin yiike bagh anahtarlama Sayfa 18
noktasinin ayarlanmasi

P 4.42 %0 — %110 F2 sinyal bélimu girisinde kaldirma tertibatinin yiike bagl Sayfa 18
ikinci anahtarlama noktasinin ayarlanmasi

P 4.43 %0 — %110 F3 sinyal bélimu girisinde kaldirma tertibatinin yiike bagl Sayfa 18
ikinci anahtarlama noktasinin ayarlanmasi

P 4.5 %0 — %110 Akim trafosu modiliinde yike bagh anahtarlama noktasinin Sayfa 19
ayarlanmasi

P 5.0 islevsiz

P 5.01 "Hizh yik artigi" hassasiyetinin ayarlanmasi Sayfa 19

P 5.1 Saat olarak Teorik kullanim siresinin gosterilmesi Sayfa 20

P 5.2 Saat olarak Yk kolektifi belleginin okunmasi Sayfa 20

P 5.3 ik devreye almadan énceki kontrol muayenesi sirasinda test ~ Sayfa 21

P54 Cihaz teshisinin gerceklestiriimesi Sayfa 21

P 5.5 Degerlerin silinmesi Sayfa 23

P 5.6 1-9999 Akim dizeltme faktérinin ayarlanmasi Sayfa 23

P 5.7 0,1,2 ikiz kaldirma tertibatinda isletimin ayarlanmasi Sayfa 23

P 5.8 0,1 ABUS esit kaldirma kontrol Unitesi ile isletimin etkinlestiriimesi Sayfa 24

P 5.10 P5.11-P5.99 ABULiner frekans invertoru ile isletimin etkinlestirilmesi Sayfa 24
("ABULiner kaldirma/indirme" el kitabina bakin)

P 9.9 Parametre seviyesinden gikilmasi Sayfa 24
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Genel

Parametrelere genel bakis

Parametre Ayar araligi Ad Bakiniz

P1.1 kHz olarak Kendine ait kaldirma tertibati igin sifir noktasi Sayfa 25
dengelemesinin gerceklestiriimesi

P1.2 Kendine ait kaldirma tertibati igin test yikd ile ayar Sayfa 25

P1.3 0 Hz — 64999 kHz Kendine ait kaldirma tertibati igin sifir noktasi frekansinin  Sayfa 26
okunmasi veya girilmesi

P1.4 0 Hz — 64999 Kendine ait kaldirma tertibati i¢in kazang faktérinin Sayfa 27
okunmasi veya girilmesi

P21 kHz olarak F2 sinyal giris béliminde kaldirma tertibati igin sifir Sayfa 25
noktasi dengelemesinin yapilmasi

P22 F2 sinyal giris bélimiinde kaldirma tertibati i¢in test yikii ~ Sayfa 25
ile ayar

P23 0 Hz — 64999 kHz F2 sinyal giris boliminde kaldirma tertibati icin sifir Sayfa 26
noktasi frekansinin okunmasi veya girilmesi

P24 0 Hz — 64999 F2 sinyal bolim girigsinde kaldirma tertibati igin kazang Sayfa 27
faktoriiniin okunmasi veya giriimesi

P 3.1 kHz olarak F3 sinyal giris boliminde kaldirma tertibati icin sifir Sayfa 25
noktasi dengelemesinin yapilmasi

P 3.2 F3 sinyal giris bélimiinde kaldirma tertibati i¢in test yikii ~ Sayfa 25
ile ayar

P 3.3 0 Hz — 64999 kHz F3 sinyal giris bélimiinde kaldirma tertibati igin sifir Sayfa 26
noktasi frekansinin okunmasi veya girilmesi

P 3.4 0 Hz — 64999 F3 sinyal bélimu girisinde kaldirma tertibati icin kazang Sayfa 27
faktoériiniin okunmasi veya girilmesi

P 6.1 10 saat — 124000 saat Teorik kullanim s(iresinin girilmesi Sayfa 27

P 6.2 0 saat — 124000 saat  Baslangic¢ degerinin girilmesi Sayfa 28

P 6.3 Degerlerin silinmesi (yuk kolektifi bellegi dahil) Sayfa 28

P 6.4 0 saat — 21845 saat Gergek kullanim siresinin S gosterilmesi Sayfa 28

P 6.5 0 saat — 65535 saat Toplam isletim saatinin Ti gosterilmesi Sayfa 28

P 7.00 0t-408t Toplam yukun agirlik gdstergesinin gosterilmesi Sayfa 29

P 7.01 0t—127t Kendine ait kaldirma tertibatinin agirlik géstergesinin Sayfa 29
gosterilmesi

P 7.02 0t—127t F2 sinyal giris bélimiinde kaldirma tertibatinin agirlik Sayfa 29
gOstergesinin gosterilmesi

P 7.03 0t—127t F3 sinyal giris béliminde kaldirma tertibatinin agirlik Sayfa 29
gOstergesinin gosterilmesi

P71 0 Hz — 65535 kHz Kendine ait kaldirma tertibatinin élgim frekansinin Sayfa 29
gosterilmesi

P72 0 Hz — 65535 kHz F2 sinyal giris boliminde &lcim frekansinin gdsteriimesi  Sayfa 29

P73 0 Hz — 65535 kHz F3 sinyal giris boliminde élcim frekansinin gdsteriimesi  Sayfa 29

P74 islevsiz

P75 0A-185A Motor akiminin gésterilmesi Sayfa 29

P76 o0V-627V Sebeke geriliminin gdsterilmesi Sayfa 30

P 7.61 V olarak Sebeke gerilimi analizi Sayfa 30

P77 0Hz-120 Hz Motor frekansinin gosterilmesi Sayfa 31

P 8.0 Parametre seviyesi 3 igin parola Sayfa 31

P 9.9 Parametre seviyesinden ¢ikilmasi Sayfa 31
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MONTAJ VE BAGLANTI

Montaj ve baglanti

Vincin LIS-SV'ye baglanmasi

KULLANIMDAN ONCE, VINCTE CALISAN HERKES ICIN GECERLIDIR.

Ving igleticisi firma, isletmeye alma isleminden
sorumlu personelin belirlenmesinden ve bu personelin
yeterli vasiflara sahip olmasindan sorumludur.

INSANLAR ICIN TEHLIKE!
Ving, yanlis sekilde isletmeye
alinirsa, insanlar yaralanabilir.

isletmeye alma iglemi igin, ABUS
personelinin disinda personel
gorevlendirilirse, igletici firma, yeterli
derecede vasifli personelin vinci
isletmeye almasindan sorumludur.
Burada anlatilan islem adimlarina
aynen uyun.

Vasifli personele 6rnekler:

— Meslek egitimi sonucu, makine yapimina ve
vinglerin elektrik baglantilarina iligkin genis
kapsaml bilgilere sahip olan kisiler.

— Vinglerin igletimi, montaji ve bakimi
konularinda yeterli tecriibeye sahip olan kigiler.

— ligili tilkede gecerli olan teknige iliskin kurallar,
yonetmelikler ve glvenlik talimatlari hakkinda
genis kapsamli bilgilere sahip olan kisiler.

— ABUS tarafindan diizenli olarak kurs verilmis
kisiler.

Yetkili olmayan personel tarafindan veya usuliine
uygun olmayan sekilde yapilan devreye alma iglemi
sonucu olusan hasarlar icin ABUS, sorumluluk
ustlenmez.

ABUS, devreye alma igleminin ABUS montaj
ekiplerine yaptiriimasini tavsiye eder.
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VINCIN LIS-SV'YE BAGLANMASI

-> Baglanti semasina goére baglayin.

FABRIKA AYARININ KONTROL
EDILMESI

> Test yukinu kaldirin.

=>» LIS-SV'in ilgili parametrelerde agirlik
gostergesi (P 7.00, P 7.01, P 7.02, P 7.03) igin
veya agirlik gostergesinde goérintiledigi degeri
karsilastirin.

Sapma -%5 ila +%5'ten blyukse ilgili
parametreler ayarlanmalidir!

Bu durumda ilgili parametrelerin, ilgili kaldirma
tertibatinin ayarlanmasi veya yeniden kalibre
edilmesi gerekir. Bkz. sayfa 25.



Montaj ve baglanti

LIS-SV'NIN OKUNMASI VE
AYARLANMASI

LIS-SV 6nceden ayarlanmamissa veya ayarlarin
degistiriimesi gerekiyorsa uygun parametreler
ayarlanmalidir.

P 0.0 MAKSIMUM YUK TASIMA
KAPASITESININ AYARLANMASI

Bu parametreye vincin maksimum yuk tasima
kapasitesi girilir. Sadece bir kaldirma tertibati
degerlendiriliyorsa, maksimum yik tasima kapasitesi
her zaman kendine ait kaldirma tertibatinin maksimum
yuk tasima kapasitesi ile aynidir.

Toplam yuki degerlendirirken, tiim vincin maksimum
yuk tasima kapasitesi, kaldirma tertibatlarinin ayri ayri
yuk tasima kapasitelerinin toplamindan daha kiguk
olabilir. Bu, érnegin LIS SV'nin toplam yuku izledigi ve
minferit ylk tasima kapasitelerinin vincin maksimum
yuk tasima kapasitesinden (6rn. 5t (5 t/3 t) fazla
oldugu durumlarda gecerlidir.

Ok dugmeleriyle P 0.0 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.
Parametre agilir.

Ok diigmeleriyle vincin maksimum yiik tasima
kapasitesini girin.

Enter digmesine kisa basin.

eV Ve ¥V

Deger kaydedildi.
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LIS-SV'nin okunmasi ve ayarlanmasi

P 1.0/P 2.0/P 3.0 KALDIRMA
TERTIBATININ MAKSIMUM YUK
TASIMA KAPASITESININ
AYARLANMASI

Bu parametrelere ilgili kaldirma tertibatinin maksimum
yuk tasima kapasitesi girilir.

Kaldirma tertibati mevcut degilse, ilgili parametreye
maksimum yik tasima kapasitesinin giriimesine gerek
yoktur. Bu durumda karsilik gelen parametre O
degerine sahiptir.

P 5.11'de bir deger kayitliysa P 3.0 parametresi
ayarlanamaz. P 5.11'de bir deger kayitliysa, LIS-SV,
ABULiner frekans invertdruiyle galismak tzere
etkinlestirilmistir. Bu durumda P 5.11'in 6nce 0'a
ayarlanmasi gerekir. “ABULiner kaldirma/indirme” el
kitabina bakin.

= 0Ok digmeleriyle uygun parametreyi segin.
— Kendine ait kaldirma tertibati i¢cin P 1.0
— F2 sinyal girig boliimiindeki kaldirma tertibati
icin P 2.0
— F3 sinyal girig boliimiindeki kaldirma tertibati
icin P 3.0
=>» Enter digmesine kisa basin.
® Parametre acllir.
= 0Ok digmeleriyle ilgili kaldirma tertibatinin
maksimum yik tasima kapasitesini girin.
=>» Enter digmesine kisa basin.
® Deger kaydedildi.



Montaj ve baglanti

P 4.0 VINCIN TOPLAM YUKU ICIN
ASIRI YUKE KARSI EMNIYET
TERTIBATININ ANAHTARLAMA
NOKTASININ AYARLANMASI

Vincin toplam yukinin agir ylike karsi emniyet
tertibati icin anahtarlama noktasi bu parametrede
ayarlanir. Ayar, vincin girilen maksimum yiik tagima
kapasitesinin %0 ila %110 arasindaki bir ylzdesi
olarak yapilir. Deger %2'lik adimlar halinde
ayarlanabilir.

Birden fazla kaldirma tertibati varsa, toplam yukin ve
dolayisiyla vincin agiri yuke kargi emniyet tertibati ile
ilgili oldugundan, girilen deger tim kaldirma tertibatlari
icin ayni olmalidir. Buna gére girilen deger asildidinda
tim kaldirma tertibatlari kapanir ve asiri yiike kargi
emniyet tertibati, asirn yik durumuna geger. Ayni
zamanda LIS-SV, o anda olgllen yika goriintiler ve
her saniye yanip soner.

Ayarlanan deger her zaman P 0.0 altindaki maksimum
yuk tasima kapasitesi ayarina dayanir.

Ok diigmeleriyle P 4.0 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

Parametre agilir.

Vincin maksimum yik tasima kapasitesinin
%0 ile %110'u arasinda bir deger ayarlayin.

Enter digmesine kisa basin.

o ¥ Ve ¥V

Deger kaydedildi.
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LIS-SV'nin okunmasi ve ayarlanmasi

P 4.1/P 4.2/P 4.3 MUNFERIT
KALDIRMA TERTIBATLARININ ASIRI
YUKE KARSI EMNIYET
TERTIBATLARININ ANAHTARLAMA
NOKTALARININ AYARLANMASI

Munferit kaldirma tertibatlarinin asir yiike karsi
emniyet tertibatinin anahtarlama noktalari bu
parametrelerde ayarlanabilir. Parametreler her zaman
kendine ait kaldirma tertibatini, yani mevcut ayarli
cihazin kurulu oldugu (F1 sinyal giris bolimine bagl)
kaldirma tertibatini ve F2 ve F3 sinyal girig
bélimuindeki en fazla iki ek kaldirma tertibatini ifade
eder. Deger, maksimum yik tasima kapasitesinin %0
ila %110'u arasindadir ve %2'lik adimlar halinde
ayarlanabilir.

ilgili sinyal giris boliimiindeki ilgili kaldirma tertibati,
kayith deger asildiginda kapanir ve asiri yuke karsi
emniyet tertibati agir yik durumuna geger. Ayni
zamanda LIS-SV yuku gérintiler ve her saniye yanip
sOner.

>

— Kendine ait yuk sinyali icin P 4.1 (F1 sinyal giris
boluim)

Ok dugmeleriyle ilgili parametreyi segin:

— F4 sinyal giris bolimiindeki yik sinyali igin
P22

F4 sinyal giris bélimundeki yik sinyali igin
P3.3

Enter digmesine kisa basin.
Parametre agilir.

ilgili kaldirma tertibatinin maksimum yiik
tasima kapasitesinin %2 ila %110'u arasinda
bir deger ayarlayin.

Enter digmesine kisa basin.

e ¥ Ve ¥

Deger kaydedildi.



Montaj ve baglanti

P 4.40 VINCIN TOPLAM YUKU ICIN
YUKE BAGLI IKINCI ANAHTARLAMA
NOKTASININ AYARLANMASI

Bu parametrede, vincin toplam yukiine iliskin yike
bagli ikinci anahtarlama noktasi, maksimum yik
tasima kapasitesinin %0 ila %110'u arasinda
ayarlanir. Deger %2'lik adimlar halinde ayarlanabilir.

ikinci ylike bagl anahtarlama noktasi, LIS-SV
Uzerindeki EA sinyal giris boliminin degistiriimesiyle
etkinlestirilir. Bu sayede 6rnegin bir ¢gapraz kol
anahtariyla degistirilen kismi yik araliklari (ana kirigin
azaltilmis maksimum yiik tagima kapasitesi, 6rnegin
kenarda) uygulanabilir.

Ayarlanan deger her zaman P 0.0 altindaki maksimum
yuk tasima kapasitesi ayarina dayanir.

Ok diigmeleriyle P 4.40 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.
Parametre agilir.

Vincin yuk tagima kapasitesinin %0 ila %110'u
arasinda bir deger ayarlayin.

Enter digmesine kisa basin.

2K TR X’

Deger kaydedildi.
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LIS-SV'nin okunmasi ve ayarlanmasi

P 4.41/P 4.42/P 4.43 KALDIRMA
TERTIBATLARININ YUKE BAGLI
IKINCI ANAHTARLAMA

NOKTALARININ AYARLANMASI

Bu parametrede minferit kaldirma tertibatlarinin yike
bagli ikinci anahtarlama noktalari ayarlanabilir.
Parametreler her zaman kendine ait kaldirma
tertibatini, yani mevcut ayarl cihazin kurulu oldugu
(F1 sinyal giris bolimine bagh) kaldirma tertibatini ve
F2 ve F3 sinyal girig bélimindeki en fazla iki ek
kaldirma tertibatini ifade eder. Deger, kaldirma
tertibatinin maksimum yuk tasima kapasitesinin %0 ile
%110'u arasindadir ve %2'lik adimlar halinde
ayarlanabilir.

ilgili sinyal giris bélimiindeki ilgili kaldirma tertibati,
kayitl deger asildiginda kapanir ve asiri yike karsi
emniyet tertibati asirn ylik durumuna geger. Ayni
zamanda LIS-SV yuki goriintiler ve her saniye yanip
sOner.

Asiri yuke kargi emniyet tertibatinin yike bagli ikinci
anahtarlama noktasi, LIS-SV lzerindeki EA sinyal
giris bélimu degistirildiginde etkinlestirilir. Bu sayede
drnegin asir yik durumunda yanan bir sinyal lambasi
etkinlestirilebilir.

Ayarlanan deger her zaman F1 sinyal giris bolim igin
P 1.0, F2 sinyal girig bolimu igin P 2.0 veya F3 sinyal
giris bolima igin P 3.0'daki maksimum yiik tasima
kapasitesinin ayarini ifade eder.

>

— Kendine ait ylk sinyali igin P 4.41 (F1 sinyal
giris bolumu)

Ok diigmeleriyle uygun parametreyi segin.

— F4 sinyal giris bolimiindeki yik sinyali igin
P 42.2

F4 sinyal giris bélimundeki yuk sinyali igin
P 43.3

Enter digmesine kisa basin.
Parametre agilir.

ilgili kaldirma tertibatinin yiik tasima
kapasitesinin %0 ila %110'u arasinda bir deger
ayarlayin.

Enter digmesine kisa basin.

e ¥ Ve ¥

Deger kaydedildi.



Montaj ve baglanti

P 4.5 AKIM TRAFOSU MODULUNDE
YUKE BAGLI ANAHTARLAMA
NOKTASININ AYARLANMASI

Bu parametrede, toplam yiik icin ylike bagh
anahtarlama noktasi, maksimum yiik tasima
kapasitesinin %0 ila %110'u arasinda ayarlanir. Deger
%?2'lik adimlar halinde ayarlanabilir.

P 4.40 parametresinin aksine, ylke bagl anahtarlama
noktasi LIS-SV'deki TxD - EA sinyal ¢ikis bolimi
aracihgiyla degil, harici akim trafosu moduli
araciligiyla uygulanir. Ayarlanan degerin asiimasi
durumunda akim trafosu moddliniin devre karti
Uzerinde bulunan réle devreye girer.

Bu ylke bagli anahtarlama noktasi, fonksiyonlarin
potansiyelsiz olarak anahtarlanmasi icin kullanilir.

Ayarlanan deger her zaman P 0.0 altindaki maksimum
yuk tasima kapasitesi ayarina dayanir.

>
e 4

® Parametre aglilir ve o anda kayith olan deger
gOruntilenir.

Ok dugmeleriyle P 4.5 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

Vincin maksimum yuk tasima kapasitesinin %0
ila %110'u arasinda istenen degeri ayarlayin.

Enter digmesine kisa basin.

o ¥ ¥

Deger kaydedildi.
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LIS-SV'nin okunmasi ve ayarlanmasi

P 5.01 "HIZLI YUK ARTISI"
HASSASIYETININ AYARLANMASI

Bu parametre ile, kaldirma tertibatinin bir yikin ani
hareketle kaldiriimasina ne kadar hassas tepki
verecedi ayarlanir. Bir yuk ani hareketle
kaldirildiginda, kaldirma tertibati, hizh yik artigi bitene
kadar hizli kaldirma hizindan diisik kaldirma hizina
gecer.

Degerin birimi yoktur ve 20 ile 255 arasinda
ayarlanabilir. 20 ¢ok hassastir, 255 ise hassas
degildir.

Parametreye yalnizca 6zel bir kodla erisilebilir! Hizl
yuk artigl ayari gerekliyse ABUS Servisi ile iletigsime
gegin. Bkz. sayfa48.

Ok diigmeleriyle P 5.01 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

Parametre agilir.

Gulncel deger gosterilir.

Gostergede "Code" gériinene kadar Enter
digmesine basin.

Enter diigmesine uzun basin.
Kodu girin.

Enter digmesine kisa basin.

Ok diigmeleriyle deger girin.

Enter digmesine kisa basin.

e W VYWY Ve o VY

Deger kaydedildi.



Montaj ve baglanti

P 5.1 TEORIK KULLANIM SURESININ
GOSTERILMESI

Bu parametre, kaldirma tertibatinin siniflandirildigi
ilgili FEM'e gore siniflandirmanin tam yikle ¢calisma
saatlerini gosterir.

YUk kolektifi bellegi etkin degilse, 0000 goriintilenir.

FEM'e gore siniflandirma Tam yukle ¢galisma
saatleri
1Dm M1 100
1Cm M2 200
1Bm M3 400
1Am M4 800
2m M5 1600
3m M6 3200
4m M7 6300
5m M8 12500
- 0Ok digmeleriyle P 5.1 parametresini segin.
=» Enter digmesine kisa basin.
® Parametre acik ve guincel deger gosterilir.
=>» Enter digmesine kisa basin.
® (Gostergede P 5.1 gorintdlenir.
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LIS-SV'nin okunmasi ve ayarlanmasi

P 5.2 YUK KOLEKTIFI BELLEGININ
OKUNMASI

Bu parametrede yik kolektifi belleginin verileri
okunabilir.

Bu parametre, parametre seviyesi lizerinden veya
dogrudan isletme modu gostergesinden agilabilir. Bkz.
"Parametre seviyesinin agilmasi" sayfa10.

Yk kolektifi bellegi toplamda 6 deger igerir.

Deger Anlami

1 Teorik kullanim stiresi D

Gergek kullanim siresi S

Yuklenme spektrumu faktéri Kmi

Toplam isletim saati Ti

Geriye kalan kullanim émri

(o210 IS, I IF - BNGVIN B \O)

Baslangi¢ degeri

Gostergede "Code" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

Enter diigmesine uzun basin.

Kod 2223 girin.

Enter digmesine kisa basin.

Yk kolektifi bellegi ilk de@eri gosterir.

Bir sonraki degere ulasmak igin Enter
digmesine basin.

v Ve V¥V ¥

YUk kolektifi belleginden ¢ikmak igin Enter
digmesine uzun basin.

LIS igletme modunda.

P 5.2 gosterilir.



Montaj ve baglanti

P 5.3 ILK DEVREYE ALMADAN
ONCEKI KONTROL MUAYENESI
SIRASINDA TEST

Bu fonksiyon genellikle ilk devreye almadan dnce
uzman tarafindan test etmek icin kullanilir.

Bu parametrede asiri yiike kargl emniyet tertibati
devre disidir! 45 dakika sonra parametre otomatik
olarak kapanir ve agiri yuke kargi emniyet tertibati
tekrar etkinlesir.

ASIRI YUKE KARSI EMNIYET
TERTIBATININ DEVRE DISI
BIRAKILMASI NEDENIYLE
TEHLIKE!

Bu parametrede asir1 ylke karsi
emniyet tertibati devre disidir.

Bu, vingte asir yike neden olabilir.
Bu ylzden kaldirilan yik dusebilir
ve insanlar yaralanabilir veya
Olebilir.

Vinci agirl yuklemeyin ve dikkatli
calistirin!

Ekrandaki
gOsterge

islev

1

Kaldirma/indirme mimkin

2 Yavas kaldirma/indirme mimkiin

3 Yavas ve hizli kaldirma/indirme
mimkin

4 Yavas ve hizli kaldirma/indirme
mumkan

ikinci yiike bagli anahtarlama noktasi
képrilendi

5 Bos

Ok dugmeleriyle P 5.3 parametresini agin.
Enter digmesine kisa basin.

o ¥V

Parametre acik ve tablodaki ilk deger
gOruntilenir.

Degerler arasinda gecis yapmak icin kisaca
Enter digmesine basin.

islevleri kontrol edin.
Enter digmesine uzun basin.

o V¥ ¥

Gostergede P 5.3 gorintilenir.
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P 5.4 CIHAZ TESHISININ YAPILMASI

LIS roleleri bu parametre kullanilarak manuel olarak

degistirilebilir. Ayrica E1 ila E7 ve EA sinyal giris
boélimlerindeki kontrol sinyali kontrol edilebilir.

Parametre 3 bélime ayrilir:
— Sinyal ¢ikig bolimleri igin réle testi
— Yike bagh ikinci anahtarlama noktasi testi

— E1-E7, EA sinyal girig bolimlerinin testi

Bu parametre etkin oldugunda kaldirma tertibati
kalkmaz ve inmez!

Ok dugmeleriyle P 5.4 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

"Code" gosterilir.

Enter digmesine uzun basin.

Kod 1443 girin.

Enter digmesine kisa basin.

Parametre agilir.

Ve YW¥e V¥

anahtarlama noktalarini arka arkaya agin.

Sinyal ¢ikis bélimu ve sinyal giris bolimi

LIS-SV'nin okunmasi ve ayarlanmasi

Enter diigmesine basarak tablodaki miteakip

roleleri, tablodaki farkli anahtarlama noktalari
kullanilarak kontrol edilebilir. Yike bagh ikinci
anahtarlama noktasinin test edilmesi heniiz

mimkin degildir.
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Sinyal ¢ikis bolimleri icin role testi

Anahtarlama kontaklarinin durumu Ekran Not Hata
gOsterg durumu
esi gOstergesi

Test noktasi Kaldirma  indirme Hizli  izleme
--0- 0 0 0 0 0001 Tum réleler dinlenme konumunda 0000
--1- 1 0 0 0 1000 "Kaldirma" rélesi etkinlestirildi 1001
--2- 0 1 0 0 0100 "indirme" rélesi etkinlestirildi 0101
--3- 0 0 1 1 0011 "Hizli" rolesi etkinlestirildi 0010
Yuike baglh ikinci anahtarlama noktasi testi
--4-
Yuke bagl ikinci anahtarlama noktasi testi: Su anda etkin degil!

--5-
E6/E2/E7/EA sinyal giris bolimleri testi

Sinyal giris bélimlerinin durumu Ekran Not Hata

gostergesi durumu
gOstergesi
Test noktasi E6 E2 E7 EA
--6- 0 0 0 0 4000 Sinyal giris bolimlerinde sinyal yok 0000
izleme OK

1 0 0 0 0001 "Kaldirma" sinyal giris béliminde 4000

sinyal

0 1 0 0 0020 "indirme" sinyal giris bélimiinde 4000

sinyal

1 0 1 1 0301 "Hizli/Kaldirma" sinyal girig 4000

béliminde sinyal

0 1 1 1 0320 "Hizli/indirme" sinyal giris béliimiinde 4000

sinyal

ES/E4/E3/E1 sinyal girig bélimleri testi

Sinyal giris bélimlerinin durumu Ekran Not Hata
gOstergesi durumu
gOstergesi

Test noktasi E5 E4 E3 E1

--7- 0 0 0 1 0005 E1 sinyal giris bolimuandeki sinyal 0000
degerlendirildi. (Sadece toplam
yukte)

0 0 1 0 0060 E3 sinyal giris bélimiindeki sinyal 0000

degerlendirildi. (Sadece darada)

0 1 0 0 0700 E4 sinyal giris bolimuandeki sinyal 0000

degerlendirildi. (Sadece birlikte
isletilen iki kedi arabasi oldugunda)
1 0 0 0 8000 ES5 sinyal giris bolimuindeki sinyal 0000

degerlendirildi. (Sadece birlikte
isletilen iki kedi arabasi oldugunda)
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P 5.5 DEGERLERIN SILINMESI

Bu parametre ile yuk kolektifi bellegi harig tim
degerler silinir.

Ok diigmeleriyle P 5.5 parametresini agin.
Enter digmesine kisa basin.

"Code" gosterilir.

Enter digmesine uzun basin.

Kod 1443 girin.

Enter digmesine kisa basin.

Gostergede "LOE" yanip soner.

Enter digmesine basin ve basili tutun.

° "‘0 **‘b' *"

YUk kolektifi bellegindekiler hari¢ tim degerler
silindi!

P 5.6 AKIM DUZELTME FAKTORUNUN
AYARLANMASI

Bu parametre ile ABUS'un akim trafosu moddllerinin
dizeltme faktéra girilir. Degerler icin asagidaki tabloya
bakin.

Olgiim IN [A] Akim Dizeltme  Uriin
arahigi trafosu faktori numarasi
moduili
0 3 0115 19683
I 8 0306 9743
I 16 0613 9744
i 23 0873 9745
Y 36 1381 9746
Vv 60 2344 9747
\ 136 5169 19682
=» Ok digmeleriyle P 5.6 parametresini segin.
=>» Enter digmesine kisa basin.
® Parametre acllir.
® Gincel deger gosterilir.
=>» Enter digmesine uzun basin.
- Ok diugmeleriyle tablodaki degeri girin.
=>» Enter digmesine kisa basin.
® Deger kaydedildi.
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P 5.7 IKIZ KALDIRMA TERTIBATINDA
ISLETIMIN AYARLANMASI

Bu parametre ile kaldirma tertibati motorlarindan ayni
anda yuksek bir ilk hareket akiminin akmasini
Oonlemek amaciyla, kaldirma tertibatlarinin zaman
gecikmeli olarak galistiriimasi ayarlanir. Parametre 0,
1 ve 2 degerlerini alabilir.

Deger Anlami

0 Ek zaman gecikmesi olmadan yliksek
kaldirma hizi

=N

0,5 sn zaman gecikmesi

N

1 sn zaman gecikmesi

Ok diigmeleriyle P 5.7 parametresini segin.
Enter dligmesine kisa basin.
Parametre agilir.

Gostergede "Code" gériinene kadar Enter
digmesine basin.

Enter digmesine uzun basin.
Kod 1443 girin.
Enter digmesine kisa basin.

VY Ve WV

Kullanim alanina goére ok diigmeleriyle
asagidaki ayari segin:

isletim sekli Cihaz 1 Cihaz 2

1 kaldirma tertibati 0 ---

2 paralel kaldirma 1 1
tertibati

ikiz kaldirma 1 2
tertibatinda igletim

=» Enter digmesine kisa basin.
® Girilen deger kaydedildi.
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P 5.8 ABUS ESIT KALDIRMA
KONTROL UNITESI ILE ISLETIMIN
ETKINLESTIRILMESI

ABUS esit kaldirma kontrol Unitesi bu parametre ile
etkinlestirilir. ABUS esit kaldirma kontrol Gnitesinin
dogru galismasi igin parametrenin 1 degerine
ayarlanmasi gerekir.

Ok dugmeleriyle P 5.8 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

Parametre agik ve giincel deger gosterilir.

Gostergede "Code" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

Enter digmesine uzun basin.
Kod 1443 girin.
Enter digmesine kisa basin.

Esit kaldirma kontrol Gnitesini etkinlestirme
parametresini ok digmeleriyle 1 degerine
ayarlayin.

Enter digmesine kisa basin.

¥¥ e e $ ¥

Girilen deger kaydedildi.

P 5.10 ABULINER FREKANS
INVERTORU ILE ISLETIMIN
ETKINLESTIRILMESI

Bu parametre ile ABULiner frekans invertoriinde
LIS-SV'yi ayarlamak igin parametre seviyesi
etkinlestirilir. Etkinlestirdikten sonra P 5.11 ila P 5.99
parametrelerine erisim mimkundur.

"ABULiner kaldirma/indirme" el kitabina bakin.
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P 9.9 PARAMETRE SEVIYESINDEN
CIKILMASI

Degerlerin kaydedilmesi ve asir ylike karsi emniyet
tertibatinin tekrar etkinlesmesi icin parametre
seviyesinden her zaman P 9.9 parametresiyle
cikilmalidir!

¥ Ok digmeleriyle P 9.9 parametresini segin.
¥  Enter digmesine kisa basin.

® Parametre seviyesi sonlandirilir.
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P 1.1/P 2.1/P 3.1 SIFIR NOKTASI
DENGELEMESININ YAPILMASI

iIgiIi kaldirma tertibati 1, 2 ve 3 igin sifir noktasi
dengelemesi bu parametrelerle gerceklestirilir. Bu LIS-
SV'nin, yiik kancasi bogken halatlh palangadaki 6lglim
pimlerini kullanarak hangi 6lgiim degerini 6lgecegini
belirler.

Olgiim islemi sirasinda yiik kancasina higbir test yiikii
veya kaldirma takimi asilmamalidir.

¥ Ok digmeleriyle ilgili parametreyi segin:
— Kendine ait ylk sinyali icin P 1.1 (F1 sinyal giris
boluim)
— F2 sinyal giris bolimiindeki yik sinyali igin
— F3 sinyal girig bélimuindeki ylk sinyali igin
P13
" 4 Gostergede "Code" gériinene kadar Enter
digmesine basin.
¥  Enter digmesine uzun basin.
¥ Kod 1443 girin.
¥ Enter digmesine kisa basin.
® Enter diigmesine basildiktan sonra gostergede

"MESS" gorintilenir.

® 2 saniye sonra gdstergede yuk kancasi bosken
olcllen frekansin degeri gérinir.

Uygun parametre (P 1.1/P 2.1/P 3.1)
goruntllenene kadar Enter diigmesine basin.

ilgili parametreden ancak dlglilen frekans
degderi 0,100 kHz'den biiyikse ¢ikilabilir.

® Olgiilen deger kaydedildi.
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P 1.2/P 2.2/P 3.2 TEST YUKU ILE
AYAR

Bu parametreler, LIS-SV'nin bilinen bir test yikd igin
halath palangadaki dlgiim pimlerini kullanarak hangi
Olclim degeri Olgtugind belirlemek igin kullanilir. LIS-
SV, bu degerden ve sifir noktasi dengelemesinden
daha sonraki isletimde Olgiim piminin dlgiim
degerinden gegerli yukiin hesaplandigi orantisal bir
fonksiyon (yuk dogrusu) hesaplar.

Test ylklyle ayarlama yapmak i¢in agirligi bilinen bir
test yuku gereklidir. Test yiki, maksimum yuk tasima
kapasitesinin %80'i dederinde olmalidir!

Test yUki maksimum yik tasima kapasitesinin en az
%40't olmalidir. Maksimum yiik tasima kapasitesinin
%40' ila %80'i arasinda bir test yukuyle ayar

yapilmigsa, bu durum kontrol kitabina not edilmelidir!

Test yikd maksimum yuk tasima kapasitesine ne
kadar yakinsa, yukun agirhd: da o kadar dogru
goruntulenir.

e

— Kendine ait yuk sinyali icin P 1.2 (F1 sinyal giris
boluim)

Ok dugmeleriyle ilgili parametreyi segin:

— F2 sinyal giris bolimiindeki yuk sinyali igin
P22

— F3 sinyal girig bolimiindeki yik sinyali igin
P23

¥ Enter digmesine kisa basin.

® (Gostergede "Last" gosterilir.

0.000 gosterilene kadar Enter digmesine
basin.

Bilinen test yukinin agirhdini sagdan sola
girin.
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P 1.3/P 2.3/P 3.3 SIFIR NOKTASI
FREKANSININ OKUNMASI VEYA
GIRILMESI

Bu parametreler, ilgili kaldirma tertibati igin sifir
noktasindaki frekans degerini [kHz cinsinden] okumak
veya girmek icin kullanilir. Deger 0,5 kHz ila 1 kHz
arasindadir, boylece tel kopmasi durumunda deger
"Sifir"a dugebilir ve LIS-SV eksik sinyali fark eder.

¥  Enter digmesine kisa basin.
Gostergede asagidan yukariya dogru uzanan »® Ok diigmeleriyle uygun parametreyi segin.

°
bir merdiven egrisi gosterilir. —  Kendine ait yiik sinyali icin P 1.3 (F1 sinyal girig
»P  Test yUkini bosta durana kadar kaldirin. bolimu)
Test yiiki sabit durmalidir. — F2 sinyal girig bélimuindeki ylk sinyali igin
P 3.2
— F3 sinyal girig bolimiindeki yik sinyali igin
P 3.3
»®  Enter digmesine kisa basin.
® Mevcut kayitl deger gosterilir.
" 4 Gostergede "Code" gériinene kadar Enter
digmesine basin.
=¥ Acil durdurma digmesine basin. ¥  Enter digmesine uzun basin.
® 3 sn sonra gostergede "MESS" gériintilenir. »®  Kod 1443 girin.
5 saniye sonra gdstergede test yiikiinde *®  Enter diigmesine kisa basin.
Olgulen frekans goruntilenir. ¥  0,5kHzila 1 kHz arasinda bir deger girin.
=¥  Acil durdurma digmesinin kilidini agin. ¥  Enter digmesine kisa basin.
® Olgiimden sonra alti deger goériintiilenir: ® Girilen deger kaydedildi.

— Mevcut test yiikiyle frekans
— Kazang faktori
— Sifir noktasi frekansi

— Test ylki ile sifir noktasi arasindaki deger
farki

— Yuk tasima kapasitesi
— Test yukinin degeri

=¥  Bir sonraki degere ulagsmak i¢in Enter
digmesine basin.

»®  Enter digmesine uzun basin.

Degerler kaydedildi.
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P 1.4/P 2.4/P 3.4 KAZANC
FAKTORUNUN OKUNMASI VEYA
GIRILMESI

Bu parametreler ile ilgili kaldirma tertibati icin kazang
faktoriinin degeri okunur veya girilir. Kazang faktord,
LIS-SV'nin sifir noktasi frekansini ve dlgiim frekansini
kullanarak bagli yukun agirligini hesapladidi yuk
dogrusunun agisidir. Yuk dogrusunun egimi bu
parametre kullanilarak ayarlanir.

Yalnizca bir cihaz degistirildiginde bilinen bir élgim
degerinin girilmesi veya degistiriimesi gerekir. Bu
durumda bilinen 6lglim degerleri eski bir cihazdan yeni
cihaza aktarlabilir veya baska bir kaldirma
tertibatindan olgllen degerler girilebilir. Aksi takdirde
deger degistiriimemelidir!

ASIRI YUK NEDENIYLE YUK
DUSME TEHLIKESI!

Kazang faktoriniin degistiriimesi
vincin agir1 yiklenmesine yol acar.

“Test yUku ile ayar” kismina oélcllen
degerden farklh bir deger girilirse, bu
durum vincin agiri yuaklenmesine yol
acar. Bu, kaldirilan ytkin
dlismesine ve insanlarin dlmesine
veya yaralanmasina neden olabilir.

Olglilen degerden farkl bir deger
girmeyin!

Ok dugmeleriyle uygun parametreyi segin.

— Kendine ait ylk sinyali igin P 1.4 (F1 sinyal girig
bolim)

— F2 sinyal girig boliimiindeki yik sinyali igin
P42

F3 sinyal giris bolimundeki yik sinyali igin
P 4.3

Enter digmesine kisa basin.
Mevcut kayith deger gosterilir.

Gostergede "Code" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

Enter digmesine uzun basin.
Kod 1443 girin.

Enter digmesine kisa basin.
Olgiilen veya okunan degeri girin.
Enter digmesine kisa basin.

e YWV VY Vo ¥

Girilen deger kaydedildi.
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P 6.1 TEORIK KULLANIM SURESININ
GIRILMESI

Bu parametre ile FEM'e gore siniflandirmaya gére
teorik kullanim siiresi belirlenir ve yik kolektifi bellegi
etkinlestirilir.

YUk kolektifi bellegi etkin degilse, 0000 goriintilenir.

YUk kolektifi bellegi sadece ABUS tarafindan
etkinlestirilebilir. YUk kolektifi bellegi gerekliyse, ABUS
Servisi ile iletisime gecin. Bkz. sayfa48.

FEM'e gére siniflandirma Tam yukle ¢alisma

saatleri
1Dm M1 100
1Cm M2 200
1Bm M3 400
1Am M4 800
2m M5 1600
3m M6 3200
4m M7 6300
5m M8 12500
=» Ok digmeleriyle P 6.1 parametresini segin.
=>» Enter digmesine kisa basin.
® Parametre acllir.
=2 Ok digmeleriyle FEM'e gore siniflandirmaya
gore teorik kullanim siresini girin.
=>» Enter digmesine kisa basin.
® Deger kaydedildi.
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P 6.2 BASLANGIC DEGERININ
GIRILMESI

Bu parametreye, geriye kalan kullanim émrini
hesaplamak icin teorik tam ylkle ¢calisma saatlerinden
cikarilarak bir baslangi¢ deg@eri [saat olarak] girilebilir.
Baslangi¢ degeri, kaldirma tertibatinin halihazirda
kullaniimig olan tam yiikle ¢galigma saatlerini gosterir.

Bu parametre, 6rnegin mevcut bir kaldirma
tertibatinda yeni bir LIS-SV kullanilacagi zaman
kullantlir.

Dizey

1 Kayith baslangi¢ degeri gdstergesi

2 Yeni baglangi¢ degeri girisi

Ok dugmeleriyle P 6.2 parametresini segin.

v

Enter digmesine kisa basin.

Parametre acgik ve kisa sireligine "STA"
gOsterilir.

Mevcut baslangi¢ degeri gosterilir.

Gostergede "Code" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

Enter digmesine uzun basin.

Kod 1443 girin.

Enter digmesine kisa basin.

Baslangi¢ degeri ok diigmeleriyle girilir.
Enter digmesine kisa basin.

o YWV VVY Vo

Baslangic degeri kaydedildi.
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P6.3 DEGERLERII\! SILINMESI (YUK
KOLEKTIFI BELLEGI DAHIL)

Bu parametre ile yik kolektifi bellegi dahil tim
degerler silinir. Bu ancak 6zel bir kodla mimkuindur!

YUk kolektifi bellegi yalnizca 6zel bir kod ile silinebilir.
Silinmesi gerekiyorsa ABUS Servisi ile iletisime gegin.
Bkz. sayfa 48.

Ok diigmeleriyle P 6.5 parametresini agin.
Enter digmesine kisa basin.

"Code" gosterilir.

Enter digmesine uzun basin.

Kodu girin.

Enter dligmesine kisa basin.

e YW Ve ¥V

YUk kolektifi bellegi dahil tim degerler silindi!

P 6.4 GERCEK KULLANIM SURESININ
S GOSTERILMESI

Bu parametre gergek kullanim siresinin degerini [saat
cinsinden] goruntiler.

= Ok digmeleriyle P 6.4 parametresini segin.
>

® Parametre agik ve glincel deger gosterilir.

>

® Gostergede P 6.4 goriuntilenir.

Enter digmesine kisa basin.

Enter digmesine kisa basin.

P 6.5 TOPLAM ISLETIM SAATININ TI
GOSTERILMESI

Bu parametre toplam isletim saatini [saat olarak]
gosterir.

Ok digmeleriyle P 6.5 parametresini segin.
Enter diigmesine kisa basin.

Parametre acik ve giincel deger g0sterilir.
Enter digmesine kisa basin.

e Ve ¥V

Gostergede P 6.5 gorintulenir.
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P 7.00 TOPLAM YUKUN AGIRLIK
GOSTERGESININ GOSTERILMESI

Bu parametre toplam yukd [t cinsinden] gOsterir.
Goruntulenen deger 0 tila 408 t arasinda degisebilir.

= Ok digmeleriyle P 7.0 parametresini segin.
=>» Enter digmesine kisa basin.

® Parametre agik ve glincel deger gosterilir.

Daha sonra parametreden ¢gikmak igin parametre
seviyesi yeniden aciimalidir:

>
>

=» P 9.9 iizerinden parametre seviyesinden ¢ikin.

"Code" veya "P-nr" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

Parametre seviyesini agin.

P 7.01/P 7.02/P 7.03 KALDIRMA
TERTIBATI YUK GOSTERGESININ
GOSTERILMESI

Bu parametreler ilgili kaldirma tertibatinin yikanu [t
cinsinden] gosterir. Goérlntilenen degerler O tila 127 t
arasinda degisebilir.

>
— Kendine ait kaldirma tertibati igin P 7.01

Ok dugmeleriyle ilgili parametreyi segin:

— F2 sinyal giris bolimiinde kaldirma tertibati icin
P 7.02

— F3 sinyal girig bolimiinde kaldirma tertibati igin
P 7.03

Enter digmesine kisa basin.

Parametre agik ve guncel deger gosterilir.

Daha sonra parametreden ¢ikmak icin parametre
seviyesi yeniden agiimalidir:

=» "Code" veya "P-nr" gérinene kadar Enter
digmesine basin.
=» Parametre seviyesini agin.

=» P 9.9 iizerinden parametre seviyesinden ¢ikin.
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P7.1/P7.2/P 7.3 OLCUM
FREKANSININ GOSTERILMESI

Bu parametreler, ilgili sinyal giris b&limunin élgim
pimlerinin ylk orantili frekansini [kHz cinsinden]
gosterir. Goriintlilenen degerler 0 kHz ila 65.535 kHz
arasinda degisebilir.

=» 0Ok dugmeleriyle ilgili parametreyi segin:
— Kendi yuk sinyali (F1 sinyal giris bélimu) igin
P71
— F7 sinyal girig bolimiindeki yik sinyali igin
P22
— F7 sinyal girig bolimiindeki yik sinyali igin
P3.3
=>» Enter digmesine kisa basin.
® Parametre agik ve glincel deger gosterilir.

Daha sonra parametreden ¢ikmak igin parametre
seviyesi yeniden aciimalidir:

=» "Code" veya "P-nr" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

=» Parametre seviyesini agin.

=» P 9.9 iizerinden parametre seviyesinden ¢ikin.

P 7.5 MOTOR AKIMININ
GOSTERILMESI

Bu parametre ile motor akimi [A cinsinden] okunabilir.
Olgiim yalnizca motor galisirken yapilabilir. Motor
kapatildiktan sonra gdsterge, yeni bir 6lgim alinana
kadar ekranda kalir. Dolayisiyla ving bu parametrede
islevseldir ve kaldirma/indirme yapabilir.

Gorintilenen deger 0 A ila 185 A arasinda olabilir.

Ok diigmeleriyle P 7.5 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

Parametre acgik ve gostergede 00.00 gosterilir.
"Kaldirma" veya "indirme" diigmesine basin.

e Ve ¥V

Glincel deger gosterilir.

Daha sonra parametreden ¢ikmak igin parametre
seviyesi yeniden aciimalidir:

=>» "Code" veya "P-nr" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

=>» Parametre seviyesini agin.

=» P 9.9 iizerinden parametre seviyesinden ¢ikin.
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P 7.6 SEBEKE GERILIMININ
GOSTERILMESI

Bu parametre ile sebeke gerilimi [V cinsinden]
okunabilir. Motor kapatildiktan sonra gdsterge, yeni bir
Olciim alinana kadar ekranda kalir. Ving bu
parametrede islevseldir ve kaldirma/indirme yapabilir.

Gorintilenen deger 0 Vila 627 V arasinda olabilir.

=» Ok digmeleriyle P 7.6 parametresini segin.
=>» Enter digmesine kisa basin.

® Parametre agik ve glincel deger gdsterilir.

Daha sonra parametreden ¢ikmak icin parametre
seviyesi yeniden agiimalidir:

=» "Code" veya "P-nr" goriinene kadar Enter
digmesine basin.
=» Parametre seviyesini agin.

=» P 9.9 iizerinden parametre seviyesinden gikin.
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P 7.61 SEBEKE GERILIMIANALIZI

Bu parametre, yiksek kaldirma hizi basladiginda
sebeke gerilim egrisinin basit ve hizli teshisi ve
dlgtimi icin kullanihir. Olgiim, motor galigirken yapilir,
dolayisiyla ving bu parametrede islevseldir ve
kaldirma/indirme yapabilir.

Olgiim sirasinda ving, toplayici iletken kontagi

Uzerindeki gerilim diiglistiniin de 6lgulebilmesi igin,
toplayici iletken kontagina giden gl¢ kaynagindan
mimkin oldugu kadar uzaga konumlandiriimalidir.

Sebeke geriliminin [V cinsinden] toplam 10 degeri
Olgulur. Yuksek kaldirma hizi basladiginda sebeke
gerilimi her 50 ms'de bir 6lgulur.

>

Vinci, toplayici iletken kontagi beslemesinden
mimkin oldugu kadar uzaga konumlandirin.

Test yukinu baglayin.

Test yUkinil 2 saniye boyunca yavas kaldirma
hizinda kaldirin ve ardindan en az 2 saniye
boyunca yiiksek kaldirma hizina gegin.

Ok dugmeleriyle P 7.61 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

Parametre agilir.

ik deger gosterilir.

Ve o WV YV

Bir sonraki degere ulasmak i¢in kisaca Enter
digmesine basin.

Deger

1 Yuksek kaldirma hizina gegmeden 50
ms o6nce yavas kaldirma hizinda
Olculen sebeke gerilimi.

2 Yavas kaldirma hizindan ylksek
kaldirma hizina gegis sirasinda 6élgiilen
sebeke gerilimi.

3ile  Daha sonra her 50 ms'de bir élgilen
10 sebeke gerilimi.
arasi

Toplam sebeke gerilimi 400 V oldugunda
Olculen degerler veri sayfasina gére maksimum
-%86,5 farklilik gésterebilir. Bu deg@erlerin altina
distimemelidir!

Daha sonra parametreden ¢ikmak igin parametre
seviyesi yeniden agiimaldir:

>

"Code" veya "P-nr" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

Parametre seviyesini agin.
P 9.9 Uizerinden parametre seviyesinden gikin.

XX’

Test yukind indirin.



Montaj ve baglanti

P 7.7 MOTOR FREKANSININ
GOSTERILMESI

Bu parametre motor frekansini [Hz cinsinden] gdsterir.
Gorintilenen deger 0 Hz ile 120 Hz arasinda olabilir.
Bu parametre yalnizca "ABULiner kaldirma/indirme"
ile birlikte etkindir!

¥ Ok digmeleriyle P 7.7 parametresini segin.
¥ Enter digmesine kisa basin.

® Parametre agik ve glincel deger gosterilir.

Daha sonra parametreden ¢gikmak igin parametre
seviyesi yeniden agiimaldir:

e 4
e 4

¥ P 9.9 izerinden parametre seviyesinden ¢ikin.

"Code" veya "P-nr" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

Parametre seviyesini agin.

P 8.0 PARAMETRE SEVIYESI 3 ICIN
PAROLA

Sadece ABUS tarafindan erisilebilir!
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LIS-SV'nin okunmasi ve ayarlanmasi

P 9.9 PARAMETRE SEVIYESINDEN
CIKILMASI

Degerlerin kaydedilmesi ve asir ylike karsi emniyet
tertibatinin tekrar etkinlesmesi icin parametre
seviyesinden her zaman P 9.9 parametresiyle
cikilmalidir!

¥ Ok digmeleriyle P 9.9 parametresini segin.
¥  Enter digmesine uzun basin.

® Parametre seviyesi sonlandirilir.



Montaj ve baglanti | Prensip godsterimi: iki kedi arabali bir vingte toplam yiikiin izlenmesi

PRENSIP GOSTERIMI: iKI KEDI ARABALI BIR VINGTE TOPLAM YUKUN
IZLENMESI

SADECE TOPLAM YUK IZLENDIGINDE

Toplam yuk izlenecekse, diger kaldirma tertibatinin degerleri, ilgili LIS-SV'ye kaydedilmesi igin, her iki kaldirma
tertibatina da girilmeli veya 6lgiiimelidir.

Diger kaldirma tertibatini 6lgmek icin asagidaki parametreler kullanilir:

— Kendi kaldirma tertibatinizin degeri P 1.1 ve P 1.2 parametrelerinde ol¢Ulr.

— Diger kaldirma tertibatinin degerleri P 2.1 ve P 2.2 parametrelerinde Olgullr ve kaydedilir.
Diger kaldirma tertibatinin degerlerini girmek icin asagidaki parametreler kullanihr:

— P 1.1 ve P 1.2 parametreleri altinda oélcilen degerler, ilgili kaldirma tertibatinda P 1.3 ve P 1.4 parametreleri
altinda okunabilir.

— Diger kaldirma tertibatinin degeri P 2.3 ve P 2.4 parametrelerine girilir.

DIGER KALDIRMA TERTIBATLARININ DEGERLERININ GIRILMESI

-> Baglanti semasina gére atamayi kontrol edin ve parametrelendirmeyi sinyal giris bélimlerinin atamasina gére

gergeklestirin.
8t(5t/5t)
5t 5t
| ]
] [ | L
F1F2F3 | 7 F1 F2 F3
Adlandirma Parametre Kedi Kedi
arabasi | arabasi |l m
Toplam yUkin maksimum yuk tagima kapasitesi P 0.0 8 8
F1 sinyal giris bolimunde kedi arabasinin maksimum yik tasima kapasitesi P 1.0 5 5
F2 sinyal giris bolimunde kedi arabasinin maksimum yik tasima kapasitesi P 2.0 5 5
Toplam yukun asiri yike karsi emniyet tertibatinin anahtarlama noktasi P 4.0 110 110
F1 sinyal giris bolimunde asiri yuke karsi emniyet tertibatinin anahtarlama P 4.1 110 110
noktasi
F2 sinyal giris bélimiinde asir yike kargi emniyet tertibatinin anahtarlama P 4.2 110 110
noktasi
F1 sinyal giris bolimunde sifir noktasi dengeleme P1.1 0,638 0,873
Kedi arabasi | test yuku ile ayar P1.2 5,187 8,000
F2 sinyal giris bolimunde sifir noktasi frekansi P23 0,873 0,638
F2 sinyal giris boliminde kazang faktoru P24 8,000 5,187
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PRENSIP GOSTERIMI: UG KEDI ARABALI BIR VINGTEKI TOPLAM YUKUN
IZLENMESI

SADECE TOPLAM YUK IZLENDIGINDE

Toplam yuk izlenecekse, diger kaldirma tertibatlarinin degerleri ilgili LIS-SV'ye kaydedilmesi i¢in tim kaldirma
tertibatlarina girilmeli veya dlgtiimelidir.

Diger kaldirma tertibatlarini 6lgmek icin agagidaki parametreler kullanilir:

— Kendi kaldirma tertibatinizin degeri P 1.1 ve P 1.2 parametrelerinde o6lgulur.

— Diger kaldirma tertibatlarinin degerleri P 2.1 ve P 2.2 ile P 3.1 ve P 3.2 parametrelerinde 6lgilir ve kaydedilir.
Diger kaldirma tertibatlarinin degerlerini girmek icin asagidaki parametreler kullanilir:

— P 1.1 ve P 1.2 parametreleri altinda 6lglilen degerler, ilgili kaldirma tertibatinda P 1.3 ve P 1.4 parametreleri
altinda okunabilir.

— Degerler diger kaldirma tertibatlarinin P 2.3 ve P 2.4 veya P 3.3 ve P 3.4 parametrelerine girilir.

DIGER KALDIRMA TERTIBATLARININ DEGERLERININ GIRILMESI

-> Baglanti semasina gore atamayi kontrol edin ve parametrelendirmeyi sinyal giris bélimlerinin atamasina goére

gergeklestirin.
8t(5t/3t/2t)
| Il ]
[ | [ ]
F1 F2 F3 | F1 F2 F3 F1 F2 FI3

Adlandirma Parametre  Kedi Kedi arabasi  Kedi arabasi

arabasi | Il'm 1l
Toplam yukin maksimum yiik tasima kapasitesi P 0.0 8 8 8
F1 sinyal giris bolimunde kedi arabasinin maksimum yik tasima P 1.0 5 3 2
kapasitesi
F2 sinyal giris bélimiinde kedi arabasinin maksimum yuk tagima P20 3 5 5
kapasitesi
F3 sinyal giris bolimiinde kedi arabasinin maksimum yik tasima P 3.0 2 2 3
kapasitesi
Toplam yukin asin ylke kargi emniyet tertibatinin anahtarlama P 4.0 110 110 110
noktasi
F1 sinyal giris bolimiinde asin yiike kargi emniyet tertibatinin P41 110 110 110
anahtarlama noktasi
F2 sinyal giris bélimiinde asiri ylike kargi emniyet tertibatinin P42 110 110 110
anahtarlama noktasi
F3 sinyal giris bolimunde asin ylke karsi emniyet tertibatinin P 4.3 110 110 110
anahtarlama noktasi
F1 sinyal giris bélimiinde sifir noktas| dengeleme P11 0,638 0,873 0,753
Kedi arabasi | test yuki ile ayar P12 5,187 8,000 6,203
F2 sinyal giris bélimunde sifir noktasi frekansi P23 0,873 0,638 0,638
F2 sinyal giris bolimiinde kazang faktoru P24 8,000 5,187 5,187
F3 sinyal giris bolimiinde sifir noktasi frekansi P 3.3 0,753 0,753 0,873
F3 sinyal giris bolimunde kazang faktorl P 3.4 6,203 6,203 8,000
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Bakim islemlerinin yapilmasi | Bakim islemleri sirasindaki glivenlige iligkin uyarilar

BAKIM ISLEMLERININ YAPILMASI

VINCIN BAKIMINI YAPAN, ONARAN VEYA VINCTE REKONSTRUKSIYON

ISLEMLERI YAPAN HERKESI ILGILENDIRIR

Ving isleticisi firma, koruyucu bakim igleminden

sorumlu personelin belirlenmesinden ve bu personelin

yeterli vasiflara sahip olmasindan sorumludur.

INSANLAR IGIN TEHLIKE!
Vingte yanlis sekilde koruyucu
bakim islemi yapilirsa, insanlar
yaralanabilir.

personelinin diginda personel

koruyucu bakim islemi

anlatilan islem adimlarina aynen
uyun.

Koruyucu bakim iglemi icin, ABUS

gorevlendirilirse, igletici firma, yeterli
derecede vasifli personelin vingte

yapmasindan sorumludur. Burada

Vasifli personele érnekler:

— Meslek egitimi sonucu, makine yapimina ve
vinglerin elektrik baglantilarina iliskin genis

kapsamli bilgilere sahip olan kisiler.

— Vinglerin isletimi, montaji ve bakimi

konularinda yeterli tecriibeye sahip olan kisiler.

— llgili Glkede gegerli olan teknige iliskin kurallar,
yonetmelikler ve glvenlik talimatlari hakkinda
genis kapsamli bilgilere sahip olan kigiler.

— ABUS tarafindan diizenli olarak kurs verilmis

kisiler.

Yetkili olmayan personel tarafindan veya usuliine
uygun olmayan sekilde yapiimis koruyucu bakim

islemleri sonucu olusan hasarlar igin ABUS,
sorumluluk Gstlenmez.

ABUS, koruyucu bakim iglemlerinin ABUS Servisi

tarafindan yapilmasini tavsiye eder.
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BAKIM ISLEMLERI SIRASINDAKI
GUVENLIGE ILISKIN UYARILAR

LIS'li vingte gergeklestirilen tim koruyucu bakim
islemlerinde, asagidaki glivenlik uyarilarini dikkate

Sebeke kesicisini kapatin. Salteri yanliglikla
tekrar agilmasina kargi emniyete alin.

Sebeke ayirma figini, ving kontaktor
kutusundaki elektrik prizinden ¢ekerek ¢ikarin.
Sebeke ayirma figinin yanlishkla tekrar yerine
takilmamasi icin elektrik prizini bir asma kilitle
emniyete alin.

Uygun kaldirma platformu ve dismeyi 6nleyici
tertibat kullanin.

Kaldirma platformu etrafindaki ¢alisma alanini
yeterli 6l¢ctide kordon altina alin.

Ayni ving ylriime yolu Gzerindeki vingleri veya
bakimi yapilacak vincin Ustlindeki veya
altindaki vingleri kapatin. Sebeke anahtarlarini
emniyete alin ki, yanhslikla tekrar agiimasinlar.
Aksi takdirde, vingler, kaldirma platformunu
devirebilir veya bakimi yapilacak vince
carpabilir.

Cevredeki insanlara, bakim islemleri
yapilmakta oldugunu bildirin.

Ving elektrik tertibatinda yapilacak olan
calismalari sadece meslek egitimi gérmis
elektrik tesisatgisi ustalara yaptirin!

Acil durdurma digmesine basildiktan sonra da
kontaktoér kutusunda dlimlere yol agabilecek
yuksek gerilimler mevcuttur.



Bakim islemlerinin yapiimasi

LIS-SV cihazinda hatalarin giderilmesi

LIS-SV CIHAZINDA HATALARIN GIDERILMESI

LIS-SV galismiyorsa veya istendigi gibi galismiyorsa, bunun nedeni LIS-SV'deki bir ariza olabilir.

CIHAZ BASLATILDIKTAN SONRA HATA ILETILERI

LIS-SV ylk gosterge sistemi cihazindaki arizalarda:

LIS-SV'deki arizalar, hata iletileri ile gOstergede gdsterilir.

Hata iletisi Hata Giderme

Err0 Maksimum yiik tasima kapasitesi ayarlanmadi. P 0.0, P 1.0 ve gerekirse P 2.0 ve P 3.0 kontrol
P 1.0, P 0.0'dan biyik veya P 0.0, edin.

P 1.0+ P 2.0 + P 3.0 toplamindan blyuk

Err1 Kendi kaldirma tertibati i¢in sifir noktasi frekansi P 1.3 ve P 1.4 kontrol edin. 0'dan buytk bir
veya kazang faktori ayarlanmadi. deger ayarlanmis olmalidir. P 1.1 ve P 1.2

araciligiyla tam bir ayar yapin.

Err 2 P 2.0'a ylik tagima kapasitesi girildigi halde F2 P 2.3 ve P 2.4 kontrol edin. 0'dan byik bir
sinyal giris boliminde kaldirma tertibati icin sifir deger ayarlanmig olmahdir. P 2.1 ve P 2.2
noktasi frekansi veya kazang faktorl ayarlanmadi.  araciligiyla tam bir ayar yapin.

Err3 P 3.0'a yuk tagsima kapasitesi girildigi halde F3 P 3.3 ve P 3.4 kontrol edin. 0'dan buytk bir
sinyal giris bolimiinde kaldirma tertibati igin sifir deger ayarlanmig olmahdir. P 3.1 ve P 3.2
noktasi frekansi veya kazang faktorii ayarlanmadi.  araciligiyla tam bir ayar yapin.

Err4 Akim duizeltme faktori girilmedi. Parametre P 5.6'y1, akim trafosu modulinin

akim araligina goére ayarlayin.

Err 6 Sifir noktasindaki frekans, 0,100 kHz'den kuiguk. E1 sinyal giris bolimuni kontrol edin.

Olglim piminin kablo baglantisini kontrol edin.

Err 5, Err 9 Veri transferinde hata. Yazilimi yeniden baslatin. Sonug vermezse,

LIS-SV degistiriimelidir.

Err 8 Veriler kaydedilirken hata. LIS-SV'yi degistirin.

F1 F1 sinyal giris boélimiindeki frekans, sifir noktasi P 7.1 ile, frekansin algilanip algilanmadigini
icin kaydedilen degerden daha kiigik. kontrol edin ve gerekirse bos ylk kancasi ile

sifir noktasi dengelemesi gergeklestirin.
Sifir noktasi frekansinin degeri yanlig, 6r. yik Sifir noktasi frekansinin élgimini bos yik
kancasinda test yuku ile yapilan 6l¢iim nedeniyle.  kancasi ile yeniden gerceklestirin.
Olgiim pimi arizali. Olgim pimini kontrol edin ve gerekirse
degistirin.
LIS-SV sebeke adaptori arizali. LIS-SV'yi degistirin.

F2 F2 sinyal giris bélimundeki frekans, kayitli F1 ve F2 arasindaki baglantiy1 kontrol edin.

degerden daha kuigk. P 7.2 ile, frekansin algilanip algilanmadigini
kontrol edin ve gerekirse bos yik kancasi ile
sifir noktasi dengelemesi gerceklestirin.

F3 F3 sinyal girig bolumindeki frekans, kayitli F1 ve F3 arasindaki baglantiyi kontrol edin.
degerden daha kigik. P 7.3 ile, frekansin algilanip algilanmadigini

kontrol edin ve gerekirse bos ylk kancasi ile
sifir noktasi dengelemesi gerceklestirin.

00.00 YUlk kancasi bosken asiri yiuk nedeniyle kapanma. P 4.0/P 4.1/P 4.2/P 4.3 kontrol edin ve %110'a

ayarlayin.
Ek kapatma noktasini da kontrol edin. EA dolu
degilse, parametreyi %110'a ayarlayin.

[no] Kod veya PIN 4 defa yanlig girildi. ABUS Servisi'nden geri gdnderim belgesi talep

edin ve kilidin agilmasi icin génderin.
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Bakim islemlerinin yapilmasi | LIS-SV cihazinda hatalarin giderilmesi

Hata iletisi Hata Giderme

Test OK degil LIS-SV'de hatali fonksiyon ABUS Servisi'nden geri gonderim belgesi talep
edin ve génderin.

--H2 Hata iletisi degil, durum iletisi: "Diger Bu durum s6z konusu degilse: E5 sinyal giris

kaldirma tertibatlarindan biri durdu
Durum iletisi sadece birlikte igletim

sirasinda kaldirma tertibatlari karsilikli
izlenirken ortaya gikar. Bu sayede 0rnegin

egik durmasi 6nlenir.

bélimine giden sinyalleri kontrol edin.

Yuksek kaldirma Gerilim digsmesi.

hizinda kapanma. Sebeke besleme hattinin boyutu ¢cok

Gostergede ABUS  kiguk.
goruntileniyor

P 7.61 okuyun. Sebeke besleme hattini kontrol
edin ve gerekirse giclendirin.

Deger, yik tasima  Asin ylkte gésterge 1 Hz araliklarla ve

kapasitesinin asir akimda saniyede 2 defa 0,5 Hz

%110'undan fazla araliklarla yanip séner.
yanip sénlyor

Asir yikte: YUka indirin.

Asiri akimda:

3 dk bekleyin. Ardindan fonksiyon yeniden galisir.
Birden fazla kez asir akim meydana gelirse,
motorun akim tiketimi kontrol edilmelidir.

Agirhk Q ve GND telleri karistirildi.

Yerlesim diizenini kontrol edin.

gOstergesinde
tanimsiz karakterler S€beke besleme hatti arizali.

Sebeke besleme hattini kontrol edin.

Deger yanip Motor akimi gdstergesi

sonliyor Asiri yuk - Yanip sonen %110'dan buyuk

deger gostergesi

Motor mekanik olarak engellendi, 6rn. agiimayan
fren, bloke olan sanziman veya bilya yatagi arizali.

Kontaktorler arizal, gevsek baglanti, arizal akim
kolektoru.

Gosterge karanlk Gosterge isletme gerilimi kesildi.

Agresif gevre sartlari nedeniyle ana kart

ile ekran karti arasindaki konnekt6
kontaklari oksitlenmistir.

LIS-SV'nin sebeke adaptéri arizal

r

LIS-SV'yi degistirin.
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Bakim islemlerinin yapiimasi

AYARLAMA SIRASINDAKI HATA ILETILERI

LIS-SV cihazinda hatalarin giderilmesi

Hata iletisi Hata Giderme

Err O P 1.0 ayarlanmadi. P 1.0'a kaldirma tertibatinin maksimum yuk tagima

kapasitesini girin.

Err1 Kendi kaldirma tertibatinin sifir noktasi P 1.3 ve P 1.4 kontrol edin. 0'dan biyuk bir deger
frekansi veya kazang faktor( ayarlanmis olmalidir. P 1.1 ve P 1.2 araciligiyla tam
ayarlanmamis. bir ayar yapin.

Err2 P 2.3/P 2.4, 0'dan buyuk oldugu halde F2 sinyal giris bolimundeki kaldirma tertibati igin P
P 2.0 ayarlanmamis. 2.0'a maksimum yuk tagima kapasitesini girin.

Err3 P 3.3/P 3.4, 0'dan blylk oldugu halde F3 sinyal giris bélimindeki kaldirma tertibati igin P
P 3.0 ayarlanmamis. 3.0'a maksimum yik tagima kapasitesini girin.

Err 4 Akim diizeltme faktora girilmedi. Parametre P 5.6'y1, akim trafosu modulinin akim

araligina goére ayarlayin.

Err7 Test yukiyle ayarlarken sifir noktasi Ayari daha buyuk bir test yiku ile tekrarlayin.
frekansindan ¢ok kuguk bir frekans farki Gerekirse 6lgim pimini degistirin.
tespit edildi.

F1 Sifir noktasi ayari, ylik kancasinda yik Sifir noktasi dengelemesini bos bir ylik kancasiyla
(6rnegin bir kaldirma takimi) ile yapin.
gerceklestirildi.

[no] PIN veya kod 4 defa yanlis girildi. ABUS Servisi'nden geri gdnderim belgesi talep edin

ve kilidin agilmasi i¢in génderin.
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Bakim iglemlerinin yapiimasi

LIS-SV'NIN DEGISTIRILMESI

LIS arizaliysa, degistiriimesi gerekir.

LIS'i degistirirken vincin ve LIS'in igletme gerilimine
dikkat edin ve karsilastirin!

isletme gerilimi yanhssa LIS hasar gérebilir!

DEGERLERIN OKUNMASI

LIS, bekleme modundaysa:

»®  Enter digmesine kisa basin.

® Toplam isletim saati gosterilir.

"Kaldirma" veya "indirme" isletme modunda:

=¥  Kaldirma veya indirme digmesine basin.

® [sletim saati sayacinin o anki degeri
gOstergede 3 saniye boyunca gosterilir.

Ornek: Toplam isletim saati
Toplam isletim saatini not edin.

¥ ¥

Sadece yuk kolektifi belledi oldugunda:
YUk kolektifi bellegindeki degeri not edin. Bkz.
"P 5.2 Yuk kolektifi belleginin" sayfa 20.

P13,P14,P23,P24,P33veP34
parametrelerindeki degerleri not edin.
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LIS-SV'nin degistirilmesi

LIS-SV'NIN SOKULMESI

ABUS

electronic

Cihaz arabirimi fis
kontagi

¥ Vinci gerilimsiz duruma getirin.

Olgiim pimi fig
kontagi

e 3 Olgiim piminin fis kontagini ve cihaz
arabiriminin fis kontagini LIS-SV'den gekin.

Priz grubu Priz grubu

Priz grubu

¥ Priz gruplarini LIS-SV'deki soket ¢italarindan
cekin.



Bakim iglemlerinin yapiimasi

LIS-SV Tasliyici ray
-> LIS-SV'yi tasiyici raydan gekin.

=» LIS-SV'yi kedi arabasi kontaktor kutusundan
¢ikarip alin.

LIS-SV'NIN MONTE EDILMESI

LIS-SV Tasliyici ray
=>»  Yeni LIS-SV'yi kedi arabasi kontaktdr kutusuna
yerlestirin.

4 LIS-SV'yi taglyici raya gegirin.

Priz grubu Priz grubu

Priz grubu
- Priz gruplarini LIS-SV'nin soket ¢italarina takin.
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LIS-SV'nin degistirilmesi

Olgiim pimi fig kontagi

Cihaz arabirimi fis
kontagi

-> Olgiim piminin fis kontagini ve cihaz
arabiriminin fis kontagini LIS-SV'ye takin.

DEGERLERIN AKTARILMASI

Vinci ¢alistirin.

Sadece yuk kolektifi bellegi oldugunda:
Baslangi¢ deg@erini P 6.2 parametresine girin.
Eski LIS-SV'deki degerleri yeni LIS-SV'ye
aktarin.

Degerler devralinamiyorsa, sifir noktasi
dengelemesi yapilmalidir.

Bkz. "Standart ayarlarin yapiimasi" sayfa 40.

Toplam igletim saatini ve yuk kolektifi bellegi
degerini yeni LIS-SV'nin gévdesine yazin.



Bakim iglemlerinin yapiimasi

STANDART AYARLARIN YAPILMASI

PARAMETRE SEVIYESININ ACILMASI

SADECE YUK KOLEKTIFI BELLEGI
OLDUGUNDA

Yiik kolektifi bellegine sahip LIS oldugunda,
parametre seviyesi agilmadan 6nce yuk kolektifi
belledi okunabilir. Yuk kolektifi belleginin okunmasi,
Enter'a kisaca basilarak atlanabilir.

¥  Enter digmesine kisa basin.

® (Gostergede "P - nr." gorindr.

»®  Enter digmesine uzun basin.
=%  PIN 0055 girin.

40

Standart ayarlarin yapilmasi

e 3 Gostergede P 0.0 goriinene kadar Enter
digmesine basin.

® Parametre seviyesi acik.

Parametre seviyesinde, ilgili parametre
kaldirma/indirmenin mimkin oldugunu
belirtmedigi surece kaldirma ve indirme kontrol
sinyalleri genellikle calismaz.

¥ Ok digmeleriyle istediginiz parametreyi segin
ve ayarlari yapin.

Yanlis bir kod girildiyse:

Kod veya PIN numarasi pes pese en fazla Ui¢ defa
yanlis girilebilir. Dérdiinctide LIS bloke olur ve
gOstergede [no] gorundr.

LIS, son girilen degerlerle galigmaya devam eder.
Blokajin kaldirilmasi i¢in LIS'in génderilmesi gerekir.
Bu durumda ABUS Servisi ile iletisime gegin. Bkz.
sayfa 48.



Bakim iglemlerinin yapiimasi

MAKSIMUM YUK TASIMA
KAPASITESININ GIRILMESI (P 0.0)

Bu parametreye vincin maksimum yuk tasima
kapasitesi girilir. Sadece bir kaldirma tertibati
degerlendiriliyorsa, maksimum yik tasima kapasitesi
her zaman kendine ait kaldirma tertibatinin maksimum
yuk tasima kapasitesi ile aynidir.

Toplam yuku degerlendirirken, tiim vincin maksimum
yuk tasima kapasitesi, kaldirma tertibatlarinin ayri ayri
yuk tasima kapasitelerinin toplamindan daha kiguk
olabilir. Bu, érnegin LIS SV'nin toplam yuku izledigi ve
minferit yik tasima kapasitelerinin vincin maksimum
yuk tasima kapasitesinden (6rn. 5t (5 t/3 t) fazla
oldugu durumlarda gecerlidir.

Ok diigmeleriyle P 0.0 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.
Parametre agilir.

Ok diigmeleriyle vincin maksimum yiik tasima
kapasitesini girin.

Enter digmesine kisa basin.

e ¥ Vo ¥V

Deger kaydedildi.
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Standart ayarlarin yapilmasi

KALDIRMA TERTIBATI MAKSIMUM
YUK TASIMA KAPASITESININ
GIRILMESI (P 1.0/P 2.0/P 3.0)

Bu parametrelere ilgili kaldirma tertibatinin maksimum
yuk tasima kapasitesi girilir.

Kaldirma tertibati mevcut degilse, ilgili parametreye
maksimum yuk tasima kapasitesinin giriimesine gerek
yoktur. Bu durumda karsilik gelen parametre 0
degerine sahiptir.

P 5.11'de bir deger kayitliysa P 3.0 parametresi
ayarlanamaz. P 5.11'de bir deger kayitliysa, LIS-SV,
ABULiner frekans invertoriiyle galismak tizere
etkinlestirilmistir. Bu durumda P 5.11'in 6nce 0'a
ayarlanmasi gerekir. “ABULiner kaldirma/indirme” el
kitabina bakin.

= 0Ok digmeleriyle uygun parametreyi segin.
— Kendine ait kaldirma tertibati i¢cin P 1.0
— F2 sinyal girig bélimuindeki kaldirma tertibati
icin P 2.0
— F3 sinyal girig bolimiindeki kaldirma tertibati
icin P 3.0
=> Enter digmesine kisa basin.
® Parametre agllir.
= 0Ok digmeleriyle ilgili kaldirma tertibatinin
maksimum yik tasima kapasitesini girin.
=>» Enter digmesine kisa basin.
® Deger kaydedildi.



Bakim iglemlerinin yapiimasi

TOPLAM YUKUN ASIRI YUKE KARSI
EMNIYET TERTIBATININ
ANAHTARLAMA NOKTASININ
AYARLANMASI (P 4.0)

Vincin toplam yukinin agir ylike karsi emniyet
tertibati icin anahtarlama noktasi bu parametrede
ayarlanir. Ayar, vincin girilen maksimum yik tagima
kapasitesinin %0 ila %110 arasindaki bir ylizdesi
olarak yapilir. Deger %2'lik adimlar halinde
ayarlanabilir.

Birden fazla kaldirma tertibati varsa, toplam yikin ve
dolayisiyla vincin agiri yike kargi emniyet tertibati ile
ilgili oldugundan, girilen deger tim kaldirma tertibatlar
icin ayni olmalidir. Buna gore girilen deger asildiginda
tim kaldirma tertibatlari kapanir ve asiri yike karsi
emniyet tertibati, asirn yik durumuna geger. Ayni
zamanda LIS-SV, o anda él¢llen yika goriintiler ve
her saniye yanip soner.

Ayarlanan deger her zaman P 0.0 altindaki maksimum
yuk tagima kapasitesi ayarina dayanir.

Ok diigmeleriyle P 4.0 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.
Parametre agilir.

Vincin maksimum yik tasima kapasitesinin
%0 ile %110'u arasinda bir deger ayarlayin.

Enter digmesine kisa basin.

e ¥ VYo ¥V

Deger kaydedildi.
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Standart ayarlarin yapilmasi

KALDIRMA TERTIBATLARININ ASIRI
YUKE KARSI EMNIYET TERTIBATININ
ANAHTARLAMA NOKTALARININ
AYARLANMASI (P 4.1/P 4.2/P 4.3)

Munferit kaldirma tertibatlarinin asin yike karsi
emniyet tertibatinin anahtarlama noktalari bu
parametrelerde ayarlanabilir. Parametreler her zaman
kendine ait kaldirma tertibatini, yani mevcut ayarli
cihazin kurulu oldugu (F1 sinyal giris bolimine bagl)
kaldirma tertibatini ve F2 ve F3 sinyal giris
bélimuindeki en fazla iki ek kaldirma tertibatini ifade
eder. Deger, maksimum ylk tasima kapasitesinin %0
ila %110'u arasindadir ve %2'lik adimlar halinde
ayarlanabilir.

ilgili sinyal giris bélimiindeki ilgili kaldirma tertibati,
kayitl deger asildiginda kapanir ve asiri yike karsi
emniyet tertibati asirn ylik durumuna geger. Ayni
zamanda LIS-SV yuki goriintiler ve her saniye yanip
sOner.

>

— Kendine ait ylk sinyali igin P 4.1 (F1 sinyal girig
bolim)

Ok dugmeleriyle ilgili parametreyi segin:

— F4 sinyal girig bolimiindeki yik sinyali igin
P22

F4 sinyal giris bolimundeki yuk sinyali igin
P 3.3

Enter digmesine kisa basin.
Parametre agilir.

ilgili kaldirma tertibatinin maksimum yiik
tasima kapasitesinin %2 ila %110'u arasinda
bir deger ayarlayin.

Enter digmesine kisa basin.

eV Ve ¥

Deger kaydedildi.



Bakim iglemlerinin yapiimasi

SADECE IKINCI ANAHTARLAMA
NOKTASINDA

TOPLAM YUKUN IKINCI
ANAHTARLAMA NOKTASININ
AYARLANMASI (P 4.40)

Bu parametrede, vincin toplam yukune iligkin ylike
bagli ikinci anahtarlama noktasi, maksimum yuk
tasima kapasitesinin %0 ila %110'u arasinda
ayarlanir. Deger %2'lik adimlar halinde
ayarlanabilir.

ikinci yilke baglh anahtarlama noktasi, LIS-SV
Uizerindeki EA sinyal giris bolimaniin
degistiriimesiyle etkinlestirilir. Bu sayede 6rnegin
bir gapraz kol anahtariyla degistirilen kismi yik
araliklar (ana kirigin azaltilmig maksimum yuk
tasima kapasitesi, drnegin kenarda) uygulanabilir.

Ayarlanan deger her zaman P 0.0 altindaki
maksimum yik tasima kapasitesi ayarina dayanir.

Enter digmesine kisa basin.

Parametre acllir.

Vincin yuk tasima kapasitesinin %0 ila
%110'u arasinda bir deger ayarlayin.

Enter diigmesine kisa basin.

eV Ve ¥V

Deger kaydedildi.

Ok diigmeleriyle P 4.40 parametresini segin.
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Standart ayarlarin yapilmasi

KALDIRMA TERTIBATLARININ
IKINCI ANAHTARLAMA
NOKTALARININ AYARLANMASI
(P 4.41/P 4.42/P 4.43)

Bu parametrede miuinferit kaldirma tertibatlarinin
yuke bagli ikinci anahtarlama noktalari
ayarlanabilir. Parametreler her zaman kendine ait
kaldirma tertibatini, yani mevcut ayarli cihazin
kurulu oldugu (F1 sinyal giris bolimiine bagh)
kaldirma tertibatini ve F2 ve F3 sinyal giris
boélimindeki en fazla iki ek kaldirma tertibatini
ifade eder. Deger, kaldirma tertibatinin maksimum
yuk tasima kapasitesinin %0 ile %110'u
arasindadir ve %2'lik adimlar halinde ayarlanabilir.

ilgili sinyal giris boliimiindeki ilgili kaldirma tertibati,
kayith deger asildiginda kapanir ve asiri yike karsi
emniyet tertibati asiri yiilk durumuna geger. Ayni
zamanda LIS-SV yiiki gorintiler ve her saniye
yanip soner.

Asiri yike karsi emniyet tertibatinin yike bagli
ikinci anahtarlama noktasi, LIS-SV Uzerindeki EA
sinyal giris bolimu degistirildiginde etkinlestirilir. Bu
sayede Ornegin asiri yiik durumunda yanan bir
sinyal lambasi etkinlestirilebilir.

Ayarlanan deg@er her zaman F1 sinyal giris bolim
icin P 1.0, F2 sinyal giris bolim igin P 2.0 veya F3
sinyal giris bolima icin P 3.0'daki maksimum yuk
tasima kapasitesinin ayarini ifade eder.

-» Ok digmeleriyle uygun parametreyi segin.
— Kendine ait ylk sinyali igin P 4.41 (F1 sinyal
giris boluma)
— F4 sinyal giris bélimundeki yik sinyali igin
P 422

F4 sinyal giris bélimundeki yik sinyali igin
P 43.3

Enter diigmesine kisa basin.
Parametre acllir.

ilgili kaldirma tertibatinin yiik tagima
kapasitesinin %0 ila %110'u arasinda bir
deger ayarlayin.

Enter digmesine kisa basin.

e ¥ Ve ¥

Deger kaydedildi.



Bakim iglemlerinin yapiimasi

SADECE YUKE BAGLI
ANAHTARLAMA NOKTASINDA

YUKE BAGLI ANAHTARLAMA
NOKTASININ AYARLANMASI (P 4.5)

Bu parametrede, toplam yik igin yiike bagh
anahtarlama noktasi, maksimum yik tasima
kapasitesinin %0 ila %110'u arasinda ayarlanir.
Deger %2'lik adimlar halinde ayarlanabilir.

P 4.40 parametresinin aksine, ylke bagh
anahtarlama noktasi LIS-SV'deki TxD - EA sinyal
cikis béliumu araciligiyla degil, harici akim trafosu
modiild aracih@iyla uygulanir. Ayarlanan degerin
asllmasi durumunda akim trafosu moduilindn
devre karti Gzerinde bulunan réle devreye girer.

Bu yiike bagli anahtarlama noktasi, fonksiyonlarin
potansiyelsiz olarak anahtarlanmasi igin kullanilr.

Ayarlanan deger her zaman P 0.0 altindaki
maksimum yik tasima kapasitesi ayarina dayanir.

=2 0ok digmeleriyle P 4.5 parametresini segin.
=> Enter digmesine kisa basin.

® Parametre aclilir ve o anda kayith olan
deger gorintilenir.

Vincin maksimum yik tagima kapasitesinin
%0 ila %110'u arasinda istenen degeri
ayarlayin.

Enter diigmesine kisa basin.

O

Deger kaydedildi.
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Standart ayarlarin yapilmasi

AKIM DUZELTME FAKTORUNUN
GIRILMESI (P 5.6)

Bu parametre ile ABUS'un akim trafosu moddllerinin
dizeltme faktéra girilir. Degerler icin asagidaki tabloya
bakin.

Olgiim IN [A] Akim Diizeltme  Uriin
araligi trafosu faktord numarasi
modult
0 3 0115 19683
I 8 0306 9743
I 16 0613 9744
1 23 0873 9745
v 36 1381 9746
Vv 60 2344 9747
\ 136 5169 19682
- 0Ok digmeleriyle P 5.6 parametresini segin.
=> Enter digmesine kisa basin.
® Parametre agllir.
® Gincel deger gosterilir.
=>» Enter digmesine uzun basin.
= Ok digmeleriyle tablodaki degeri girin.
=>» Enter digmesine kisa basin.
® Deger kaydedildi.



Bakim iglemlerinin yapiimasi

iKIZ KALDIRMA TERTIBATINDA
ISLETIMIN AYARLANMASI (P 5.7)

Bu parametre ile kaldirma tertibati motorlarindan ayni

anda yuksek bir ilk hareket akiminin akmasini
onlemek amaciyla, kaldirma tertibatlarinin zaman
gecikmeli olarak ¢aligtirilmasi ayarlanir. Parametre 0,
1 ve 2 degerlerini alabilir.

Deger Anlami

0 Ek zaman gecikmesi olmadan yuksek
kaldirma hizi

—_

0,5 sn zaman gecikmesi

N

1 sn zaman gecikmesi

Ok dugmeleriyle P 5.7 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.
Parametre acilir.

Gostergede "Code" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

Enter diigmesine uzun basin.
Kod 1443 girin.
Enter digmesine kisa basin.

Yoy e WV

Kullanim alanina goére ok diigmeleriyle
asagidaki ayari segin:

isletim sekli Cihaz 1 Cihaz 2

1 kaldirma tertibati 0 R

2 paralel kaldirma 1 1
tertibati

ikiz kaldirma 1 2
tertibatinda isletim

=>» Enter digmesine kisa basin.

® Girilen deger kaydedildi.
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Standart ayarlarin yapilmasi

SADECE ABUS ESIT KALDIRMA
KONTROL UNITESI ILE ISLETIMDE

Kaldirma tertibatinda ABUS esit kaldirma kontrol
Unitesi varsa bunun ayarlanmasi gerekir.

ABUS ESIT KALDIRMA KONTROL
UNITESININ AYARLANMASI (P 5.8)

ABUS esit kaldirma kontrol Unitesi bu parametre ile
etkinlestirilir. ABUS esit kaldirma kontrol Unitesinin
dogru galismasi igin parametrenin 1 degerine
ayarlanmasi gerekir.

Ok diigmeleriyle P 5.8 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

Parametre agik ve giincel deger gosterilir.

Gostergede "Code" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

Enter diigmesine uzun basin.
Kod 1443 girin.
Enter diigmesine kisa basin.

Esit kaldirma kontrol Unitesini etkinlegtirme
parametresini ok diigmeleriyle 1 dederine
ayarlayin.

Enter diigmesine kisa basin.

Yo Vb Ve VY

Girilen deger kaydedildi.

| SADECE FREKANS INVERTORU ILE |

ISLETIMDE

Frekans konvertoriyle galistirirken "ABULiner
kaldirmal/indirme" el kitabina bakin.



Bakim iglemlerinin yapiimasi

SIFIR NOKTASI DENGELEMESININ
YAPILMASI (P 1.1/P 2.1/P 3.1)

ilgili kaldirma tertibati 1, 2 ve 3 igin sifir noktasi
dengelemesi bu parametrelerle gergeklestirilir. Bu LIS-
SV'nin, yiik kancasi bogken halath palangadaki 6lgim
pimlerini kullanarak hangi 6lgiim degerini 6lgecegini
belirler.

Olglim islemi sirasinda yiik kancasina higbir test yiikii
veya kaldirma takimi asilmamalidir.

¥ Ok digmeleriyle ilgili parametreyi secin:
— Kendine ait yuk sinyali icin P 1.1 (F1 sinyal giris
boluim)
— F2 sinyal giris bolimiindeki yuk sinyali igin
P1.2
— F3 sinyal girig boliimiindeki yik sinyali igin
P13
" 4 Gostergede "Code" gériinene kadar Enter
digmesine basin.
¥ Enter digmesine uzun basin.
¥  Kod 1443 girin.
¥  Enter digmesine kisa basin.
® Enter digmesine basildiktan sonra gostergede

"MESS" gorintilenir.

® 2 saniye sonra gdstergede yuk kancasi bosken
olcllen frekansin degeri gérinir.

Uygun parametre (P 1.1/P 2.1/P 3.1)
goruntilenene kadar Enter digmesine basin.

ilgili parametreden ancak dlglilen frekans
degderi 0,100 kHz'den biiyikse ¢ikilabilir.

® Olgiilen deger kaydedildi.
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Standart ayarlarin yapilmasi

TEST YUKU ILE ASIRI YUKE KARSI
EMNIYET TERTIBATININ
AYARLANMASI (P 1.2/P 2.2/P 3.2)

Bu parametreler, LIS-SV'nin bilinen bir test yikd icin
halath palangadaki dlgiim pimlerini kullanarak hangi
Olciim degeri dlgtugind belirlemek icin kullanilir. LIS-
SV, bu degerden ve sifir noktasi dengelemesinden
daha sonraki isletimde 6lgiim piminin dlgiim
degerinden gecerli yukin hesaplandigi orantisal bir
fonksiyon (yik dogrusu) hesaplar.

Test ylkiyle ayarlama yapmak igin agirligi bilinen bir
test yiki gereklidir. Test yiki, maksimum yik tasima
kapasitesinin %80'i degerinde olmalidir!

Test yikl maksimum yuk tagima kapasitesinin en az
%40'I olmalidir. Maksimum yuk tagima kapasitesinin
%40' ila %80'i arasinda bir test ylUkuyle ayar

yapilmigsa, bu durum kontrol kitabina not edilmelidir!

Test yUki maksimum yik tasima kapasitesine ne
kadar yakinsa, yikin agirhid: da o kadar dogru
goruntulenir.

v 4

— Kendine ait ylk sinyali igin P 1.2 (F1 sinyal girig
bolim)

Ok dugmeleriyle ilgili parametreyi segin:

— F2 sinyal girig bolimiindeki yik sinyali igin
P22

— F3 sinyal girig bélimuindeki yik sinyali igin
P23

¥ Enter digmesine kisa basin.

® (Gostergede "Last" gosterilir.

0.000 gosterilene kadar Enter dugmesine
basin.

Bilinen test yukinin agirhdini sagdan sola
girin.



Bakim islemlerinin yapiimasi | Standart ayarlarin yapilmasi

PARAMETRE SEVIYESINDEN
CIKILMASI

Degerlerin kaydedilmesi ve asir ylike karsi emniyet
tertibatinin tekrar etkinlesmesi icin parametre
seviyesinden her zaman P 9.9 parametresiyle
cikilmalidir!

¥  Enter digmesine kisa basin.

Gostergede asagidan yukariya dogru uzanan
bir merdiven egrisi gosterilir.

¥  Test yukinu bosta durana kadar kaldirin.

Test ylUki sabit durmalidir.

¥ Ok digmeleriyle P 9.9 parametresini segin.
¥  Enter digmesine kisa basin.

® Parametre seviyesi sonlandirilir.

Acil durdurma digmesine basin.

3 sn sonra gostergede "MESS" gorintilenir.

..%

5 saniye sonra gostergede test yukiinde
olcllen frekans gorintilenir.

Acil durdurma diigmesinin kilidini agin.

o ¥

Olciimden sonra alti deger gériintilenir:
— Mevcut test yukuyle frekans

— Kazang faktori

— Sifir noktasi frekansi

— Test ylki ile sifir noktasi arasindaki deger
farki

— Yuk tasima kapasitesi
— Test yukinin degeri

=¥  Bir sonraki degere ulagsmak i¢in Enter
digmesine basin.

¥ Enter digmesine uzun basin.

Degerler kaydedildi.
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Bakim islemlerinin yapiimasi | ABUS Servisi

ABUS SERVISI

SADECE ALMANYA'DA

-> Sayet biliyor iseniz, Grlin numarasini, seri
numarasini ve musteri numarasini hazir
bulundurun.

=» ABUS Servis Merkezi'ni telefonla arayin:
— Telefon: 02261-37-237

-> Olagan galisma saatlerinin disinda
aradiginizda, telesekretere bir not birakin.

® ABUS Servisi, size en kisa slrede geri
doner.

e 4 Gerektiginde, probleme iligkin agiklamayi,
faks veya e-posta yoluyla génderin:

— Telefaks: 02261-37-265

— e-posta: service@abus-kransysteme.de

SADECE ALMANYA DISI ICIN

= ABUS subesini veya bulundugunuz
bolgedeki ving servisi partnerini telefonla
arayin.

iletisim bilgileri, sorumlu kisiler ve
ulasilabilirlik konulari hakkinda ABUS
subesi veya bulundugunuz bdlgedeki ving
servisi partneri gerekli bilgileri verecektir.



Bakim islemlerinin yapiimasi

Uygunluk beyani

UYGUNLUK BEYANI

Bu beyan, Makine direktifi Ek 1l 1A'ya gore uygunluk beyani olarak gegerlidir.

Uretici

Uriin

imal yili
Siparig numarasi ve seri numarasi

Ozel teknik dokiimanlarin bir araya
getirilmesi konusunda yetkili kisi

isbu el kitab ile, yukarida belirtilen
Urtinin yan taraftaki Tek Pazar
Yonetmelikleri'ndeki belirlemelerin,
belgenin dizenlendigi tarihte gecerli olan
metnine uygun oldugunu beyan ederiz.

Bilhassa, bu uyumlulasgtirimis
standartlar, ulusal standartlar,
yonetmelikler ve sartnameler ve bunlarin
birlikte gegerli olan standartlari
uygulanmistir.

ABUS Kransysteme GmbH
Sonnenweg 1
D - 51647 Gummersbach

ABUS yuk gosterge sistemi
LIS-SV

Seri model
2000'den itibaren
Bkz. Kapak sayfa

Michael Muller

Teknik Dokimantasyon Bolimi Bagkani
ABUS Kransysteme GmbH

Sonnenweg 1

D-51647 Gummersbach

2006/42/AT Makineler
2014/35/AB Algak gerilim
2014/30/AB Elektromanyetik uyumluluk
EN 13849

glvenlikle ilgili kisimlari
EN ISO 12100

Makinelerde giivenlik - Kumanda sistemlerinin

Makinalarda guvenlik - Tasarim i¢in genel

prensipler - Risk degerlendirilmesi ve risk

azaltilmasi
EN 60204 T32
makinalari igin kurallar
EN 61000-6-4
EN 61000-6-2

Bir teknik dokimantasyon eksiksiz sekilde mevcuttur.

ilgili isletim Kilavuzlari, kullanicinin bulundugu tilkenin dilinde mevcuttur.

Makinalarin elektrik donanimi, Asansor

Elektromanyetik uyumluluk; girisim emisyonu
Elektromanyetik uyumluluk; parazite karsi direng

Pazar denetleme kurumlarinin, gerekgesi mevcut olarak talep etmeleri halinde, hentiz eksiksiz olmayan makineye
iliskin 6zel dokiimanlari, "Teknik Dokiimantasyon" bolimimiiz Gizerinden bu kurumlara iletecegimizi taahh(it ederiz.

Gummersbach, Tarih, 25 Ekim 2023

Elektrik mUhendisligi gelistirme departmani

Willi Dick

& Dl

Yetkilinin imzasi

Bu beyanin icerigi, EN ISO 17050 standardi ile uyumludur.

ABUS Kransysteme GmbH firmasi, DIN EN ISO 9001 standardi uyarinca bir Kalite Yénetim Sistemi ile calismaktadir.
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ABUS Kransysteme GmbH
Sonnenweg 1

D — 51647 Gummersbach
Tel. 0049 — 2261 — 37-0
Faks. 0049 — 2261 — 37-247
info@abus-kransysteme.de

Bu belgenin bagka kurum ve sahislara iletiimesi ve gogaltiimasi, iceriginden
yararlanilmasi ve bu igerigin baska kurum ve sahislara bildirilmesi, kesin bir
sekilde miisaade edilmedigi takdirde, yasaktir. Aykiri hareket edilen durumlar,
tazminat yikimliltigini beraberinde getirir. Patent verilmesi veya kullanim
numunesi kaydi durumu igin her hakki saklidir.

AN 120077TR002
2023-10-25
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