EL KITABI

ABUS yuk goOsterge sistemi
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Genel | ik olarak

VINC ILE, VINC UZERINDE VEYA VINCIN YAKININDA CALISAN HERKESI

ILGILENDIRIR

ILK OLARAK

EL KITABI ILE ILGILI BILGILER

BU EL KITABININ KULLANILMASI

Bu el kitabinda, asagidaki simgeler kullaniimaktadir:

iNSANLAR ICIN TEHLIKE!
Bu uyari bilgisi, insanlar icin s6z
konusu olan tehlikelere isaret eder.

ELEKTRIK CARPMA TEHLIKESI!
Bu uyari bilgisi, elektrik ve akim ile
yanlis islem yapilmasi sonucu
insanlar igin s6z konusu olan
tehlikelere isaret eder.

Calismaya baslamadan &nce, el kitabini dikkatlice
okuyun. Aksesuar ve bilesenler igin 6ngorilmis olan
el kitaplarini da dikkate alin.

Daha sonra el kitabini vincin yakininda bir yerde
saklayin. Bu el kitabi, ving ile veya vingte ¢alisan her
kisinin erigebilecegdi bir yerde olmaldir.

Satig, kiralama vs. durumlarda, el kitabi, daima ving ile
birlikte teslim edilmelidir.

USULUNE UYGUN KULLANIM

YUK DUSME TEHLIKESI!
Bu uyari bilgisi, bir ylkun
dliismesine neden olabilecek
tehlikeli durumlari tanimlar.

" HASARA ILISKIN UYARI!
Bu uyari, bir par¢anin hasar
gorebilecedi durumlara isaret eder.

v 4 Bu, bir islem talimatidir ve bir igslem adimi
uygulamanizi ister.

® Bu, bir islemin sonucudur ve cihazda neler
olacagini anlatir.

— Bu, bir siralamadir.

SADECE...

Cizgili gergeveye alinmig bir bolim yalnizca belirli
Urtin modelleri, degisik tipler veya opsiyonlar igin
gecerlidir. Bélimun hangi kosul igin gegerli oldugu
en basta baslik kisminda "Sadece..." altinda

_ belirtilmistir.

ABUS yuk gosterge sistemi LIS-SE, kaldirma
tertibatlar ve ving tertibatlari icin bir tespit kayit ve
degerlendirme sistemidir. LIS-SE, 6zellikle kaldirma
tertibatlarinin kontrol diizenlerinde kullaniimak Gzere
tasarlanmistir. Ana iglevi, kaldirma tertibatinin akimini
ve gerilimini degerlendirerek asiri ylike karsi emniyet
saglamaktir. Kaldirma tertibatinin gercek calismasi,
istege bagl bir yik kolektifi bellegi kullanilarak
kaydedilebilir. LIS-SE, 6zellikle kutbu degistirilebilir Gg
fazli motorlarda kullaniimak lzere tasarlanmistir.
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YONETMELIKLER

Tertibat, imal edildigi sirada, Avrupa'da gecerli olan
standartlara, kurallara ve ydnetmeliklere uyularak
uretilmis ve kontrol edilmistir. Tasiyici yapi tasarimi ve
imalat sirasinda hangi temel prensiplerin temel
alindidi, uygunluk beyaninda ve montaj beyaninda
bildirilmistir. Bu temel prensiplere, montaj, isletim,
kontrol ve koruyucu bakim islemleri sirasinda da
uyulmahdir; ayni sekilde galisma emniyetine yonelik
gegcerli belirlemeler de dikkate alinmalidir.

iINSANLAR ICIN TEHLIKE!
Yodnetmelikler dikkate
alinmadiginda, insanlar élebilir veya
agir kazalar meydana gelebilir.

Tertibatta guvenli bir sekilde
calisabilmek icin ve ise alisma
amaciyla, bu el kitabinin ve ilgili
yénetmeliklerin 6zenle okunmasi ve
personele agiklanmasi gereklidir.

Hangi yénetmeligin hangi kullanim durumunda gegerli
oldugu, vincin kullanilis sekline ve lilkeye has
yonetmeliklere baghdir. Gegerli ve giincel
yonetmelikleri ve is glvenligi dizenlemelerini kontrol
edin ve bunlara uyun! Uygunluk beyanina ve montaj
beyanina da bakin.

GARANTI

GUVENLIGE ILISKIN UYARI
BILGILERI

— ABUS firmasi, amacina uygun olmayan
kullanim, konu hakkinda yeterince egitimden
gecmemis personel, maksadina uygun
olmayan sekilde yapilmis islemler sonucu ve
ABUS firmasindan misaade alinmaksizin
yapilmis olan degisiklikler, tertibat yapisinda
rekonstriiksiyonlar veya vingte veya vincin
komponentlerinde yapilan her turlt degisiklikler
sonucu olusan hasarlar i¢in sorumluluk
ustlenmez.

— Sadece orijinal ABUS yedek pargalari
kullanildiginda, vincin veya vincin
komponentlerinin glivenli sekilde ¢alismasi
garanti edilir.

Vingte guivenli bir sekilde galismak igin, asagidaki
uyarilari dikkate alin. Ozel tehlike uyarilari, tehlikenin
s6z konusu oldugu kisimlarda belirtilmigtir.

— lsletime almadan &énce sistemin kablo
baglantilarinin baglanti semasina uygunlugu
kontrol edilmelidir.

— Vingte galismaya baglamadan dnce, sebeke
besleme hatti baglantisini kesin ve en azindan
4 dakika elektrik gerilimlerinin desarj olmasini
bekleyin.

— Ving elektrik tertibatinda yapilacak olan
calismalari sadece meslek egitimi gérmuis
elektrik tesisatgisi ustalara yaptirin!

— Guvenligi olumsuz etkileyecek degisikliklerin
yani sira ekleme veya donustiurme yapilmasi
yasaktir ve yalnizca ABUS tarafindan
gercgeklestiriimelidir. LIS-SE'nin agiimasi
yasaktir!

— Yanls parametrelendirme ve ayarlar, vincin
asiri yuklenmesine ve hatta yikin digsmesine
neden olabilir.

— LIS-SE yanlis baglandidinda, LIS-SE veya
diger bilesenler zarar gorebilir.
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PERFORMANS OZELLIKLERI

LIS-SE
CIHAZIN TARIFI
LIS-SE:
1 2 1
k A
[y , (]
T |‘ .I-w “.‘.:‘ .l:,\l‘.lﬂ \{'Tl Py R |
AR
ABUS
5
— 1: Soket citasi
— 2: Gosterge
— 3:"yukan" ok digmesi
— 4:Enter
— 5:"agag!" ok digmesi

Akim trafosu moduili:

YUk gosterge sistemi LIS-SE:

LIS-SE kaldirma tertibatlarinda yuk tespiti ve
degerlendirmesi icin mikrokontrolér kontrolli bir
sistemdir.

LIS-SE'nin ana islevi, kaldirma motorunun
akimini ve gerilimini dederlendirerek kaldirma
tertibati igin asiri ylike karsi emniyet
saglamasidir. Asiri yik hem gorsel hem de
akustik olarak bildirilebilir. Agiri yiike kargl
emniyet tertibatinin anahtarlama noktalari,
maksimum yuk tasima kapasitesinin
maksimum %110'una kadar ayarlanabilir.
Anahtarlama noktalari degisken sekilde %2'lik
adimlar halinde ayarlanabilir.

Hizh ylk artiginda ylksek kaldirma hizi
kapatilarak yUkin ani hareketle kaldiriimasi
onlenir.

LIS-SE ayrica durum ve hata iletileri verebilir.

Yk kolektifi bellegi (opsiyon), vincin teorik
kullanim siresini, vincin gergek kullanim
suresini, vincin toplam isletim saatini ve geriye
kalan kullanim siresini verir.

LIS-SE sinyal giris bélimiindeki sinyalleri
galvanik olarak sinyal ¢ikig boliminden ayirir.

indirme sirasinda otomatik olarak kontrol edilen
rejeneratif frenleme, frenin kullanim émrani
uzatir.

Motor akiminin surekli izlenmesi ve
kontaktérlerin buna gore anahtarlanmasi
sayesinde kontaktorlerin kullanim émra uzar.

Kaldirma motoru her zaman distik kaldirma

hizinda galismaya baslar ve hizli yik artigini
onlemek ve ilk hareket akimini azaltmak igin

yalnizca ayarlanan bir stireden sonra yliksek
kaldirma hizina geger.

Birlikte isletimde iki veya daha fazla kaldirma
tertibatinin izlenmesi mimkindir. Ancak bu,
esit kaldirma kontrol Unitesi ile ayni degildir!
Esit kaldirma kontrol Unitesi, ayri bir ABUS
ardnuddar.

Darbeli yol verme sayaci ile hafifce vurmal
isletim modunda yukin kaldiriimasi énlenir.
Ayarlanan sayi asildiginda, kaldirma islemi
gercgeklestiriimez. indirme digmesine en az 3
sn. basilarak yeniden isletime devam edilebilir.
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Akim trafosu moduili:

LIS-SE'nin bertaraf edilmesi

— Yk, izlenecek kaldirma tertibatinin baglanti
kablolarindaki gerilim ve akim &lgllerek

degerlendirilir.

—  Olgiim harici bir akim trafosu modiili
aracihigiyla gergeklestirilir.

— Akim trafosu modiillerinin boyutu, yiksek
kaldirma hizinda kaldirma motorunun anma
akimina baghdir.

TEKNIK OZELLIKLER

LIS-SE'NIN BERTARAF EDILMESI

LIS-SE

LIS-SE

isletme gerilimi 230V 110V 48V
A1, A2 +%10 +%10 +%10
Girig gerilimi 230V 110V 48V
E1-E7,EA %10 +%10 %10
Olgiim araligi

L1, L2, L3 ov-62rv

Akim trafosu

moduli sinyal giis 0V —-7,24V

bolima

Sebeke frekansi 50 Hz-60 Hz

Anahtarlama

kontaklari 250V, 8 A

Elektrik tiketimi Maks. 15 VA

Ortam sicakhgi -20°C - +55°C

Cikis gerilimi LAZ

5V, maks. 250 mA

Gosterge sinyali Q

Seri veri protokoli £12 V

Kaldirma
motorunun
maksimum
hizlanma suresi

Dustk kaldirma hizi: 150 ms
Yiksek kaldirma hizi: 460 ms

Havadaki bagil nem

%5 - %85, yogusmasiz

LIS bertaraf edilecekse:

e 4
e 4

i 4

LIS bilegenlerini mimkin oldugunca sokin.

Bertaraf etmeye ve yeniden degerlendirmeye
iligkin ulusal yonetmeliklere uyun.

Pargalari tek tek malzemelere gore gevreye
zarar vermeden atiga ayirin:

Elektronik montaj gruplarini sékin ve ilgili yerel
belirlemelere gore elektronik hurda olarak
bertaraf edin.

Plastik gévdeyi, plastik atik olarak geri
dondsime verin.

Bu dirtin ya da elektronik cihaz, kullanim émri
sona erdiginde ev ¢bpline atilmamalidir.
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SAYILARIN GIRILMESI

LIS cihazinin ana menisundeki (parametre seviyesi)
tim ayarlar ve gostergeler, parametreler ile
gosterilirler. Her parametre, iki haneli veya U¢ haneli
bir sayi ile gostergede gosterilir. Parametrelerin gogu,
gOsterilebilen veya ayarlanabilen bir degere sahiptir.

TUS ISLEVLER]

Yukari
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Enter
— Enter:

Deger veya sayi girerken kisa basildiginda: Bir
sonraki rakama atlar.

Bir parametrenin icindeyken kisa basildiginda:
Degistirilen degeri kaydeder.

Kod girerken kisa basildiginda: Kod onaylanir.

Bir parametrenin icindeyken uzun basildiginda:
Degeri degistirmek amaciyla kodun girilecegi
ekrani agar.

PIN girildikten sonra uzun basildiginda:
Parametre seviyesi agilir.

— Yukari ve asagi ok tuslari:
Parametre seviyesinde: Bir parametre segilir.

Bir deger girilirken: Sayilar girilir.

Sayi girigi, parametrelere deger, kod veya PIN
numarasi girilmesine bakilmaksizin her zaman ayni
prensibe gore isler. Gésterge yalnizca 4 hane
gosterebildiginden her zaman yalnizca 4 hane
gérintilenir. Ancak daha buyuk sayilar da girilebilir.
Bu durumda virgiilden sonraki rakamlar gostergenin
digina itilir ve bu nedenle gérinmez.

=>» ik rakami ok dugmeleri ile girin.

=» Sonraki rakama gecmek igin kisaca Enter
digmesine basin.

=» Sonraki rakami girmek icin islemi tekrarlayin.

Ayar secenegi:

Tabloda 6rnek olarak P 6.1 parametresi icin ayar
secenekleri gosterilmektedir. Ancak bazi parametreler
icin ayar segenekleri de dnceden belirlenmigtir. Yik
tasima kapasitesi i¢in 6r. 100 t da girilebilir.

P 6.1 6rnegi:

Gosterge Pozisyon Ayar segenegi
0.000 1. rakam 0-97

0.000 2. rakam 0-9

0.000 3. rakam 0-9

0.000 4. rakam 0-9
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Birinci pozisyonda iki basamakl/ug
basamakli rakam girme:

Sayi bir basamaktan iki basamaga veya ¢ basamaga
degistiginde gdstergedeki nokta bir veya iki hane
kaydirihr. Yalnizca 4 rakam goéruntilenebildigi igin

ondalik basamaklar ekranin digina itilir.

Sayi girisi her zaman sagdaki Giglincli ondalik
basamakla baslar.

PARAMETRE SEVIYESININ ACILMASI

Girilecek deger LIS'ye girig LIS'de gosterge

1250 kg 1.250 1.250
10250 kg 10.250 10.25
100000 kg 100.000 100.0

Tek basamakli 6rnek:

¥ Ok tuglari ve Enter ile 1250 kg degerini girin.

iki basamakl rnek:

=¥ Ok tuslari ve Enter ile 10250 kg degerini girin.

SADECE YUK KOLEKTIFI BELLEGI
OLDUGUNDA

Yuk kolektifi bellegine sahip LIS oldugunda,
parametre seviyesi agilmadan 6nce yuk kolektifi
bellegi okunabilir. Yuk kolektifi belleginin okunmasi,
Enter'a kisaca basilarak atlanabilir.

-> Gosterge "Code" yazana kadar Enter
digmesini basil tutun.

® Enter digmesine basilirken kisa streligine
glncel toplam isletim saati gorintilenir.

Yuk kolektifi belleginin okunmasit:

Enter digmesine uzun basin.
Kod 2223 girin.

Enter digmesine kisa basin.

o ¥ ¥ ¥

Yuk kolektifi belleginin gtincel degerleri
goruntuilenir. Bkz. "P 5.2 Yuk kolektifi

bellegi" sayfa 31.

Yuk kolektifi belleginin atlanmasit:

¥ Yiik kolektifi bellegi okunmayacaksa, bu
boélimi atlayin.

¥  Enter digmesine kisa basin.

® (Gostergede "P - nr." gorindr.



¥ Enter digmesine uzun basin.
=¥ PIN 0055 girin.

-» Gostergede P 0.0 goriinene kadar Enter
digmesine basin.

® Parametre seviyesi agik.

Parametre seviyesinde, ilgili parametre
kaldirma/indirmenin mimkin oldugunu
belirtmedigi strece kaldirma ve indirme kontrol
sinyalleri genellikle calismaz.

e o) digmeleriyle istediginiz parametreyi segin
ve ayarlari yapin.

Yanlis bir kod girildiyse:

Kod veya PIN numarasi pes pese en fazla u¢ defa
yanlig girilebilir. Dérdunclide LIS bloke olur ve
gOstergede [no] gorindr.

LIS, son girilen degerlerle calismaya devam eder.
Blokajin kaldirilmasi i¢in LIS'in génderilmesi gerekir.
Bu durumda ABUS Servisi ile iletisime gegin. Bkz.
sayfa 45.
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DEGERLERIN DEGISTIRILMESI

Bazi parametrelerin degerleri parametre seviyesinde
degistirilebilir. Baslangigta her zaman énce glincel
deger goruntilenir ve daha sonra degistirilebilir.
Yanhslikla degisiklik yapilmasini énlemek igin deger
degistiriimeden énce kod 1443 girilmelidir.

Ornek: Giincel deder géstergesi
Bir parametre agik.
Guncel deger gosterilir.

Gostergede "Code" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

Kod 1443 girin.

Enter digmesine kisa basin.
Degeri girin.

Enter digmesine kisa basin.

Gostergede kisa sireligine "SP" gorintilenir.

oo‘&%"&‘;‘ %‘00

Deger kaydedildi.

PARAMETRE SEVIYESININ
KAPATILMASI

Degerlerin kaydedilmesi ve asir ylke karsi emniyet
tertibatinin tekrar etkinlesmesi igin parametre
seviyesinden her zaman P 9.9 parametresiyle
cikilmalidir!

¥ Ok digmeleriyle P 9.9 parametresini segin.
¥  Enter digmesine kisa basin.

® Parametre seviyesi sonlandirilir.
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ISLETME MODUNDA GOSTERGE

Standby (Bekleme) modu:

— Gostergede soldan saga kayan gubuk.

"Kaldirma" kontrol sinyali:

— Cubuklar gostergede sol alttan sagd yukariya
kayar (artan merdiven egrisi).

"indirme" kontrol sinyali:

— Cubuklar géstergede sol Ustten sag alta kayar
(azalan merdiven egrisi).

10
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PARAMETRELERE GENEL BAKIS

Belirtilen parametreler ikinci parametre seviyesindedir. P 5.0, P 5.01, P 5.4 parametreleri igin 6zel bir kod gereklidir ve
bu nedenle yalnizca ABUS'un onayi ile ayarlanabilir.

Uclincii parametre seviyesine sadece ABUS erisebilir!

Parametre Ayar araligi/Birim Ad Bakiniz
P 0.0 0t-100t Maksimum yuk tagima kapasitesi Sayfa 13
P 0.1 0t-80t Kaldirma tertibati 1 maksimum yiik tagima kapasitesi Sayfa 13
P11 0-17 Motor tipi Sayfa 13
P12 0-97,999 Sargi direnci Sayfa 19
P1.3 Akim diizeltme faktori Sayfa 19
P21 Dustk kaldirma hizi ayari Sayfa 20
P22 Yiksek kaldirma hizi ayari Sayfa 21
P23 Test ylki ile ayar (Teach-in fonksiyonu) Sayfa 23
P24 Cihaz teghisi Sayfa 24
P 3.0 t olarak Agirlik géstergesi Sayfa 26
P 3.1 kW olarak Doénen alan glcu Sayfa 26
P 3.2 t olarak Asiri yike karsi emniyet tertibati devre digi iken agirlik gostergesi Sayfa 27
P 3.3 A olarak Motor akimi Sayfa 27
P 3.4 V olarak Sebeke gerilimi Sayfa 27
P 3.41 Sebeke gerilimi analizi Sayfa 28
P 4.0 %0 - %110 Yike bagh anahtarlama noktasi Sayfa 28
P41 %0 - %110 Kaldirma tertibati 1 asirn ylke karsi emniyet tertibatinin anahtarlama Sayfa 28
noktasi

P 4.2 %0 - %110 Yike bagh ikinci anahtarlama noktasi Sayfa 29
P43 islevsiz

P44 0,1,2 ikiz kaldirma tertibatinda isletim Sayfa 29
P 5.0 300 ms —460 ms  Olgiim siiresinin uzatiimasi Sayfa 30
P 5.01 20 - 255 "Hizh ylk artigi" hassasiyeti Sayfa 30
P5.1 Saat olarak Teorik kullanim siresi Sayfa 31
P 5.2 Saat olarak Yk kolektifi belleginin okunmasi Sayfa 31
P 5.3 ik devreye almadan énceki kontrol muayenesi sirasinda test Sayfa 32
P54 12-30 Darbeli yol verme sayaci Sayfa 32
P 5.5 Tum degerlerin silinmesi Sayfa 32
P 6.1 Saat olarak Baslangic degeri girisi Sayfa 33
P 6.2 Saat olarak Gergek kullanim siresi S Sayfa 33
P 6.3 Saat olarak Toplam isletim saati Ti Sayfa 33
P 6.4 Saat olarak Teorik kullanim suresi girisi Sayfa 33
P 6.5 Yk kolektifi belleginin silinmesi Sayfa 34
P7.0 Parametre seviyesi 3'e erigsim Sayfa 34
P 9.9 Parametre seviyesinden ¢ikilmasi Sayfa 34

11



Montaj ve baglanti

Vincin LIS-SE'ye baglanmasi

MONTAJ VE BAGLANTI

KULLANIMDAN ONCE, VINCTE CALISAN HERKES ICIN GECERLIDIR.

Ving igleticisi firma, isletmeye alma isleminden
sorumlu personelin belirlenmesinden ve bu personelin
yeterli vasiflara sahip olmasindan sorumludur.

iNSANLAR ICIN TEHLIKE!
Ving, yanls sekilde isletmeye
alinirsa, insanlar yaralanabilir.

isletmeye alma iglemi igin, ABUS
personelinin diginda personel
gorevlendirilirse, igletici firma, yeterli
derecede vasifli personelin vinci
isletmeye almasindan sorumludur.
Burada anlatilan islem adimlarina
aynen uyun.

Vasifli personele 6rnekler:

— Meslek egitimi sonucu, makine yapimina ve
vinglerin elektrik baglantilarina iligkin genis
kapsaml bilgilere sahip olan kisiler.

— Vinglerin igletimi, montaji ve bakimi
konularinda yeterli tecriibeye sahip olan kigiler.

— ligili tilkede gecerli olan teknige iliskin kurallar,
yonetmelikler ve glvenlik talimatlari hakkinda
genis kapsamli bilgilere sahip olan kisiler.

— ABUS tarafindan diizenli olarak kurs verilmis
kisiler.

Yetkili olmayan personel tarafindan veya usuliine
uygun olmayan sekilde yapilan devreye alma iglemi
sonucu olusan hasarlar icin ABUS, sorumluluk
ustlenmez.

ABUS, devreye alma igleminin ABUS montaj
ekiplerine yaptiriimasini tavsiye eder.

12

VINCIN LIS-SE'YE BAGLANMASI

-> Baglanti semasina gére baglayin.

FABRIKA AYARININ KONTROL
EDILMESI

= Test yukinu kaldirin.

=» LIS-SE'de P 3.0 parametresinde gosterilen
degeri test yiku ile kargilastirin.

Sapma %10'u asarsa ilgili parametreler
ayarlanmalidir!

Bu durumda test yiki (Teach-in fonksiyonu) ile
ayar gereklidir. Bkz. sayfa 23.



Montaj ve baglanti

LIS-SE'NIN OKUNMASI VE
AYARLANMASI

LIS-SE 6nceden ayarlanmamissa veya ayarlarin
degistiriimesi gerekiyorsa uygun parametreler
ayarlanmalidir.

P 0.0 MAKSIMUM YUK TASIMA
KAPASITESI

Bu parametreye vincin maksimum yuk tasima
kapasitesi girilir.

Ancak bu, LIS'nin degerlendiriimesini etkilemedigi icin
burada ayar yapilmasina gerek yoktur.

Ok diigmeleriyle P 0.0 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.
Parametre agilir.

Ok diigmeleriyle vincin maksimum yik tasima
kapasitesini girin.

Enter digmesine kisa basin.

e ¥V Ve V¥

Deger kaydedildi.

P 0.1 KALDIRMA TERTIBATI 1
MAKSIMUM YUK TASIMA KAPASITESI

Bu parametre ile kaldirma tertibatinin maksimum yuk
tasima kapasitesi girilir.

10 tona kadar olan aralikta maksimum yik tagima
kapasitesi 100 kg'lik adimlar halinde ayarlanabilir. 10
t'un Gzerindeki aralikta maksimum yik tasima
kapasitesi 500 kg'lik adimlar halinde, 20 t'un
Uzerindeki aralikta ise 1 t'luk adimlar halinde
ayarlanabilir.

Ok digmeleriyle P 0.1 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.
Parametre agilir.

Kaldirma tertibatinin maksimum yik tasima
kapasitesini ok digmeleriyle girin.

Enter digmesine kisa basin.

e ¥ Ve ¥V

Deger kaydedildi.
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LIS-SE'nin okunmasi ve ayarlanmasi

P 1.1 MOTOR TIPI

Motor tipi bu parametrede ayarlanir. ABUS motorlari
icin ilerleyen sayfalarda ilgili motor tipinin
okunabilecegi tablolar bulunmaktadir. iigili numara
parametrede segilebilir.

Ok diigmeleriyle P 1.1 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

Parametre acilir.

Asagidaki tablolara gére motor tipini segin.

Ok diigmelerini kullanarak motor tipinin ilgili
numarasini segin.

Enter digmesine kisa basin.

e ¥ VYV VY

Deger kaydedildi.

Tablodan bir motor tipi secildiginde, P 1.2 ve P 1.3
parametrelerinin ayarlanmasina gerek yoktur. Bunlar
daha sonra otomatik olarak ayarlanir.

Motor tipi tabloda gériinmuyorsa veya 0
rakamina karsilik geliyorsa:
=» Numara olarak 0 segin.

=2 P12veP13 parametrelerini ayarlayin. Bkz.
sayfa 19.



Montaj ve baglanti | LIS-SE'nin okunmasi ve ayarlanmasi

Gerilim arahgi 3 i¢in motor tipi sec¢imi (yildiz baglanti):
380V —-415V, 50 Hz // 440V — 480 V, 60 Hz

Kaldirma motoru Akim trafosu modulu

Kaldirma Motor tipi P [kW] In [A] R [Ohm Olgiim  IN[A] Diizeltme  Uriin

tertibat P1.1 girisi 50 Hz 12/2 kutuplu olarak] araligi faktorii numarasi
12/2 kutuplu P1.2 girisi P13

Harici motor 0 Tip etiketine bakin olcim Anma akimina gére akim trafosu modulinu

secin ve ilgili akim trafosu modulindn
dizeltme faktoérinu girin.

GM800 L.4 1 0,28/1,9 1,8/5,0 28,2/4,06 | 8 306 9743
GM800 H.4 2 0,45/3,2 3,1/7,2 21,0/2,16 | 8 306 9743
GM800 U.4 0 0,55/4,0 4,0/8,5 17,6/1,76 | 8 306 9743
GMm1000L6 3 0,45/3,0 2,4/7,7 18,6/2,16 | 8 306 9743
GM1000H.6 4 0,8/4,9 4,4/11,2 11,2/1,3 I 16 613 9744
GM1000U6 0 0,9/6,0 4,6/13 10,2/1,05 Il 16 613 9744
GM2000L.3 5 0,8/4,9 4,4/11,2 11,2/1,3 Il 16 613 9744
GM2000H.3 6 1,1/7,6 5,1/15,9 8,65/0,79 I 16 613 9744
GMm3o00L.4 7 1,2/7,4 5,6/15,3 10,4/1,0 I 16 613 9744
GM3000H.4 8 1,9/12,3 8,2/22,9 6,65/0,51 1] 23 873 9745
GM5000L.3 9 1,9M12,3 8,2/22,9 6,65/0,51 n 23 873 9745
GM5000H.3 10 2,9/18,8 12,2/34 3,97/0,27 1\ 36 1381 9746
GM6000 L 11 2,9/18,8 12,2/34 3,97/0,27 v 36 1381 9746
GM7000 L 13 2,4/16 11/29,5 4,48/0,42 v 36 1381 9746
GM7000 H 14 4,8/32 22/59 2,24/0,212 \' 60 2344 9747
GM7000 M 15 3/20 13,5/39,5 3,97/0,27 1\ 36 1381 9746
GM7000 U 16 6/40 27179 1,99/0,135 Vi 136 5169 19682
GM1000 H 17 0,8/4,9 4,4/11,2 8,5/1,3 I 16 613 9744
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Montaj ve baglanti | LIS-SE'nin okunmasi ve ayarlanmasi

Gerilim arahgi 3'te motor tipi secimi (Uggen baglanti):
220V -240V, 50 Hz // 2565V - 280V, 60 Hz

Kaldirma motoru Akim trafosu moduilu

Kaldirma Motor tipi P [kW] In [A] R [Ohm Olgiim IN[A]  Diizeltme  Uriin

tertibat P1.1 girisi 50 Hz 12/2 kutuplu olarak] araligi faktoru numarasi
12/2 kutuplu P1.2 girisi P13

Harici motor 0 Tip etiketine bakin Olcim Anma akimina gore akim trafosu modulini

secin ve ilgili akim trafosu modulindn
dizeltme faktoérinu girin.

GM800 L.4 0 0,28/1,9 3,1/8,7 4,7/0,677 | 8 306 9743
GM800 H.4 0 0,45/3,2 5,4/12,5 7/0,72 I 16 613 9744
GM800 U.4 0 0,55/4,0 6,9/14,7 5,86/0,585 I 16 613 9744
GM1000L.6 O 0,45/3,0 4,2/12,8 6,15/0,707 Il 16 613 9744
GM1000H6 0 0,8/4,9 7,6/19,4 3,70/0,43 i 23 873 9745
GM1000U6 O 0,9/6,0 8,0/22,5 3,4/0,35 n 23 873 9745
GM2000L.3 O 0,8/4,9 7,6/19,4 3,70/0,43 1] 23 873 9745
GM2000H.3 0 1,1/7,6 8,8/27,5 2,9/0,26 1\ 36 1381 9746
GM3000L.4 O 1,2/7,4 9,7/26,5 3,45/0,33 v 36 1381 9746
GM3000H.4 0 1,9/12,3 14,2/39,7 22,2/0,17 v 36 1381 9746
GM5000L.3 O 1,9/12,3 14,2/39,7 2,22/0,17 v 36 1381 9746
GM5000H.3 0 2,9/18,8 21,1/59 1,31/0,09 \' 60 2344 9747
GM6000 L 0 2,9/18,8 21,1/59 1,31/0,09 \' 60 2344 9747
GM7000 L 0 2,4/16 19,1/51 1,49/0,141 \' 60 2344 9747
GM7000 H 0 4,8/32 38,2/102 0,745/0,07 Vi 136 5169 19682
GM7000 M 0 3/20 23,4/69 1,31/0,09 Vi 136 5169 19682
GM7000 U 0 6/40 46,8/138 0,44/0,045 Vi 136 5169 19682
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Montaj ve baglanti | LIS-SE'nin okunmasi ve ayarlanmasi

Gerilim arahgi 5 i¢in motor tipi secimi (yildiz baglanti):
460V -500V, 50 Hz // 550 V - 600 V, 60 Hz

Kaldirma motoru Akim trafosu moduilu

Kaldirma Motor tipi P [kW] In [A] R [Ohm Olgiim IN[A]  Diizeltme  Uriin

tertibat P1.1 girisi 50 Hz 12/2 kutuplu olarak] araligi faktoru numarasi
12/2 kutuplu P1.2 girisi P13

Harici motor 0 Tip etiketine bakin Olcim Anma akimina gore akim trafosu modulini

secin ve ilgili akim trafosu modulindn
dizeltme faktoérinu girin.

GM800 L.4 0 0,28/1,9 1,5/4,1 20,3/2,9 | 8 306 9743
GM800 H.4 0 0,45/3,2 2,6/6 25,4/2,59 | 8 306 9743
GM800 U.4 0 0,55/4,0 3,3/7,1 26,1/2,5 | 8 306 9743
GM1000L.6 O 0,45/3,0 2,6/6,2 26,8/3,07 | 8 306 9743
GM1000H6 0 0,8/4,9 3,7/9,3 15,45/1,94 I 16 613 9744
GM1000U6 O 0,9/6,0 3,8/10,8 15,5/1,32 I 16 613 9744
GM2000L.3 O 0,8/4,9 3,7/9,3 15,45/1,97 Il 16 613 9744
GM2000H.3 0 1,1/7,6 4,3/13,3 12,5/1,14 I 16 613 9744
GM3000L.4 O 1,2/7,4 4,7112,7 15,8/1,46 I 16 613 9744
GM3000H.4 0 1,9/12,3 6,8/19,1 9,15/0,67 1] 23 873 9745
GM5000L.3 O 1,9/12,3 6,8/19,1 9,15/0,67 1] 23 873 9745
GM5000H.3 0 2,9/18,8 10,2/28,3 5,6/0,414 1\ 36 1381 9746
GMe0o00L3 0 2,9/18,8 10,2/28,3 5,6/0,414 v 36 1381 9746
GM7000 L 0 2,4/16 9,2/24,6 6,15/0,64 \' 36 1381 9746
GM7000 H 0 4,8/32 18,4/49,2 3,075/0,32 \' 60 2344 9747
GM7000 M 0 3/20 11,3/33 5,6/0,414 1\ 36 1381 9746
GM7000 U 0 6/40 22/66 2,8/0,207 \ 60 2344 9747
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Montaj ve baglanti | LIS-SE'nin okunmasi ve ayarlanmasi

Gerilim arahgi 1 i¢in motor tipi sec¢imi (yildiz baglanti):
300V —-335V, 50Hz// 360V —-400V, 60 Hz

Kaldirma motoru Akim trafosu moduilu

Kaldirma Motor tipi P [kW] I [A] R [Ohm Olgiim IN[A]  Diizeltme  Uriin

tertibat P1.1 girisi 50 Hz 12/2 kutuplu olarak] araligi faktoru numarasi
12/2 kutuplu P1.2 girisi P13

Harici motor 0 Tip etiketine bakin Olcim Anma akimina gore akim trafosu modulini

secin ve ilgili akim trafosu modulindn
dizeltme faktoérinu girin.

GM800 L.4 0 0,34/2,3 2,3/8,3 8,9/1,28 | 8 306 9743
GM800 H.4 0 0,54/3,8 3,9/9,1 13,3/1,35 I 16 613 9744
GM800 U.4 0 0,66/4,8 5,0/10,7 11,1/1,08 Il 16 613 9744
GM1000L.6 O 0,54/3,6 3/9,3 11,7/1,34 Il 16 613 9744
GM1000H6 0 0,96/5,9 5,5/14 7,08/0,82 I 16 613 9744
GM1000U6 O 1,1/7,2 5,8/16,4 6,37/0,59 I 16 613 9744
GM2000L.3 O 0,96/5,9 5,5/14 7,08/0,82 Il 16 613 9744
GM2000H.3 0 1,3/9,1 6,4/20 5,47/0,5 n 23 873 9745
GM3000L.4 O 1,44/8,9 6,7/18,3 6,65/0,59 i 23 873 9745
GM3000H.4 0 2,3/14,8 9,8/27,5 4,09/0,34 v 36 1381 9746
GM5000L.3 O 2,3/14,8 9,8/27,5 4,09/0,34 v 36 1381 9746
GM5000H.3 0 3,5/22,6 15,3/43 2,6/0,15 \' 60 2344 9747
GMe0o00L3 0 3,5/22,6 15,3/43 2,6/0,15 \' 60 2344 9747
GM7000 L 0 2,9119,2 11,6/31 2,79/0,268 \' 36 1381 9746
GM7000 H 0 5,8/38,4 23,2162 1,4/0,134 \' 60 2344 9747
GM7000 M 0 3,6/24 14,2/42 2,6/0,15 \' 60 2344 9747
GM7000 U 0 7,2/48 28,4/84 1,3/0,075 Vi 136 5169 19682
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Montaj ve baglanti | LIS-SE'nin okunmasi ve ayarlanmasi

Gerilim arahgi 1'te motor tipi secimi (Uggen baglanti):
175V -195V, 50 Hz // 208 V — 230 V, 60 Hz

Kaldirma motoru Akim trafosu moduilu

Kaldirma Motor tipi P [kW] In [A] R [Ohm Olgiim IN[A]  Diizeltme  Uriin

tertibat P1.1 girisi 50 Hz 12/2 kutuplu olarak] araligi faktoru numarasi
12/2 kutuplu P1.2 girisi p13

Harici motor 0 Tip etiketine bakin Olcim Anma akimina gore akim trafosu modulini

secin ve ilgili akim trafosu modulindn
dizeltme faktoérinu girin.

GM800 L.4 0 0,34/2,3 4/10,9 2,95/0,42 I 16 613 9744
GM800 H.4 0 0,54/3,8 6,7/15,7 4,4/0,45 I 16 613 9744
GM800 U.4 0 0,66/4,8 8,7/18,5 3,7/0,36 1] 23 873 9745
GM1000L.6 O 0,54/3,6 5,2/16 3,88/0,44 Il 16 613 9744
GM1000H6 0 0,96/5,9 9,5/24,2 2,33/0,27 i 23 873 9745
GM1000U6 O 1,1/7,2 10,0/28,3 2,13/0,20 1\ 36 1381 9746
GM2000L.3 O 0,96/5,9 9,5/24,2 2,33/0,27 1] 23 873 9745
GM2000H.3 0 1,3/9,1 11,1/35 1,80/0,166 1\ 36 1381 9746
GM3000L.4 O 1,44/8,9 11,6/31,7 2,22/0,196 v 36 1381 9746
GM3000H.4 0 2,3/14,8 17/47.6 1,366/0,114 V 60 2344 9747
GM5000L.3 O 2,3/14,8 17/47.6 1,366/0,114 V 60 2344 9747
GM5000H.3 0 3,5/22,6 26,5/74 0,866/0,05 Vi 136 5169

GMe0o00L3 0 3,5/22,6 26,5/74 0,866/0,05 Vi 136 5169

GM7000 L 0 2,9119,2 20,1/54 0,93/0,09 \' 60 2344 9747
GM7000 H 0 5,8/38,4 40,2/108 0,465/0,045 VI 136 5169 19682
GM7000 M 0 3,6/24 25/73 0,866/0,05 Vi 136 5169 19682
GM7000 U 0 7,2/48 50/146 0,433/0,025 VI 136 5169 19682
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Montaj ve baglanti | LIS-SE'nin okunmasi ve ayarlanmasi

P 1.2 SARGI DIRENCI

Bu parametre ile, ylksek ve dislk kaldirma hizi igin
sarginin Ohm direnci girilir. Sargi direnci [Ohm
cinsinden] dogrudan motor Uzerinde veya K23
kontaktorl Uzerindeki merkezi kontrol Unitesinde
Olgulir.

Parametrelerin agilmasi/okunmasi:

Ok dugmeleriyle P 1.2 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

Parametre agilir.

o o V¥

Dusik kaldirma hizinda sargi direncinin degeri
gOruntilenir.

Enter digmesine kisa basin.

K’

Yiksek kaldirma hizinda sargi direncinin
degeri gorintilenir.

Enter digmesine kisa basin.
Gostergede " L - -" gosterilir.
Enter digmesine kisa basin.

e Ve ¥

Parametre P 1.2 gosterilir.

Parametrelerin ayarlanmasi:

Ok dugmeleriyle P 1.2 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

Parametre agilir.

o o YV

Dustk kaldirma hizinda sargi direncinin
mevcut degeri gorintilenir.

Enter digmesine kisa basin.

o V¥

Yiksek kaldirma hizinda sargi direncinin
mevcut degeri gosterilir.

Enter digmesine kisa basin.

Gostergede " L - -" gosterilir.

Gostergede "Code" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

Enter digmesine uzun basin.
Kod 1443 girin.
Enter digmesine kisa basin.

Ok dugmelerini kullanarak disutk kaldirma hizi
icin sarginin ilk degerini [Ohm cinsinden] girin.

Enter digmesine kisa basin.

Ok dugmelerini kullanarak yuksek kaldirma hizi
icin sarginin ikinci degerini [Ohm cinsinden]
girin.

Enter digmesine kisa basin.

e WY VWYY Ve ¥

Degerler kaydedildi.
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P 1.3 AKIM DUZELTME FAKTORU

Bu parametre ile ABUS'un akim trafosu modiillerinin
dizeltme faktora girilir. Degerler igin agagidaki tabloya
bakin.

Olgiim IN [A] Akim Dizeltme  Uriin

araligi trafosu faktori numarasi
modull
0 3 0115 19683
| 8 0306 9743
Il 16 0613 9744
I 23 0873 9745
v 36 1381 9746
\ 60 2344 9747
\ 136 5169 19682
e o digmeleriyle P 1.3 parametresini segin.
=>» Enter digmesine kisa basin.
® Parametre agllir.
® Glincel deger gosterilir.
=>» Enter digmesine uzun basin.
= ok digmeleriyle tablodaki degeri girin.
=> Enter digmesine kisa basin.
® Deger kaydedildi.



Montaj ve baglanti | LIS-SE'nin okunmasi ve ayarlanmasi

P 2.1 DUSUK KALDIRMA HIZI AYARI

Bu parametre ile diisiik kaldirma hizina ait kayitli
degerler okunabilir veya yeni degerler girilebilir.

Gosterge Sayi Anlami

Last -1- Dusuk kaldirma hizinda yik
kancasi bosken test yiku.

Po-r -1- Dusuk kaldirma hizinda yik
kancasi bosken dénen alan glict

Last -2- Dusuk kaldirma hizinda test yiku

Po-r -2- Dustuk kaldirma hizinda test yiku

varken doénen alan glicu.

Degerlerin okunmasit:

Ok diigmeleriyle P 2.1 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.
Gostergede "Last" ve ardindan "-1-" gdsterilir.

Enter digmesine kisa basin.

o Yo ¥ ¥

"Last -1-" igin kayith deger gosterilir.

¥  Enter digmesine kisa basin.

Gostergede "Po-r" ve ardindan "-1-" g0sterilir.
¥  Enter digmesine kisa basin.

"Po-r -1-" igin kayith deger gosterilir.
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o 4
°
e 4
°

Enter digmesine kisa basin.
Gostergede "Last" ve ardindan "-2-" gdsterilir.
Enter digmesine kisa basin.

"Last -2-" icin kayith deger gosterilir.

Enter digmesine kisa basin.
Gostergede "Po-r" ve ardindan "-2-" gdsterilir.
Enter digmesine kisa basin.

"Po-r -2-" igin kayitl deger gosterilir.

Degerlerin girilmesi:

e 4
e 4

¥ ¥

Ok dugmeleriyle P 2.1 parametresini segin.

"L .." gbsterilene kadar pes pese Enter
digmesine basin.

Gostergede "Code" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

Enter digmesine uzun basin.
Kod 1443 girin.



e ¥ Yo ¥

Y¥e ¥

o ¥ ¥¥o ¥

Montaj ve baglanti

Enter digmesine kisa basin.
Gostergede "Last" ve ardindan "-1-" gdsterilir.
Enter digmesine kisa basin.

Ok diigmeleriyle "Last -1-" igin istediginiz
degeri girin.

Enter digmesine kisa basin.
Gostergede "Po-r" ve ardindan "-1-" gdsterilir.
Enter digmesine kisa basin.

Ok diigmeleriyle "Po-r -1-" igin istediginiz
degeri girin.

Enter digmesine kisa basin.
Gostergede "Last" ve ardindan "-2-" gosterilir.
Enter digmesine kisa basin.

Ok dugmeleriyle "Last -2-" i¢in istediginiz
degeri girin.

Enter digmesine kisa basin.

Gostergede "Po-r" ve ardindan "-2-" g0sterilir.
Enter digmesine kisa basin.

Ok dugmeleriyle "Po-r -2-" i¢gin istediginiz
degeri girin.

Enter digmesine kisa basin.

P 2.1 goruntilenir ve degerler kaydedildi.
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LIS-SE'nin okunmasi ve ayarlanmasi

P 2.2 YUKSEK KALDIRMA HIZI AYARI

Bu parametre altinda ylksek kaldirma hizina ait kayith
degerler okunabilir veya yeni degerler girilebilir.

Gosterge  Sayi Anlami

Last -1- Yiiksek kaldirma hizinda yiik
kancasi bosken test yikd.

Po-r -1- Yiiksek kaldirma hizinda yiik
kancasi bosken dénen alan
glcu.

Last -2- Yuksek kaldirma hizinda test
yukda.

Po-r -2- Yilksek kaldirma hizinda test

yuki varken dénen alan giicu.

Degerlerin okunmasi:

Ok diigmeleriyle P 2.2 parametresini segin.

Enter digmesine kisa basin.

Gostergede "Last" ve ardindan "-1-" g0sterilir.
Enter digmesine kisa basin.

o Yo ¥ ¥

"Last -1-" icin kayith deger gosterilir.

Enter digmesine kisa basin.

Gostergede "Po-r" ve ardindan "-1-" gosterilir.
Enter digmesine kisa basin.

"Po-r -1-" igin kayitl deger gosterilir.



Montaj ve baglanti

o« ¥ ¥ ¥

o %o ¥

Enter digmesine kisa basin.
Gostergede "Last" ve ardindan "-2-" gdsterilir.
Enter digmesine kisa basin.

"Last -2-" icin kayith deger gosterilir.

Enter digmesine kisa basin.
Gostergede "Po-r" ve ardindan "-2-" gdsterilir.

Enter digmesine kisa basin.

"Po-r -2-" igin kayitl deger gosterilir.

Degerlerin girilmesi:

e 4
e 4

¥ ¥

Ok dugmeleriyle P 2.2 parametresini segin.

"L .._" gbsterilene kadar pes pese Enter
digmesine basin.

Gostergede "Code" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

Enter digmesine uzun basin.
Kod 1443 girin.
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LIS-SE'nin okunmasi ve ayarlanmasi

e ¥ Yo ¥

Y¥e ¥

o ¥ ¥¥o ¥

Enter digmesine kisa basin.
Gostergede "Last" ve ardindan "-1-" g0sterilir.
Enter digmesine kisa basin.

Ok diigmeleriyle "Last -1-" igin istediginiz
degeri girin.

Enter digmesine kisa basin.
Gostergede "Po-r" ve ardindan "-1-" gdsterilir.
Enter digmesine kisa basin.

Ok diigmeleriyle "Po-r -1-" igin istediginiz
degeri girin.

Enter digmesine kisa basin.
Gostergede "Last" ve ardindan "-2-" gosterilir.
Enter digmesine kisa basin.

Ok dugmeleriyle "Last -2-" i¢in istediginiz
degeri girin.

Enter digmesine kisa basin.

Gostergede "Po-r" ve ardindan "-2-" gosterilir.
Enter digmesine kisa basin.

Ok dugmeleriyle "Po-r -2-" igin istediginiz
degeri girin.

Enter digmesine kisa basin.

P 2.2 goruntilenir ve degerler kaydedildi.



Montaj ve baglanti

P 2.3 TEST YUKU ILE AYAR
(TEACH-IN FONKSIYONU)

Bu parametre ile, tanimlanmis bir stiregten sonra hem
disik hem de ylksek kaldirma hizi igin dénen alan
glicii kaydedilir. Siireg iki adimda gerceklesir. ilk
adimda doénen alan gicinin élgimi bos bir ylk
kancaslyla, ikinci adimda ise bir test yiikiyle
gerceklestirilir. LIS-SE bundan, daha sonraki
calismada doénen alan guictinden mevcut yukin
hesaplandigi orantisal bir fonksiyonu (yik dogrusu)
hesaplar.

Sonraki tim adimlar eksiksiz olarak
gerceklestiriimelidir, aksi takdirde ayar tamamlanmaz
ve hata iletileri gorintilenir!

Test ylkiyle ayarlama yapmak igin agirligi bilinen bir
test yiki gereklidir. Test yiki, maksimum yik tasima
kapasitesinin %80'i dederinde olmalidir!

Test yukd maksimum ylk tasima kapasitesinin en az
%40'I olmalidir. Maksimum yuk tagsima kapasitesinin
%40' ila %80'i arasinda bir test yukuyle ayar

yapilmissa, bu durum kontrol kitabina not edilmelidir!

Test yUki maksimum yik tasima kapasitesine ne
kadar yakinsa, yikin agirhidi da o kadar dogru
goruntulenir.

Asagida gesitli dlgtimler yapilmistir. Her élgiimden
sonra yuk kancasi indirilebilir, bdylece bir sonraki
Olgum igin yeterli kaldirma yiksekligi saglanir.
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Test yukunun degerinin girilmesi:
Ok dugmeleriyle P 2.3 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin

Parametre acilir.

o o ¥¥

YUk g0sterilir.

=»  "0.000" gobsterilene kadar Enter digmesine
basin.

¥ Ok digmeleriyle test yikinin degerini girin.

¥  Enter digmesine kisa basin.
® LIS-SE'de "Pro1" gosterilir.

Donen alan gucunun test yukd olmadan
Olcliimesi:
ﬁ Dusuk kaldirma hizinda, kaldirma motoru

kendiliginden kapanana kadar "Kaldirma"
digmesini basih tutun.

® Disgslk kaldirma hizinda dénen alan guicliinun
6lcimu gerceklestirildi.

® LIS-SE, degeri kaydetti.

Gostergede "Pro2" gosterilir.

"‘9 Yiksek kaldirma hizinda, kaldirma motoru
kendiliginden kapanana kadar "Kaldirma"
digmesini basih tutun.

® Yiksek kaldirma hizinda dénen alan giictnin
6lcimu gerceklestirildi.

® |IS-SE, degeri kaydetti.
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Doénen alan gucunun test yuku ile dlgulmesi:
YUk kancasini indirin.

Test yUkind baglayin.

Test yUkinil bosta durana kadar kaldirin.

¥ NN b

Acil Durdurma'yl en az 5 saniye basili tutun.

LIS-SE'de "Pro3" gosterilir.

"’ Dislk kaldirma hizinda, kaldirma motoru
kendiliginden kapanana kadar "Kaldirma"
digmesini basih tutun.

® Test yikiyle disuk kaldirma hizinda dénen
alan glclnin olgimi gergeklestirildi.

® LIS-SE, degeri kaydetti.

LIS-SE'de "Pro4" gosterilir.

ﬁ Yiksek kaldirma hizinda, kaldirma motoru
kendiliginden kapanana kadar "Kaldirma"
digmesini basih tutun.

® Test yiku ile yiiksek kaldirma hizinda dénen
alan glclnin olgimi gergeklestirildi.

® LIS-SE, degeri kaydetti.

LIS-SE test ylkiyle 6lgim moduna geger ve
gbstergede 0.000 goéruntilenir.
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Degerin kontrol edilmesi:

“¥  Test yukund kaldirin ve kaldirma motoru
kendiliginden kapanana kadar yiksek kaldirma
hizinda "Kaldirma" digmesini basil tutun.

Test yukind indirin.

" 4
»®  Test yiikiiniin degerini LIS-SE'deki géstergeyle
karsilastirin.

Deger +%10'a kadar sapabilir. Aksi halde
Olcimun tekrarlanmasi gerekir.

Parametre seviyesini agin.

Ayarlari onaylamak igin P 9.9 parametresiyle
parametre seviyesinden ¢ikin.

¥ ¥ ¥

Ayari sonlandirmak icin yaklasik 2 saniye
boyunca “Indirme” digmesine basin.

Teach-in fonksiyonu tamamlandi ve LIS-SE
calismaya hazir.

P 2.4 CIHAZ TESHISI

Bu parametre ile LIS-SE'nin rdleleri manuel olarak
degistirilebilir. Ayrica E1 ila E7 ve EA sinyal giris
bélimlerindeki kontrol sinyali kontrol edilebilir.

Parametre 3 bélime ayrilir:
— Sinyal ¢ikis bolimleri igin réle testi
— Yike bagh ikinci anahtarlama noktasi testi

— E1-E7, EA sinyal girig bolimlerinin testi

Bu parametre etkin oldugunda kaldirma tertibati
kalkmaz ve inmez!

Ok dugmeleriyle P 2.4 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

"Code" gosterilir.

Enter diigmesine uzun basin.

Kod 1443 girin.

Enter digmesine kisa basin.

Parametre acilir.

Yo ¥ ¥e ¥ ¥

Enter diigmesine basarak tablodaki miteakip
anahtarlama noktalarini arka arkaya agin.

Sinyal ¢ikis bélimu ve sinyal giris bolimi
réleleri, tablodaki farkli anahtarlama noktalari
kullanilarak kontrol edilebilir. Yiike bagh ikinci
anahtarlama noktasinin test edilmesi heniiz
mimkin degildir.
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Sinyal ¢ikig bolimleri igin role testi

Anahtarlama kontaklarinin durumu Ekran Not Hata durumu
gOstergesi gOstergesi
Test noktasi Kaldir Indirme  Hizli izleme
ma
--0- 0 0 0 0 0001 Tdm roleler dinlenme konumunda 0000
--1- 1 0 0 0 1000 "Kaldirma" rélesi etkinlestirildi 1001
--2- 0 1 0 0 0100 "Indirme" rélesi etkinlestirildi 0101
--3- 0 0 1 1 0011 "Hizh" rolesi etkinlestirildi 0010

EG/E2/E7/EA sinyal girig béluimleri testi

Sinyal giris bélimlerinin durumu Ekran Not Hata durumu
gOstergesi gostergesi
Test noktasi E6 E2 E7 EA
--6- 0 0 0 0 4000 Sinyal giris bolimlerinde sinyal yok 0000
izleme OK
1 0 0 0 0001 "Kaldirma" sinyal giris bélimiinde 4000
sinyal
0 1 0 0 0020 "indirme" sinyal giris bélimiinde 4000
sinyal
1 0 1 1 0301 "Hizli/Kaldirma" sinyal girig 4000
béliminde sinyal
0 1 1 1 0320 "Hizli/indirme" sinyal giris béliimiinde 4000
sinyal

ES/E4/E3/E1 sinyal girig bélimleri testi

Sinyal giris bolimlerinin durumu  Ekran Not Hata durumu
gOstergesi gOstergesi

Test noktasi E5 E4 E3 E1

--7- E1 sinyal giris bolima etkin degil!

E3 sinyal giris bolima etkin degil!

0 1 0 0 0700 E4 sinyal giris bélimindeki sinyal 0000
degerlendirildi (opsiyonel — sadece iki
kedi arabasi birlikte isletildiginde)

1 0 0 0 8000 ES5 sinyal giris bolimuandeki sinyal 0000
degerlendirildi (opsiyonel — sadece iki
kedi arabasi birlikte isletildiginde)
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P 3.0 AGIRLIK GOSTERGESI

Bu parametrede kaldirilan son yiikiin degeri [t
cinsinden] gorintilenir. Bu yalnizca motor ¢alisirken
muimkunddr. Motor kapatildiktan sonra veya
indirilirken son gérintilenen deger goérintilenmeye
devam edilir. Tekrar kaldirildiginda agirlik géstergesi
guncellenir ve yukin o anki degerini gosterir.
Dolayisiyla ving bu parametrede islevseldir ve
kaldirma/indirme yapabilir.

Bu parametrede asiri yiike kargli emniyet tertibati
etkindir!

e o) digmeleriyle P 3.0 parametresini segin.
=» Enter digmesine kisa basin.

® Parametre agik ve gostergede donlisimla
olarak ABUS ve 00.00 gosterilir.

=>» Vi kaldirin.
[ ]

Kaldirilan yukin mevcut degeri géstergede
ABUS ile donlGsimlu olarak goésterilir.

Daha sonra parametreden ¢gikmak igin parametre
seviyesi yeniden aciimalidir:

=» "Code" veya "P-nr" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

=>»  Parametre seviyesini agin.
=» P 9.9 izerinden parametre seviyesinden ¢ikin.
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P 3.1 DONEN ALAN GUCU

Glincel olarak degerlendirilen dénen alan glci [kW

cinsinden] bu parametrede okunabilir. Olgiim yalnizca

motor "Kaldirma" iglevinde galisirken
gerceklestirilebilir. Motor kapatildiktan sonra, yeni bir
Olciim yapilana kadar son gériintilenen deger
gOruntulenir. Dolayisiyla ving bu parametrede
islevseldir ve kaldirma/indirme yapabilir.

Bu parametrede asiri yiike kargl emniyet tertibati
devre digidir!

ASIRI YUKE KARSI EMNIYET
TERTIBATININ DEVRE DISI
BIRAKILMASI NEDENIYLE
TEHLIKE!

Bu parametrede asiri yike karsi
emniyet tertibati devre disidir.

Bu, vingte asiri yuke neden olabilir.
Bu yuzden kaldirilan yuk dusebilir
ve insanlar yaralanabilir veya
Olebilir.

Vinci agir yuklemeyin ve dikkatli
calistirin!

b 2o digmeleriyle P 3.1 parametresini segin.
=>» Enter digmesine kisa basin.

® Parametre agik ve glincel deger gdsterilir.

Daha sonra parametreden ¢ikmak icin parametre
seviyesi yeniden agiimaldir:

=» "Code" veya "P-nr" gérinene kadar Enter
digmesine basin.

=» Parametre seviyesini agin.
=» P 9.9 iizerinden parametre seviyesinden gikin.
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P 3.2 ASIRI YUKE KARSI EMNIYET
TERTIBATI DEVRE DISIYKEN AGIRLIK
GOSTERGESI

P 3.0 parametresiyle aynidir ancak asiri yiike karsi
emniyet tertibati devre disidir! Kaldirilan yiik yalnizca
motor galigirken ol¢ilebildiginden, ving bu
parametrede hala islevseldir ve kaldirabilir/indirebilir.

ASIRI YUKE KARSI EMNIYET
TERTIBATININ DEVRE DISI
BIRAKILMASI NEDENIYLE
TEHLIKE!

Bu parametrede asir1 ylke karsi
emniyet tertibati devre digidir.

Bu, vingte asir yike neden olabilir.
Bu ylzden kaldirilan yik dusebilir
ve insanlar yaralanabilir veya
Olebilir.

Vinci asiri yiklemeyin ve dikkatli
calistirin!

Ok diigmeleriyle P 3.2 parametresini segin.

Enter digmesine kisa basin.

e V¥

Parametre acik ve goéstergede donusiumli
olarak ABUS ve 00.00 gosterilir.

=» Yk kaldirin.
[ ]

Kaldirilan yukin mevcut degeri géstergede
ABUS ile donugumll olarak gosterilir.

Daha sonra parametreden ¢gikmak igin parametre
seviyesi yeniden aciimahidir:

=» "Code" veya "P-nr" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

> Parametre seviyesini agin.

=» P 9.9 iizerinden parametre seviyesinden ¢ikin.
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P 3.3 MOTOR AKIMI

Bu parametre ile motor akimi [A cinsinden] okunabilir.
Olglim yalnizca motor galigirken yapilabilir. Motor
kapatildiktan sonra gésterge, yeni bir 6lgim alinana
kadar ekranda kalir. Dolayisiyla ving bu parametrede
islevseldir ve kaldirma/indirme yapabilir.

Ok diigmeleriyle P 3.3 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.
Parametre acik ve gbéstergede 00.00 gdsterilir.

"Kaldirma" veya "indirme" diigmesine basin.

e Ve ¥V

Guncel deger gosterilir.

Daha sonra parametreden ¢ikmak icin parametre
seviyesi yeniden agiimaldir:

>

>
>

"Code" veya "P-nr" gériinene kadar Enter
digmesine basin.

Parametre seviyesini agin.
P 9.9 Uizerinden parametre seviyesinden ¢ikin.

P 3.4 SEBEKE GERILIMI

Bu parametre ile sebeke gerilimi [V cinsinden]
okunabilir. Motor kapatildiktan sonra gdsterge, yeni bir
Olciim alinana kadar ekranda kalir. Ving bu
parametrede islevseldir ve kaldirma/indirme yapabilir.

=2 Ok digmeleriyle P 3.4 parametresini segin.
=> Enter digmesine kisa basin.

® Parametre agik ve glncel deger gosterilir.

Daha sonra parametreden ¢ikmak igin parametre
seviyesi yeniden aciimalidir:

>

>
>

"Code" veya "P-nr" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

Parametre seviyesini agin.

P 9.9 Uizerinden parametre seviyesinden gikin.
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P 3.41 SEBEKE GERILIMI ANALIZI

Bu parametre, yiksek kaldirma hizi basladiginda
sebeke gerilim egrisinin basit ve hizl teshisi ve
dlgimi icin kullanihr. Olgiim, motor galigirken yapilir,
dolayisiyla ving bu parametrede islevseldir ve
kaldirma/indirme yapabilir.

Olciim sirasinda ving, toplayici iletken kontagi

Uzerindeki gerilim diiglistiniin de dlgulebilmesi igin,
toplayici iletken kontagina giden gl kaynagindan
mimkin oldugu kadar uzaga konumlandiriimalidir.

Sebeke geriliminin [V cinsinden] toplam 10 degeri
Olculur. Yuksek kaldirma hizi basladiginda sebeke
gerilimi her 50 ms'de bir 6lgulur.

>

Vinci, toplayici iletken kontagi beslemesinden
mimkin oldugu kadar uzaga konumlandirin.

Test yUkind baglayin.

Test yUkini 2 saniye boyunca yavas kaldirma
hizinda kaldirin ve ardindan en az 2 saniye
boyunca yiiksek kaldirma hizina gegin.

Ok diigmeleriyle P 3.41 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

Parametre acilir.

ilk deger gésterilir.

Ve o V¥ VWV

Bir sonraki degere ulasmak igin kisaca Enter
digmesine basin.

Deger

1 Yiiksek kaldirma hizina gegmeden
50 ms énce yavas kaldirma hizinda
olcllen sebeke gerilimi.

2 Yavas kaldirma hizindan ylksek
kaldirma hizina gegis sirasinda 6lglilen
sebeke gerilimi.

3ile  Daha sonra her 50 ms'de bir élgtilen
10 sebeke gerilimi.
arasl

Toplam sebeke gerilimi 400 V oldugunda
Olculen degerler veri sayfasina gére maksimum
-%-6,5 farklilik gdsterebilir. Bu degerlerin altina
disilmemelidir!

Daha sonra parametreden ¢gikmak igin parametre
seviyesi yeniden aciimahidir:

=» "Code" veya "P-nr" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

=>» Parametre seviyesini agin.

=» P 9.9 iizerinden parametre seviyesinden ¢ikin.

=» Test yikini indirin.
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P 4.0 YUKE BAGLI ANAHTARLAMA
NOKTASI

Bu parametrede ylke bagli anahtarlama noktasi
maksimum yuk tagima kapasitesinin %0 ila %110'u
araliginda ayarlanir. Deger %Z2'lik adimlar halinde
ayarlanabilir.

Yike bagl anahtarlama noktasi, LIS-SE (zerindeki
EA sinyal giris béliminin devreye alinmasiyla
etkinlestirilir. Bu sayede 6rnegin bir ¢gapraz kol
anahtariyla devreye alinan kismi yik araliklari (ana
kirisin azaltilmis maksimum yuk tagima kapasitesi,
drnegin kenarda) uygulanabilir.

Ok diigmeleriyle P 4.0 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

Maksimum yuk tasima kapasitesinin %0 ila
%110'u arasinda bir deger ayarlayin.

Enter digmesine kisa basin.

e ¥ V¥V

Deger kaydedilir.

P 4.1 KALDIRMA TERTIBATI 1 ASIRI
YUKE KARSI EMNIYET TERTIBATININ
ANAHTARLAMA NOKTASI

Bu parametrede asiri yike karsi emniyet tertibatinin
anahtarlama noktasi maksimum ylk tagima
kapasitesinin %0 ila %110'u arasinda ayarlanabilir.
Deger %2'lik adimlar halinde ayarlanabilir.

Bu anahtarlama noktasi, LIS-SE'deki EA sinyal giris
bolimi devrede olmadiginda etkinlestirilir.

Ok dugmeleriyle P 4.1 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

Maksimum yiik tasima kapasitesinin %0 ila
%110'u arasinda bir deger ayarlayin.

Enter digmesine kisa basin.

e ¥ V¥V

Deger kaydedilir.



P 4.2 YUKE BAGLI IKINCI
ANAHTARLAMA NOKTASI

Montaj ve baglanti

Bu parametrede, maksimum yuk tagima kapasitesinin

%0 ila %110'u araliginda yuke bagli ikinci bir

anahtarlama noktasi ayarlanabilir. Deger %2'lik

adimlar halinde ayarlanabilir.

Yike baglh ikinci anahtarlama noktasi, maksimum yik
tasima kapasitesinin %100'U asildiginda kornanin bir
uyari sinyali vermesini saglayan, akim trafosu modiili

LIS-SE'nin okunmasi ve ayarlanmasi

P 4.4 IKIZ KALDIRMA
TERTIBATLARINDA ISLETIM

Bu parametre ile kaldirma tertibati motorlarindan ayni
anda yuksek bir ilk hareket akiminin akmasini
onlemek amaciyla, kaldirma tertibatlarinin zaman
gecikmeli olarak galigtirilmasi ayarlanir. Parametre 0,
1 ve 2 degerlerini alabilir.

Deger

Anlami

Uzerindeki bir réleyi devreye alir.

e ¥V Ve VWV

Ok dugmeleriyle P 4.2 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.
Parametre agilir.

Maksimum yik tasima kapasitesinin %0 ila
%110'u arasinda bir deger ayarlayin.

Enter digmesine kisa basin.

Deger kaydedildi.

P 4.3 ISLEVSIZ

Bu parametrenin su anda higbir islevi yoktur ve bu
nedenle atlanabilir.
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0 Ek zaman gecikmesi olmadan yuksek
kaldirma hizi

—_

0,5 sn zaman gecikmesi

N

1 sn zaman gecikmesi

Ok dugmeleriyle P 4.4 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.
Parametre agilir.

Gostergede "Code" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

Enter digmesine uzun basin.
Kod 1443 girin.

Kullanim alanina goére ok diigmeleriyle
asagidaki ayari segin:

Yoy Ve WV

isletim sekli Cihaz 1 Cihaz 2

1 kaldirma tertibati 0 ---

2 paralel kaldirma 1 1
tertibat

ikiz kaldirma 1 2
tertibatinda isletim

=>» Enter digmesine kisa basin.

® Girilen deger kaydedildi.
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P 5.0 OLCUM SURESININ UZATILMASI

Bu parametre ile, motorlar caligmaya baslarken dlgiim
suresi uzatilabilir. Bu, érnegin, ilk hareket akiminin
300 ms'den daha uzun bir stire boyunca akmasi
nedeniyle sebeke geriliminin ¢ok distk olmasi
durumunda gerekli olabilir. Bu durumda, yiksek ilk
hareket akimi nedeniyle 300 ms sonra asiri yik
degerlendirilir, ancak bu aslinda bir asir ylik degildir,
sebeke gerilimin ¢ok dislk olmasi sonucu motor
torkunun olmamasi nedeniyle tetiklenir.

Standart ayar: 300 ms
Olglim siiresi maksimum 460 ms'ye kadar uzatilabilir.

Parametreye yalnizca 6zel bir kodla erisilebilir! Olgiim
suresinin uzatiimasi gerekiyorsa, ABUS Servisi ile
iletisime gegin. Bkz. sayfa 45.

Ok diigmeleriyle P 5.0 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

Parametre acilir.

Glincel deger gosterilir.

Gostergede "Code" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

Enter digmesine uzun basin.
Kodu girin.

Enter digmesine kisa basin.

Ok diigmeleriyle deger girin.

Enter digmesine kisa basin.

e YW VYV Ve o V¥

Deger kaydedildi.
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P 5.01 "HIZLI YUK ARTISI"
HASSASIYETI

Bu parametre ile, kaldirma tertibatinin bir yikin ani
hareketle kaldirlmasina ne kadar hassas tepki
verecegi ayarlanir. Bir yuk ani hareketle
kaldirildiginda, kaldirma tertibati, hizh yik artigi bitene
kadar hizli kaldirma hizindan diisik kaldirma hizina
gecer.

Degerin birimi yoktur ve 20 ile 255 arasinda
ayarlanabilir. 20 ¢ok hassastir, 255 ise hassas
degildir.

Parametreye yalnizca 6zel bir kodla erisilebilir! Hizl
yuk artigl ayari gerekliyse ABUS Servisi ile iletisime
gegin. Bkz. sayfa45.

Ok diigmeleriyle P 5.01 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

Parametre agilir.

Glincel deger gosterilir.

Gostergede "Code" gériinene kadar Enter
digmesine basin.

Enter digmesine uzun basin.
Kodu girin.

Enter digmesine kisa basin.

Ok diigmeleriyle deger girin.

Enter digmesine kisa basin.

e WV VYV Ve o V¥

Deger kaydedildi.
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P 5.1 TEORIK KULLANIM SURESI

Bu parametre, kaldirma tertibatinin siniflandirildigi
ilgili FEM'e gore siniflandirmanin tam ytikle ¢alisma
saatlerini gosterir.

Yk kolektifi bellegi etkin degilse, 0000 géruntulenir.

FEM'e gére siniflandirma Tam yukle ¢alisma
saatleri
1Dm M1 100
1Cm M2 200
1Bm M3 400
1Am M4 800
2m M5 1600
3m M6 3200
4m M7 6300
5m M8 12500
=» Ok digmeleriyle P 5.1 parametresini segin.
=» Enter digmesine kisa basin.
® Parametre agik ve glincel deger gdsterilir.
=» Enter digmesine kisa basin.
® Gostergede P 5.1 gorintilenir.
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P 5.2 YUK KOLEKTIFI BELLEGI

Bu parametrede yiik kolektifi belledinin verileri
okunabilir.

Bu parametre, parametre seviyesi lizerinden veya
dogrudan isletme modu gostergesinden agilabilir. Bkz.
"Parametre seviyesinin aciimasi" sayfa8.

YUk kolektifi belledi toplamda 6 deger igerir.

Deger Anlami

1 Teorik kullanim stiresi D

Gergek kullanim siresi S

Yiiklenme spektrumu faktéri Kmi

Toplam isletim saati Ti

Geriye kalan kullanim dmri

Ol ||l WOWIN

Baslangi¢ degeri

Gostergede "Code" gériinene kadar Enter
digmesine basin.

Enter digmesine uzun basin.

Kod 2223 girin.

Enter digmesine kisa basin.

YUk kolektifi bellegi ilk degeri gosterir.

Bir sonraki degere ulasmak igin Enter
digmesine basin.

v Ve WV VYV V¥

YUk kolektifi belleginden ¢ikmak igin Enter
digmesine uzun basin.

LIS igletme modunda.
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P 5.3 ILK DEVREYE ALMADAN
ONCEKI KONTROL MUAYENESI
SIRASINDA TEST

Bu parametre ile LIS-SE sinyal ¢ikis bélimlerinin
réleleri manuel olarak degistirilebilir.

Bu fonksiyon genellikle ilk devreye almadan énce
uzman tarafindan test etmek icin kullanilir.

Bu parametrede asiri yike karsi emniyet tertibati
devre disidir! 45 dakika sonra parametre otomatik
olarak kapanir ve asiri yike kargi emniyet tertibati
tekrar etkinlesir.

ASIRI YUKE KARSI EMNIYET
TERTIBATININ DEVRE DISI
BIRAKILMASI NEDENIYLE
TEHLIKE!

Bu parametrede asir1 ylike karsi
emniyet tertibati devre disidir.

Bu, vingte asiri yiike neden olabilir.
Bu yuzden kaldirilan yuk dusebilir
ve insanlar yaralanabilir veya
Olebilir.

Vinci agiri yuklemeyin ve dikkatli
calistirin!

Ekrandaki islev
gosterge

1

Kaldirma/indirme mimkin

2

Yavas kaldirma/indirme mimkin

3

Yavas ve hizli kaldirma/indirme
mumkan

Yavas ve hizli kaldirma/indirme
mimkin

ikinci yiike bagh anahtarlama noktasi
koprilendi

Bos

e V¥

e V¥ ¥

Ok dugmeleriyle P 5.3 parametresini agin.
Enter digmesine kisa basin.

Parametre agik ve tablodaki ilk deger
gOruntdlenir.

Degerler arasinda gecis yapmak icin kisaca
Enter digmesine basin.

islevleri kontrol edin.
Enter digmesine uzun basin.

Gostergede P 5.3 goruntilenir.
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LIS-SE'nin okunmasi ve ayarlanmasi

P 5.4 DARBELI YOL VERME SAYACI

Parametreye yalnizca 6zel bir kodla erisilebilir! Darbeli
yol verme sayacinin ayarlanmasi gerekiyorsa, ABUS
Servisi ile iletisime gecin. Bkz. sayfa45.

Standart ayar: 16

Ok diigmeleriyle P 5.4 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

Parametre acilir.

O anda ayarli olan sayi gosterilir.

Gostergede "Code" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

Enter diigmesine uzun basin.
Kodu girin.

Enter digmesine kisa basin.
Sayiyi ok digmeleri ile segin.

Enter digmesine kisa basin.

e WV VYV Ve o ¥V

Sayi kaydedilir.

P 5.5 DEGERLERIN SILINMESI

Bu parametre ile yuk kolektifi bellegi harig tim
degerler silinir.

Ok diigmeleriyle P 5.5 parametresini agin.
Enter digmesine kisa basin.

"Code" gosterilir.

Enter digmesine uzun basin.

Kod 1443 girin.

Enter digmesine kisa basin.

Gostergede "LOE" yanip soner.

Enter digmesine basin ve basili tutun.

o Ve YWV V¥

YUk kolektifi bellegindekiler hari¢ tim degerler
silindi!



Montaj ve baglanti

P 6.1 BASLANGIC DEGERI

Bu parametreye, geriye kalan kullanim émriin(

hesaplamak icin teorik tam ylkle galisma saatlerinden
cikarilarak bir baslangi¢ degeri [saat olarak] girilebilir.

Baslangic degeri, kaldirma tertibatinin halihazirda

kullanilimig olan tam yukle calisma saatlerini gosterir.

Bu parametre, érnegdin mevcut bir kaldirma
tertibatinda yeni bir LIS-SE kullanilacagi zaman
kullanilir.

Duzey

1

Kayith baslangi¢ degeri gostergesi

2

Yeni baglangi¢ degeri girisi

V¥

e YWV VY Ve

P 6.2 GERCEK KULLANIM SURESI S

Ok dugmeleriyle P 6.1 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

Parametre acgik ve kisa sireligine "STA"
gOsterilir.

Mevcut baslangig degeri gosterilir.

Gostergede "Code" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

Enter diigmesine uzun basin.

Kod 1443 girin.

Enter digmesine kisa basin.
Baslangic degeri ok diigmeleriyle girilir.
Enter digmesine kisa basin.

Baslangi¢ degeri kaydedildi.

Bu parametre gergek kullanim siresinin degerini [saat

cinsinden] gorantiler.

e Ve ¥V

Ok diigmeleriyle P 6.2 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

Parametre agik ve guncel deger gosterilir.
Enter digmesine kisa basin.

Gostergede P 6.2 gorintulenir.
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LIS-SE'nin okunmasi ve ayarlanmasi

P 6.3 TOPLAM ISLETIM SAATI TI

Bu parametre toplam isletim saatini [saat olarak]

gosterir.
= ok digmeleriyle P 6.3 parametresini segin.
=>» Enter digmesine kisa basin.
® Parametre agik ve glincel deger gosterilir.
=> Enter digmesine kisa basin.
® Gostergede P 6.3 gorintilenir.

P 6.4 TEORIK KULLANIM SURESI
GIRISI

Bu parametre ile FEM'e goére siniflandirmaya goére
teorik kullanim suresi belirlenir ve yuk kolektifi bellegi
etkinlestirilir.

YUk kolektifi bellegi etkin degilse, 0000 goriintilenir.

YUk kolektifi bellegi sadece ABUS tarafindan
etkinlestirilebilir. YUk kolektifi bellegi gerekliyse, ABUS
Servisi ile iletisime gegin. Bkz. sayfa 45.

FEM'e gére siniflandirma Tam yukle ¢alisma
saatleri
1Dm M1 100
1Cm M2 200
1Bm M3 400
1Am M4 800
2m M5 1600
3m M6 3200
4m M7 6300
5m M8 12500
=2 ok digmeleriyle P 6.4 parametresini segin.
=>» Enter digmesine kisa basin.
® Parametre agllir.
= ok digmeleriyle FEM'e gére siniflandirmaya
gore teorik kullanim suresini girin.
=> Enter digmesine kisa basin.
® Deger kaydedildi.



Montaj ve baglanti | LIS-SE'nin okunmasi ve ayarlanmasi

P 6.5 DEGERLERIN SILINMESI (YUK P 9.9 PARAMETRE SEVIYESINDEN

KOLEKTIFI BELLEGI DAHIL) CIKILMASI

Bu parametre ile ylk kolektifi bellegi dahil tim Degerlerin kaydedilmesi ve asir ylike karsi emniyet

degerler silinir. Bu ancak 6zel bir kodla mimkuindur! tertibatinin tekrar etkinlesmesi icin parametre
seviyesinden her zaman P 9.9 parametresiyle
cikilmalidir!

YUk kolektifi bellegi yalnizca 6zel bir kod ile silinebilir.
Silinmesi gerekiyorsa ABUS Servisi ile iletisime gegin.
Bkz. sayfa 45.

Ok dugmeleriyle P 6.5 parametresini agin.

Enter digmesine kisa basin.

"Code" gosterilir.

Enter digmesine uzun basin.
. v 4 Ok dugmeleriyle P 9.9 parametresini segin.
Kodu girin.
. . =¥ Enter digmesine kisa basin.
Enter dugmesine kisa basin.

® Parametre seviyesi sonlandirilir.

e ¥¥ %o ¥ ¥

YUk kolektifi bellegi dahil tim degerler silindi!

P 7.0 PARAMETRE SEVIYESI 3 ICIN
PAROLA GIRISI

Sadece ABUS tarafindan erisilebilir!
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Bakim igslemlerinin yapilmasi | Bakim islemleri sirasindaki glivenlige iligkin uyarilar

BAKIM ISLEMLERININ YAPILMASI

VINCIN BAKIMINI YAPAN, ONARAN VEYA VINCTE REKONSTRUKSIYON

ISLEMLERI YAPAN HERKESI ILGILENDIRIR

Ving isleticisi firma, koruyucu bakim igleminden
sorumlu personelin belirlenmesinden ve bu personelin
yeterli vasiflara sahip olmasindan sorumludur.

iNSANLAR ICIN TEHLIKE!
Vingte yanlis sekilde koruyucu
bakim islemi yapilirsa, insanlar
yaralanabilir.

Koruyucu bakim iglemi icin, ABUS
personelinin diginda personel
gorevlendirilirse, isletici firma, yeterli
derecede vasifli personelin vingte
koruyucu bakim islemi
yapmasindan sorumludur. Burada
anlatilan islem adimlarina aynen
uyun.

Vasifli personele érnekler:

Meslek egitimi sonucu, makine yapimina ve
vinglerin elektrik baglantilarina iligskin genis
kapsamli bilgilere sahip olan kisiler.

Vinglerin igletimi, montaji ve bakimi
konularinda yeterli tecriibeye sahip olan kisiler.

ilgili Gilkede gecerli olan teknige iliskin kurallar,
yonetmelikler ve glvenlik talimatlari hakkinda
genis kapsamli bilgilere sahip olan kigiler.

ABUS tarafindan diizenli olarak kurs verilmis
kisiler.

Yetkili olmayan personel tarafindan veya usuliine
uygun olmayan sekilde yapiimis koruyucu bakim
islemleri sonucu olusan hasarlar igin ABUS,
sorumluluk ustlenmez.

ABUS, koruyucu bakim iglemlerinin ABUS Servisi
tarafindan yapilmasini tavsiye eder.
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BAKIM ISLEMLERI SIRASINDAKI
GUVENLIGE ILISKIN UYARILAR

LIS'li vingte gergeklestirilen tim koruyucu bakim
islemlerinde, asagidaki glivenlik uyarilarini dikkate
alin:

— Sebeke kesicisini kapatin. Salteri yanhslikla
tekrar agilmasina kargi emniyete alin.

— Sebeke ayirma figini, ving kontaktor
kutusundaki elektrik prizinden ¢ekerek ¢ikarin.
Sebeke ayirma figinin yanlishkla tekrar yerine
takilmamasi icin elektrik prizini bir asma kilitle
emniyete alin.

— Uygun kaldirma platformu ve dismeyi onleyici
tertibat kullanin.

— Kaldirma platformu etrafindaki ¢calisma alanini
yeterli 6l¢ctide kordon altina alin.

— Ayni ving ylriime yolu tzerindeki vingleri veya
bakimi yapilacak vincin Ustlindeki veya
altindaki vingleri kapatin. Sebeke anahtarlarini
emniyete alin ki, yanhslikla tekrar agiimasinlar.
Aksi takdirde, vingler, kaldirma platformunu
devirebilir veya bakimi yapilacak vince
carpabilir.

— Cevredeki insanlara, bakim islemleri
yapilmakta oldugunu bildirin.

— Ving elektrik tertibatinda yapilacak olan
calismalari sadece meslek egitimi gérmis
elektrik tesisatgisi ustalara yaptirin!

— Acil durdurma digmesine basildiktan sonra da
kontaktoér kutusunda dlimlere yol agabilecek
yuksek gerilimler mevcuttur.



Bakim iglemlerinin yapiimasi

LIS-SE'de hatalarin giderilmesi

LIS-SE'DE HATALARIN GIDERILMESI

LIS-SE galismiyorsa veya istendigi gibi galismiyorsa, bunun nedeni LIS-SE'deki bir ariza olabilir.

HATAILETILERI

LIS-SE'de ariza oldugunda:

LIS-SE'deki arizalar géstergede hata iletileriyle gosterilir.

Hata iletileri Hata Giderme
Err1 Akim diizeltme faktori girilmedi. P 1.3 parametresine akim diizeltme faktoriini girin.
Err 2 Maksimum yik tasima kapasitesi P 0.1 parametresine maksimum yik tasima
girilmedi. kapasitesini girin.
Err3 LIS-SE ayarlanmadi. Ayari test yuku ile yapin (P 2.3).
Err 6 Test yUki ¢ok dusilkse veya ayar veya Test yUkind maksimum yiik kapasitesinin en az
baglanti hatalari varsa P 2.3 %40'ina artirin ve ayarlamay test yukuyle tekrarlayin
parametresinde gorintilenir. (P 2.3).
Err7 Ornegin 6lgim tamamlanmadan énce P Ayari tekrarlayin.
2.3'te Teach-in fonksiyonunda kaldirma
digmesi birakildidi i¢in ayarlar dogru
yapilmadi.
Err8 Veriler kaydedilirken bir hata ortaya ¢ikti LIS-SE'yi degistirin.
Err9 Veriler okunurken bir hata ortaya cikti. Hata iletisi kaybolana kadar Enter diigmesine basin.
Aksi takdirde LIS-SE'yi degistirin.
[no] Kod veya PIN 4 defa yanhs girildi. ABUS Servisi'nden geri génderim belgesi talep edin
ve kilidin agilmasi i¢in génderin.
--17 Darbeli yol verme sayaci devreye girdi. En az 3 sn boyunca indirme digmesini basili tutun.
1 sn'de 1 defa
yanip soéner
u_l Hesaplanan ddnen alan gucu 10 W'tan Arizali kontaktor
"Kaldirma" kiguk. -
digmesine Kablo baglanti hatasi.
basildiginda Ayarlari kontrol edin
1 LO1 sinyal giris bélimiinde eksik gerilim
00.00 indirme iletisi onaylanmadan gerilim En az 3 sn boyunca indirme diigmesini basili tutun.
1 sn'de 1 defa kapatilip tekrar agildiginda asiri yikte
yanip séner kapatma veya darbeli yol verme sayaci.
Asiri yik 1 sn'de  Asiri yuk kaldirildi YUku indirin ve yuku azaltin.
1 defa yanip N » N N
séner Asin yuk kaldirimadigi halde asin yikte  Asinmis kontaktor

kapatma tertibati devreye girdi.

Gerilim diigmesi

Sebeke besleme hattinin boyutu gok kiiguk.

ik hareket akimi gok yiiksek.

Fren acgilmiyor

Yanlhs motor tipi ayarlanmis
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Bakim islemlerinin yapilmasi | LIS-SE'de hatalarin giderilmesi

Hata iletileri Hata Giderme
--H2 Birlikte isletimde bir kaldirma tertibatinin Bu durum s6z konusu degilse: E5 sinyal giris
kapatilmasi, 6rnegin esit uzunlukta bélimune giden sinyalleri kontrol edin.

olmayan kaldirma takimlari, asimetrik yuk
baglama noktalari veya kaldirma
tertibatlarindan birinde asir yik olmasi
nedeniyle bir sinir anahtarina

ulasildiginda.

Test OK degil LIS-SE'de hatali fonksiyon ABUS Servisi'nden geri génderim belgesi talep edin
ve gonderin.

Yiksek kaldirma  Gerilim dismesi. P 3.41 okuyun. Sebeke besleme hattini kontrol edin

hizinda agin yik Sebeke besleme hattinin boyutu gok ve gerekirse glglendirin.

gostergesi ile kugik. Ana kontaktorleri kontrol edin.

kapatma (1

saniyede 1 defa

yanip soner)

Deger, yuk Asin yik YUkt indirin.

tasima

kapasitesinin

%110'unun

Uzerinde (1

saniyede 1 defa

yanip soner)

Deger 1 Motor akimi géstergesi Motor mekanik olarak engellendi, 6rn. agilmayan bir

saniyede 2 defa  ang kontaktériin 60 saniyeligine fren, bloke olmus sanziman veya arizal bir bilyeli

yanip séner kapatiimasi. yatak nedeniyle. Kontaktorler arizali, gevsek
baglanti, arizali akim kolektord.

Gosterge Gosterge isletme gerilimi kesildi. LIS-SE'nin sebeke adaptori arizali.

karanhk
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Bakim iglemlerinin yapiimasi

LIS-SE'NIN DEGISTIRILMESI

LIS arizaliysa, degistiriimesi gerekir.

LIS'i degistirirken vincin ve LIS'in igletme gerilimine
dikkat edin ve karsilastirin!

isletme gerilimi yanhssa LIS hasar gérebilir!

DEGERLERIN OKUNMASI

LIS, bekleme modundaysa:

¥  Enter digmesine kisa basin.

® Toplam igletim saati gosterilir.

"Kaldirma" veya "indirme" isletme modunda:

¥  Kaldirma veya indirme digmesine basin.

® sletim saati sayacinin o anki degeri
gostergede 3 saniye boyunca gosterilir.

Ornek: Toplam isletim saati
Toplam isletim saatini not edin.

¥ ¥

Sadece yuk kolektifi belledi oldugunda:
YUk kolektifi bellegindeki degeri not edin. Bkz.
"P 5.2 Yuk kolektifi bellegi" sayfa 31.

P 2.1 ve P 2.2 parametrelerindeki degerleri not
edin.
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LIS-SE'nin degistirilmesi

LIS-SE'NIN SOKULMESI

Priz grubu Priz grubu

ABUS

electronic

a1 'S
‘‘‘‘‘

Priz grubu
¥ Vinci gerilimsiz duruma getirin.

=¥  |IS-SE'deki soket ¢italarindaki priz gruplarini
cekin.

LIS-SE
- 2 LIS-SE'yi tasiyici raydan gekin.

- 4 LIS-SE'yi kedi arabasi kontaktor kutusundan
cikarip alin.

Tasiyici ray



Bakim islemlerinin yapiimasi | LIS-SE'nin degistiriimesi

LIS-SE'NIN MONTE EDILMESI

LIS-SE Tasiyici ray
> Yeni LIS-SE'yi kedi arabasi kontaktdr kutusuna
yerlestirin.

-> LIS-SE'yi tasiyici raya gegirin.

Priz grubu Priz grubu

ABUS

electronic

Priz grubu

= Priz gruplarini LIS-SE'nin soket ¢italarina takin.
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DEGERLERIN AKTARILMASI

=»  Vinci cahstirin.

=» Sadece yiik kolektifi bellegi oldugunda:
Baslangi¢ degerini P 6.1 parametresine girin.

=2 P21veP22 parametrelerindeki degerleri
yeni LIS-SE'ye aktarin.

Degerler devralinamiyorsa, Teach-in
fonksiyonu yiritilmesi gerekir. Bkz. "Standart
ayarlarin yapilmasi" sayfa40.

=»  Yiik kolektifi belleginin toplam isletim saatini ve
degerini yeni LIS-SE'nin gévdesine yazin.



Bakim iglemlerinin yapiimasi

STANDART AYARLARIN YAPILMASI

PARAMETRE SEVIYESININ ACILMASI

SADECE YUK KOLEKTIFI BELLEGI
OLDUGUNDA

Yiik kolektifi bellegine sahip LIS oldugunda,
parametre seviyesi agilmadan 6nce yuk kolektifi
belledi okunabilir. Yuk kolektifi belleginin okunmasi,
Enter'a kisaca basilarak atlanabilir.

¥  Enter digmesine kisa basin.

® (Gostergede "P - nr." gorinur.

¥  Enter digmesine uzun basin.
=¥ PIN 0055 girin.
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Standart ayarlarin yapilmasi

v 4 Gostergede P 0.0 gértinene kadar Enter
digmesine basin.

® Parametre seviyesi agik.

Parametre seviyesinde, ilgili parametre
kaldirma/indirmenin mimkin oldugunu
belirtmedigi strece kaldirma ve indirme kontrol
sinyalleri genellikle calismaz.

e o) digmeleriyle istediginiz parametreyi segin
ve ayarlari yapin.

KALDIRMA TERTIBATININ MAKSIMUM
YUK TASIMA KAPASITESININ
GIRILMESI (P 0.1)

10 tona kadar olan aralikta maksimum ylk tasima
kapasitesi 100 kg'lik adimlar halinde ayarlanabilir. 10
t'un Uzerindeki aralikta maksimum yuk tasima
kapasitesi 500 kg'lik adimlar halinde, 20 t'un
Uzerindeki aralikta ise 1 t'luk adimlar halinde
ayarlanabilir.

Ok diigmeleriyle P 0.1 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.
Parametre acilir.

Kaldirma tertibatinin maksimum yik tasima
kapasitesini ok diigmeleriyle girin.

Enter digmesine kisa basin.

o ¥ Ne ¥ ¥

Deger kaydedildi.



Bakim islemlerinin yapiimasi | Standart ayarlarin yapilmasi

MOTOR TIPININ SECILMESI (P 1.1) SADECE MOTOR TIPI 0'DA

Uygun motor tipi tabloda (bkz. sayfa 14) yoksa
ABUS motorlari icin ilgili motor tipinin okunabilecegi veya numarasi O ise, P 1.2 ve P 1.3
bir tablo kay|tl|d|r. Bkz. Sayfa 14. “g|l| numara, parametre|erinin ayar|anmas| gerekir_

parametrede segilebilir.

SARGI DIRENCININ GIRILMESI

= ok digmeleriyle P 1.1 parametresini segin. (P 1 2)
=» Enter digmesine kisa basin. i
® Parametre acilir. Bu parametre ile, yiiksek ve disiik kaldirma hizi
=» Motor tipini tabloya gére (bkz. sayfa 14) segin. icin §an”}|3 th; direncti girilir. Szrgl diren}giz‘[sOhm
. - o cinsinden] dogrudan motor lizerinde veya
2 ok digmelerini kullanarak motor tipinin ilgili kontaktorii tizerindeki merkezi kontrol tnitesinde
numarasini segin. P
olculur.
=» Enter digmesine kisa basin.
® Deger kaydedildi. Parametrelerin ayarlanmasi:
=» ok digmeleriyle P 1.2 parametresini segin.
=» Enter digmesine kisa basin.
Tablodan bir motor tipi secildiginde, P 1.2 ve P 1.3 ® Parametre agllir.
trelerini { k yoktur. Bunl . -
parametrelerinin ayarlanmasina gerek yoktur. Bunlar e Diisiik kaldirma hizinda sargi direncinin

daha sonra otomatik olarak ayarlanir. L e o
mevcut degeri goruntilenir.

. - .. Enter diigmesine kisa basin.
Motor tipi tabloda gériinmuyorsa veya 0 9

rakamina karsilik geliyorsa:

o ¥

Yiiksek kaldirma hizinda sargi direncinin
mevcut degeri gosterilir.

= Numara olarak 0 segin. Enter diigmesine kisa basin.

= P12vweP13 parametresini ayarlayin. Gostergede " L - -" gosterilir.

Gostergede "Code" goriinene kadar Enter
digmesine basin.

Enter diigmesine uzun basin.
Kod 1443 girin.
Enter diigmesine kisa basin.

Ok dugmelerini kullanarak dusuk kaldirma
hizi igin sarginin ilk degerini [Ohm
cinsinden] girin.

Enter diigmesine kisa basin.

Ok diigmelerini kullanarak yiksek kaldirma
hizi igin sarginin ikinci degerini [Ohm
cinsinden] girin.

Enter diigmesine kisa basin.

e WY WV Y Ve ¥

Degerler kaydedildi.
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Bakim iglemlerinin yapiimasi

AKIM DUZELTME FAKTORUNUN
GIRILMESI (P 1.3)

Bu parametre ile ABUS'un akim trafosu
modilllerinin diizeltme faktori girilir. Degerler igin
asagidaki tabloya bakin.

Olcim  IN[A]JAkim  Dizeltme  Uriin
araligi trafosu faktori numarasi
modli
0 3 0115 19683
I 8 0306 9743
Il 16 0613 9744
1] 23 0873 9745
\% 36 1381 9746
\ 60 2344 9747
\ 136 5169 19682
=» Ok digmeleriyle P 1.3 parametresini segin.
=>» Enter digmesine kisa basin.
® Parametre acilir.
® Giuncel deger gosterilir.
= Enter digmesine uzun basin.
= 0Ok digmeleriyle tablodaki degeri girin.
=>» Enter digmesine kisa basin.
® Deger kaydedildi.
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Standart ayarlarin yapilmasi

SADECE YUKE BAGLI
ANAHTARLAMA NOKTASINDA
Yiike bagh bir anahtarlama noktasi gerekiyorsa bu,

P 4.0 parametresinde ayarlanabilir. Aksi halde bu
ayar atlanabilir.

YUKE BAGLI ANAHTARLAMA
NOKTASININ AYARLANMASI (P 4.0)

Bu parametrede ylke bagli anahtarlama noktasi
maksimum yuk tagima kapasitesinin %0 ila %110'u
araliginda ayarlanir. Deger %2'lik adimlar halinde
ayarlanabilir.

Yuke bagli anahtarlama noktasi, LIS-SE tzerindeki
EA sinyal giris bolim{nin devreye alinmasiyla
etkinlestirilir. Bu sayede 6rnegin bir capraz kol
anahtariyla devreye alinan kismi yiik araliklari (ana
kirisin azaltilmis maksimum yik tagima kapasitesi,
6rnegin kenarda) uygulanabilir.

Ok dugmeleriyle P 4.0 parametresini segin.
Enter diigmesine kisa basin.

Maksimum yiik tasima kapasitesinin %0 ila
%110'u arasinda bir deger ayarlayin.

Enter digmesine kisa basin.

e ¥V V¥V

Deger kaydedilir.

KALDIRMA TERTIBATI 1 ASIRI YUKE
KARSI EMNIYET TERTIBATININ
ANAHTARLAMA NOKTASININ
AYARLANMASI (P 4.1)

Bu parametrede asiri ylike karsi emniyet tertibatinin
anahtarlama noktasi maksimum yik tasima
kapasitesinin %0 ila %110'u arasinda ayarlanabilir.
Deger %2'lik adimlar halinde ayarlanabilir.

Bu anahtarlama noktasi, LIS-SE'deki EA sinyal giris
bolimu devrede olmadiginda etkinlestirilir.

Ok diigmeleriyle P 4.1 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin.

Maksimum yuk tasima kapasitesinin %0 ila
%110'u arasinda bir deger ayarlayin.

Enter digmesine kisa basin.

e ¥ V¥V

Deger kaydedilir.
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TEST YUKU (TEACH-IN
FONKSIYONU) ILE AYAR YAPILMASI
(P 2.3)

Bu parametre ile, tanimlanmis bir siiregten sonra hem
disiik hem de yliksek kaldirma hizi igin dénen alan
glicli kaydedilir. Siireg iki adimda gergeklesir. Ilk
adimda dénen alan gicinin 6lgimi bos bir yik
kancaslyla, ikinci adimda ise bir test yikuyle
gerceklestirilir. LIS-SE bundan, daha sonraki
¢alismada dodnen alan giicinden mevcut yukiin
hesaplandigi orantisal bir fonksiyonu (ylik dogrusu)
hesaplar.

Sonraki tim adimlar eksiksiz olarak
gerceklestiriimelidir, aksi takdirde ayar tamamlanmaz
ve hata iletileri gérintilenir!

Test ylklyle ayarlama yapmak i¢in agirligi bilinen bir
test yuku gereklidir. Test yiki, maksimum yuk tasima
kapasitesinin %80'i degerinde olmalidir!

Test yUki maksimum yik tagima kapasitesinin en az
%40'I olmalidir. Maksimum yiik tasima kapasitesinin
%40' ila %80'i arasinda bir test yukuyle ayar

yapilmigsa, bu durum kontrol kitabina not edilmelidir!

Test yikd maksimum yuk tasima kapasitesine ne
kadar yakinsa, yukun agirhid1 da o kadar dogru
goruntilenir.

Asagida gesitli 6lgimler yapilmistir. Her élgiimden
sonra yuk kancasi indirilebilir, bdylece bir sonraki
Olclim igin yeterli kaldirma ylksekligi saglanir.
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Test yukunun degerinin girilmesi:

Ok diigmeleriyle P 2.3 parametresini segin.
Enter digmesine kisa basin

Parametre acilir.

e o ¥ ¥

YUk g0sterilir.

=»  "0.000" gosterilene kadar Enter digmesine
basin.

e o) digmeleriyle test yukunin degerini girin.

¥  Enter digmesine kisa basin.
® LIS-SE'de "Pro1" gosterilir.

Donen alan gucunun test yukd olmadan
Olclilmesi:
ﬁ Dusuk kaldirma hizinda, kaldirma motoru

kendiliginden kapanana kadar "Kaldirma"
digmesini basih tutun.

® Disuk kaldirma hizinda dénen alan giiciiniin
OlcimU gergeklestirildi.

® LIS-SE, degeri kaydetti.

Gostergede "Pro2" gosterilir.

"‘9 Yiksek kaldirma hizinda, kaldirma motoru
kendiliginden kapanana kadar "Kaldirma"
digmesini basih tutun.

® Yiksek kaldirma hizinda dénen alan glictiniin
OlcimU gergeklestirildi.

® |IS-SE, degeri kaydetti.



Bakim islemlerinin yapilmasi | Standart ayarlarin yapilmasi

Doénen alan gicunin test yiku ile élgliimesi: Degerin kontrol edilmesi:

v 4 YUk kancasini indirin. v 4 Test yukind kaldirin ve kaldirma motoru
kendiliginden kapanana kadar yiksek kaldirma

Test ylktind baglayin. hizinda "Kaldirma" digmesini basil tutun.

e 4

3 Te.st yukin( bosta durana ka.dar kaldirin. ¥  Test yiikiini indirin.
Acil Durdurma’yi en az 5 saniye basil tutun. *®  Test yiikiiniin degerini LIS-SE'deki gdstergeyle

karsilastirin.

Deger +%10'a kadar sapabilir. Aksi halde
Olcimun tekrarlanmasi gerekir.

Parametre seviyesini agin.

Ayarlari onaylamak igin P 9.9 parametresiyle
parametre seviyesinden ¢ikin.

¥ ¥ ¥

Ayari sonlandirmak icin yaklasik 2 saniye
LIS-SE'de "Pro3" gosterilir. boyunca “Indirme” digmesine basin.

- 4 Dislk kaldirma hizinda, kaldirma motoru Teach-in fonksiyonu tamamlandi ve LIS-SE
kendiliginden kapanana kadar "Kaldirma" calismaya hazir.
digmesini basih tutun.

® Test yikiyle disuk kaldirma hizinda dénen
alan glclnin olgimi gergeklestirildi.

o LIS-SE, degeri kaydeti PARAMETRE SEVIYESINDEN

CIKILMASI (P 9.9)

Degerlerin kaydedilmesi ve asir ylke karsi emniyet
tertibatinin tekrar etkinlesmesi icin parametre
seviyesinden her zaman P 9.9 parametresiyle
cikilmahdir!

LIS-SE'de "Pro4" gosterilir.

ﬁ Yiksek kaldirma hizinda, kaldirma motoru
kendiliginden kapanana kadar "Kaldirma"
digmesini basih tutun.

® Test yiku ile yiiksek kaldirma hizinda dénen
alan glclnin olgimi gergeklestirildi.

® LIS-SE, degeri kaydetti.

¥ Ok digmeleriyle P 9.9 parametresini segcin.
¥  Enter digmesine kisa basin.

® Parametre seviyesi sonlandirilir.

LIS-SE test ylkiyle 6lgim moduna geger ve
gbstergede 0.000 goéruntilenir.
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ABUS SERVISI

SADECE ALMANYA'DA
-> Sayet biliyor iseniz, Grlin numarasini, seri
numarasini ve masteri numarasini hazir
bulundurun.
=» ABUS Servis Merkezini telefonla arayin:
— Telefon: 02261-37-237
-> Olagan galisma saatlerinin disinda
aradiginizda, telesekretere bir not birakin.
® ABUS Servisi, size en kisa slrede geri
doner.
-> Gerektiginde, probleme iligkin agiklamayi,

faks veya e-posta yoluyla génderin:
Telefaks: 02261-37-265

e-posta: service@abus-kransysteme.de

SADECE ALMANYA DISI ICIN

>

ABUS subesini veya bulundugunuz
bdlgedeki ving servisi partnerini telefonla
arayin.

lletisim bilgileri, sorumlu kisiler ve
ulasilabilirlik konulari hakkinda ABUS
subesi veya bulundugunuz bdlgedeki ving
servisi partneri gerekli bilgileri verecektir.
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Uygunluk beyani

UYGUNLUK BEYANI

Bu beyan, Makine direktifi Ek 1l 1A'ya gére uygunluk beyani olarak gecerlidir

Uretici

Uriin

imal yili
Siparis numarasi ve seri numarasi

Ozel teknik dokiimanlarin bir araya
getirilmesi konusunda yetkili kisi

isbu el kitab ile, yukarida belirtilen
Urtinin yan taraftaki Tek Pazar
Yonetmelikleri'ndeki belirlemelerin,
belgenin dizenlendigi tarihte gecerli olan
metnine uygun oldugunu beyan ederiz.

Bilhassa, bu uyumlulastirimis
standartlar, ulusal standartlar,
yonetmelikler ve sartnameler ve bunlarin
birlikte gegerli olan standartlari
uygulanmistir.

ABUS Kransysteme GmbH
Sonnenweg 1
D - 51647 Gummersbach

ABUS yuk gosterge sistemi
LIS-SE
Seri model

2000'den itibaren
Bkz. Kapak sayfa

Michael Muller

Teknik Dokimantasyon Bolimi Bagkani
ABUS Kransysteme GmbH

Sonnenweg 1

D-51647 Gummersbach

2006/42/AT Makineler

2014/35/AB Algak gerilim

2014/30/AB Elektromanyetik uyumluluk

EN 13849 Makinelerde giivenlik - Kumanda sistemlerinin
glvenlikle ilgili kisimlari

EN ISO 12100 Makinalarda giivenlik - Tasarim icin genel

prensipler - Risk degerlendirilmesi ve risk
azaltilmasi

Makinalarin elektrik donanimi, Asansor
makinalari igin kurallar

Elektromanyetik uyumluluk; girisim emisyonu
Elektromanyetik uyumluluk; parazite karsi direng

EN 60204 T32

EN 61000-6-4
EN 61000-6-2

Bir teknik dokiimantasyon eksiksiz sekilde mevcuttur.

ilgili Isletim Kilavuzlari, kullanicinin bulundugu tilkenin dilinde mevcuttur.

Pazar denetleme kurumlarinin, gerekgesi mevcut olarak talep etmeleri halinde, hentiz eksiksiz olmayan makineye
iliskin 6zel dokiimanlari, "Teknik Dokimantasyon" bélimimuz tzerinden bu kurumlara iletecegimizi taahh(t ederiz.

Gummersbach, 20 Temmuz 2023
Elektrik mUhendisligi gelistirme departmani
Willi Dick

W Dl

Yetkilinin imzasi

Bu beyanin igerigi, EN ISO 17050 standardi ile uyumludur.
ABUS Kransysteme GmbH firmasi, DIN EN ISO 9001 standardi uyarinca bir Kalite Yonetim Sistemi ile calismaktadir.
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ABUS Kransysteme GmbH
Sonnenweg 1

D — 51647 Gummersbach
Tel. 0049 — 2261 — 37-0
Faks. 0049 — 2261 — 37-247
info@abus-kransysteme.de

Bu belgenin bagka kurum ve sahislara iletiimesi ve gogaltiimasi, iceriginden
yararlanilmasi ve bu igerigin baska kurum ve sahislara bildirilmesi, kesin bir
sekilde miisaade edilmedigi takdirde, yasaktir. Aykiri hareket edilen durumlar,
tazminat yikimliltigini beraberinde getirir. Patent verilmesi veya kullanim
numunesi kaydi durumu igin her hakki saklidir.

AN 120076 TR002
2023-07-20




	GENEL
	İLK OLARAK
	GÜVENLIĞE ILIŞKIN UYARI BILGILERI
	LIS-SE
	LIS-SE'NIN BERTARAF EDILMESI
	LIS-SE'NIN KULLANIMI
	PARAMETRELERE GENEL BAKIŞ

	MONTAJ VE BAĞLANTI
	VINCIN LIS-SE'YE BAĞLANMASI
	LIS-SE'NIN OKUNMASI VE AYARLANMASI

	BAKIM IŞLEMLERININ YAPILMASI
	BAKIM IŞLEMLERI SIRASINDAKI GÜVENLIĞE ILIŞKIN UYARILAR
	LIS-SE'DE HATALARIN GIDERILMESI
	LIS-SE'NIN DEĞIŞTIRILMESI
	STANDART AYARLARIN YAPILMASI
	ABUS SERVISI
	UYGUNLUK BEYANI


