PODRECZNIK PRODUKTU

System wskaznikowy obcigzenia ABUS
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DOTYCZY KAZDEGO, KTO PRACUJE SUWNICA, PRZY SUWNICY LUB W JEJ

POBLIZU.

NAJPIERW

KORZYSTAC Z NINIEJSZEGO
PODRECZNIKA PRODUKTU

WSKAZOWKI DOTYCZACE
NINIEJSZEGO PODRECZNIKA
PRODUKTU

W niniejszym podreczniku produktu zastosowano
nastepujgce symbole:

ZAGROZENIE DLA LUDZI!
Niniejsze ostrzezenie opisuje
zagrozenia ludzi.

NIEBEZPIECZENSTWO
PORAZENIA ELEKTRYCZNEGO!
Niniejsze ostrzezenie opisuje
zagrozenia ludzi, jakie moga
wystgpi¢ wskutek nieprawidtowego
obchodzenia sie z urzgdzeniami
elektrycznymi i elektrycznymi.

Przed przystgpieniem do pracy przeczytaj uwaznie
podrecznik produktu. W kazdym przypadku
przestrzegaé takze innych podrecznikéw produktu,
dotyczgcych osprzetu i komponentow.

Po tym podrecznik produktu przechowywac w poblizu
dzwignicy. Podrecznik musi by¢ dostepny dla
kazdego, kto pracuje suwnicg lub przy dzwignicy.

Podrecznik produktu przekaza¢ wraz z suwnica, jezeli
jest sprzedawana, wynajmowana itp.

UZYCIE ZGODNE Z
PRZEZNACZENIEM.

NIEBEZPIECZENSTWO UPADKU
LADUNKU!
Te wskazowki ostrzegawcze
pokazujg zagrozenia, jakie mogag
spowodowac upadek tadunku.

' OSTRZEZENIE O MOZLIWOSCI
USZKODZENIA!
Ta informacja opisuje sytuacje, w
ktérych moze dojs¢ do uszkodzenia
czesci.

¥ Jestto instrukcja dziatania, wzywajgca do
wykonania okreslonej czynnosci robocze;.

® To jest wynik dziatania, informujacy, co dzieje
sie w urzgdzeniu.

— Tojest wyliczenie.

TYLKO W PRZYPADKU...

Obramowany kreskowang linig obszar dotyczy

tylko okreslonych typéw konstrukcji, wariantéw lub

opcji. Warunek waznosci tego punktu wymaga
__podania na poczatku tytutu ,Tylko w przypadku...“.

System wskaznikowy obcigzenia ABUS LIS-SE to
system do rejestrowania i analizowania obcigzenia
dzwignic i urzgdzen dzwignicowych. System LIS-SE
jest przy tym specjalnie przewidziany do zastosowan
w uktadach sterowania dzwignic. Jego gtéwna funkcja
to zabezpieczenie przed przecigzeniem przez analize
pradu i napiecia silnika podnoszenia. Opcjonalna
pamieé¢ sumaryczna obcigzenia umozliwia
protokotowanie pracy mechanizmu podnoszenia.
System LIS-SE jest przewidziany specjalnie do
zastosowan do silnikéw tréjfazowych z przetgczaniem
biegunéw.
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PRZEPISY

W momencie wyprodukowania urzgdzenie jest
zbudowane i sprawdzone zgodnie ze wszystkimi
europejskimi normami i przepisami. Ktore zasady
stanowig podstawe konstruowania i budowy, podano
w deklaracji zgodnosci lub w deklaracji wigczenia.
Zasady te muszg by¢ przestrzegane takze przy
montazu, w eksploataciji, kontroli i utrzymaniu; dotyczy
to takze obowigzujgcych przepiséw bezpieczenstwa
pracy.

ZAGROZENIE DLA LUDZI!
Nieprzestrzeganie przepiséw moze
spowodowac smierc¢ ludzi lub ciezkie
wypadki.

Bezpieczna praca wymaga
starannego instruktazu w zakresie
niniejszego podrecznika produktu i
obowigzujgcych przepisow.

Ktore z tych przepiséw znajdujg zastosowanie w
danym przypadku, zalezy gtéwnie od warunkéw
eksploatacji dzwignicy i od krajowych przepisow.
Nalezy zapozna¢ sie z obowigzujgcymi, aktualnymi
przepisami i zasadami bezpieczenstwa pracy oraz
przestrzegac¢ ich! Patrz takze deklaracja zgodnosci lub
deklaracja wbudowania.

GWARANCJA

ZASADY BEZPIECZENSTWA

— ABUS nie odpowiada za szkody,
spowodowane uzyciem niezgodnym z
przeznaczeniem, niedostatecznymi
kwalifikacjami personelu, nieprawidtowym
wykonywaniem prac, zmianami, przebudowami
i innymi zmianami w obrebie dzwignicy lub ich
komponentéw, na ktére firma ABUS nie
udzielita zgody.

— Bezpieczna praca suwnicy i jej komponentow
jest zagwarantowana tylko pod warunkiem
stosowania oryginalnych czesci zamiennych
ABUS.

Przestrzegac tych wskazéwek dla bezpiecznego
obchodzenia sie z dzwignicg. Szczegodlne informacje o
zagrozeniach sg podane w odpowiednim punkcie, w
ktéorym dane zagrozenie wystepuje.

— Przed uruchomieniem nalezy sprawdzi¢, czy
oprzewodowanie instalacji jest zgodne ze
schematami ideowymi.

— Przed pracami przy suwnicy odtaczy¢
przewody sieci zasilajgcych i poczekac co
najmniej 4 minuty do spadku napiecia.

— Prace na instalacji elektrycznej suwnicy moga
by¢ wykonywane tylko przez
wykwalifikowanych elektrykéw!

— Zmiany wptywajgce negatywnie na
bezpieczenstwo oraz rozbudowa i przebudowa
sg zabronione i mogg by¢ wykonywane tylko
przez firme ABUS. Zabrania sie otwierania
systemu LIS-SE!

— Btedy parametryzacja i ustawien moga
doprowadzi¢ do przecigzenia suwnicy a takze
do upadku tadunku.

— Wadliwe podtaczenie systemu LIS-SE moze
spowodowac jego uszkodzenie lub
uszkodzenie innych czesci.
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CECHY UZYTKOWE

OPIS URZADZENIA

LIS-SE:
1 2 1
. -
[y - []
| I‘ .I-‘ “.‘.:" I[:,\I\»I:j \\T_}'Tl :I-! o
ABUS
5

— 1. Listwa kotkowa

—  2: Wyswietlacz

— 3: Klawisz kierunkowy ,do gory*“
— 4: Enter

— 5: Klawisz kierunkowy ,na dot

Modut przektadnika prgdowego:

System wskaznikowy obcigzenia LIS-SE:

LIS-SE to sterowany mikroprocesorowo system
do rejestrowania i analizowania obcigzenia w
dzwignicach.

Gtéwna funkcja systemu LIS-SE to
zabezpieczenie mechanizmu podnoszenia
przed przecigzeniem przez analize pradu i
napiecia silnika podnoszenia. Przecigzenie
moze byé sygnalizowane optycznie i
akustycznie. Punkty przesterowania
bezpiecznika przecigzeniowego mogg by¢
ustawiane maksymalnie na 110 %
maksymalnego udzwigu. Punkty
przesterowania mogg by¢ ustawiane zmiennie
w krokach po 2 %.

Zrywaniu fadunku zapobiega wytgczenie duzej
predkosci podnoszenia w razie nagtego
wzrostu obcigzenia.

System LIS-SE moze dodatkowo wyprowadzaé
komunikaty o stanach lub komunikaty o
btedach.

Pamie¢ sumaryczna obcigzenia (opcja)
informuje o teoretycznym okresie uzytkowania
suwnicy, ile godzin pracy pozostato suwnicy i
jaki jest jej pozostaty okres uzytkowania.

System LIS-SE galwanicznie separuje sygnaty
na wejsciach od wyjsc.

Sterowane automatycznie hamowanie
generatorowe w trakcie opuszczania zwieksza
trwato$¢ hamulca.

Trwato$¢ stycznidw zwieksza ciggte
monitorowanie pragdu silnika i odpowiednie
wysterowywanie stycznikow.

Silnik podnoszenia startuje zawsze z matg
predkoscig podnoszenia i dopiero po uptywie
ustawionego czasu jest przetgczany na duzg
predkos¢ podnoszenia, aby zapobiec
szybkiemu wzrostowi obcigzenia i ograniczyé
prad rozruchowy.

Mozliwe jest monitorowanie dwoch lub wiecej
wspotpracujgcych mechanizméw podnoszenia.
NIE jest to jednak réwnoznaczne z dziataniem
sterownika wspotbieznosci! Sterownik
wspotbieznosci to osobny produkt ABUS.

Licznik impulsowy zapobiega zrywaniu fadunku
w trybie pracy impulsowej. Po przekroczeniu
okreslonej liczby impulséw podnoszenie
przestaje by¢ mozliwe. Po nacisnieciu
przycisku opuszczania i przytrzymaniu przez
co najmniej 3 sek. mozna wznowi¢ prace.
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Modut przektadnika prgdowego:

Analiza obcigzenia jest realizowana przez
pomiar napiecia i pradu na przewodach
przytagczeniowych monitorowanego
mechanizmu podnoszenia.

Do pomiaru jest wykorzystywany zewnetrzny
modut przektadnika prgdowego.

Typowielko$¢ modutu przektadnika prgdowego
zalezy od prgdu znamionowego silnika
podnoszenia przy duzej predkosci
podnoszenia.

DANE TECHNICZNE

Utylizacja systemu LIS-SE

UTYLIZACJA SYSTEMU LIS-SE

LIS-SE

LIS-SE

Napiecie robocze 230V 110V 48V
A1, A2 +10 % 10 % +10 %
Napiecie wejsciowe 230V 110V 48V
E1-E7,EA +10 % +10 % +10 %
Zakres pomiarowy

L1, L2, L3 ov-e2rv

Wejscie modutu

przektadnika ovV-724V

prgdowego

Czestotliwosé 50 Hz — 60 Hz

sieciowa

Zestyki sterujgce 250V, 8 A

Pobér mocy Maks. 15 VA
Tempergtura 20 °C - +55 °C
otoczenia

Napiecie wyjsciowe

LAZ

5V, maks. 250 mA

Sygnat Szeregowy protokot danych
wskaznikowy Q 12V

Maksymalny czas Mata predko$¢ podnoszenia:
przyspieszenia 150 ms

silnika podnoszenia pyza predkosé podnoszenia:

460 ms

Wzgledna
wilgotnos¢ 5 % - 85 %, bez oroszenia
powietrza

Utylizacja systemu LIS:

e 4 komponenty systemu LIS roztozy¢ na ile to
mozliwe.

-» Przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczacych
usuwania odpadoéw i recyklingu.

e 4 Poszczegélne czesci posortowaé wedtug
rodzajéw materiatow i utylizowaé¢ zgodnie z
zasadami ochrony srodowiska.

— Wymontowac podzespoty elektroniczne i
utylizowac je jako ztom elektroniczny zgodnie z
lokalnymi przepisami.

— Obudowe z tworzywa sztucznego oddac¢ do
recyklingu jako odpad z tworzywa sztucznego.

Ten produkt lub urzgdzenie elektryczne nie
moze by¢ po wyeksploatowaniu utylizowany
razem z odpadami komunalnymi.
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Wszystkie ustawienia i wskazniki w menu gtéwnym
(poziom parametréw) systemu LIS sg reprezentowane
przez parametry. Kazdy parametr jest reprezentowany
na wyswietlaczu jako dwu- lub trzycyfrowa liczba.
Wigkszos$¢ parametrow ma wartos¢, ktéra moze byé
wyswietlana i ustawiana.

FUNKCJE KLAWISZY

Na dot Do gory

ABUS

electronic
R = ®R
L8 = Qs

AN 17789

)

5V XD F F3 12 GND E4 E2
L GNOf y TXD g F2 1 4 13 4 E5 3 E3 g Et

Enter
— Enter:

Krétkie nacisniecie przy wprowadzaniu
wartosci lub liczby : przeskok do nastepnej
cyfry.

Krétkie nacisniecie w ramach jednego
parametru: zapis zmienionej wartosci.

Krétkie nacisniecie przy wprowadzaniu kodu:
potwierdzenie kodu.

Dtugie wcisniecie w ramach jednego
parametru: otwiera wskaznik do wprowadzenia
kodu w celu zmiany wartosci.

Dtugie wcisniecie po wprowadzeniu kodu PIN:
otwarcie poziomu parametréw.

— Klawisze kierunkowe do gory i na dét:
Na poziomie parametrow: wybor parametru.

Przy wprowadzaniu wartosci: wprowadzanie
liczb.

Ogodlne informacje | Obstuga systemu LIS-SE

WPROWADZANIE LICZB

Wprowadzanie liczb odbywa sie zawsze zgodnie z tg
samg zasadg, niezaleznie od tego, czy chodzi o
wprowadzenie wartosci parametréw, kodu lub numeru
PIN. Zawsze wyswietlane s3a tylko 4 cyfry, poniewaz
wys$wietlacz moze wyswietli¢ tylko 4 cyfry. Mozna
jednak wprowadza¢ takze wieksze liczby. W takim
przypadku cyfry po przecinku sg usuwane z
wyswietlacza i odpowiednio maskowane.

-> Wprowadzi¢ pierwszg cyfre klawiszami
kierunkowymi.

- Nacisng¢ krotko Enter, aby przeskoczy¢ do
nastepnej cyfry.

-> Powtoérzy¢ procedure w celu wprowadzenia
kolejnych cyfr.

Mozliwe ustawienie:

Tabela przedstawia przyktadowo mozliwe ustawienia
dla parametru P 6.1. Takze dla niektérych innych
parametrow mozliwe ustawienia sg z gory okreslone.
Np. w odniesieniu do udzwigu moze by¢
wprowadzona np. wartosé 100 t.

Przyktad P 6.1:
Wskaznik Pozycja

Mozliwe ustawienie

0.000 Cyfra 1. 0-97
0.000 Cyfra 2. 0-9
0.000 Cyfra 3. 0-9
0.000 Cyfra 4. 0-9




Ogdlne informacje | Obstuga systemu LIS-SE

Ustawianie dwucyfrowej/trzycyfrowej liczby
na pierwszej pozycji

Jezeli liczba zmienia sie z jednocyfrowe na
dwucyfrowg lub trzycyfrowa, kropka na wskazniku
przesuwa si¢ odpowiednio o dwa lub trzy miejsca.
Cyfry po przecinku sg wéwczas usuwane z
wyswietlacza, poniewaz mozna wyswietli¢ tylko 4

cyfry.

Wprowadzanie cyfr zaczyna sie zawsze od prawej
strony, trzeciego miejsca po przecinku.

Wprowadzana  Wprowadzenie Wskaznik w LIS
wartosé w LIS

1250 kg 1250 1250

10 250 kg 10 250 10.25

100 000 kg 100 000 100.0
Przyktad jednocyfrowy:

-» Wprowadzi¢ warto$¢ 1250 kg klawiszami
kierunkowymi i klawiszem Enter.

Przyktad dwucyfrowy:

e 4 Wprowadzi¢ warto$¢ 10 250 kg klawiszami
kierunkowymi i klawiszem Enter.

OTWIERANIE POZIOMU
PARAMETROW

DOTYCZY TYLKO PAMIECI
SUMARYCZNEJ OBCIAZENIA

W systemie LIS z pamiecig sumaryczng obcigzenia
mozna odczytaé zawartos¢ tej pamieci przed
wywotaniem poziomu parametrow. Odczyt pamieci
sumarycznej obcigzenia mozna poming¢ krétkim
naci$nigciem klawisza Enter.

- Przytrzymac¢ wcisniety klawisz Enter az
zostanie wyswietlony napis ,Code*.

® WV czasie, gdy wcisniety jest klawisz Enter
wys$wietlana jest przez chwile aktualna
liczba godzin pracy.

Odczyt pamieci sumarycznej obcigzenia:

Nacisng¢ i dtugo przytrzymac klawisz Enter.
Whprowadzi¢ kod 2223.

Nacisna¢ krétko klawisz Enter.

o« ¥ ¥ ¥

Zostang wyswietlone aktualne wartosci
zapisane w pamieci sumarycznej
obcigzenia. Patrz ,P 5.2 Pamie¢
sumaryczna obcigzenia“ strona 31.

Poming¢ odczyt pamieci sumaryczne;j
obcigzenia:
¥  Jezeli zawartosé pamieci sumarycznej

obcigzenia nie ma by¢ odczytywana,
pomingé ten punkt.

- 4 Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

® Na wyswietlaczu ukazuje sie napis ,P - nr.“



v 4 Nacisna¢ i dtugo przytrzymac klawisz Enter.
=¥  Wprowadzié¢ PIN 0055.

-» Nacisna¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter az
na wyswietlaczu ukaze sie P 0.0.

® Poziom parametrow jest otwarty.

Zasadniczo na poziomie parametréw sygnaty
sterujgce podnoszeniem i opuszczaniem nie
dziatajg, chyba ze w odno$nym parametrze jest
podana wskazowka, ze
podnoszenie/opuszczanie jest mozliwe.

" 4 Wybrac pozgdany parametr klawiszami
kierunkowymi i wykonaé ustawienia.

Po wprowadzeniu btednego kodu

Kod lub numer PIN mozna podac z bledem
maksymalnie trzy razy po kolei. Po czwartym btednym
wprowadzeniu system LIS jest blokowany a na
wys$wietlaczu ukazuje sie napis [no].

System LIS dziata nadal z ostatnimi wprowadzonymi
wartosciami. W celu odblokowania nalezy system LIS
odesta¢. W takim przypadku nalezy nawigza¢ kontakt
z serwisem ABUS. Patrz strona 45.
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ZMIANA WARTOSCI

Dla niektérych parametrow na poziomie parametréw
mozna zmienia¢ wartosci. W tym celu nalezy najpierw
zawsze wyswietli¢ aktualng warto$¢ a nastepnie
mozna jg zmieni¢. Aby unikng¢ przypadkowych zmian,
przed zmiang wartosci nalezy wprowadzi¢ kod 1443.

Przyktad: wyswietlanie aktualnej wartosci
Jeden z parametrow jest otwarty.
Wyswietlana jest aktualna wartosc.

Nacisng¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter az
na wyswietlaczu ukaze sie napis ,Code".

Wprowadzi¢ kod 1443.
Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
Wprowadzi¢ wartosé.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

o ¥¥ ¥ ¥ ¥o o

Na wyswietlaczu wyswietlane jest przez chwile
~SPY.

Wartos¢ zostata zapisana.

ZAMYKANIE POZIOMU
PARAMETROW

Poziom parametréw nalezy opuszczac¢ zawsze z
parametrem P 9.9, aby warto$ci zostaty zapisane a
bezpiecznik przecigzeniowy zostat ponownie
uaktywniony!

-» Wybra¢ parametr P 9.9 klawiszami
kierunkowymi.

e 4 Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Poziom parametréw zostanie zamkniety.
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WSKAZANIA W TRYBIE PRACY

Tryb Standby

— Na wyswietlaczu przesuwa sie belka od lewej
do prawej strony.

Sygnat sterujgcy ,Podnoszenie®:

— Na wyswietlaczu przesuwaija sie belki od
lewego dolnego do prawego gérnego rogu
(rosngca krzywa schodkowa).

Sygnat sterujgcy ,Opuszczanie®:

— Na wyswietlaczu przesuwaijg sie belki od
lewego goérnego do prawego dolnego rogu
(opadajaca krzywa schodkowa).

10
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PRZEGLAD PARAMETROW

Podane parametry znajdujg sie na drugim poziomie parametréw. Parametry P 5.0, P 5.01, P 5.4 wymagajg
specjalnego kodu i moga by¢ ustawiane tylko za zgodg firmy ABUS.

Trzeci poziom parametréw jest dostepny tylko dla firmy ABUS!

Parametr Zakres Nazwa Patrz

ustawiania/jednostka

P 0.0 0t-100t Maksymalny udzwig Strona 13
P 0.1 0t-80t Maksymalny udzwig mechanizmu podnoszenia 1 Strona 13
P11 0-17 Typ silnika Strona 13
P1.2 0-97, 999 Rezystancja uzwojenia Strona 19
P13 Wspétczynnik korekcji pradu Strona 19
P21 Ustawienie matej predkosci podnoszenia Strona 20
P22 Ustawienie duzej predkosci podnoszenia Strona 21
P23 Ustawianie z obcigzeniem pomiarowym (Teach-In) Strona 23
P24 Diagnostyka urzadzenia Strona 24
P 3.0 Wt Wskaznik obcigzenia Strona 26
P 3.1 W kW Moc pola wirujgcego Strona 26
P 3.2 Wt Wskaznik obcigzenia przy wylaczonym bezpieczniku przecigzeniowym Strona 27
P 3.3 WA Prad silnika Strona 27
P34 WV Napiecie sieciowe Strona 27
P 3.41 Analiza napiecia sieciowego Strona 28
P 4.0 0% -110% Punkt przesterowania w funkcji obcigzenia Strona 28
P 4.1 0% -110% Punkt przesterowania bezpiecznika przecigzeniowego mechanizmu Strona 28
podnoszenia 1

P 4.2 0% -110 % Drugi punkt przesterowania w funkcji obcigzenia Strona 29
P 4.3 Brak funkcji

P44 0,1,2 Wspétpraca z blizniaczym mechanizmem podnoszenia Strona 29
P 5.0 300 ms — 460 ms Przedtuzenie czasu pomiaru Strona 30
P 5.01 20 - 255 Czutosc¢ ,nagty przyrost obcigzenia“ Strona 30
P 5.1 W h Teoretyczny okres uzytkowania Strona 31
P 5.2 W h Odczyt pamieci sumarycznej obcigzenia Strona 31
P 5.3 Test w trakcie kontroli przed pierwszym uruchomieniem Strona 32
P 5.4 12-30 Licznik impulsowy Strona 32
P 5.5 Kasowanie wszystkich wartosci Strona 32
P 6.1 W h Wprowadzanie warto$ci poczatkowej Strona 33
P 6.2 W h Rzeczywisty okres uzytkowania Strona 33
P 6.3 W h Liczba godzin pracy Ti Strona 33
P 6.4 W h Wprowadzenie teoretycznego okresu uzytkowania Strona 33
P 6.5 Kasowanie pamieci sumarycznej obcigzenia Strona 34
P7.0 Dostep do poziomu parametréw 3 Strona 34
P 9.9 Wyjscie z poziomu parametréw Strona 34
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Montaz i podtgczanie

Podtgczenie suwnicy z systemem LIS-SE

MONTAZ | PODLACZANIE

DOTYCZY KAZDEGO, KTO WYKONUJE PRACE PRZY SUWNICY PRZED

ROZPOCZECIEM JEJ UZYTKOWANIA.

Uzytkownik dzwignicy jest odpowiedzialny za dobor i
odpowiednie kwalifikacje personelu
przeprowadzajgcego uruchomienie.

ZAGROZENIE DLA LUDZI!
Nieprawidtowe uruchomienie
dzwignicy moze spowodowac
obrazenia ludzi.

Jezeli wykonanie kontroli zostanie
powierzone innym osobom niz
personel firmy ABUS, uzytkownik
odpowiada za uruchomienie
dzwignicy przez osoby o
wystarczajgcych kwalifikacjach.
Doktadnie przestrzegac opisanych
tu procedur.

Przyktady odpowiednio wykwalifikowanych oséb:

— Osoby posiadajgce obszerng wiedze opartg na
wyksztatceniu zawodowym w zakresie budowy
maszyn oraz instalacji elektrycznych suwnic.

— Osoby posiadajgce wystarczajgce
doswiadczenie w zakresie eksploataciji,
montazu i konserwacji dzwignic.

— Osoby dysponujgce kompleksowg znajomoscig
odnos$nych regut techniki, dyrektyw i przepiséw
bezpieczenstwa, obowigzujgcych w kraju
uzytkowania dzwignicy.

— Osoby regularnie szkolone przez firme ABUS.

ABUS nie odpowiada za szkody spowodowane
wykonaniem uruchomienia niefachowo lub przez
osoby nie majgce odpowiednich kwalifikacji.

ABUS zaleca powierzenie wykonywania uruchomienia
zespotowi monterskiemu firmy ABUS.
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PODLACZENIE SUWNICY Z
SYSTEMEM LIS-SE

-> Podtgczy¢ zgodnie ze schematem ideowym.

KONTROLA USTAWIENIA
FABRYCZNEGO

=» Podnie$é¢ obcigzenie pomiarowe.

=» Poréwnaé warto$¢ wyswietlang przez LIS-SE w
parametrze P 3.0 z obcigzeniem pomiarowym.

Jezeli odchytka przekracza 10 %, nalezy
dopasowac¢ odpowiednie parametry!

W tym przypadku konieczne jest ustawienie z
zastosowaniem obcigzenia pomiarowego
(Teach-In). Patrz strona 23.



ODCZYT | USTAWIANIE LIS-SE

Jezeli system LIS-SE nie jest ustawiony fabrycznie lub
konieczne jest dopasowanie ustawien, konieczne jest
ustawienie odpowiednich parametrow.

P 0.0 MAKSYMALNY UDZWIG

W tym parametrze nalezy wprowadzi¢ maksymalny
udzwig suwnicy.

Poniewaz nie ma to jednak wptywu na analize
wykonywang przez LIS, nie jest tu konieczne zadne
ustawianie.

>

Wybra¢ parametr P 0.0 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisna¢ krotko klawisz Enter.
Parametr jest otwarty.

Wprowadzi¢ maksymalny udzwig suwnicy
klawiszami kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

e ¥V Ve ¥

Wartos$¢ zostata zapisana.

P 0.1 MAKSYMALNY UDZWIG
MECHANIZMU PODNOSZENIA 1

W tym parametrze nalezy wprowadzi¢ maksymalny
udzwig mechanizmu podnoszenia.

W zakresie do 10 t maksymalny udzwig mozna
ustawia¢ w krokach po 100 kg. W zakresie ponad 10 t
maksymalny udzwig mozna ustawia¢ w krokach po
500 kg a w zakresie ponad 20 t maksymalny udzwig
mozna ustawia¢ w krokach po 1 t.

>

Wybra¢ parametr P 0.1 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
Parametr jest otwarty.

Wprowadzi¢ maksymalny udzwig ,mechanizmu
podnoszenia klawiszami kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

e ¥ Ve ¥

Wartos¢ zostata zapisana.

Montaz i podtgczanie
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Odczyt i ustawianie LIS-SE

P 1.1 TYP SILNIKA

W tym parametrze ustawia sie typ silnika. Dla silnikéw
ABUS zamieszczone sg na nastepnych stronach
tabele, z ktérych mozna odczyta¢ odnosny typ silnika.
Odpowiednie numery mozna wybra¢ w parametrze.

>

Wybra¢ parametr P 1.1 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
Parametr jest otwarty.

Wybra¢ typ silnika zgodnie z ponizszymi
tabelami.

Odpowiedni numer typu silnika wybraé
klawiszami kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

e ¥ ¥V Ve ¥

Wartos$¢ zostata zapisana.

Po wybraniu typu silnika z tabeli nie trzeba ustawia¢
parametrow P 1.2 i P 1.3. Sg one ustawiane
automatycznie.

Jezeli dany typ silnika nie wystepuje w
tabeli, lub odpowiada numerowi O:
-> Wybra¢ 0 jako numer.

=»  Ustawi¢ parametry P 1.2 i P 1.3. Patrz
strona 19.



Montaz i podtgczanie | Odczyt i ustawianie LIS-SE

Wybdr typu silnika dla zakresu napiecia 3 (uktad gwiazdy):
380V —415V, 50 Hz // 440 V - 480 V, 60 Hz

Silnik podnoszenia Modut przektadnika pragdowego
>
- 3 o
~— c ~— ;
o A - o o
o 3 g o g X o E
© c o) c 'E €« =
‘= © O T c —_ 9 c >
§5 < N Q 3 E g e £
c N S © A o) £ ® O = @©
n — [ = (] -~ O —
To » 3 TN — 2 © 3 o — % x @
S5 e 5§ T <o £ = £ < o 'e £
Q3 > o = o = N = Qo © — (72] ) S
S a = oob z < x = N = =< z
Sinik innej marki 0 Patrz tabliczka znamionowa zmierzy¢ Wybra¢ modut przektadnika pradowego

zgodny z pradem znamionowym i wprowadzi¢
wspotczynnik korekcji dla odpowiedniego
modutu przekfadnika prgdowego.

GM800 L.4 1 0,28/1,9 1,8/5,0 28,2/4,06 I 8 306 9743
GM800 H.4 2 0,45/3,2 3,1/7,2 21,0/2,16 | 8 306 9743
GM800 U.4 0 0,55/4,0 4,0/8,5 17,6/1,76 | 8 306 9743
GM1000 L.6 3 0,45/3,0 2,4/7,7 18,6/2,16 I 8 306 9743
GM1000 H.6 4 0,8/4,9 4,4/11,2 11,2/11,3 ] 16 613 9744
GM1000 U.6 0 0,9/6,0 4,6/13 10,2/1,05 ] 16 613 9744
GM2000 L.3 5 0,8/4,9 4,4/11,2 11,211,3 ] 16 613 9744
GM2000 H.3 6 1,1/7,6 5,1/15,9 8,65/0,79 ] 16 613 9744
GM3000 L.4 7 1,2/7,4 5,6/15,3 10,4/1,0 ] 16 613 9744
GM3000 H.4 8 1,9M12,3 8,2/22,9 6,65/0,51 i 23 873 9745
GM5000 L.3 9 1,9/12,3 8,2/22,9 6,65/0,51 m 23 873 9745
GM5000 H.3 10 2,9/18,8 12,2/34 3,97/0,27 v 36 1381 9746
GM6000 L 11 2,9/18,8 12,2/34 3,97/0,27 v 36 1381 9746
GM7000 L 13 2,4/16 11/29,5 4,48/0,42 v 36 1381 9746
GM7000 H 14 4,8/32 22/59 2,24/0,212 \' 60 2344 9747
GM7000 M 15 3/20 13,5/39,5 3,97/0,27 v 36 1381 9746
GM7000 U 16 6/40 27179 1,99/0,135 Vi 136 5169 19682
GM1000 H 17 0,8/4,9 4,4/11,2 8,5/1,3 ] 16 613 9744
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Montaz i podtgczanie | Odczyt i ustawianie LIS-SE

Wybor typu silnika dla zakresu napiecia 3 (uktad tréjkata):
220V -240V, 50 Hz // 2565V - 280V, 60 Hz

Silnik podnoszenia Modut przektadnika prgdowego

~ ; AN

i 2 - Y

o > > o o

2 © s k) S X o 2

®© c a o — C = c < 2

£ £ g8 & S 58 § 39 s
N o = o N > ® T <1 N = T
5 3 £E _S g £ - 5 ¢
29 P 3 N — 2 S 2 o _ O x )
g5 25 =ZI <9 A = < oS E
=a < oo z & x =2 N =z x z
Sinik innej 0 Patrz tabliczka znamionowa zmierzy¢ Wybra¢ modut przektadnika pradowego
marki zgodny z prgdem znamionowym i wprowadzi¢

wspotczynnik korekcji odpowiedniego modutu
przektadnika prgdowego.

GM800 L.4 0 0,28/1,9 3,1/8,7 4,7/0,677 I 8 306 9743
GM800 H.4 0 0,45/3,2 5,4/12,5 7/0,72 ] 16 613 9744
GM800 U.4 0 0,55/4,0 6,9/14,7 5,86/0,585 ] 16 613 9744
GM1000 L.6 0 0,45/3,0 4,2/12,8 6,15/0,707 ] 16 613 9744
GM1000 H.6 0 0,8/4,9 7,6/19,4 3,70/0,43 i 23 873 9745
GM1000 U.6 0 0,9/6,0 8,0/22,5 3,4/0,35 1l 23 873 9745
GM2000 L.3 0 0,8/4,9 7,6/19,4 3,70/0,43 ] 23 873 9745
GM2000 H.3 0 1,1/7,6 8,8/27,5 2,9/0,26 v 36 1381 9746
GM3000 L.4 0 1,2/7,4 9,7/26,5 3,45/0,33 v 36 1381 9746
GM3000 H.4 0 1,9/12,3 14,2/39,7 22,2/0,17 v 36 1381 9746
GM5000 L.3 0 1,9/12,3 14,2/39,7 2,22/0,17 v 36 1381 9746
GM5000 H.3 0 2,9/18,8 21,1/59 1,31/0,09 Vv 60 2344 9747
GM6000 L 0 2,9/18,8 21,1/59 1,31/0,09 Vv 60 2344 9747
GM7000 L 0 2,4/16 19,1/51 1,49/0,141 Vv 60 2344 9747
GM7000 H 0 4,8/32 38,2/102 0,745/0,07 Vi 136 5169 19682
GM7000 M 0 3/20 23,4/69 1,31/0,09 Vi 136 5169 19682
GM7000 U 0 6/40 46,8/138 0,44/0,045 Vi 136 5169 19682
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Wybdr typu silnika dla zakresu napiecia 5 (uktad gwiazdy):
460 V - 500 V, 50 Hz // 550 V — 600 V, 60 Hz

Silnik podnoszenia Modut przektadnika prgdowego

~ ; AN

i 2 - Y

o > > o o

2 © s k) S X o 2

®© c a o — C = c < 2

£ £ g8 4 S 58 § 39 s
N o = o N > ® T <1 N = T
5 3 £ty _° 8 £ 3 - 5 ¢
89 5 TN - 2 S 3 o . B 5
g3 es =2 <9 25 < < oS £
=a < oo z & x =2 N =z x z
Sinik innej 0 Patrz tabliczka znamionowa zmierzy¢ Wybra¢ modut przektadnika pradowego
marki zgodny z prgdem znamionowym i wprowadzi¢

wspotczynnik korekcji odpowiedniego modutu
przektadnika prgdowego.

GM800 L.4 0 0,28/1,9 1,5/4,1 20,3/2,9 I 8 306 9743
GM800 H.4 0 0,45/3,2 2,6/6 25,4/2,59 | 8 306 9743
GM800 U.4 0 0,55/4,0 3,3/71 26,1/2,5 I 8 306 9743
GM1000 L.6 0 0,45/3,0 2,6/6,2 26,8/3,07 I 8 306 9743
GM1000 H.6 0 0,8/4,9 3,7/9,3 15,45/1,94 ] 16 613 9744
GM1000 U.6 0 0,9/6,0 3,8/10,8 15,5/1,32 ] 16 613 9744
GM2000 L.3 0 0,8/4,9 3,7/9,3 15,45/1,97 ] 16 613 9744
GM2000 H.3 0 1,1/7,6 4,3/13,3 12,5/1,14 ] 16 613 9744
GM3000 L.4 0 1,2/7,4 4,712,7 15,8/1,46 ] 16 613 9744
GM3000 H.4 0 1,9/12,3 6,8/19,1 9,15/0,67 m 23 873 9745
GM5000 L.3 0 1,9/12,3 6,8/19,1 9,15/0,67 m 23 873 9745
GM5000 H.3 0 2,9/18,8 10,2/28,3 5,6/0,414 v 36 1381 9746
GM6000 L 3 0 2,9/18,8 10,2/28,3 5,6/0,414 v 36 1381 9746
GM7000 L 0 2,4/16 9,2/24,6 6,15/0,64 v 36 1381 9746
GM7000 H 0 4,8/32 18,4/49,2 3,075/0,32 Vv 60 2344 9747
GM7000 M 0 3/20 11,3/33 5,6/0,414 v 36 1381 9746
GM7000 U 0 6/40 22/66 2,8/0,207 Vv 60 2344 9747
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Wybdr typu silnika dla zakresu napiecia 1 (uktad gwiazdy):
300V —-335V, 50Hz// 360V —-400V, 60 Hz

Silnik podnoszenia Modut przektadnika prgdowego
2 £
- ) N ;‘ <
~— [ ~— ()
o g, - o o X
o 3 g o s = E
o C o) — C ‘= c
o ) : c T o £ c <
§5 g 3 N =3 S N S s )
c N £ © o o} E © ] ©
g2 =32 = 5 S 2 o ] G
RS o) < q S o — ™
S 5 o =S ~ I — N 3z = X < ik S
23 s o = o <& = Qo © = N~ 5
=3 =< oo - = x = N = ZSa z
Sinik innej 0 Patrz tabliczka znamionowa zmierzy¢ Wybra¢ modut przektadnika prgdowego
marki zgodny z pradem znamionowym i wprowadzi¢

wspotczynnik korekcji odpowiedniego modutu
przektadnika pradowego.

GM800 L.4 0 0,34/2,3  2,3/8,3 8,9/1,28 I 8 306 9743
GM800 H.4 0 0,54/3,8  3,9/9,1 13,3/1,35 ] 16 613 9744
GM800 U.4 0 0,66/4,8  5,0/10,7 11,1/1,08 ] 16 613 9744
GM1000 L.6 0 0,54/3,6  3/9,3 11,7/1,34 ] 16 613 9744
GM1000 H.6 0 0,96/5,9  5,5/14 7,08/0,82 ] 16 613 9744
GM1000 U.6 0 1,1/7,2 5,8/16,4 6,37/0,59 ] 16 613 9744
GM2000 L.3 0 0,96/5,9  5,5/14 7,08/0,82 ] 16 613 9744
GM2000 H.3 0 1,3/9,1 6,4/20 5,47/0,5 ] 23 873 9745
GM3000 L.4 0 1,44/8,9  6,7/18,3 6,65/0,59 m 23 873 9745
GM3000 H.4 0 2,3/14,8  9,8/27,5 4,09/0,34 v 36 1381 9746
GM5000 L.3 0 23148  9,8/27,5 4,09/0,34 v 36 1381 9746
GM5000 H.3 0 3,5/22,6 15,3/43 2,6/0,15 Vv 60 2344 9747
GM6000 L 3 0 3,5/22,6 15,3/43 2,6/0,15 Vv 60 2344 9747
GM7000 L 0 2,9/19,2 11,6/31 2,79/0,268 1\ 36 1381 9746
GM7000 H 0 5,8/38,4  23,2/62 1,4/0,134 Vv 60 2344 9747
GM7000 M 0 3,6/24 14,2/42 2,6/0,15 Vv 60 2344 9747
GM7000 U 0 7,2/48 28,4/84 1,3/0,075 Vi 136 5169 19682
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Wybdr typu silnika dla zakresu napiecia 1 (uktad tréjkata):
175V -195V, 50 Hz // 208 V — 230 V, 60 Hz

Silnik podnoszenia Modut przektadnika prgdowego
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Sinik innej 0 Patrz tabliczka znamionowa zmierzy¢ Wybra¢ modut przektadnika pradowego
marki zgodny z prgdem znamionowym i wprowadzi¢

wspotczynnik korekcji odpowiedniego modutu
przektadnika prgdowego.

GM800 L.4 0 0,34/2,3 4/10,9 2,95/0,42 ] 16 613 9744
GM800 H.4 0 0,54/3,8 6,7/15,7 4,4/0,45 ] 16 613 9744
GM800 U.4 0 0,66/4,8 8,7/18,5 3,7/0,36 ] 23 873 9745
GM1000 L.6 0 0,54/3,6 5,2/16 3,88/0,44 ] 16 613 9744
GM1000 H.6 0 0,96/5,9 9,5/24,2 2,33/0,27 i 23 873 9745
GM1000 U.6 0 1,1/7,2 10,0/28,3 2,13/0,20 v 36 1381 9746
GM2000 L.3 0 0,96/5,9 9,5/24,2 2,33/0,27 ] 23 873 9745
GM2000 H.3 0 1,3/9,1 11,1/35 1,80/0,166 v 36 1381 9746
GM3000 L.4 0 1,44/8,9 11,6/31,7 2,22/0,196 v 36 1381 9746
GM3000 H.4 0 2,3/14,8 17/47.6 1,366/0,114 V 60 2344 9747
GM5000 L.3 0 2,3/14,8 17/47.6 1,366/0,114 V 60 2344 9747
GM5000 H.3 0 3,5/22,6 26,5/74 0,866/0,05 Vi 136 5169

GM6000 L 3 0 3,56/22,6 26,5/74 0,866/0,05 Vi 136 5169

GM7000 L 0 2,9119,2 20,1/54 0,93/0,09 Vv 60 2344 9747
GM7000 H 0 5,8/38,4 40,2/108 0,465/0,045 VI 136 5169 19682
GM7000 M 0 3,6/24 25/73 0,866/0,05 Vi 136 5169 19682
GM7000 U 0 7,2/48 50/146 0,433/0,025 Vi 136 5169 19682
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P 1.2 REZYSTANCJA UZWOJENIA

W tym parametrze wprowadzana jest opornosé
omowa uzwojenia dla matej i duzej predkosci
podnoszenia. Rezystancja uzwojenia [w omach] jest
mierzona bezposrednio na silniku lub w sterowniku
centralnym na styczniku K23.

Otworzy¢/odczyta¢ parametry:

>

0*00*

e Ve ¥

Wybra¢ parametr P 1.2 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
Parametr jest otwarty.

Zostanie wys$wietlona wartos¢ rezystancji
uzwojenia dla matej predkosci podnoszenia.

Nacisnag¢ krotko klawisz Enter.

Zostanie wys$wietlona wartos¢ rezystancji
uzwojenia dla duzej predkosci podnoszenia.

Nacisna¢ krétko klawisz Enter.
Na wyswietlaczu ukaze sie napis , L - -”.
Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Zostanie wyswietlony jest parametr P 1.2.

Ustawianie parametru:

o o ¥V V¥

o ¥

e WY WYY Ve ¥

Wybrac parametr P 1.2 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
Parametr jest otwarty.

Zostanie wyswietlona aktualna wartos¢
rezystancji uzwojenia dla matej predkosci
podnoszenia.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Zostanie wyswietlona aktualna wartos¢
rezystancji uzwojenia dla duzej predkosci
podnoszenia.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
Na wyswietlaczu ukaze sie napis , L - -”.

Nacisna¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter az
na wyswietlaczu ukaze sie napis ,Code".

Nacisna¢ i dlugo przytrzymac¢ klawisz Enter.
Wprowadzi¢ kod 1443.
Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Klawiszami kierunkowymi wprowadzi¢
pierwszg warto$¢ uzwojenia [w omach] dla
matej predkosci podnoszenia.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Klawiszami kierunkowymi wprowadzi¢ drugg
warto$¢ uzwojenia [w omach] dla duzej
predkosci podnoszenia.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Wartosci zostaty zapisane.

Montaz i podtgczanie | Odczyt i ustawianie LIS-SE
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WSPOLCZYNNIK KOREKCJI PRADU
P13

W tym parametrze wprowadzany jest wspoétczynnik
korekciji dla modutéw przektadnika prgdowego ABUS.
Wartosci nalezy pobrac z ponizszej tabeli.

Zakres W [A] modut  Wspotczynnik Numer

pomiarowy przektadnika korekcji katalogowy
pradowego
0 3 0115 19683
I 8 0306 9743
I 16 0613 9744
1 23 0873 9745
v 36 1381 9746
Vv 60 2344 9747
\ 136 5169 19682
-> Wybra¢ parametr P 1.3 klawiszami
kierunkowymi.
-> Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
® Parametr jest otwarty.
® \Wyswietlana jest aktualna wartosé.
-> Nacisna¢ i dtugo przytrzymac klawisz Enter.
-> Wprowadzi¢ wartos$¢ z tabeli klawiszami
kierunkowymi.
-> Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
® \Wartos¢ zostata zapisana.
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P 2.1 USTAWIENIE MALEJ
PREDKOSCI PODNOSZENIA

W tym parametrze mozna odczyta¢ zapisane wartosci
matej predkosci podnoszenia lub wpisaé¢ nowe

wartosci.

Wskaznik Liczba Znaczenie

Last -1- Obcigzenie pomiarowe przy
pustym haku tadunkowym na
matej predkosci podnoszenia.

Po-r -1- Moc pola wirujgcego przy pustym
haku tadunkowym na matej
predkosci podnoszenia.

Last -2- Obcigzenie pomiarowe na matej
predkosci podnoszenia.

Po-r -2- Moc pola wirujgcego przy

obcigzeniu pomiarowym na matej
predkosci podnoszenia.

Odczyt wartoéci:

o ¥ ¥

o« ¥

o ¥

o« ¥

Wybra¢ parametr P 2.1 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Na wyswietlaczu wyswietlany jest napis ,Last”
a nastepnie ,-1-*.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Wyswietlana jest zapisana wartos¢ dla
,Last -1-".

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Na wyswietlaczu wyswietlany jest napis ,Po-r’
a nastepnie ,-1-“.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Wyswietlana jest zapisana wartos¢ dla
JPo-r-1-".
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20

o ¥

o« ¥

o« ¥

e 4
°

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Na wyswietlaczu wyswietlany jest napis ,Last”
a nastepnie ,-2-“.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Wyswietlana jest zapisana wartos¢ dla
JLast -2-".

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Na wyswietlaczu wyswietlany jest napis ,Po-r*
a nastepnie ,-2-“.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Wyswietlana jest zapisana warto$¢ dla
LPo-r-2-"

Wprowadzanie wartosci:

e 4
e 4

¥ ¥

Wybrac parametr P 2.1 klawiszami
kierunkowymi.

Naciskac¢ kolejno klawisz Enter az ukaze sie

Nacisng¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter az
na wyswietlaczu ukaze sie napis ,Code".

Nacisng¢ i dtugo przytrzymac klawisz Enter.
Wprowadzi¢ kod 1443.



o ¥

¥ N

¥ ¥

o ¥

¥ ¥

o ¥ ¥N¥

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Na wyswietlaczu wyswietlany jest napis ,Last”
a nastepnie ,-1-“

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Wprowadzi¢ pozgdang wartos¢ dla ,Last -1-"
klawiszami kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Na wyswietlaczu wyswietlany jest napis ,Po-r*
a nastepnie ,-1-.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Wprowadzi¢ pozgdang wartos¢ dla ,Po-r -1-”
klawiszami kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Na wyswietlaczu wyswietlany jest napis ,Last”
a nastepnie ,-2-“.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Wprowadzi¢ pozgdang wartos¢ dla ,Last -2-”
klawiszami kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Na wyswietlaczu wy$wietlany jest napis ,Po-r*
a nastepnie ,-2-“.
Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Wprowadzi¢ pozgdang wartos¢ dla ,Po-r -2-”
klawiszami kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Zostanie wyswietlone P 2.1 a wartos$ci zostang
zapisane.
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P 2.2 USTAWIENIE DUZEJ
PREDKOSCI PODNOSZENIA

W tym parametrze mozna odczyta¢ zapisane wartosci
duzej predkosci podnoszenia lub wpisa¢ nowe
wartosci.

Wskaznik Liczba Znaczenie

Last -1- Obcigzenie pomiarowe przy
pustym haku tadunkowym na
duzej predkosci podnoszenia.

Po-r -1- Moc pola wirujgcego przy
pustym haku fadunkowym na
duzej predkosci podnoszenia.

Last -2- Obcigzenie pomiarowe na duzej
predkosci podnoszenia.

Po-r -2- Moc pola wirujgcego przy
obcigzeniu pomiarowym na
duzej predkosci podnoszenia.

Odczyt wartoéci:

¥

Wybra¢ parametr P 2.2 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

o« ¥

Na wyswietlaczu wyswietlany jest napis ,Last”
a nastepnie ,-1-*.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

o« ¥

Wyswietlana jest zapisana wartos¢ dla
,Last -1-".

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

o ¥

Na wyswietlaczu wyswietlany jest napis ,Po-r’
a nastepnie ,-1-“.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

o« ¥

Wyswietlana jest zapisana wartos¢ dla
wPo-r-1-".
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o« ¥ N¥

o« ¥

e 4
°

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Na wyswietlaczu wyswietlany jest napis ,Last”
a nastepnie ,-2-“.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Wyswietlana jest zapisana wartos¢ dla
sLast -2-".

Nacisna¢ krotko klawisz Enter.

Na wyswietlaczu wy$wietlany jest napis ,Po-r*
a nastepnie ,-2-“.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Wyswietlana jest zapisana warto$¢ dla
,PO-r-2-".

Wprowadzanie wartosci:

¥ ¥

Wybra¢ parametr P 2.2 klawiszami
kierunkowymi.

Naciskac kolejno klawisz Enter az ukaze sie

Nacisna¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter az
na wyswietlaczu ukaze sie napis ,Code".

Nacisna¢ i dtugo przytrzymac klawisz Enter.
Wprowadzi¢ kod 1443.
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o ¥

¥ N

¥ ¥

o ¥

¥ ¥

o N N¥N¥

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Na wyswietlaczu wyswietlany jest napis ,Last”
a nastepnie ,-1-

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Wprowadzi¢ pozgdang wartos¢ dla ,Last -1-"
klawiszami kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Na wyswietlaczu wyswietlany jest napis ,Po-r*
a nastepnie ,-1-.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Wprowadzi¢ pozgdang wartos¢ dla ,Po-r -1-”
klawiszami kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Na wyswietlaczu wyswietlany jest napis ,Last”
a nastepnie ,-2-“.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Wprowadzi¢ pozgdang wartos¢ dla ,Last -2-”
klawiszami kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Na wyswietlaczu wy$wietlany jest napis ,Po-r*
a nastepnie ,-2-“.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Wprowadzi¢ pozgdang wartos¢ dla ,Po-r -2-”
klawiszami kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Zostanie wyswietlone P 2.2 a wartos$ci zostang
zapisane.



P 2.3 USTAWIANIE Z OBCIAZENIEM
POMIAROWYM (TEACH-IN)

W tym parametrze jest rejestrowana zgodnie z
ustalonym cyklem moc pola wirujgcego dla mate;j i
duzej predkosci podnoszenia. Cykl ten sktada sie z
dwdch krokow. W pierwszym kroku wykonywany jest
pomiar mocy pola wirujgcego przy pustym haku
tadunkowym a w drugim - z obcigzeniem
pomiarowym. Na tej podstawie LIS-SE oblicza
proporcjonalng funkcje (prostg obcigzenia), na
podstawie ktdrej w pdzniejszej eksploatacji z mocy
pola wirujgcego obliczany jest aktualny tadunek.

Wszystkie kolejne kroki muszg by¢ kompletnie
wykonane, poniewaz w przeciwnym razie ustawienie
nie bedzie zakonczone, co spowoduje komunikaty o
btedzie!

Do ustawiania z obcigzeniem pomiarowym potrzebne
jest obcigzenie pomiarowe o znanym ciezarze.
Obcigzenie pomiarowe powinno odpowiadac 80 %
maksymalnego udzwigu!

Obcigzenie pomiarowe musi odpowiada¢ min. 40 %
maksymalnego udzwigu. Jezeli przy ustawianiu
zastosowano obcigzenie pomiarowe odpowiadajgce
40 % do 80 % maksymalnego udzwigu, nalezy to
zaznaczy¢ w dzienniku kontrolnym!

Im obcigzenie pomiarowe jest blizsze maksymalnemu
udzwigowi, tym doktadniej wyswietlany jest ciezar
tadunku.

Nastepnie wykonywane jest szereg pomiaréw. Po
kazdym pomiarze mozna opusci¢ hak tadunkowy, aby
zapewni¢ wystarczajgcg wysokos¢ podnoszenia do
nastepnego pomiaru.

Montaz i podtgczanie
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Wprowadzi¢ wartos¢ obcigzenia
pomiarowego.

e 4

Wybra¢ parametr P 2.3 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Parametr jest otwarty.

C.%

Zostanie wyswietlony tadunek.

Nacisngc i przytrzymac wecisniety klawisz Enter
az zostanie wyswietlone ,0.000°.

Wprowadzi¢ warto$¢ obcigzenia pomiarowego
klawiszami kierunkowymi.

v 4 Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
® System LIS-SE wyswietli ,Pro1“.

Zmierzy¢ moc pola wirujgcego bez
obcigzenia pomiarowego:
- 4 Przy matej predkosci podnoszenia trzymac

wcisniety przycisk ,Podnoszenie” az silnik
podnoszenia wytgczy sie samoczynnie.

® Zostat przeprowadzony pomiar mocy pola
wirujgcego przy matej predkosci podnoszenia.

® System LIS-SE zapisat zmierzong wartos$¢.

Na wyswietlaczu wyswietlane jest ,Pro2°.

Przy duzej predkosci podnoszenia trzymac
wcisniety przycisk ,Podnoszenie” az silnik
podnoszenia wytgczy sie samoczynnie.

® Zostat przeprowadzony pomiar mocy pola
wirujgcego przy duzej predkosci podnoszenia.

® System LIS-SE zapisat zmierzong wartos¢.
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Zmierzy¢ moc pola wirujgcego z
obcigzeniem pomiarowym:

=¥ Opuscié hak tadunkowy.
¥ Zawiesié obcigzenie pomiarowe.
¥  Podniesé obcigzenie pomiarowe tak, aby
zwisato swobodnie.
-» Przytrzymac klawisz Zatrzymanie awaryjne
przez co najmniej 5 sek.
® System LIS-SE wyswietli ,Pro3“.

Przy matej predkosci podnoszenia trzymac
wcisniety przycisk ,Podnoszenie” az silnik
podnoszenia wylgczy sie samoczynnie.

® Zostat przeprowadzony pomiar mocy pola
wirujgcego przy matej predkosci podnoszenia,
z obcigzeniem pomiarowym.

® System LIS-SE zapisat zmierzong wartos$¢.

System LIS-SE wyswietli ,Pro4“.

Przy duzej predko$ci podnoszenia trzymac
wcisniety przycisk ,Podnoszenie” az silnik
podnoszenia wylgczy sie samoczynnie.

® Zostat przeprowadzony pomiar mocy pola
wirujgcego przy duzej predkosci podnoszenia,
z obcigzeniem pomiarowym.

® System LIS-SE zapisat zmierzong wartosc.

System LIS-SE przetgcza sie na tryb pomiaru z
obcigzeniem pomiarowym a na wyswietlaczu
ukaze sie 0.000.

Odczyt i ustawianie LIS-SE
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Kontrola wartosci:

¥ Podniesé obcigzenie pomiarowe i przy duzej
predkosci podnoszenia trzymac wcisniety
przycisk ,Podnoszenie” az silnik podnoszenia
wytgczy sie samoczynnie.

v 4 Odtozy¢ obcigzenie pomiarowe.

=¥ Poréwna¢ wartoéé obcigzenia pomiarowego ze

wskazaniem w systemie LIS-SE.

Dopuszczalna jest odchytka od tej wartosci do
+10 %. W razie jej przekroczenia nalezy
powtorzyé pomiar.

Wywotaé poziom parametrow.

¥ ¥

WYyjs¢ z poziomu parametrow z parametrem
P 9.9, aby potwierdzi¢ ustawienia.

Wcisng¢ i przytrzymac przez ok. 2 sek.
przycisk ,Opuszczanie®, aby zakonczyé
ustawianie.

® Procedura Teach-In zostata zakonczona a
system LIS-SE jest gotowy do pracy.

P 2.4 DIAGNOSTYKA URZADZENIA

Tym parametrem mozna recznie wysterowywac
przekazniki systemu LIS-SE. Dodatkowo mozna
testowac sygnat sterujgcy na wejsciach E1 do E7 i
EA.

Parametr dzieli sie na 3 sekcje:
— Test przekaznikow dla wyjs¢

— Test drugiego punktu przesterowania w funkcji
obcigzenia

— Testwej$¢ E1-E7, EA

Mechanizm podnoszenia nie podnosi ani nie
opuszcza, gdy ten parametr jest aktywny!

¥

Wybra¢ parametr P 2.4 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
Wyswietlany jest napis ,,Code*.

Nacisng¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter.
Wprowadzi¢ kod 1443.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Parametr jest otwarty.

Yo ¥ Ve ¥

Kolejne punkty przesterowania w tabeli
wywotywacé, kolejno naciskajac Enter.

Na podstawie roznych punktéw przesterowania
podanych w tabeli mozna sprawdzi¢
przekazniki dla wyjs¢ i wejs¢. Kontrola
drugiego punktu przesterowania w funkcji
obcigzenia nie jest jeszcze mozliwa.
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Test przekaznikow dla wyjsé

Stan zestykow sterujgcych Wskaznik na Uwaga Wskaznik
wyswietlaczu przypadku
btedu
Punkt Podnoszenie Opuszczanie Szybko Monitorowanie
testowy
--0- O 0 0 0 0001 Wszystkie przekaznikiw 0000
pozycji spoczynkowej
--1- 1 0 0 0 1000 Wysterowany przekaznik 1001
,Podnoszenia“
--2- 0 1 0 0 0100 Wysterowany przekaznik 0101
»Opuszczania“
--3- 0 0 1 1 0011 Wysterowany przekaznik 0010
~Szybko*

Test drugiego punktu przesterowania w funkcji obcigzenia

--4-
Test dla drugiego punktu przesterowania w funkcji obcigzenia:aktualnie nieaktywny!
--5-

Test wejs¢ E6/E2/E7/EA

Stan wejsé Wskaznik na  Uwaga Wskaznik
wyswietlaczu przypadku
btedu
Punkt E6 E2 E7 EA
testowy
--6- 0 0 0 0 4000 Brak sygnatu na wejsciach 0000
Monitorowanie OK
1 0 0 0 0001 Sygnat na wejsciu ,Podnoszenie* 4000
0 1 0 0 0020 Sygnat na wej$ciu ,Opuszczanie® 4000
1 0 1 1 0301 Sygnat na wejsciu ,Szybko/Podnoszenie“ 4000
0 1 1 1 0320 Sygnat na wejsciu ,Szybko/Opuszczanie® 4000

Test wejs¢ E5/E4/E3/EA

Stan wejsé Wskaznik na  Uwaga Wskaznik
wyswietlaczu przypadku
btedu
Punkt E5 E4 E3 E1
testowy
--7- Wejscie E1 nieaktywne!

Wejscie E3 nieaktywne!

0 1 0 0 0700 Sygnat na wejsciu E4 przeanalizowany 0000
(opcjonalnie — tylko przy dwdch wozkach
w ruchu synchronicznym)

1 0 0 0 8000 Sygnat na wejsciu E5 przeanalizowany 0000
(opcjonalnie — tylko przy dwéch wozkach
w ruchu synchronicznym)

25
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P 3.0 WSKAZNIK OBCIAZENIA

W tym parametrze wyswietlana jest wartos¢ [w t]
ostatniego podnoszonego tadunku. Jest to mozliwe
tylko przy pracujgcym silniku. Po wytgczeniu silnika
lub w trakcie opuszczania nadal jest wyswietlana
ostatnia wyswietlona warto$¢. Przy ponownym
podnoszeniu wskaznik obcigzenia aktualizuje sie i
wyswietla aktualng warto$¢ tadunku. Dlatego w tym
parametrze suwnica dziata i moze
Podnosi¢/Opuszczaé.

W tym parametrze bezpiecznik przecigzeniowy jest
aktywny!

-> Wybra¢ parametr P 3.0 klawiszami
kierunkowymi.

- Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

® Parametr jest otwarty a na wyswietlaczu
wyswietlany jest napis ABUS i przemiennie
00.00.

-> Podnies$¢ tadunek.
°

Aktualna warto$¢ podnoszonego fadunku jest
wyswietlana przemiennie z napisem ABUS.

Na zakonczenie nalezy ponownie wywota¢ poziom
parametrow, aby wyjs¢ t parametru:

-> Nacisna¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter az
na wyswietlaczu ukaze sie napis ,Code” lub
LP-nre.

-> Otworzy¢ poziom parametréw.

-> WYyjs¢ z poziomu parametrow przez P 9.9.

Odczyt i ustawianie LIS-SE
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P 3.1 MOC POLA WIRUJACEGO

W tym parametrze mozna odczyta¢ aktualng
zmierzong moc pola wirujgcego [w kW]. Pomiar moze
by¢ wykonany podczas pracy silnika w trybie
,Podnoszenie®“. Po wytaczeniu silnika nadal jest
wys$wietlana ostatnia wyswietlona wartos¢ az do
nastepnego pomiaru. Dlatego w tym parametrze
suwnica dziata i moze Podnosi¢/Opuszczaé.

W tym parametrze bezpiecznik przecigzeniowy jest
nieaktywny!

ZAGROZENIE PRZEZ
NIEAKTYWNY BEZPIECZNIK
PRZECIAZENIOWY!

W tym parametrze bezpiecznik
przecigzeniowy jest nieaktywny.

Moze to doprowadzi¢ do
przecigzenia suwnicy. Wskutek tego
moze upas¢ podnoszony tadunek,
zabijajgc ludzi lub powodujgc
obrazenia ciata.

Nie przecigza¢ suwnicy i zachowaé
ostroznosc w jej eksploataciji!

-> Wybra¢ parametr P 3.1 klawiszami
kierunkowymi.

-> Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Parametr jest otwarty i wySwietlana jest
aktualna wartos$c.

Na zakonczenie nalezy ponownie wywotaé poziom
parametrow, aby wyjs¢ t parametru:

-> Nacisng¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter az
na wyswietlaczu ukaze sie napis ,Code” lub
P-nr.

> Otworzy¢ poziom parametréw.

-> WYyj$¢ z poziomu parametréw przez P 9.9.



P 3.2 WSKAZNIK OBCIAZENIA PRZY
WYLACZONYM BEZPIECZNIKU
PRZECIAZENIOWYM

Tak jak w parametrze P 3.0, bezpiecznik
przecigzeniowy jest jednak nieaktywny. Mimo to w tym
parametrze suwnica dziata i moze
Podnosi¢/Opuszczaé, poniewaz podnoszony fadunek
moze byé mierzony tylko przy pracujgcym silniku.

ZAGROZENIE PRZEZ
NIEAKTYWNY BEZPIECZNIK
PRZECIAZENIOWY!

W tym parametrze bezpiecznik
przecigzeniowy jest nieaktywny.

Moze to doprowadzi¢ do
przecigzenia suwnicy. Wskutek tego
moze upas¢ podnoszony tadunek,
zabijajgc ludzi lub powodujgc
obrazenia ciata.

Nie przecigzac suwnicy i zachowac
ostroznosc w jej eksploataciji!

7

Wybra¢ parametr P 3.2 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

K’

Parametr jest otwarty a na wyswietlaczu
wyswietlany jest napis ABUS i przemiennie
00.00.

=»  Podnies¢ tadunek.
® Aktualna warto$¢ podnoszonego tadunku jest
wyswietlana przemiennie z napisem ABUS.

Na zakonczenie nalezy ponownie wywotaé poziom
parametrow, aby wyjs¢ t parametru:

D>

Nacisng¢ i dtugo przytrzymac klawisz Enter az
na wyswietlaczu ukaze sie napis ,Code” lub
LP-nre.

>

Otworzy¢ poziom parametréw.
Wyjs¢ z poziomu parametrow przez P 9.9.
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P 3.3 PRAD SILNIKA

W tym parametrze mozna odczyta¢ prad silnika [w A.
Pomiar moze by¢ wykonany tylko podczas pracy
silnika. Po wytgczeniu silnika nadal wskaznik jest
zatrzymywany az do nastepnego pomiaru. Dlatego w
tym parametrze suwnica dziata i moze
Podnosi¢/Opuszczaé.

>
>

® Parametr jest otwarty a na wyswietlaczu
wys$wietlany jest napis 00.00.

Wybra¢ parametr P 3.3 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Nacisng¢ przycisk ,Podnoszenie” lub
»,Opuszczanie®.

® \Wyswietlana jest aktualna wartosé.

Na zakonczenie nalezy ponownie wywotaé poziom
parametrow, aby wyjs¢ t parametru:

-> Nacisng¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter az
na wyswietlaczu ukaze sie napis ,Code* lub
.P-nr.

-> Otworzy¢ poziom parametréw.

e 4 WYyj$¢ z poziomu parametréw przez P 9.9.

P 3.4 NAPIECIE SIECIOWE

W tym parametrze mozna odczyta¢ napiecie sieciowe
[w V. Po wytgczeniu silnika nadal wskaznik jest
zatrzymywany az do nastepnego pomiaru. Dlatego w
tym parametrze suwnica dziata i moze
Podnosi¢/Opuszczaé.

>
>

® Parametr jest otwarty i wyswietlana jest
aktualna wartosc¢.

Wybra¢ parametr P 3.4 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Na zakonczenie nalezy ponownie wywotaé poziom
parametrow, aby wyjs¢ t parametru:

-> Nacisng¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter az
na wyswietlaczu ukaze sie napis ,Code” lub
LP-nre.

-> Otworzy¢ poziom parametréw.
-> WYyj$¢ z poziomu parametréw przez P 9.9.
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P 3.41 ANALIZA NAPIECIA
SIECIOWEGO

Ten parametr stuzy do tatwej i szybkiej diagnostyki i
pomiarow podczas startu duzej predkosci
podnoszenia. Pomiar jest wykonywany podczas pracy
silnika i dlatego w tym parametrze suwnica dziata i
moze Podnosi¢/Opuszczac.

W trakcie pomiaru suwnica powinna by¢ ustawiona jak
najdalej od zasilania praqdowego szynoprzewodu, aby
pomiar uwzglednia takze spadek napiecia na
szynoprzewodzie.

tacznie mierzone jest 10 wartosci napiecia
sieciowego [w V]. Napiecie jest mierzone co 50 ms
podczas startu duzej predkosci podnoszenia.

>

>
>

Suwnice ustawi¢ jak najdalej od zasilania
pradowego szynoprzewodu.

Zawiesi¢ obcigzenie pomiarowe.

Podnosi¢ obcigzenie pomiarowe przez 2 sek. z
matg predkoscig podnoszenia a nastepnie
przetaczy¢ na duzg predkosé podnoszenia
przez co najmniej 2 sek.

Wybrac parametr P 3.41 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
Parametr jest otwarty.

Wyswietlana jest pierwsza wartos¢.

*..**

Aby przej$¢ do nastepnej wartosci, nacisna¢
krétko klawisz Enter.

Wartosé

1 Napiecie sieciowe, zmierzone przy
matej predkosci podnoszenia 50 ms
przed przetgczeniem na duzg
szybko$¢ podnoszenia.

2 Napiecie sieciowe zmierzone w
momencie przetgczenia z matej na
duzg predkos¢ podnoszenia.

3 do 10 Napiecie sieciowe, mierzone potem

w odstepach co 50 ms.

Przy catkowitym napieciu 400 V zmierzone
wartosci wedtug specyfikacji moga sie rézni¢
maks. 0 -6,5 %. Te wartosci nie mogg nizsze!

Na zakonczenie nalezy ponownie wywota¢ poziom
parametrow, aby wyjs¢ t parametru:

>

Nacisng¢ i dtugo przytrzymac klawisz Enter az
na wyswietlaczu ukaze sie napis ,Code” lub
LP-nre.

Otworzy¢ poziom parametréw.

Wyjs¢ z poziomu parametrow przez P 9.9.

v

Odtozy¢ obcigzenie pomiarowe.

Odczyt i ustawianie LIS-SE
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P 4.0 PUNKT PRZESTEROWANIA W
FUNKCJI OBCIAZENIA

W tym parametrze punkt przesterowania w funkcji
obcigzenia jest ustawiany w zakresie od 0 % do
110 % maksymalnego udzwigu. Te warto$¢ mozna
ustawia¢ w krokach po 2 %.

Punkt przesterowania w funkcji obcigzenia jest
uaktywniany przez wysterowanie wejscia EA w
systemie LIS-SE. W ten sposdb mozna realizowaé np.
zakres obcigzen czesciowych (zredukowany
maksymalny udzwig belki gtdwnej, np. na krawedzi),
wysterowywany wytgcznikiem z dzwignig krzyzows.

>

Wybra¢ parametr P 4.0 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Ustawi¢ warto$¢ w zakresie od 0 % do 110 %
maksymalnego udzwigu.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

e ¥ V¥

Wartos¢ zostaje zapisana.

P 4.1 PUNKT PRZESTEROWANIA
BEZPIECZNIKA PRZECIAZENIOWEGO
MECHANIZMU PODNOSZENIA 1

W tym parametrze mozna ustawi¢ punkt
przesterowania w funkcji obcigzenia w zakresie od
0 % do 110 % maksymalnego udzwigu. Te wartosé
mozna ustawia¢ w krokach po 2 %.

Ten punkt przesterowania jest uaktywniany przez
niewysterowanie wejscia EA w systemie LIS-SE.

>

Wybrac parametr P 4.1 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Ustawi¢ warto$¢ w zakresie od 0 % do 110 %
maksymalnego udzwigu.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

e ¥ V¥

Wartos$¢ zostaje zapisana.



P 4.2 DRUGI PUNKT
PRZESTEROWANIA W FUNKCJI
OBCIAZENIA

W tym parametrze mozna ustawi¢ drugi punkt
przesterowania w funkcji obcigzenia w zakresie od
0 % do 110 % maksymalnego udzwigu. Te wartos¢
mozna ustawia¢ w krokach po 2 %.

Drugi punkt przesterowania w funkcji obcigzenia
zatgcza przekaznik modutu przektadnika pragdowego,
wskutek czego np. klakson moze wyprowadzi¢ sygnat
ostrzegawczy w razie przekroczenia 100 %
maksymalnego udzwigu.

-

Wybra¢ parametr P 4.2 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
Parametr jest otwarty.

Ustawi¢ warto$¢ w zakresie od 0 % do 110 %
maksymalnego udzwigu.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

e ¥V Ve ¥

Wartos$¢ zostata zapisana.

P 4.3 BRAK FUNKCJI

Ten parametr nie ma aktualnie zadnej funkgciji i dlatego
moze byé pominiety.

Montaz i podtgczanie

29

Odczyt i ustawianie LIS-SE

P 4.4 WSPOLPRACA Z BLIZNIACZYM
MECHANIZMEM PODNOSZENIA

Za pomocg tego parametru ustawia sie opdznione
wigczanie mechanizmoéw podnoszenia, aby zapobiec
jednoczesnemu przeptywowi duzego pradu
rozruchowego silnikdw mechanizmdéw podnoszenia.
Parametr ten moze przyjmowac wartosci 0, 1 2.

Wartosé Znaczenie

0 Duza predkos$¢ podnoszenia bez
dodatkowego opdznienia

—_

Opodznienie 0,5 sek.

N

Opdznienie 1 sek.

Wybra¢ parametr P 4.4 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
Parametr jest otwarty.

Nacisna¢ i dtugo przytrzymac klawisz Enter az
na wyswietlaczu ukaze sie napis ,Code”.

Nacisng¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter.
Wprowadzi¢ kod 1443.

Zaleznie od zastosowania wybrac¢ klawiszami
kierunkowymi nastepujgce ustawienie:

e VeV ¥

Tryb pracy Urzgdzenie 1 Urzgdzenie 2
1 Mechanizm 0 ---
podnoszenia

2 Réwnolegte 1 1
mechanizmy

podnoszenia

Wspétpracaz 1 2

blizniaczym
mechanizmem
podnoszenia

> Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

® \Wprowadzona wartos¢ jest zapisana.
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P 5.0 PRZEDLUZENIE CZASU
POMIARU

Tym parametrem mozna przedtuzy¢ czas pomiaru w
czasie rozruchu silnikow. Moze to by¢ konieczne np. z
powodu zbyt niskiego napiecia sieciowego, poniewaz
prad rozruchowy przeptywa przez czas dtuzszy niz
300 ms. W tym przypadku po 300 ms ze wzgledu na
duzy prad rozruchowy zostatoby stwierdzone
przecigzenie, ktore jednak nie jest przecigzeniem, lecz
zostato wyzwolone wskutek braku momentu
obrotowego silnika spowodowanego za niskim
napieciem sieciowym.

Nastawa standardowa: 300 ms
Czas pomiaru mozna przedtuzy¢ do maks. 460 ms.

Dostep do tego parametru wymaga specjalnego kodu!
Jezeli konieczne jest przedtuzenie czasu pomiaru,
nalezy skontaktowac sie z serwisem ABUS. Patrz
strona 45.

7

Wybra¢ parametr P 5.0 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisna¢ krotko klawisz Enter.
Parametr jest otwarty.
Wyswietlana jest aktualna wartosc.

Nacisna¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter az
na wyswietlaczu ukaze sie napis ,Code".

Nacisna¢ i dtugo przytrzymac klawisz Enter.
Wprowadzi¢ kod

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Wprowadzi¢ warto$¢ klawiszami kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

e WV VYUY Ve o ¥

Wartos$¢ zostata zapisana.
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P 5.01 (_ZZULOSC ,NAGLY PRZYROST
OBCIAZENIA®

Tym parametrem mozna ustawic¢ czuto$¢ reakcji
mechanizmu podnoszenia na zryw tadunku. W razie
zerwania zrywu mechanizm podnoszenia przetgcza
sie z duzej na matg predkos¢ podnoszenia do
momentu ustania nagtego przyrostu obcigzenia.

Ta warto$¢ nie ma miana i moze by¢ ustawiona w
zakresie od 20 do 255. 20 oznacza bardzo wysokg
czuto$¢ a 255 czutos¢ zerowq.

Dostep do tego parametru wymaga specjalnego kodu!
Jezeli konieczne jest ustawienie nagtego przyrostu
obcigzenia, nalezy skontaktowac¢ sie z serwisem
ABUS. Patrz strona 45.

4

Wybra¢ parametr P 5.01 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
Parametr jest otwarty.
Wyswietlana jest aktualna warto$c.

Nacisna¢ i dtugo przytrzymac klawisz Enter az
na wyswietlaczu ukaze sie napis ,Code”.

Nacisng¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter.
Wprowadzi¢ kod

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Wprowadzi¢ warto$¢ klawiszami kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

e WV VY Ve o ¥

Warto$¢ zostata zapisana.



P 5.1 TEORETYCZNY OKRES
UZYTKOWANIA

Ten parametr wyswietla godziny pracy pod petnym
obcigzeniem dla klasyfikacji mechanizmu
podnoszenia wg normy FEM.

Jezeli pamie¢ sumaryczna obcigzenia jest
nieaktywna, wyswietlane jest 0000.

Klasyfikacja wg normy FEM Godziny pracy pod
petnym obcigzeniem
1Dm M1 100
1Cm M2 200
1Bm M3 400
1Am M4 800
2m M5 1600
3m M6 3200
4m M7 6300
5m M8 12500
-> Wybra¢ parametr P 5.1 klawiszami
kierunkowymi.
-> Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
® Parametr jest otwarty i wyswietlana jest
aktualna wartoscé.
-> Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
® Na wyswietlaczu ukaze sie P 5.1.

Montaz i podtgczanie
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P52 PAMIEC SUMARYCZNA
OBCIAZENIA

W tym parametrze mozna odczyta¢ dane z pamieci
sumarycznej obcigzenia.

Ten parametr mozna wywotac z poziomu parametréw
lub bezposrednio ze wskaznika w trybie pracy. Patrz
,Otwieranie poziomu parametréw” strona 8.

Pamie¢ sumaryczna obcigzenia zawiera tgcznie 6
wartosci.

Wartosé

Znaczenie

1

Teoretyczny okres uzytkowania D

Rzeczywisty okres uzytkowania

Wspétczynnik zakresu obcigzenia Kmi

Liczba godzin pracy Ti

Pozostaty okres uzytkowania

Ol |lOWIDN

Wartos¢ poczatkowa

e WV VY ¥

L2

Nacisna¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter az
na wyswietlaczu ukaze sie napis ,Code".

Nacisna¢ i dtugo przytrzymac klawisz Enter.
Wprowadzi¢ kod 2223.
Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Pamie¢ sumaryczna obcigzenia wyswietli
pierwszg wartosc¢.

Aby przej$¢ do nastepnej wartosci, nacisngé
krétko klawisz Enter.

Nacisngc i przytrzymac klawisz Enter, aby
wyjs¢ z pamieci sumarycznej obcigzenia.

System LIS znajduje sie w trybie pracy.
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P 5.3 TEST W TRAKCIE KONTROLI
PRZED PIERWSZYM
URUCHOMIENIEM

Tym parametrem mozna recznie wysterowywac
przekazniki wyjs¢ systemu LIS-SE.

Ta funkcja jest w typowym przypadku wykorzystywana
do kontroli przed pierwszym uruchomieniem przez
rzeczoznawce.

W tym parametrze bezpiecznik przecigzeniowy jest
nieaktywny! Po 45 minutach parametr zamyka sie
automatycznie i bezpiecznik przecigzeniowy staje sie
ponownie aktywny.

ZAGROZENIE PRZEZ
NIEAKTYWNY BEZPIECZNIK
PRZECIAZENIOWY!

W tym parametrze bezpiecznik
przecigzeniowy jest nieaktywny.

Moze to doprowadzic¢ do
przecigzenia suwnicy. Wskutek tego
moze upas¢ podnoszony tadunek,
zabijajgc ludzi lub powodujac
obrazenia ciata.

Nie przecigzac suwnicy i zachowac
ostroznosc w jej eksploataciji!

Wskaznik na  Funkcja

wyswietlaczu

1 Podnoszenie i opuszczanie jest
niemozliwe

2 Mozliwe jest powolne
Podnoszenie/Opuszczanie

3 Mozliwe jest powolne i szybkie
Podnoszenie/Opuszczanie

4 Mozliwe jest powolne i szybkie
Podnoszenie/Opuszczanie
Drugi punkt przesterowania w funkcji
obcigzenia jest zmostkowany

5 Niewykorzystany

Wywota¢ parametr P 5.3 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

K’

Parametr jest otwarty i wyswietlana jest
pierwsza warto$¢ z tabeli.

Nacisna¢ krotko klawisz Enter, aby przetgczaé
miedzy warto$ciami.

Sprawdzi¢ funkcje.

Nacisna¢ i dtugo przytrzymac klawisz Enter.

e YV ¥

Na wyswietlaczu ukaze sie P 5.3.
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P 5.4 LICZNIK IMPULSOWY

Dostep do tego parametru wymaga specjalnego kodu!
Jezeli konieczne jest ustawienie licznika impulsowego,
nalezy skontaktowac sie z serwisem ABUS. Patrz
strona 45.

Nastawa standardowa: 16

¥

Wybra¢ parametr P 5.4 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
Parametr jest otwarty.
Wyswietlana jest aktualna liczba.

Nacisna¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter az
na wyswietlaczu ukaze sie napis ,Code".

Nacisng¢ i dtugo przytrzymac klawisz Enter.
Wprowadzi¢ kod

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Wybrac liczbe klawiszami kierunkowymi.
Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

e VWU VY Ve o ¥

Liczba zostata zapisana.

P 5.5 KASOWANIE WARTOSCI

W tym parametrze kasowane sg wszystkie wartosci z
wyjatkiem danych pamieci sumarycznej obcigzenia.

7

Wywotaé¢ parametr P 5.5 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
Wyswietlany jest napis ,,Code*.

Nacisng¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter.
Wprowadzi¢ kod 1443.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

e YW Ve ¥

Na wyswietlaczu ukaze sie migajgcy napis
~LOE".

Nacisna¢ przycisk Enter i przytrzymac
wcisniety.

7

Wszystkie wartosci z wyjatkiem danych z
pamieci sumarycznej obcigzenia zostang
skasowane!



P 6.1 WARTOSC POCZATKOWA

W tym parametrze mozna wprowadzi¢ wartos¢
poczatkowsg [w h], ktéra zostanie odjeta przy
obliczaniu pozostatego okresu uzytkowania od
teoretycznej liczby godzin pod petnym obcigzeniem.
Ponadto warto$¢ poczgtkowa podaje liczbe godzin
pracy pod petnym obcigzeniem, juz wykorzystanych
przez mechanizm podnoszenia.

Ten parametr jest wykorzystywany np. w razie
zastosowania nowego systemu LIS-SE do
istniejgcego mechanizmu podnoszenia.

Poziom

1 Wskaznik zapisanej wartosci
poczatkowej

2 Wprowadzanie nowej wartosci
poczatkowej

7

Wybra¢ parametr P 6.1 klawiszami
kierunkowymi.

7

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Parametr jest otwarty a na wyswietlaczu
wyswietlany jest przez chwile napis ,STA".

Wyswietlana jest aktualna wartosc¢
poczatkowa.

Nacisna¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter az
na wyswietlaczu ukaze sie napis ,Code”.

Nacisna¢ i dtugo przytrzymac klawisz Enter.
Wprowadzi¢ kod 1443.
Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Wprowadzi¢ warto$¢ poczgtkowg klawiszami
kierunkowymi.

Nacisna¢ krotko klawisz Enter.

e Vv YV VY Y

Warto$¢ poczatkowa zostata zapisana.

P 6.2 RZECZYWISTY OKRES
UZYTKOWANIA S

Ten parametr wyswietla rzeczywisty okres
uzytkowania [w h].

-> Wybra¢ parametr P 6.2 klawiszami
kierunkowymi.
-> Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

® Parametr jest otwarty i wyswietlana jest
aktualna wartosc.

Nacisna¢ krotko klawisz Enter.

K’

Na wyswietlaczu ukaze sie P 6.2.

Montaz i podtgczanie
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P 6.3 LICZBA GODZIN PRACY TI

Ten parametr wyswietla liczbe godzin pracy [w h].

-> Wybra¢ parametr P 6.3 klawiszami
kierunkowymi.
-> Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

® Parametr jest otwarty i wyswietlana jest
aktualna wartos$c.
>
)

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Na wyswietlaczu ukaze sie P 6.3.

P 6.4 WPROWADZENIE
TEORETYCZNEGO OKRESU
UZYTKOWANIA

Tym parametrem ustalany jest teoretyczny okres
uzytkowania na podstawie klasyfikacji wg normy FEM
oraz jest uaktywniana pamie¢ sumaryczna obcigzenia.

Jezeli pamie¢ sumaryczna obcigzenia jest
nieaktywna, wyswietlane jest 0000.

Pamie¢ sumaryczna obcigzenia moze by¢
uaktywniana tylko przez firme ABUS. Jezeli konieczne
jest uaktywnienie pamieci sumarycznej obcigzenia,
nalezy skontaktowac sie z serwisem ABUS. Patrz
strona 45.

Klasyfikacja wg normy FEM Godziny pracy pod

petnym obcigzeniem

1Dm M1 100
1Cm M2 200
1Bm M3 400
1Am M4 800
2m M5 1600
3m M6 3200
4m M7 6300
5m M8 12500
> Wybra¢ parametr P 6.4 klawiszami
kierunkowymi.
-> Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
® Parametr jest otwarty.
=>»  Klawiszami kierunkowymi wprowadzi¢
teoretyczny okres uzytkowania zgodnie z
klasyfikacjg wg normy FEM.
-> Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
® \Wartos¢ zostata zapisana.
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P 6.5 KASOWANIE WARTOSCI

(WLACZNIE Z DANYMI PAMIECI P 9.9 WYJSCIE Z POZIOMU
SUMARYCZNEJ OBCIAZENIA) PARAMETROW

Tym parametrem kasowane sg wszystkie wartosci - Poziom parametréw nalezy opuszczaé zawsze z
wigcznie z danymi z pamieci sumarycznej obciazenia. parametrem P 9.9, aby wartosci zostaly zapisane a
Wymaga to specjalnego kodu! bezpiecznik przeciazeniowy zostat ponownie

uaktywniony!

Pamie¢ sumaryczna obcigzenia moze by¢ skasowana
tylko za pomocg specjalnego kodu. Jezeli konieczne
jest skasowanie, nalezy skontaktowac sie z serwisem
ABUS. Patrz strona 45.

¥

Wywotac parametr P 6.5 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
- . . « " 4 Wybra¢ parametr P 9.9 klawiszami
Wyswietlany jest napis ,,Code*. kierunkowymi
Nacisng¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter. P Nacisnaé krétko klawisz Enter

Wprowadzi¢ kod

Poziom parametréw zostanie zamkniety.
Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

e ¥ ¥ ¥ ¥

Wszystkie warto$ci wraz z danymi z pamieci
sumarycznej obcigzenia zostang skasowane!

P 7.0 WPROWADZANIE HAStA
DOSTEPU DO POZIOMU
PARAMETROW 3

Dostepne tylko dla firmy ABUS!
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KONSERWACJA

Zasady bezpieczenstwa przy konserwacji

DOTYCZY KAZDEJ OSOBY, KTORA WYKONUJE PRACE ZWIAZANE Z
KONSERWACJA, NAPRAWAMI LUB PRZEBUDOWA DZWIGNICY.

Uzytkownik dzwignicy jest odpowiedzialny za dobor i
odpowiednie kwalifikacje personelu utrzymania ruchu.

ZAGROZENIE DLA LUDZI!
Nieprawidtowa obstuga techniczna
suwnicy moze spowodowac
obrazenia ludzi.

Jezeli naprawa zostanie powierzona
innym osobom niz personel firmy
ABUS, to uzytkownik odpowiada za
naprawe dzwignicy przez osoby o
wystarczajgcych kwalifikacjach.
Doktadnie przestrzegac opisanych
tu procedur.

Przyktady odpowiednio wykwalifikowanych oséb:

— Osoby posiadajgce obszerng wiedze opartg na
wyksztatceniu zawodowym w zakresie budowy
maszyn oraz elektrycznych instalacji suwnic.

— Osoby posiadajgce wystarczajgce
doswiadczenie w zakresie eksploataciji,
montazu i konserwacji dzwignic.

— Osoby dysponujgce kompleksowg znajomoscig
odnosnych regut techniki, dyrektyw i przepiséw
bezpieczenstwa, obowigzujgcych w kraju
uzytkowania dzwignicy.

— Osoby regularnie szkolone przez firme ABUS.

ABUS nie odpowiada za szkody spowodowane
wykonaniem konserwacji niefachowo lub przez osoby
nie majgce odpowiednich kwalifikaciji.

ABUS zaleca powierzenie wykonywania konserwacji
serwisowi firmy ABUS.
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ZASADY BEZPIECZENSTWA PRZY
KONSERWACJI

Podczas wykonywania wszelkich prac zwigzanych z
technicznym utrzymaniem suwnicy z systemem LIS
nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad
bezpieczenstwa:

— Wytaczy¢ wytgcznik zasilania sieciowego.
Zabezpieczy¢ wytgcznik przed przypadkowym
wigczeniem.

— Wiyczke odtgcznika sieci wyciagnaé z gniazda
wtykowego skrzynki stycznikow suwnicy.
Wtyczke zabezpieczy¢ ktdédka, zeby
uniemozliwi¢ przypadkowe wetkniecie.

— Uzywac¢ odpowiedniego pomostu roboczego i
zabezpieczenia przed upadkiem.

— Ogrodzi¢ w wystarczajacej odlegtosci obszar
wokot pomostu roboczego.

— Dodatkowe suwnice pracujgce na tym samym
torze jezdnym lub suwnice pracujgce nad lub
pod konserwowang suwnicg wytgczy¢ za
pomocg tej suwnicy. Zabezpieczy¢ wytgcznik
przed przypadkowym wigczeniem. W
przeciwnym razie inne suwnice mogtyby
wywrdci¢ platforme podnoszong lub uderzyé w
naprawiang suwnice.

— Poinformowacé osoby przebywajace w poblizu o
wykonywaniu naprawy.

— Prace na instalacji elektrycznej suwnicy mogg
by¢ wykonywane tylko przez
wykwalifikowanych elektrykéw!

— Takze po uzyciu przycisku zatrzymania
awaryjnego w skrzynce stycznikow wystepuija
nadal wysokie napiecia, ktére moga
spowodowaé $mierc¢.
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Usuwanie btedéw w systemie LIS-SE

USUWANIE BLEDOW W SYSTEMIE LIS-SE

Jezeli system LS-SE nie dziata lub dziata niezgodnie z oczekiwaniem, przyczyng moze by¢ zaktdcenie systemu LIS-

SE.

KOMUNIKATY O BLEDACH

W razie zakiécen w systemie LIS-SE:

Zaktécenia systemu LIS-SE sg sygnalizowane przez komunikaty o btedach na wyswietlaczu.

Komunikaty o Btad Sposéb usuniecia

btedach

Err1 Wspotczynnik korekcji pradu nie zostat W parametrze P 1.3 wprowadzi¢ wspotczynnik

wprowadzony. korekcji pradu.

Err 2 Maksymalny udzwig nie zostat W parametrze P 0.1 wprowadzi¢ maksymalny

wprowadzony. udzwig.

Err3 System LIS-SE nie jest ustawiony. Ustawianie z obcigzeniem pomiarowym (P 2.3)

Err 6 Jest wyswietlane w parametrze P 2.3 przy Zwigkszy¢ obcigzenie pomiarowe do minimum 40 %

zbyt matym obcigzeniu pomiarowym albo  maksymalnego udzwigu i powtérzy¢ ustawienie z
w razie btedéw w ustawianiu i obcigzeniem pomiarowym (P 2.3).
podtgczeniu.
Err7 Ustawienia zostaty wykonane Powtoérzy¢ ustawienia.
nieprawidtowo, poniewaz np. przycisk
Podnoszenie w trybie Teach-Inw P 2.3
zostat puszczony przed zakonczeniem
pomiaru.

Err 8 Btad przy zapisie danych Wymieni¢ system LIS-SE.

Err9 Btad przy odczycie danych Przytrzymac wcisniety klawisz Enter az zniknie
komunikat o btedzie. W przeciwnym razie wymieni¢
system LIS-SE.

[no] 4-krotnie wprowadzono btedny PIN lub Zwroci¢ sie do serwisu ABUS o formularz zwrotu i

kod. odesta¢ do odblokowania.

--17 Zadziatat licznik impulsowy. Przytrzymac¢ wcisniety klawisz Opuszczanie przez co

miga 1 raz na
1 sek.

najmniej 3 sek.

(V|

przy naciskaniu
klawisza
»,Podnoszenie*

Obliczona moc pola wirujgcego jest
mniejsza niz 10 W.

Uszkodzone styczniki

Btad oprzewodowania

Sprawdzanie ustawien

Brak napiecia na wejsciu 1 LO1

00.00
miga 1 raz na
1 sek.

Wytgczenie przecigzeniowe lub licznik
impulsowy, jezeli bez komunikatu

wzywajgcego do skwitowania opuszczania

napiecie zostato wytgczone i z powrotem
wigczone.

Przytrzymac wecisniety klawisz Opuszczanie przez co
najmniej 3 sek.

Przecigzenie
migajace 1 raz
na 1 sek.

Przecigzenie podniesione

Odtozy¢ tadunek i zredukowac jego ciezar.

Zadziatato wytgczenie przecigzeniowe
mimo ze przecigzenie nie zostato
podniesione.

Zuzyte styczniki

Spadek napiecia

Za stabe parametry sieci zasilajgcej.

Za duzy prad rozruchowy.

Nie puszcza hamulec

Ustawiony btedny typ silnika
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Komunikaty o Btad Sposéb usuniecia
btedach
--H2 Wytgczenie mechanizmu podnoszenia w ruchu Jezeli tak nie jest: sprawdzi¢ sygnaty do
synchronicznym, np. po dojsciu do wytgcznika wejscia E5.
granicznego, z powodu nieréwnej dtugosci
zawiesi, asymetrycznych punktéw podnoszenia
lub przecigzenia jednego z mechanizméw
podnoszenia.
Test nie OK Btad funkcji systemu LIS-SE Zwrdci¢ sie do serwisu ABUS o formularz

zwrotu i odestac.

Wytgczenie przy
matej predkosci
podnoszenia ze
wskaznikiem
przecigzenia (miga
1raz na 1 sek.)

Spadek napigcia.
Za stabe parametry sieci zasilajgce;j.

Odczyta¢ P 3.41. Sprawdzi¢ i w razie
potrzeby wzmocnic¢ sie¢ zasilajgca.
Sprawdzi¢ styczniki gtowne.

Wartos¢ powyzej
110% udzwigu
(miga 1 raz na

1 sek.)

Przecigzenie

Opusci¢ fadunek.

Wartos$¢ miga 2
razy na 1 sek.

Wskaznik prgdu silnika
Wytaczenie stycznika gtdéwnego przez 60 sek.

Silnik zahamowany mechanicznie, np.
przez hamulec, ktory nie puszcza,
blokujgcg przektadnie lub uszkodzone
fozysko kulkowe, uszkodzone styczniki,
poluzowane ztgcze, uszkodzony odbierak
pradu.

Wyswietlacz ciemny

Zanik napiecia roboczego wyswietlacza.

Uszkodzenie zasilacza sieciowego
systemu LIS-SE.
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WYMIANA SYSTEMU LIS-SE

W razie uszkodzenia system LIS nalezy wymienié.

Przy wymianie systemu LIS zwréci¢ uwage na
napiecie robocze suwnicy i systemu LIS i poréwnac je!

Nieprawidtowe napiecie robocze moze spowodowaé
uszkodzenie systemu LIS!

ODCZYT WARTOSCI

Jezeli system LIS jest w trybie Standby:
v 4 Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

® Zostanie wyswietlona liczba godzin pracy.

W trybie pracy ,podnoszenie® lub
»opuszczanie®:

-» Nacisng¢ przycisk ,Podnoszenie” lub
»Opuszczanie*.

® Na wyswietlaczu przez 3 sek. bedzie
wyswietlana aktualna wartos¢ licznika godzin

pracy.

Przyktad: liczba godzin pracy
=¥ Zanotowaé liczbe godzin pracy.

e 4 Dotyczy tylko systemu z pamiecig sumaryczng
obcigzenia:
Zanotowa¢ wartos¢ z pamieci sumarycznej
obcigzenia. Patrz ,P 5.2 Pamie¢ sumaryczna
obcigzenia“ strona 31.

Zanotowac¢ wartosci z parametréw P 2.1 i
P22
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DEMONTAZ SYSTEMU LIS-SE

Listwa stykowa
tulejkowa

Listwa stykowa
tulejkowa

Sl d L 1S
‘‘‘‘‘

Listwa stykowa
tulejkowa

- 2 Odtgczy¢ suwnice od napiecia.

- 4 Sciggnaé listwy stykowe tulejkowe z listew
kotkowych w systemie LIS-SE.

LIS-SE
e 4 Sciggnaé system LIS-SE z szyny kotpakowe;.

Szyna kofpakowa

" 4 Wyjac system LIS-SE ze skrzynki stycznikowej
woézka.



MONTAZ SYSTEMU LIS-SE

LIS-SE Szyna kofpakowa

-> Wiozy¢ nowy system LIS-SE do skrzynki
stycznikowej wozka.

-> Zatozy¢ system LIS-SE na szyne kotpakows.

Listwa stykowa Listwa stykowa
tulejkowa tulejkowa

ABUS

electronic

Listwa stykowa
tulejkowa

e 4 Wiozy¢ listwy stykowe tulejkowe na listwy
kotkowe w systemie LIS-SE.
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PRZENOSZENIE WARTOSCI

>
>

-->

Wiaczy¢ suwnice.

Dotyczy tylko systemu z pamiecig sumaryczng
obcigzenia:

Wopisa¢ wartos¢ poczatkowg w parametrze
P6.1.

Przenies¢ wartosci z parametrow P 2.1 P 2.2
do nowego systemu LIS-SE.

Jezeli wartosci nie moga by¢ przeniesione,
musi by¢ wykonana procedura Teach-In. Patrz
~Wykonanie ustawien standardowych*

strona 40.

Zapisac liczbe godzin pracy i warto$¢ z pamieci
sumarycznej obcigzenia na obudowie nowego
systemu LIS-SE.
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WYKONANIE USTAWIEN
STANDARDOWYCH

OTWIERANIE POZIOMU
PARAMETROW

DOTYCZY TYLKO PAMIECI
SUMARYCZNEJ OBCIAZENIA

W systemie LIS z pamiecig sumaryczng obcigzenia
mozna odczyta¢ zawartos¢ tej pamieci przed
wywotaniem poziomu parametréw. Odczyt pamieci
sumarycznej obcigzenia mozna poming¢ krotkim
nacisnieciem klawisza Enter.

-y Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

® Na wyswietlaczu ukazuje sie napis ,P - nr.”.

-y Nacisng¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter.
=¥ Wprowadzié PIN 0055.

Wykonanie ustawien standardowych
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v 4 Nacisna¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter az
na wyswietlaczu ukaze sie P 0.0.

® Poziom parametrow jest otwarty.

Zasadniczo na poziomie parametréw sygnaty
sterujgce podnoszeniem i opuszczaniem nie
dziatajg, chyba ze w odno$nym parametrze jest
podana wskazowka, ze
podnoszenie/opuszczanie jest mozliwe.

" 4 Wybrac pozgdany parametr klawiszami
kierunkowymi i wykonaé ustawienia.

WPROWADZIC MAKSYMALNY
UbZwWIG MECHANIZMU
PODNOSZENIA (P 0.1)

W zakresie do 10 t maksymalny udzwig mozna
ustawia¢ w krokach po 100 kg. W zakresie ponad 10 t
maksymalny udzwig mozna ustawia¢ w krokach po
500 kg a w zakresie ponad 20 t maksymalny udzwig
mozna ustawia¢ w krokach po 1 t.

-» Wybra¢ parametr P 0.1 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
Parametr jest otwarty.

Wprowadzi¢ maksymalny udzwig ,mechanizmu
podnoszenia klawiszami kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

o ¥ ¥o ¥

Wartos$¢ zostata zapisana.



WYBRAC TYP SILNIKA (P 1.1)

Dla silnikow ABUS jest dostepna tabela, z ktérej

mozna odczytaé odnosny typ silnika. Patrz strona 14.

Odpowiednie numery mozna wybra¢ w parametrze.

=»  Wybra¢ parametr P 1.1 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Parametr jest otwarty.

Odpowiedni numer typu silnika wybraé
klawiszami kierunkowymi.

Nacisna¢ krotko klawisz Enter.

eV YV ¥

Warto$¢ zostata zapisana.

Po wybraniu typu silnika z tabeli nie trzeba ustawia¢
parametrow P 1.2 i P 1.3. Sg one ustawiane
automatycznie.

Jezeli dany typ silnika nie wystepuje w
tabeli, lub odpowiada numerowi O:

-» Wybrac¢ 0 jako numer.
=» Ustawié parametry P 1.2 i P 1.3.

Wybrac typ silnika wg tabeli (patrz strona 14).

Konserwacja
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Wykonanie ustawien standardowych

TYLKO DLA TYPU SILNIKA 0

Jezeli odpowiedni typ silnika nie wystepuje w tabeli
(patrz strona 14) lub odpowiada numerowi O,
konieczne jest ustawienie parametréw P 1.2 und
P1.3.

WPROWADZANIE REZYSTANCJI
UZWOJENIA (P 1.2)

W tym parametrze wprowadzana jest oporno$é
omowa uzwojenia dla matej i duzej predkosci
podnoszenia. Rezystancja uzwojenia [w omach]
jest mierzona bezposrednio na silniku lub w
sterowniku centralnym na styczniku K23.

Ustawianie parametru:

-> Wybraé parametr P 1.2 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisna¢ krétko klawisz Enter.

Parametr jest otwarty.

..*

Zostanie wy$wietlona aktualna warto$¢
rezystancji uzwojenia dla matej predkosci
podnoszenia.

Nacisna¢ krétko klawisz Enter.

o ¥

Zostanie wyswietlona aktualna wartosc¢
rezystancji uzwojenia dla duzej predkosci
podnoszenia.

Nacisna¢ krétko klawisz Enter.
Na wyswietlaczu ukaze sie napis , L - -”.

Nacisna¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter
az na wyswietlaczu ukaze sie napis ,Code".

Nacisna¢ i dilugo przytrzymacé klawisz
Enter.

Whprowadzi¢ kod 1443.
Nacisna¢ krétko klawisz Enter.

Klawiszami kierunkowymi wprowadzié¢
pierwszg warto$¢ uzwojenia [w omach] dla
matej predkosci podnoszenia.

Nacisna¢ krotko klawisz Enter.

Klawiszami kierunkowymi wprowadzié¢
drugg warto$¢ uzwojenia [w omach] dla
duzej predkosci podnoszenia.

Nacisna¢ krotko klawisz Enter.

e WY WV bV Ve ¥

Wartosci zostaty zapisane.
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WPROWADZANIE
WSPOLCZYNNIKA KOREKCJI
PRADU (P 1.3)

W tym parametrze wprowadzany jest wspétczynnik
korekcji dla modutéw przektadnika prgdowego
ABUS. Wartosci nalezy pobrac z ponizszej tabeli.

X
= =
Y S S g
0 2 £ ] § T L S
0. —X O S x o O
2 E %% 8¢ ES
N & Zs5a 2 =
0 3 0115 19683
| 8 0306 9743
Il 16 0613 9744
1l 23 0873 9745
\% 36 1381 9746
\Y, 60 2344 9747
\ 136 5169 19682
-> Wybraé parametr P 1.3 klawiszami
kierunkowymi.
-> Nacisna¢ krotko klawisz Enter.
® Parametr jest otwarty.
® \Wyswietlana jest aktualna wartos¢.
-> Nacisna¢ i dlugo przytrzymac klawisz Enter.
-> Whprowadzi¢ warto$¢ z tabeli klawiszami
kierunkowymi.
-> Nacisna¢ krétko klawisz Enter.
® \Wartos¢ zostata zapisana.

Wykonanie ustawien standardowych
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DOTYCZY TYLKO PUNKTU
PRZESTEROWANIA W FUNKCJI
OBCIAZENIA

Je Zeli potrzebny jest punkt przesterowania w
funkcji obcigzenia, mozna go ustawi¢ w parametrze

P 4.0. W przeciwnym razie mozna poming¢ to
ustawianie.

USTAWIANIE PUNKTU
PRZESTEROWANIA W FUNKCJI
OBCIAZENIA (P 4.0)

W tym parametrze punkt przesterowania w funkcji
obcigzenia jest ustawiany w zakresie od 0 % do
110 % maksymalnego udzwigu. Te warto$¢ mozna
ustawia¢ w krokach po 2 %.

Punkt przesterowania w funkcji obcigzenia jest
uaktywniany przez wysterowanie wejscia EA w
systemie LIS-SE. W ten spos6b mozna realizowa¢
np. zakres obcigzen czesciowych (zredukowany
maksymalny udzwig belki gtéwnej, np. na
krawedzi), wysterowywany wytgcznikiem z
dzwignig krzyzowa.

-> Wybra¢ parametr P 4.0 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisna¢ krotko klawisz Enter.

Ustawic¢ wartos¢ w zakresie od 0 % do
110 % maksymalnego udzwigu.

Nacisna¢ krétko klawisz Enter.

o ¥ YV

Wartos¢ zostaje zapisana.

PUNKT PRZESTEROWANIA
BEZPIECZNIKA PRZECIAZENIOWEGO
MECHANIZMU PODNOSZENIA 1
(P4.1)

W tym parametrze mozna ustawi¢ punkt
przesterowania w funkcji obcigzenia w zakresie od
0 % do 110 % maksymalnego udzwigu. Te wartosé
mozna ustawia¢ w krokach po 2 %.

Ten punkt przesterowania jest uaktywniany przez
niewysterowanie wejscia EA w systemie LIS-SE.

=» Wybra¢ parametr P 4.1 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Ustawi¢ warto$¢ w zakresie od 0 % do 110 %
maksymalnego udzwigu.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

e ¥ VYV

Wartos$¢ zostaje zapisana.



USTAWIANIE Z OBCIAZENIEM
POMIAROWYM (TEACH-IN) (P 2.3)

W tym parametrze jest rejestrowana zgodnie z
ustalonym cyklem moc pola wirujgcego dla mate;j i
duzej predkosci podnoszenia. Cykl ten sktada sie z
dwdch krokow. W pierwszym kroku wykonywany jest
pomiar mocy pola wirujgcego przy pustym haku
tadunkowym a w drugim - z obcigzeniem
pomiarowym. Na tej podstawie LIS-SE oblicza
proporcjonalng funkcje (prostg obcigzenia), na
podstawie ktdrej w pdzniejszej eksploatacji z mocy
pola wirujgcego obliczany jest aktualny tadunek.

Wszystkie kolejne kroki muszg by¢ kompletnie
wykonane, poniewaz w przeciwnym razie ustawienie
nie bedzie zakonczone, co spowoduje komunikaty o
btedzie!

Do ustawiania z obcigzeniem pomiarowym potrzebne
jest obcigzenie pomiarowe o znanym ciezarze.
Obcigzenie pomiarowe powinno odpowiadac 80 %
maksymalnego udzwigu!

Obcigzenie pomiarowe musi odpowiada¢ min. 40 %
maksymalnego udzwigu. Jezeli przy ustawianiu
zastosowano obcigzenie pomiarowe odpowiadajgce
40 % do 80 % maksymalnego udzwigu, nalezy to
zaznaczy¢ w dzienniku kontrolnym!

Im obcigzenie pomiarowe jest blizsze maksymalnemu
udzwigowi, tym doktadniej wyswietlany jest ciezar
tadunku.

Nastepnie wykonywane jest szereg pomiaréw. Po
kazdym pomiarze mozna opusci¢ hak tadunkowy, aby
zapewni¢ wystarczajgcg wysokos¢ podnoszenia do
nastepnego pomiaru.

Konserwacja
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Wykonanie ustawien standardowych

Wprowadzi¢ wartos¢ obcigzenia
pomiarowego.

e 4

Wybra¢ parametr P 2.3 klawiszami
kierunkowymi.

Nacisng¢ krotko klawisz Enter.

Parametr jest otwarty.

..#&

Zostanie wyswietlony tadunek.

Nacisngc i przytrzymac wecisniety klawisz Enter
az zostanie wyswietlone ,,0.000°.

Wprowadzi¢ warto$¢ obcigzenia pomiarowego
klawiszami kierunkowymi.

v 4 Nacisng¢ krotko klawisz Enter.
® System LIS-SE wyswietli ,Pro1“.

Zmierzy¢é moc pola wirujgcego bez
obcigzenia pomiarowego:
- 4 Przy matej predkosci podnoszenia trzymac

wcisniety przycisk ,Podnoszenie” az silnik
podnoszenia wytgczy sie samoczynnie.

® Zostat przeprowadzony pomiar mocy pola
wirujgcego przy matej predkosci podnoszenia.

® System LIS-SE zapisat zmierzong wartosc.

Na wyswietlaczu wyswietlane jest ,Pro2".

Przy duzej predkosci podnoszenia trzymac
wcisniety przycisk ,Podnoszenie” az silnik
podnoszenia wytgczy sie samoczynnie.

® Zostat przeprowadzony pomiar mocy pola
wirujgcego przy duzej predkosci podnoszenia.

® System LIS-SE zapisat zmierzong wartos$¢.
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Zmierzy¢ moc pola wirujgcego z Kontrola wartos$ci:
obcigzeniem pomiarowym: *®  Podniesé obcigzenie pomiarowe i przy duzej
=¥ Opuscié hak tadunkowy. predkosci podnoszenia trzymaé wcisniety
”’ L L . przycisk ,Podnoszenie” az silnik podnoszenia
Zawiesi¢ obcigzenie pomiarowe. wylgczy sie samoczynnie.
e 4 Po_dnieéé obciazgnie pomiarowe tak, aby > 3 Odfozyé obcigzenie pomiarowe.
zwisato swobodnie.
" i . ) . =¥ Poréwna¢ wartoéé obcigzenia pomiarowego ze
Przytrzymaq klgwlsz Zatrzymanie awaryjne wskazaniem w systemie LIS-SE.
przez co najmniej 5 sek.
Dopuszczalna jest odchytka od tej wartosci do
+10 %. W razie jej przekroczenia nalezy
powtorzyé pomiar.
" 4 Wywotaé poziom parametrow.
v 4 WYyjs¢ z poziomu parametrow z parametrem
P 9.9, aby potwierdzi¢ ustawienia.
- 2 Wcisng¢ i przytrzymac przez ok. 2 sek.
przycisk ,Opuszczanie®, aby zakonczyé
® System LIS-SE wyswietli ,Pro3*. ustawianie.
e 4 Przy matej predkosci podnoszenia trzymaé ® Procedura Teach-In zostata zakornczona a
wcisniety przycisk ,Podnoszenie” az silnik system LIS-SE jest gotowy do pracy.

podnoszenia wylgczy sie samoczynnie.

® Zostat przeprowadzony pomiar mocy pola
wirujgcego przy matej predkosci podnoszenia,

2 obciaZeniem pomiarowym. WYJSCIE Z POZIOMU PARAMETROW
(P 9.9)

® System LIS-SE zapisat zmierzong wartos$¢.

Poziom parametréw nalezy opuszczaé zawsze z
parametrem P 9.9, aby warto$ci zostaty zapisane a
bezpiecznik przecigzeniowy zostat ponownie
uaktywniony!

System LIS-SE wyswietli ,Pro4“.

" 4 Przy duzej predko$ci podnoszenia trzymac
wcisniety przycisk ,Podnoszenie” az silnik
podnoszenia wylgczy sie samoczynnie.

® Zostat przeprowadzony pomiar mocy pola
wirujgcego przy duzej predkosci podnoszenia,
z obcigzeniem pomiarowym. -

Wybra¢ parametr P 9.9 klawiszami
® System LIS-SE zapisat zmierzong wartosc. kierunkowymi.

" 4 Nacisng¢ krétko klawisz Enter.

Poziom parametrow zostanie zamkniety.

System LIS-SE przetgcza sie na tryb pomiaru z
obcigzeniem pomiarowym a na wyswietlaczu
ukaze sie 0.000.
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SERWIS ABUS

TYLKO W NIEMCZECH

>
>

Jezeli sg znane, mie¢ przygotowany numer
produktu, numer seryjny i numer klienta.

Zatelefonowac¢ do centrali serwisowej
ABUS:

telefon: 02261-37-237

Poza normalnymi godzinami pracy prosze
zostawi¢ wiadomos¢ na automatycznej
sekretarce.

Serwis ABUS w krotkim czasie oddzwoni.

W razie potrzeby przestaé opis problemu
telefaksem lub emailem:

Telefaks: 02261-37-265

E-mail: service@abus-kransysteme.de

TYLKO POZA NIEMCAMI

>

Skontaktowac sie z filig ABUS lub lokalnym
partnerem serwisujgcym suwnice.

Informacje o danych i partnerach
kontaktowych oraz o ich dostepnosci mozna
uzyskac w filii ABUS lub u lokalnego
partnera serwisujgcego suwnice.
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Deklaracja zgodnosci

DEKLARACJA ZGODNOSCI

Niniejsza deklaracja jest deklaracjg zgodnosci w rozumieniu Dyrektywy Maszynowej Zatgcznik Il 1A.

Producent

Produkt

Rok produkgiji
Numer zlecenia i serii

Petnomocnik ds. kompletacji specjalnej
dokumentacji technicznej

Niniejszym deklarujemy, ze wymieniony
wyzej produkt jest zgodny z przepisami
podanych obok Dyrektyw rynku
wewnetrznego w wersji obowigzujgcej w
dacie wystawienia deklaraciji.

W szczegolnosci zostaty zastosowane
ponizsze normy zharmonizowane oraz
krajowe normy, dyrektywy i specyfikacje
oraz normy obowigzujgce wraz z nimi.

ABUS Kransysteme GmbH
Sonnenweg 1
D - 51647 Gummersbach

System wskaznikowy obcigzenia ABUS
LIS-SE
w wykonaniu seryjnym

Od 2000
Patrz strona tytutowa

Michael Muller

Kierownik Dziatu Dokumentacji Technicznej
ABUS Kransysteme GmbH

Sonnenweg 1

D-51647 Gummersbach

2006/42/WE Maszyny

2014/35/UE Niskie napiecie

2014/30/UE Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna

EN 13849 Bezpieczenstwo maszyn — czesci sterownikow
wplywajgce na bezpieczenstwo

ENISO 12100 Bezpieczenstwo maszyn — Ogolne zasady

ksztattowania — ocena ryzyka i minimalizacja
ryzyka

Wyposazenie elektryczne maszyn, wymagania
dotyczace urzadzen dzwignicowych

EN 60204 T32

EN 61000-6-4 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna, emisja
zaktécen
EN 61000-6-2 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna, odpornosc

na zakiécenia

Dotgczona jest kompletna dokumentacja techniczna.

Odpowiednie instrukcje obstugi sg dotgczone w jezyku kraju uzytkownika.

Zobowigzujemy sie do udostepniania przez nasz dziat ,Dokumentacja T* specjalnej dokumentacji niekompletnej
maszyny organom nadzoru rynku na ich uzasadnione zadanie.

Gummersbach, dnia 20 lipca 2023 r.
Dziat Rozwoju Elektrotechniki
Willi Dick

W Dl

Podpis osoby upowaznionej

Tres¢ niniejszej deklaraciji jest zgodna z wymaganiami EN 1ISO 17050.

Spodtka ABUS Kransysteme GmbH posiada system zarzadzania jakoscig zgodny z DIN EN 1SO 9001.
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ABUS Kransysteme GmbH
Sonnenweg 1

D — 51647 Gummersbach
Tel. 0049 — 2261 — 37-0
Faks. 0049 — 2261 — 37-247
info@abus-kransysteme.de

Przekazywanie oraz powielanie tego dokumentu, jego wykorzystywanie i
udostepnianie jego tresci jest niedozwolone, chyba ze zostata wyraznie udzielona
zgoda. Naruszenie tej zasady zobowigzuje do odszkodowania. Wszystkie prawa
zwigzane z ewentualnym udzieleniem patentu lub zarejestrowaniem wzoru
uzytkowego zastrzezone.

AN 120076PL002
2023-07-20
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