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TAMA LUKU KOSKEE JOKAISTA, JOKA TYOSKENTELEE NOSTURIA
KAYTTAEN, NOSTURIN LUONA TAI NOSTURIN LAHEISYYDESSA.

ALUKSI

TAMAN TUOTEKASIKIRJAN KAYTTO

TUOTEKASIKIRJAA KOSKEVIA
OHJEITA

Tassa tuotekasikirjassa kaytetaan seuraavia
symboleita:

HENKILOVAHINKOJEN VAARA!
Tama varoitus kuvaa henkiloille
aiheutuvia vaaroja.

SAHKOISKUVAARA!

Tama varoitus koskee henkiléille
sahkolaitteiden ja sahkon
virheellisesta kasittelysta aiheutuvia
vaaroja.

Lue tuotekasikirja huolellisesti 1api ennen tyéskentelyn
aloittamista. Noudata aina myds lisdvarusteiden ja
yksittéisten komponenttien tuotekasikirjoja.

Sailyta tuotekasikirjaa sen jalkeen nosturin lahettyvilla.
Oppaan on oltava kaikkien nosturilla tai sen luona
tydskentelevien henkildiden saatavilla.

Tuotekasikirja on luovutettava aina nosturin mukana,
jos nosturi myydaan, vuokrataan tms.

KAYTTOTARKOITUS

KUORMAN PUTOAMINEN
AIHEUTTAA VAARAN!
Tama varoitus koskee
vaaratilanteita, jotka voivat aiheuttaa
kuorman putoamisen.

Y VAURIOITA KOSKEVA OHJE!
Tama muistutus koskee tilanteita,
joissa jokin osa voi vaurioitua.

=¥  Tama on toimintaohje, joka kehottaa
suorittamaan jonkin tyovaiheen.

® Tama on toiminnan tulos ja kuvaa laitteella
tapahtuvat asiat.

— Tama on luetelma.

VAIN...

Katkoviivoin kehystetty osio koskee vain maarattyja
tyyppeja, mallimuunnelmia tai optioita. Kappaleen
sisallén soveltamisalan ilmaisee kappaleen otsikko
"Vain...".

ABUS-kuormanilmaisinjarjestelma LIS-SE
nostokoneistoille ja nosturilaitteistoille tarkoitettu
jarjestelma kuormantunnistukseen ja kuormatietojen
kasittelyyn. LIS-SE on tarkoitettu talldin kaytettavaksi
erityisesti nostokoneistojen ohjauksissa. Jarjestelman
paatehtava on ylikuormituksen estdminen
nostomoottorin jannite- ja virta-arvojen kasittelyn
avulla. Jos varustukseen kuuluu valinnainen
kuormitusspektrin muisti, jarjestelman avulla on
mahdollista kerata lokitietoja nostokoneiston
tosiasiallisesta kayttotavasta. LIS-SE on tarkoitettu
kaytettavaksi erityisesti napakytkentaisten moottorien
yhteydessa.
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MAARAYKSET

Laitteisto on valmistettu ja tarkastettu eurooppalaisten
standardien, sdant6jen ja maaraysten mukaan.
Suunnittelussa ja valmistuksessa sovelletut
periaatteet on mainittu
vaatimustenmukaisuusvakuutuksessa tai
littmisvakuutuksessa. Naita periaatteita tulee
noudattaa myos asennuksen, kayton, tarkastuksen ja
kunnossapidon yhteydessa. Tama patee myos
voimassa olevien tyéturvallisuusmaaraysten suhteen.

HENKILOVAHINKOJEN VAARA!
Maaraysten noudattamatta
jattaminen voi johtaa kuolemaan tai
vakavaan onnettomuuteen.

Turvallinen tydskentely vaatii
huolellisen perehdyttamisen tahan
tuotekasikirjaan ja maarayksiin.

Yksittdisessa tapauksessa sovellettavat maaraykset
riippuvat paljolti nosturin kayttétavasta ja
maakohtaisista maarayksista. Ota selvaa
sovellettavista ja voimassa olevista maarayksista
tyoturvallisuusmaaraykset mukaan luettuina ja
noudata kyseisia maarayksial Katso myos
vaatimustenmukaisuusvakuutus tai liittdmisvakuutus.

TUOTEVASTUU

TURVALLISUUSOHJEITA

— ABUS ei vastaa vahingoista, jotka johtuvat
virheellisesta kaytdsta, henkildston
puutteellisesta koulutuksesta, virheellisesti
suoritetuista tydtehtavistd samoin kuin nosturiin
tai nosturin komponentteihin ilman ABUSIn
lupaa tehdyista rakenteellisista tai muunlaisista
muutoksista.

— Nosturia tai nosturin komponentteja voi kayttaa
turvallisesti vain, jos nosturin tai nosturin
komponenttien yhteydessa kaytetdan ABUS-
alkuperaisvaraosia.

Noudata naita ohjeita nosturin turvallisen kayton
takaamiseksi. Erityiset vaaratilanneohjeet 16ytyvat
luvusta, johon ndma vaaratilanteet liittyvat.

— Ennen kayttdonottoa on tarkistettava, onko
laitteisto johdotettu kytkentékaavion
mukaisesti.

— Irrota nosturin verkkojohto ja odota ennen
tydskentelyn aloittamista vahintdan 4 minuuttia,
jotta jannitteet ehtivat purkautua.

— Anna nosturiin liittyvat sahkotyot ainoastaan
koulutettujen ammattilaisten tehtavaksi!

— Asiakas ei saa ryhtya turvallisuutta heikentaviin
muutostéihin eika lisa- ja jalkiasennustéihin.
Téllaisiin muutostéihin saa ryhtya ainoastaan
ABUSIn henkil6sté. LIS-SE-jarjestelmaa ei saa
avata!

— Virheellisesti maaritellyt parametrit ja asetukset
voivat johtaa nosturin ylikuormitukseen ja
pahimmillaan kuorman putoamiseen.

— LIS-SE tai muut komponentit voivat vaurioitua,
mikali LIS-SE liitetdan vaarin.
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SUORITUSKYKYOMINAISUUDET

LAITEKUVAUS

LIS-SE:
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Virtamuuntajamoduuli:

Kuormanilmaisinjarjestelma LIS-SE:

— LIS-SE on mikro-ohjaimen ohjaama
nostokoneistojen kuormien tunnistukseen ja
kuormatietojen kasittelyyn tarkoitettu
jarjestelma.

— LIS-SE-jarjestelman paatehtava on
nostokoneiston ylikuormituksen estédminen
nostomoottorin jannite- ja virta-arvojen
kasittelyn avulla. Ylikuormituksen ilmaiseminen
voi tapahtua seka optisesti ettd akustisesti.
Ylikuormituksen eston kytkentapisteet voi
asettaa enimmilldan 110 %:n tasolle
enimmaiskantokyvysta. Kytkentapisteet ovat
asetettavissa 2 %:n portain.

— Nopean nostonopeuden kytkeytyminen pois
paalta estda kuorman tempautumisen nopean
kuormankasvun yhteydessa.

— LIS-SE pystyy antamaan liséksi tila- ja
virheilmoituksia.

— Kuormitusspektrin muisti (optio) ilmoittaa
nosturin teoreettisen kayttdajan, todellisen
kayttéajan samoin kuin nosturin kayttétuntien
maaran ja jaljella olevan kayttoian.

— LIS-SE erottaa tulojen signaalit galvaanisesti
lahdoista.

— Automaattisesti ohjattava vastusjarrutus laskun
yhteydessa pidentaa jarrun kayttoikaa.

— Moottorin virran jatkuva valvonta ja
kontaktorien kytkeytyminen tdman perusteella
pidentavat kontaktorien kayttéikaa.

— Nostomoottori kaynnistyy aina hitaalla
nostonopeudella ja kytkeytyy vasta asetetun
ajan kuluttua nopealle nostonopeudelle, mika
estda nopean kuormankasvun ja pienentaa
kaynnistysvirtaa.

— Kahden tai useamman yhteiskaytdssa olevan
nostokoneiston valvonta on mahdollista.
Kyseessa El ole kuitenkaan talléin
tasakayntiohjaus! Tasakayntiohjaus on erillinen
ABUS-tuote.

— Nappayslaskin estaa kuorman nostamisen
nappailykaytdossa. Nostaminen ei ole enaa
mahdollista asetetun lukumaaran ylityttya.
Kayttda voi jatkaa painamalla laskupainiketta
vahintadan 3 sekunnin ajan.

Virtamuuntajamoduuli:

— Jarjestelma kasittelee kuormatiedot
mittaamalla jannitteen ja virran valvonnan
kohteena olevan nostokoneiston
litantajohdoista.

— Mittaus tapahtuu talléin ulkoisen
virtamuuntajamoduulin avulla.

— Virtamuuntajamoduulin koko riippuu
nostomoottorin nimellisvirrasta nopealla
nostonopeudella.
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TEKNISET TIEDOT

LIS-SE

LIS-SE-JARJESTELMAN
HAVITTAMINEN

LIS-SE

Kayttojannite A1, A2

230V 110V 48V
x10% #10% *10%

Tulojénnite 230V 110V 48 'V
E1-E7,EA 10% +10% +10 %
Mittausalue

L1, L2 L3 o0vV-627V
Virtamuuntajamoduulin 0V-724V

tulo

Verkkotaajuus 50 Hz - 60 Hz
Kytkentakoskettimet 250V, 8A

Tehonkulutus Maks. 15 VA

Ympaéristdn 1ampdtila -20 °C...+55 °C

Kuormanaytoén
lahtojannite

5V, maks. 250 mA

Nayttdsignaali Q

Sarjamuotoinen
dataprotokolla £12 V

Nostomoottori
enimmaiskiihdytysaika

Hidas nostonopeus: 150 ms

Nopea nostonopeus:
460 ms

Suhteellinen
ilmankosteus

5 % - 85 %, tiivistymatdnta
kosteutta

Jos LIS-jarjestelma on tarpeen havittaa:

=¥  Pura LIS-jarjestelman komponentit
mahdollisimman pieniin osiin.

=¥  Noudata paikallisia jatehuollosta ja
kierratyksesta annettuja ohjeita.

¥ Havita yksittaiset osat materiaalien mukaan
lajiteltuina ymparistoystavallisesti:

— Irrota elektroniikan rakenneryhmat ja havita ne
elektroniikkajatteena paikallisten sdaddsten
mukaan.

— Toimita muovikotelo muovijatteena
kierratykseen.

Téata tuotetta tai séhkélaitetta ei kayttoian
Jélkeen saa hévittaa tavallisen kotitalousjatteen
mukana.
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LUKUJEN SYOTTAMINEN

LIS-jarjestelman paavalikko (parametritaso) esittaa
kaikki asetukset ja naytdt parametreina. Jokainen
parametri esitetdan naytdssa kaksi- tai
kolminumeroisena lukuna. Useimmilla parametreilla
on arvo, joka on naytettavissa tai asetettavissa.

PAINIKETOIMINNOT

Alas Ylos

electronic

SENCH

o
AN 17789

2V sV 3XD Fi F3 12 GND E4 E2
#2y Q g GNCf g TXD 3 F2 3 M 4 13 | _E5 y E3 ;| E

Enter
— Enter:

Lyhyt painallus arvon tai luvun sy6ttdmisen
yhteydessa: nayttd siirtyy seuraavan numeron
kohdalle.

Lyhyt painallus parametrin sisalla: arvo
tallentuu muistiin.

Lyhyt painallus koodin syéttamisen
yhteydessa: vahvistaa koodin.

Pitka painallus parametrin sisalla: avaa koodin
syottdmiseen tarkoitetun naytén arvon
muuttamista varten.

Pitka painallus PIN-koodin syéttdmisen jalkeen:
avaa parametritason.

— Nuolindppaimet yl6s ja alas:
Parametritasolla: parametrin valitseminen.

Arvon syottamisen yhteydessa: lukujen
syo6ttdminen.

Lukujen syottaminen tapahtuu aina samalla
periaatteella riippumatta siitd, ovatko kysymyksessa
parametrien arvot, koodit vai tunnusluvut. Naytto
pystyy esittdamaan kerrallaan vain 4 numeroa. Tasta
huolimatta myds suurempien lukujen syéttdminen on
mahdollista. Téssa tapauksessa pilkun takana olevat
numerot jaavat piiloon nayton ulkopuolelle.

-> Sy6ta ensimmainen numero nuolindppaimilla.

-> Siirry seuraavan numeron kohdalle painamalla
lyhyesti Enter-nappainta.

=>» Toimi samoin sybttdessasi seuraavat numerot.

Asetusmahdollisuus:

Taulukossa on esimerkki parametrin P 6.1
asetusmahdollisuuksista. Joidenkin parametrien
kohdalla asetusmahdollisuudet on kuitenkin maaritelty
jo ennakolta. Kantokyvyn osalta arvoksi voi
esimerkiksi sy6ttdad myds 100 t.

Esimerkiksi P 6.1:

Nayttod Paikka Asetusmahdollisuus
0.000 1. numero 0-97

0.000 2. numero 0-9

0.000 3. numero 0-9

0.000 4. numero 0-9
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Kaksinumeroisen/kolminumeroisen luvun
asettaminen ensimmaiseen paikkaan:

Jos luku muuttuu yksinumeroisesta kaksi- tai
kolminumeroiseksi luvuksi, piste siirtyy naytéssa
yhden tai kahden paikan verran. Desimaalipaikat
siirtyvat talléin naytdn ulkopuolelle, silld ndytdssa voi
olla kerrallaan vain 4 numeroa.

Numeroiden sy6ttdminen aloitetaan aina oikealta
kolmannesta desimaalipaikasta.

PARAMETRITASON AVAAMINEN

Syoétettava LI§-jérj.§sjeIméén L!_S-jéjrjegelmén
arvo syotettava arvo nayttama arvo
1250 kg 1.250 1.250

10250 kg 10.250 10.25

100000 kg 100.000 100.0

Esimerkki yksipaikkaisesta arvosta:

=¥ Systa arvo 1250 kg nuolinappaimilla ja paina
Enter-n&ppainta.

Esimerkki kaksipaikkaisesta arvosta:

- 4 Syo6ta arvo 10250 kg nuolinappaimilla ja paina
Enter-nappainta.

VAIN KUORMITUSSPEKTRIN
MUISTILLA VARUSTETTU
JARJESTELMA

Jos LIS-jarjestelma on varustettu kuormitusspektrin
muistilla, kuormitusspektrin muistin voi lukea ennen
parametritason avaamista. Kuormitusspektrin
muistin voi ohittaa painamalla Enter-nappainta
lyhyesti.

=¥  Paina Enter-nappainta, kunnes naytdéssa on
teksti "Code".

® Kulloinkin kertyneet kayttotunnit ilmestyvat
hetkeksi nayttddn Enter-nappaimen
painamisen aikana.

Kuormitusspektrin muistin lukeminen:

Paina Enter-nappainta pitkaan.
Syota koodi 2223.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

o ¥ ¥ ¥

Kuormitusspektrin muistin nykyiset arvot
ilmestyvat nayttéon. Katso "P 5.2
Kuormitusspektrin muisti", sivu 31.

Kuormitusspektrin muistin ohittaminen:

=¥  Jos et halua lukea kuormitusspektrin
muistia, voit ohittaa tdman kappaleen.

=¥ Paina Enter-nappainta lyhyesti.

® "P-nr." on naytdssa.



=¥  Paina Enter-nappainta pitkaan.
- 4 Sy6ta tunnusluku 0055.

=¥ Paina Enter-nappéainta, kunnes "P 0.0" on
naytossa.

® Parametritaso on naytdssa.

Noston ja laskun ohjaussignaalit ovat
parametritasolla yleensa pois kaytosta, ellei
parametrin kohdalla muistuteta siita, ettd nosto
ja lasku on mahdollista.

=¥  Valitse haluamasi parametri nuolindppaimilla ja
maarittele asetukset.

Jos annoit vaaran koodin:

Koodin tai tunnusluvun saa sy6ttaa vaarin enintaan
kolme kertaa perakkain. Neljannella kerralla LIS-
jarjestelma lukittuu ja nayttéon ilmestyy teksti [no].

LIS jatkaa toimintaansa viimeksi sy6tettyjen arvojen
mukaisesti. LIS on lahetettava lukituksen poistamista
varten valmistajalle. Ota tassa tapauksessa yhteys
ABUS-huoltoon. Katso sivu 45.
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ARVOJEN MUUTTAMINEN

Joidenkin parametrien arvoja voi muuttaa
parametritasolla. Nayttoon haetaan talléin ensin
parametrin nykyinen arvo, minka jalkeen arvoa voi
muuttaa. Tahattomien muutosten estédmiseksi ennen
arvon muuttamista on syotettava koodi 1443.

Esimerkki: nykyisen arvon néytté

Jokin parametri on avattu.

Nykyinen arvo ilmestyy nayttéon.

Paina nappaintd, kunnes "Code" on naytdssa.
Syo6ta koodi 1443.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Syota arvo.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Kirjaimet "SP" ilmestyvat hetkeksi nayttéén.

e e ¥¥ V¥V o

Arvo on tallennettu.

PARAMETRITASON SULKEMINEN

Parametritasolta on poistuttava aina parametrin P 9.9
avulla, jotta arvot ovat tallentuneet muistiin ja
ylikuormituksen esto on jélleen toiminnassal!

¥  Valitse parametri P 9.9 nuolindppaimilla.
=¥  Paina Enter-nappainta lyhyesti.

® Parametritaso sulkeutuu.



Yleista | LIS-SE-jarjestelman kaytto

NAYTTO KAYTTOTILASSA

Valmiustila:

— Naytoén poikki vasemmalta oikealle liikkuvat
palkit.

Ohjaussignaali "nosto":

— Naytdén vasemmasta alakulmasta oikeaan
ylakulmaan liikkuvat palkit (nouseva
porraskayra).

Ohjaussignaali "lasku™:

— Naytdén vasemmasta yldkulmasta oikeaan
alakulmaan liikkuvat palkit (laskeva
porraskayra).
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Parametrien yleiskuvaus

PARAMETRIEN YLEISKUVAUS

Taulukon parametrit ovat toisella parametritasolla. Parametreja P 5.0, P 5.01 ja P 5.4 varten on syotettava erityinen
koodi, joten kyseiset parametrit voi asettaa vain ABUSIn luvalla.

Kolmas parametritaso on vain ABUSin kaytettavissa!

Parametri Asetusalue/yksikkd  Nimitys Ks.

P 0.0 0t-100t Maksimikantokyky Sivu 13
P 0.1 0t-80t Nostokoneiston 1 maksimikantokyky Sivu 13
P11 0-17 Moottorin tyyppi Sivu 13
P1.2 0-97, 999 Kaamien resistanssi Sivu 19
P1.3 Virran korjauskerroin Sivu 19
P21 Hitaan nostonopeuden asetus Sivu 20
P22 Nopean nostonopeuden asetus Sivu 21
P23 Asetuksen maarittely testikuorman avulla (teach-in) Sivu 23
P24 Laitediagnoosi Sivu 24
P 3.0 t Kuormanayttd Sivu 26
P 3.1 kw limavéliteho Sivu 26
P 3.2 t Kuormanaytto ylikuormituksen eston ollessa pois kaytosta Sivu 27
P 3.3 A Moottorin virta Sivu 27
P 3.4 \% Verkkojannite Sivu 27
P 3.41 Verkkojannitteen analyysi Sivu 28
P 4.0 0% -110 % Kuormantunteva kytkentapiste Sivu 28
P41 0% -110% Nostokoneiston 1 ylikuormituksen eston kytkentapiste Sivu 28
P 4.2 0% - 110 % Toinen kuormantunteva kytkentapiste Sivu 29
P43 Ei toimintoa

P4.4 0,1,2 Kayttd kaksoisnostokoneiston kohdalla Sivu 29
P 5.0 300 ms — 460 ms Mittausajan pidennys Sivu 30
P 5.01 20 - 255 Herkkyys, nopea kuormankasvu Sivu 30
P51 h Teoreettinen kayttdaika Sivu 31
P 5.2 h Kuormitusspektrin muistin lukeminen Sivu 31
P5.3 Testi ensimmaista kayttoonottoa edeltdvan tarkastuksen yhteydessa Sivu 32
P54 12-30 Nappayslaskin Sivu 32
P 5.5 Kaikkien arvojen poistaminen Sivu 32
P 6.1 h Lahtoéarvon syéttdminen Sivu 33
P 6.2 h Todellinen kayttdaika S Sivu 33
P 6.3 h Kayttoétunnit Ti Sivu 33
P 6.4 h Teoreettisen kayttdajan sydttdminen Sivu 33
P 6.5 Kuormitusspektrin muistin tyhjennys Sivu 34
P70 P&asy parametritasolle 3 Sivu 34
P 9.9 Poistuminen parametritasolta Sivu 34
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Asentaminen ja liittdminen

Nosturin yhdistaminen LIS-SE-jarjestelmaan

ASENTAMINEN JA LITTAMINEN

TAMA LUKU KOSKEE KAIKKIA NOSTURIN PARISSA ENNEN NOSTURIN
KAYTTOONOTTOA TYOSKENTELEVIA HENKILOITA.

Nosturia kayttava yritys vastaa
kayttdonottohenkildston valinnasta ja patevyydesta.

HENKILOVAHINKOJEN VAARA!
Henkildvahingot ovat mahdollisia,
jos nosturi otetaan kayttéon vaarin.

Jos kayttdonotto annetaan muiden
kuin ABUS-henkiloston tehtavaksi,
nosturia kayttavan yrityksen on
varmistettava, etta nosturin
kayttddnotosta vastaavan
henkiloston on patevyys on riittava.
Noudata tassa kuvattuja
toimintaohjeita tarkasti.

Esimerkkeja patevista henkildista:

Henkil6t, joilla on koneenrakennus- ja
sahkoalan ammattikoulutuksen perusteella
kattava asiantuntemus nostureista.

Henkil6t, joilla on riittAvasti kokemusta
nostureiden kaytosta, asennuksesta ja
huollosta.

Henkil6t, jotka ovat perehtyneet kattavasti
kohdemaassa sovellettaviin teknisiin
saantoihin, yleisohjeisiin ja
turvallisuusmaarayksiin.

Henkil6t, jotka ovat osallistuneet sdanndllisesti
ABUSIn jarjestdmaan koulutukseen.

ABUS ei vastaa vahingoista, jotka johtuvat
virheellisesti suoritetuista ja epapatevien henkildiden
suorittamista kayttéonottotoimenpiteista.

ABUS suosittelee antamaan kayttéonoton ABUS-
asennusryhman tehtavaksi.

12

NOSTURIN YHDISTAMINEN LIS-SE-
JARJESTELMAAN

=» Suorita liittaminen kytkentdkaavion perusteella.

TEHDASASETUSTEN
TARKASTAMINEN

=» Nosta testikuormaa.

=>» Vertaa LIS-SE-jarjestelman parametrin P 3.0
kohdalla nayttdmaa arvoa testikuormaan.

Asiaankuuluvien parametrien arvoja on
muutettava, jos poikkeama on yli 10 %!

Tassa tapauksessa asetuksen maarittelyn on
tapahduttava testikuorman (teach-in) avulla.
Katso sivu 23.
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LIS-SE-JARJESTELMAN LUKEMINEN
JA ASETUSTEN MAARITTELY

Asiaankuuluvien parametrien asettaminen on
valttdmatonta, jos LIS-SE-jarjestelman asetuksia ei
ole maaritelty valmiiksi tai jos jarjestelman asetuksia
on muutettava.

P 0.0 MAKSIMIKANTOKYKY

Taman parametrin kohdalle syotetaan nosturin
maksimikantokyky.

Asetusta ei tarvitse maaritella tdssa yhteydessa, silla
tdma arvo ei vaikuta LIS-jarjestelman
kasittelytuloksiin.

Valitse parametri P 0.0 nuolinappaimilla.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.
Parametri on avattu.

Syo6ta nosturin maksimikantokyky
nuolinappaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

o ¥ Ve V¥

Arvo on tallennettu.

P 0.1 NOSTOKONEISTON 1
MAKSIMIKANTOKYKY

Téaman parametrin kohdalle sy6tetdan nostokoneiston
maksimikantokyky.

10 tonniin saakka maksimikantokyvyn voi asettaa
100 kg:n portain. Yli 10 tonnin kantokykyalueella
maksimikantokyvyn voi asettaa 500 kg:n portain ja yli
20 tonnin alueella puolestaan 1 tonnin portain.

=» Valitse parametri P 0.1 nuolindppaimilla.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.
Parametri on avattu.

Sy6ta nostokoneiston maksimikantokyky
nuolindppaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

o ¥ Vo ¥

Arvo on tallennettu.
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P 1.1 MOOTTORIN TYYPPI

Taman parametrin kohdalla asetetaan moottorin
tyyppi. Seuraavilla sivuilla on taulukkoja, jotka
sisaltavat ABUS-moottoreiden tyyppid koskevat tiedot.
Tyyppié vastaavan arvon voi valita parametrin
kohdalta.

=» Valitse parametri P 1.1 nuolinappaimilla.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.
Parametri on avattu.

Valitse moottorin tyyppi seuraavien taulukoiden
perusteella.

Syo6ta moottorin tyyppia vastaava numero
nuolinappaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

e ¥ ¥V VeV

Arvo on tallennettu.

Mikali moottorin tyyppi on valittu taulukosta,
parametreja P 1.2 ja P 1.3 ei tarvitse asettaa.
Jarjestelma maarittelee kyseiset parametrit
automaattisesti.

Jos moottorin tyyppi puuttuu taulukosta tai
moottorin tyyppia vastaava numero on O:

=> Valitse numero 0.
=>» Aseta parametrit P 1.2 ja P 1.3. Katso sivu 19.



Asentaminen ja liittdminen

Moottorin tyypin valinta jannitealueella 3 (tahtikytkenta):
380V —-415V, 50 Hz // 440V — 480 V, 60 Hz

LIS-SE-jarjestelman lukeminen ja asetusten maarittely

Nostomoottori Virtamuuntajamoduuli
Nostokoneisto Moottorin P [kW] In [A] R [yksikko: Mittaus- IN[A] Korjaus- Nimike-

tyyppi 50 Hz, 12/2- 12/2-napainen ohmi] alue kerroin, numero

Syotettava napainen Syotettava P13

arvo, P1.1 arvo, P1.2
Muu kuin 0 Katso tyyppikilpi mittaus Valitse virtamuuntajamoduuli nimellisvirtaa
ABUS-moottori vastaavasti ja syota kaytettavan

virtamuuntajamoduulin korjauskerroin.

GM800 L.4 1 0,28/1,9 1,8/5,0 28,2/4,06 | 8 306 9743
GM800 H.4 2 0,45/3,2 3,1/7,2 21,0/2,16 | 8 306 9743
GM800 U.4 0 0,55/4,0 4,0/8,5 17,6/1,76 | 8 306 9743
GMm1000L6 3 0,45/3,0 2,417,7 18,6/2,16 | 8 306 9743
GM1000H.6 4 0,8/4,9 4,4/11,2 11,2/1,3 I 16 613 9744
GM1000U6 0 0,9/6,0 4,6/13 10,2/1,05 Il 16 613 9744
GM2000L.3 5 0,8/4,9 4,4/11,2 11,2/1,3 Il 16 613 9744
GM2000H.3 6 1,1/7,6 5,1/15,9 8,65/0,79 I 16 613 9744
GM3000L.4 7 1,2/7,4 5,6/15,3 10,4/1,0 Il 16 613 9744
GM3000H.4 8 1,9/12,3 8,2/22,9 6,65/0,51 1] 23 873 9745
GM5000L.3 9 1,9/12,3 8,2/22,9 6,65/0,51 1 23 873 9745
GM5000H.3 10 2,9/18,8 12,2/34 3,97/0,27 v 36 1381 9746
GM6000 L 11 2,9/18,8 12,2/34 3,97/0,27 \Y 36 1381 9746
GM7000 L 13 2,4/16 11/29,5 4,48/0,42 \Y 36 1381 9746
GM7000 H 14 4,8/32 22/59 2,24/0,212 \ 60 2344 9747
GM7000 M 15 3/20 13,5/39,5 3,97/0,27 \Y 36 1381 9746
GM7000 U 16 6/40 27179 1,99/0,135 Vi 136 5169 19682
GM1000 H 17 0,8/4,9 4,4/11,2 8,5/1,3 I 16 613 9744
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Moottorin tyypin valinta jannitealueella 3 (kolmiokytkenta):
220V -240V, 50 Hz // 2565V - 280V, 60 Hz

Nostomoottori Virtamuuntajamoduuli
Nostokoneisto Moottorin P [kW] IN [A] R [yksikkd: Mittaus- In[A] Korjaus- Nimike-

tyyppi 50 Hz, 12/2-napainen ohmi] alue kerroin, numero

Sybtettava  12/2- Sybdtettava P13

arvo, P1.1  napainen arvo, P1.2
Muu kuin 0 Katso tyyppikilpi mittaus Valitse virtamuuntajamoduuli nimellisvirtaa
ABUS-moottori vastaavasti ja syota kaytettavan

virtamuuntajamoduulin korjauskerroin.

GM800 L.4 0 0,28/1,9  3,1/8,7 4,7/0,677 | 8 306 9743
GM800 H.4 0 0,45/3,2  5,4/12,5 7/0,72 I 16 613 9744
GM800 U.4 0 0,55/4,0  6,9/14,7 5,86/0,585 I 16 613 9744
GM1000 L.6 0 0,45/3,0  4,2/12,8 6,15/0,707 Il 16 613 9744
GM1000 H.6 0 0,8/4,9 7,6/19,4 3,70/0,43 1 23 873 9745
GM1000 U.6 0 0,9/6,0 8,0/22,5 3,4/0,35 1] 23 873 9745
GM2000 L.3 0 0,8/4,9 7,6/19,4 3,70/0,43 1] 23 873 9745
GM2000 H.3 0 1,1/7,6 8,8/27,5 2,9/0,26 v 36 1381 9746
GM3000 L.4 0 1,2/7,4 9,7/26,5 3,45/0,33 v 36 1381 9746
GM3000 H.4 0 1,9/12,3 14,2/39,7 22,2/0,17 \Y 36 1381 9746
GM5000 L.3 0 1,9/12,3 14,2/39,7 2,22/0,17 v 36 1381 9746
GM5000 H.3 0 2,9/18,8  21,1/59 1,31/0,09 \ 60 2344 9747
GM6000 L 0 2,9/18,8  21,1/59 1,31/0,09 \' 60 2344 9747
GM7000 L 0 2,4/16 19,1/51 1,49/0,141 \' 60 2344 9747
GM7000 H 0 4,8/32 38,2/102 0,745/0,07 Vi 136 5169 19682
GM7000 M 0 3/20 23,4/69 1,31/0,09 Vi 136 5169 19682
GM7000 U 0 6/40 46,8/138 0,44/0,045 \'/l 136 5169 19682
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Asentaminen ja liittdminen

Moottorin tyypin valinta jannitealueella 5 (tahtikytkenta):
460V -500V, 50 Hz // 550 V - 600 V, 60 Hz

LIS-SE-jarjestelman lukeminen ja asetusten maarittely

Nostomoottori Virtamuuntajamoduuli
Nostokoneisto  Moottorin P [kW] IN [A] R [yksikkd: Mittaus- In[A] Korjaus- Nimike-

tyyppi 50 Hz, 12/2-napainen ohmi] alue kerroin, numero

Sybtettava  12/2- Sybdtettava P13

arvo, P1.1  napainen arvo, P1.2
Muu kuin 0 Katso tyyppikilpi mittaus Valitse virtamuuntajamoduuli nimellisvirtaa
ABUS-moottori vastaavasti ja syota kaytettavan

virtamuuntajamoduulin korjauskerroin.

GM800 L.4 0 0,28/1,9 1,5/4,1 20,3/2,9 | 8 306 9743
GM800 H.4 0 0,45/3,2  2,6/6 25,4/2,59 | 8 306 9743
GM800 U.4 0 0,55/4,0  3,3/7,1 26,1/2,5 | 8 306 9743
GM1000 L.6 0 0,45/3,0  2,6/6,2 26,8/3,07 | 8 306 9743
GM1000 H.6 0 0,8/4,9 3,7/9,3 15,45/1,94 I 16 613 9744
GM1000 U.6 0 0,9/6,0 3,8/10,8 15,5/1,32 Il 16 613 9744
GM2000 L.3 0 0,8/4,9 3,7/9,3 15,45/1,97 Il 16 613 9744
GM2000 H.3 0 1,1/7,6 4,3/13,3 12,5/1,14 I 16 613 9744
GM3000 L.4 0 1,2/7,4 4,7112,7 15,8/1,46 I 16 613 9744
GM3000 H.4 0 1,9123  6,8/19,1 9,15/0,67 1] 23 873 9745
GM5000 L.3 0 1,912,3  6,8/19,1 9,15/0,67 1 23 873 9745
GM5000 H.3 0 2,9/18,8 10,2/28,3 5,6/0,414 v 36 1381 9746
GM6000 L 3 0 2,9/18,8 10,2/28,3 5,6/0,414 \Y 36 1381 9746
GM7000 L 0 2,4/16 9,2/24,6 6,15/0,64 \Y 36 1381 9746
GM7000 H 0 4,8/32 18,4/49,2 3,075/0,32 \' 60 2344 9747
GM7000 M 0 3/20 11,3/33 5,6/0,414 v 36 1381 9746
GM7000 U 0 6/40 22/66 2,8/0,207 Vv 60 2344 9747
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Moottorin tyypin valinta jannitealueella 1 (tahtikytkenta):
300V —-335V, 50Hz// 360V —-400V, 60 Hz

Nostomoottori Virtamuuntajamoduuli
Nostokoneisto Moottorin P [kW] I [A] R [yksikkd: Mittaus- In[A] Korjaus- Nimike-

tyyppi 50 Hz, 12/2-napainen ohmi] alue kerroin, numero

Sybtettava  12/2- Sybdtettava P13

arvo, P1.1  napainen arvo, P1.2
Muu kuin 0 Katso tyyppikilpi mittaus Valitse virtamuuntajamoduuli nimellisvirtaa
ABUS-moottori vastaavasti ja syota kaytettavan

virtamuuntajamoduulin korjauskerroin.

GM800 L.4 0 0,34/2,3  2,3/8,3 8,9/1,28 | 8 306 9743
GM800 H.4 0 0,54/3,8  3,9/9,1 13,3/1,35 I 16 613 9744
GM800 U.4 0 0,66/4,8  5,0/10,7 11,1/1,08 I 16 613 9744
GM1000 L.6 0 0,54/36  3/9,3 11,711,34 Il 16 613 9744
GM1000 H.6 0 0,96/5,9  5,5/14 7,08/0,82 I 16 613 9744
GM1000 U.6 0 1,1/7,2 5,8/16,4 6,37/0,59 I 16 613 9744
GM2000 L.3 0 0,96/5,9  5,5/14 7,08/0,82 I 16 613 9744
GM2000 H.3 0 1,3/9,1 6,4/20 5,47/0,5 1 23 873 9745
GM3000 L.4 0 1,44/89  6,7/18,3 6,65/0,59 1 23 873 9745
GM3000 H.4 0 2,3/14,8  9,8/27,5 4,09/0,34 \Y 36 1381 9746
GM5000 L.3 0 2,3/14,8  9,8/27,5 4,09/0,34 v 36 1381 9746
GM5000 H.3 0 3,56/22,6 15,3/43 2,6/0,15 \ 60 2344 9747
GM6000 L 3 0 3,5/22,6 15,3/43 2,6/0,15 \' 60 2344 9747
GM7000 L 0 2,9/19,2 11,6/31 2,79/0,268 v 36 1381 9746
GM7000 H 0 5,8/38,4  23,2/62 1,4/0,134 \' 60 2344 9747
GM7000 M 0 3,6/24 14,2/42 2,6/0,15 \ 60 2344 9747
GM7000 U 0 7,2/48 28,4/84 1,3/0,075 Vi 136 5169 19682
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Moottorin tyypin valinta jannitealueella 1 (kolmiokytkenta):
175V -195V, 50 Hz // 208 V — 230 V, 60 Hz

Nostomoottori Virtamuuntajamoduuli
Nostokoneisto Moottorin P [kW] IN [A] R [yksikkd: Mittaus- In[A] Korjaus- Nimike-
tyyppi 50 Hz, 12/2-napainen ohmi] alue kerroin, numero
Sybtettava  12/2- Sybdtettava p13
arvo, P1.1  napainen arvo, P1.2
Muu kuin 0 Katso tyyppikilpi mittaus Valitse virtamuuntajamoduuli nimellisvirtaa
ABUS-moottori vastaavasti ja syota kaytettavan
virtamuuntajamoduulin korjauskerroin.
GM800 L.4 0 0,34/2,3  4/10,9 2,95/0,42 I 16 613 9744
GM800 H.4 0 0,54/3,8  6,7/15,7 4,4/0,45 I 16 613 9744
GM800 U.4 0 0,66/4,8  8,7/18,5 3,7/0,36 1] 23 873 9745
GM1000 L.6 0 0,54/36  5,2/16 3,88/0,44 Il 16 613 9744
GM1000 H.6 0 0,96/5,9  9,5/24,2 2,33/0,27 1 23 873 9745
GM1000 U.6 0 1,1/7,2 10,0/28,3 2,13/0,20 \Y 36 1381 9746
GM2000 L.3 0 0,96/5,9  9,5/24,2 2,33/0,27 1] 23 873 9745
GM2000 H.3 0 1,3/9,1 11,1/35 1,80/0,166 v 36 1381 9746
GM3000 L.4 0 1,44/8,9 11,6/31,7 2,22/0,196 v 36 1381 9746
GM3000 H.4 0 2,3/14,8 17/47,6 1,366/0,114 V 60 2344 9747
GM5000 L.3 0 2,3/14,8 17/47,6 1,366/0,114 V 60 2344 9747
GM5000 H.3 0 3,6/22,6  26,5/74 0,866/0,05 Vi 136 5169
GM6000 L 3 0 3,5/22,6  26,5/74 0,866/0,05 Vi 136 5169
GM7000 L 0 2,9/19,2  20,1/54 0,93/0,09 \" 60 2344 9747
GM7000 H 0 5,8/38,4  40,2/108 0,465/0,045 VI 136 5169 19682
GM7000 M 0 3,6/24 25/73 0,866/0,05 Vi 136 5169 19682
GM7000 U 0 7,2/48 50/146 0,433/0,025 VI 136 5169 19682
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P 1.2 KAAMIEN RESISTANSSI P 1.3 VIRRAN KORJAUSKERROIN
Tamaéan parametrin kohdalla sydtetdan nopean ja Taman parametrin kohdalle syotetaan ABUS-
hitaan nostonopeuden kaamityksen resistanssi. virtamuuntajamoduulin korjauskerroin. Lue arvot
Kaamien resistanssi [yksikkd: ohmi] mitataan joko seuraavasta taulukosta.
suoraan moottorista tai keskusohjausjarjestelman
tapauksessa kontaktorista K23.
§
Parametrin avaaminen/lukeminen: S
S
=» \Valitse parametri P 1.2 nuolindppaimilla. 8 % g
) 8 = =
=» Paina Enter-nappainta lyhyesti. % § % 3
® Parametri on avattu. 3 = £ 3 2
g < g = g
® Nayttoon ilmestyy kdamien resistanssin arvo s zZs N z
hitaalla nostonopeudella. 0 3 0115 19683
=» Paina Enter-nappainta lyhyesti.
® Nayttéon ilmestyy kdadmien resistanssin arvo ! 8 0306 o743
nopealla nostonopeudella. 1 16 0613 9744
wl_ o i T
® iimestyy nayttoon. Y, 36 1381 9746
=» Paina Enter-nappainta lyhyesti.
\Y 60 2344 9747
® Parametri P 1.2 ilmestyy nayttoon.
\ 136 5169 19682
Parametrin asettaminen:
> \Valitse parametri P 1.2 nuolinappaimilla =>» Valitse parametri P 1.3 nuolindppaimilla.
> Paina Enter-nappainté lyhyesti =» Paina Enter-nappainta lyhyesti.
® Parametri on avattu ¢ Parametri on avattu.
® Nykyinen arvo ilmestyy nayttéon.
® Nayttoon ilmestyy kdémien resistanssin y. y L yy . y )
nykyinen arvo hitaalla nostonopeudella. => Paina Enter-nappainté pitkaan.
=>»  Paina Enter-nappiinti lyhyesti. - Syélt.é _t_aU|};'.k0_Tlt"a hakemasi arvo
nuolindppaimilla.
® Nayttéon ilmestyy kdamien resistanssin > . PP e .
nykyinen arvo nopealla nostonopeudella. Paina Enter-nappainta lyhyesti.
=» Paina Enter-nappainta lyhyesti. ® Arvo on tallennettu.
o "L._"ilmestyy nayttoon.
=» Paina nappainta, kunnes "Code" on naytdssa.
=» Paina Enter-nappainta pitkaan.
=» Syota koodi 1443.
=» Paina Enter-ndppainta lyhyesti.
-> Sy6ta kdadmityksen ensimmainen arvo [yksikko:
ohmi] hidasta nostonopeutta varten
nuolinappaimilla.
=» Paina Enter-nappéainta lyhyesti.
e 4 Syo6ta kaamityksen toinen arvo [yksikkd: ohmi]
nopeaa nostonopeutta varten nuolindppaimilla.
=» Paina Enter-nappainta lyhyesti.
® Arvot ovat tallentuneet muistiin.
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P 2.1 HITAAN NOSTONOPEUDEN
ASETUS

Taman parametrin kohdalla on mahdollista lukea
hitaalle nostonopeudelle tallennetut arvot tai sy6ttada
uusia arvoja.

Nayttod Lukuarvo Merkitys

Last -1- Testikuorma hitaalla
nostonopeudella kuormakoukun
ollessa tyhja.

Po-r -1- limavaliteho hitaalla
nostonopeudella kuormakoukun
ollessa tyhja.

Last -2- Testikuorma hitaalla
nostonopeudella.

Po-r -2- limavaliteho testikuormalla ja

hitaalla nostonopeudella.

Arvojen lukeminen:

Valitse parametri P 2.1 nuolindppaimilla.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.

o« ¥ ¥

Nayttdéon ilmestyy ensin "Last" ja sen jalkeen

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

-~

Parametrin "Last -1-" tallennettu arvo ilmestyy
nayttéon.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Nayttdéon ilmestyy ensin "Po-r" ja sen jalkeen
ll_1_ll.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

o ¥

Parametrin "Po-r -1-" tallennettu arvo ilmestyy
nayttoon.
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Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Nayttdéon ilmestyy ensin "Last" ja sen jalkeen

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

o ¥

Parametrin "Last -2-" tallennettu arvo ilmestyy
nayttéon.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

o ¥

Nayttdéon ilmestyy ensin "Po-r" ja sen jalkeen

P Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Parametrin "Po-r -2-" tallennettu arvo ilmestyy
nayttoon.

Arvojen syottaminen:

¥ Valitse parametri P 2.1 nuolindppaimilla.

=¥ Paina Enter-nappainta niin monta kertaa
perakkain, ettd nayttoon ilmestyy " L - -".

=¥  Paina nappainta, kunnes "Code" on naytossa.
=¥  Paina Enter-nappainta pitkaan.
=¥  Systa koodi 1443.



o ¥

¥

o ¥

¥ ¥

-~

¥ ¥

o ¥

o« ¥ V¥

Asentaminen ja liittdminen

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Nayttdéon ilmestyy ensin "Last" ja sen jalkeen
ll_1_ll.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Sy6ta parametrille "Last -1-" haluamasi arvo
nuolinappaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Nayttdéon ilmestyy ensin "Po-r" ja sen jalkeen

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Syo6ta parametrille "Po-r -1-" haluamasi arvo
nuolinappaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Nayttéon ilmestyy ensin "Last" ja sen jalkeen
"_2_“.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Syo6ta parametrille "Last -2-" haluamasi arvo
nuolinappaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Nayttdon ilmestyy ensin "Po-r" ja sen jélkeen
II_2_II.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Sy6ta parametrille "Po-r -2-" haluamasi arvo
nuolinappaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

P 2.1 ilmestyy nayttdon, ja parametrit ovat
tallentuneet muistiin.
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P 2.2 NOPEAN NOSTONOPEUDEN
ASETUS

Taman parametrin kohdalla on mahdollista lukea
nopealle nostonopeudelle tallennetut arvot tai syottaa

uusia arvoja.

Nayttod Lukuarvo Merkitys

Last -1- Testikuorma nopealla
nostonopeudella
kuormakoukun ollessa tyhja.

Po-r -1- limavaliteho nopealla
nostonopeudella
kuormakoukun ollessa tyhja.

Last -2- Testikuorma nopealla
nostonopeudella.

Po-r -2- limavaliteho testikuormalla ja

nopealla nostonopeudella.

Arvojen lukeminen:

o« ¥ ¥

o ¥

o ¥

Valitse parametri P 2.2 nuolindppaimilla.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Nayttdéon ilmestyy ensin "Last" ja sen jalkeen

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Parametrin "Last -1-" tallennettu arvo ilmestyy
nayttéon.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Nayttdéon ilmestyy ensin "Po-r" ja sen jalkeen
ll_1_ll.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Parametrin "Po-r -1-" tallennettu arvo ilmestyy
nayttoon.



Asentaminen ja liittdminen

o ¥ V¥

-~

e 4
°

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Nayttdon ilmestyy ensin "Last" ja sen jélkeen
ll_2_ll.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Parametrin "Last -2-" tallennettu arvo ilmestyy
nayttoon.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Nayttéon ilmestyy ensin "Po-r" ja sen jalkeen
"_2_“.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Parametrin "Po-r -2-" tallennettu arvo ilmestyy
nayttéon.

Arvojen syoéttaminen:

e 4
e 4

e 4
e 4
e 4

Valitse parametri P 2.2 nuolindppaimilla.

Paina Enter-nappainta niin monta kertaa
perakkain, ettd nayttdon ilmestyy " L - -".

Paina nappainta, kunnes "Code" on naytdssa.
Paina Enter-nappainta pitkaan.
Syo6ta koodi 1443.
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Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Nayttdéon ilmestyy ensin "Last" ja sen jalkeen
ll_1_ll.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Sy6ta parametrille "Last -1-" haluamasi arvo
nuolinappaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Nayttdéon ilmestyy ensin "Po-r" ja sen jalkeen

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Syo6ta parametrille "Po-r -1-" haluamasi arvo
nuolinappaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Nayttéon ilmestyy ensin "Last" ja sen jalkeen
"_2_".

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Syo6ta parametrille "Last -2-" haluamasi arvo
nuolinappaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Nayttdon ilmestyy ensin "Po-r" ja sen jélkeen
II_2_II.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Sy6ta parametrille "Po-r -2-" haluamasi arvo
nuolinappaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

P 2.2 ilmestyy nayttdéon, ja parametrit ovat
tallentuneet muistiin.
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P 2.3 ASETUKSEN MAARITTELY
TESTIKUORMAN AVULLA (TEACH-IN)

Taman parametrin avulla on mahdollista maarittaa
seka hitaan ettd nopean nostonopeuden ilmavaliteho
valmiiksi maaritellyn sekvenssin avulla. Sekvenssissa
on kaksi vaihetta. Jarjestelma mittaa ensimmaisessa
vaiheessa ilmavalitehon kuormakoukun ollessa tyhja
ja toisessa vaiheessa testikuorman avulla. Taman
perusteella LIS-SE laskee verrannollisen funktion
(kuormitussuoran), jonka avulla se puolestaan laskee
mydhemmin kayton aikana kulloisenkin kuorman
ilmavalitehon perusteella.

Kaikki seuraavassa kuvatut vaiheet on suoritettava
kokonaan. Muutoin asetukset jaavat kesken ja
seurauksena on virheilmoituksia!

Testikuorman painon tulee olla tiedossa, mikali
asetuksen maarittely tapahtuu testikuorman avulla.
Testikuorman tulisi olla 80 % maksimikantokyvysta!

Testikuorman taytyy olla vahintaan 40 %
maksimikantokyvysta. Jos asetuksen maarittelyyn
kaytettava testikuorma on 40 % - 80 %
maksimikantokyvysta, tasta on tehtava merkinta
tarkastuskirjaan!

Mita lahempana testikuorma on maksimikantokykya,
sita tarkempi on kuorman naytté.

Seuraavassa suoritetaan useita mittauksia.
Kuormakoukkua voi laskea jokaisen mittauksen
jalkeen, jotta nostokorkeus on riittdva seuraavan
mittauksen yhteydessa.
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Syota testikuorman arvo:

o o ¥ W

r 4

Valitse parametri P 2.3 nuolindppaimilla.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.
Parametri on avattu.

Kuorma ilmestyy nayttoon.

Paina Enter-nappainta, kunnes nayttéon
ilmestyy "0.000".

Syota testikuorma nuolinappaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.
LIS-SE nayttaa tekstin "Pro1".

[Imavalitehon mittaaminen ilman
testikuormaa:

->

Paina painiketta "nosto" hitaalla
nostonopeudella, kunnes nostomoottori
pysahtyy itsestaan.

limavaliteho on mitattu hitaalla
nostonopeudella.

LIS-SE on tallentanut arvon.

Naytdssa on teksti "Pro2".

Paina painiketta "nosto" nopealla
nostonopeudella, kunnes nostomoottori
pysahtyy itsestaan.

limavaliteho on mitattu nopealla
nostonopeudella.

LIS-SE on tallentanut arvon.
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lImavalitehon mittaaminen testikuorman
avulla:

Laske kuormakoukku alas.
Kiinnita testikuorma.

Iy

Nosta testikuormaa, kunnes kuorma riippuu
vapaasti.

¥

Paina hatapysaytyspainiketta vahintaan
5 sekuntia.

LIS-SE néayttaa tekstin "Pro3".

Paina painiketta "nosto" hitaalla
nostonopeudella, kunnes nostomoottori
pysahtyy itsestaan.

® |Imavaliteho on mitattu hitaalla
nostonopeudella testikuormaa kayttaen.

® LIS-SE on tallentanut arvon.

LIS-SE nayttaa tekstin "Pro4".

Paina painiketta "nosto" nopealla
nostonopeudella, kunnes nostomoottori
pysahtyy itsestaan.

® |Imavaliteho on mitattu nopealla
nostonopeudella testikuormaa kayttaen.

® LIS-SE on tallentanut arvon.

LIS-SE siirtyy testikuorman avulla suoritettavan
mittauksen tilaan, ja nayttdon ilmestyy arvo
0.000.
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Arvon tarkastaminen:

r 4

Nosta testikuormaa ja paina painiketta "nosto"
nopealla nostonopeudella, kunnes
nostomoottori pysahtyy itsestaan.

=¥  |aske testikuorma alas.

=¥  Vertaa testikuormaa LIS-SE-jarjestelman
nayttoon.
Arvo saa poiketa enintaan +10 %. Muutoin
mittaus on suoritettava uudelleen.

¥  Avaa parametritaso.

=¥  Vahvista asetukset poistumalla
parametritasolta parametrin P 9.9 avulla.

¥  Ppaata asetustoimenpide painamalla painiketta
"lasku" 2 sekunnin ajan.

® Teach-in-toimenpide on paattynyt, ja LIS-SE on

kayttovalmis.

P 2.4 LAITEDIAGNOOSI

Téman parametrin avulla LIS-SE-jarjestelman releet
voi kytked manuaalisesti. Lisdksi on mahdollista
tarkastaa tulojen E1 - E7 ja EA ohjaussignaalit.

Parametri jakautuu 3 alueeseen:
— Lahtojen releiden testaus

— Toisen kuormantuntevan kytkentapisteen
testaus

— Tulojen E1 - E7, EA testaus

Nostokoneisto ei nouse eika laskeudu, mikali tama
parametri on valittuna!l

Valitse parametri P 2.4 nuolindppaimilla.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.

"Code" ilmestyy nayttoon.

Paina Enter-nappainta pitkaan.

Syo6ta koodi 1443.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Parametri on avattu.

Yo b de ¥V

Hae seuraavat taulukon kytkentapisteet vuoron
peraan nayttdon painamalla Enter-nappainta.

Taulukon sisaltamien eri kytkentapisteiden
avulla on mahdollista tarkastaa lahtéjen ja
tulojen releet. Toisen kuormantuntevan
kytkentapisteen tarkastus ei ole viela
mahdollista.
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Lahtdjen releiden testaus

Kytkentakosketinten tila Tiedot Huomautus Naytto
naytdéssa virhetilanteessa

Testauspiste Nosto Lasku Nopea Valvonta

--0- 0 0 0 0 0001 Kaikki releet lepoasennossa 0000
--1- 1 0 0 0 1000 Noston rele kytkeytynyt 1001
--2- 0 1 0 0 0100 Laskun rele kytkeytynyt 0101
--3- 0 0 1 1 0011 Nopean nopeuden rele 0010

kytkeytynyt

Tulojen EG/E2/E7/EA testaus

Tulojen tila Tiedot Huomautus Nayttod
naytossa virhetilanteessa
Testauspiste E6 E2 E7 EA
--6- 0 0 0 0 4000 Ei signaalia tuloissa 0000
Valvonta OK

1 0 0 0 0001 Signaali tulossa "nosto" 4000

0 1 0 0 0020 Signaali tulossa "lasku" 4000

1 0 1 1 0301 Signaali tulossa "nopea/nosto” 4000

0 1 1 1 0320 Signaali tulossa "nopeal/lasku" 4000

Tulojen E5/E4/E3/E1 testaus

Tulojen tila Tiedot Huomautus Naytto
naytossa virhetilanteessa

Testauspiste E5 E4 E3 EA1

--7- Tulo E1 ei aktiivinen!

Tulo E3 ei aktiivinen!

0 1 0 0 0700 Tulon E4 signaali kasitelty 0000
(valinnainen toiminto — vain
kahden kulkuvaunun ollessa
yhteiskaytossa)

1 0 0 0 8000 Tulon ES signaali kasitelty 0000
(valinnainen toiminto — vain
kahden kulkuvaunun ollessa
yhteiskaytossa)
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P 3.0 KUORMANAYTTO

Taman parametrin kohdalla on nahtavissa viimeksi
nostetun kuorman arvo [yksikkd: t]. Tama on

mahdollista ainoastaan moottorin ollessa kaynnissa.

Viimeksi ndytdssa oleva arvo pysyy naytéssa
moottorin sammuttamisen jalkeen tai laskun
yhteydessa. Kun kuormaa nostetaan uudelleen,
kuormanayttd paivittyy ja nayttaa kuorman nykyisen
arvon. Nosturi on siten taman parametrin kohdalla
toimintatilassa ja pystyy nain nostamaan tai
laskemaan kuorman.

Ylikuormituksen esto on toiminnassa taman
parametrin kohdalla!

> Valitse parametri P 3.0 nuolindppaimilla.
=» Paina Enter-nappainta lyhyesti.

® Parametri on avautunut, ja ruudussa
vuorottelevat naytot "ABUS" ja "00.00".

=¥» Nosta kuormaa.
®

Ruudussa vuorottelevat nostetun kuorman
hetkellinen arvo ja teksti "ABUS".

Taman jalkeen parametritaso on haettava uudelleen
nayttdéon, jotta parametrin kohdalta voi poistua.

=» Paina Enter-ndppainta, kunnes "Code" tai
"P-nr" on naytdssa.

=» Avaa parametritaso.

=» Poistu parametritasolta parametrin P 9.9
kautta.
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P 3.1 ILMAVALITEHO

Taman parametrin kohdalta voi lukea jarjestelman
kulloinkin laskeman ilmavalitehon [yksikko: kW].
Mittaus on mahdollista ainoastaan moottorin kdydessa
noston yhteydessa. Viimeksi naytéssa oleva arvo
pysyy naytdssa moottorin sammuttamisen jélkeen,
kunnes jarjestelma suorittaa mittauksen uudelleen.
Nosturi on siten tdman parametrin kohdalla
toimintatilassa ja pystyy nain nostamaan tai
laskemaan kuorman.

Ylikuormituksen esto on pois kaytdsta taman
parametrin kohdalla!

POIS KAYTOSTA OLEVASTA
YLIKUORMITUKSEN ESTOSTA
AIHEUTUVA VAARA!
Ylikuormituksen esto on pois
kaytdsta taman parametrin kohdalla.

Tama voi johtaa nosturin
ylikuormitukseen. Kuorma voi
pudota tdman seurauksena, mika
voi puolestaan johtaa
loukkaantumiseen tai pahimmillaan
kuolemaan.

Ala ylikuormita nosturia ja kayta
nosturia varovasti!

Valitse parametri P 3.1 nuolindppaimilla.

X7

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Parametri on avautunut, ja naytdssa on
hetkellinen arvo.

Taman jalkeen parametritaso on haettava uudelleen
nayttdon, jotta parametrin kohdalta voi poistua.

=» Paina Enter-nappainta, kunnes "Code" tai
"P-nr" on naytdssa.

=» Avaa parametritaso.

=>» Poistu parametritasolta parametrin P 9.9
kautta.
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P 3.2 KUORMANAYTTO
YLIKUORMITUKSEN ESTON OLLESSA
POIS KAYTOSTA

Kuten parametri P 3.0, paitsi etta ylikuormituksen esto
on pois kaytosta! Nosturi on tdman parametrin
kohdalla silti toimintatilassa ja pystyy nostamaan tai
laskemaan kuorman, silla jarjestelma pystyy
mittaamaan nostetun kuorman vain moottorin
kaydessa.

POIS KAYTOSTA OLEVASTA
YLIKUORMITUKSEN ESTOSTA
AIHEUTUVA VAARA!
Ylikuormituksen esto on pois
kaytosta tdman parametrin kohdalla.

Tama voi johtaa nosturin
ylikuormitukseen. Kuorma voi
pudota taman seurauksena, mika
voi puolestaan johtaa
loukkaantumiseen tai pahimmillaan
kuolemaan.

Ala ylikuormita nosturia ja kayta
nosturia varovasti!

Valitse parametri P 3.2 nuolindppaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

e V¥

Parametri on avautunut, ja ruudussa
vuorottelevat naytot "ABUS" ja "00.00".
=» Nosta kuormaa.

® Ruudussa vuorottelevat nostetun kuorman
hetkellinen arvo ja teksti "ABUS".

Taman jalkeen parametritaso on haettava uudelleen
nayttdon, jotta parametrin kohdalta voi poistua.

=» Paina Enter-nappainta, kunnes "Code" tai
"P-nr" on naytdssa.

=» Avaa parametritaso.

=» Poistu parametritasolta parametrin P 9.9

kautta.
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P 3.3 MOOTTORIN VIRTA

Taman parametrin kohdalta voi lukea moottorin virran
[yksikkd: A]. Mittaus on mahdollista vain moottorin
kaydessa. Nayttd pysyy muuttumattomana moottorin
sammuttamisen jalkeen, kunnes jarjestelma suorittaa
mittauksen uudelleen. Nosturi on siten tdman
parametrin kohdalla toimintatilassa ja pystyy nain
nostamaan tai laskemaan kuorman.

=>» Valitse parametri P 3.3 nuolindppaimilla.
=>» Paina Enter-nappainta lyhyesti.
® Parametri on avautunut, ja arvo "00.00" on
naytossa.
=» Paina noston tai laskun painiketta.
® Nykyinen arvo ilmestyy nayttoon.

Taman jalkeen parametritaso on haettava uudelleen
nayttdéon, jotta parametrin kohdalta voi poistua.

=>» Paina Enter-nappainta, kunnes "Code" tai
"P-nr" on naytdssa.
=>» Avaa parametritaso.
=>» Poistu parametritasolta parametrin P 9.9
kautta.
P 3.4 VERKKOJANNITE

Taman parametrin kohdalta voi lukea moottorin
verkkojannitteen [yksikko: V]. Nayttd pysyy
muuttumattomana moottorin sammuttamisen jalkeen,
kunnes jarjestelma suorittaa mittauksen uudelleen.
Nosturi on tdman parametrin kohdalla toimintatilassa
ja pystyy nain nostamaan tai laskemaan kuorman.

>
>

® Parametri on avautunut, ja naytdssa on
hetkellinen arvo.

Valitse parametri P 3.4 nuolindppaimilla.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Taman jalkeen parametritaso on haettava uudelleen
nayttdon, jotta parametrin kohdalta voi poistua.

=>» Paina Enter-nappainta, kunnes "Code" tai
"P-nr" on naytdssa.

=>» Avaa parametritaso.

=» Poistu parametritasolta parametrin P 9.9

kautta.
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P 3.41 VERKKOJANNITTEEN
ANALYYSI

Taman parametrin tarkoituksena on helpottaa ja
nopeuttaa verkkojannitteen vaihtelujen diagnostiikkaa
ja mittausta nopean nostonopeuden kaynnistamisen
yhteydessa. Mittaus tapahtuu moottorin kdydessa,
joten nosturi on tdman parametrin kohdalla
toimintatilassa ja pystyy nain nostamaan tai
laskemaan kuorman.

Nosturi tulisi sijoittaa tdman mittauksen ajaksi
mahdollisimman etaalle kiskojohtimen virran syotdsta,
jotta myd6s kiskojohtimessa esiintyvan jannitehavion
mittaaminen olisi mahdollista.

Jarjestelma mittaa yhteensa 10 verkkojannitteen
arvoa [yksikkd: V]. Mittaus tapahtuu 50 ms:n valein
nopean nostonopeuden kaynnistymisen yhteydessa.

-> Sijoita nosturi mahdollisimman kauas
kiskojohtimen virran sy6tosta.

=¥ Kiinnita testikuorma.

Nosta testikuormaa 2 sekunnin ajan hitaalla
nostonopeudella ja siirry tdman jalkeen
nopealle nostonopeudelle vahintaan

2 sekunnin ajaksi.

Valitse parametri P 3.41 nuolindppaimilla.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.
Parametri on avattu.

Ensimmainen arvo ilmestyy nayttéon.

Ve o V¥

Siirry seuraavaan arvoon painamalla lyhyesti
Enter-nappainta.

Arvo

1 Verkkojannite, joka on mitattu hitaalla
nostonopeudella 50 ms ennen
siirtymista nopealle nostonopeudelle.

2 Verkkojannite, joka on mitattu hetkell3,
jolloin hitaalta nostonopeudelta on
siirrytty nopealle nostonopeudelle.

3-10 Verkkojannite, joka on mitattu timan

jalkeen 50 ms:n valein.

Mitatut arvot saavat poiketa 400 V:n
kokonaisverkkojannitteella tietolehden mukaan
enintadan -6,5 %. Nama arvot eivat saa alittua!

Taman jalkeen parametritaso on haettava uudelleen
nayttdéon, jotta parametrin kohdalta voi poistua.

=» Paina Enter-nappainta, kunnes "Code" tai
"P-nr" on naytdssa.

Avaa parametritaso.

Poistu parametritasolta parametrin P 9.9
kautta.

v vy

Laske testikuorma alas.
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P 4.0 KUORMANTUNTEVA
KYTKENTAPISTE

Taman parametrin kohdalla on mahdollista asettaa
kuormantunteva kytkentépiste 0 %:n ja 110 %:n valille
maksimikantokyvysta. Arvon voi asettaa 2 %:n
portain.

Kuormantunteva kytkentapiste aktivoituu LIS-SE-
jarjestelman tulon EA kytkeytyessa. Nain on
mahdollista toteuttaa esim. ristivipukytkimen kytkemat
osakuorma-alueet (palkin alennettu maksimikantokyky
esim. reunan kohdalla).

Valitse parametri P 4.0 nuolindppaimilla.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Aseta arvo 0 %:n ja 110 %:n valille
maksimikantokyvysta.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

o ¥ VYV VY

Arvo tallentuu muistiin.

P 4.1 NOSTOKONEISTON 1
YLIKUORMITUKSEN ESTON
KYTKENTAPISTE

Taman parametrin kohdalla on mahdollista asettaa
ylikuormituksen eston kytkentapiste 0 %:n ja 110 %:n
valille maksimikantokyvysta. Arvon voi asettaa 2 %:n
portain.

Tama kytkentapiste on kaytossa siina tapauksessa,
etta LIS-SE-jarjestelman tulo EA ei ole kytkeytynyt.

Valitse parametri P 4.1 nuolindppaimilla.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Aseta arvo 0 %:n ja 110 %:n valille
maksimikantokyvysta.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

e ¥ V¥V

Arvo tallentuu muistiin.



Asentaminen ja liittaminen | LIS-SE-jarjestelman lukeminen ja asetusten maarittely

P 4.4 KAYTTO
P 4.2 TOINEN KUORMANTUNTEVA KAKSOISNOSTOKONEISTOJEN
KYTKENTAPISTE KOHDALLA
Taman parametrin kohdalla on mahdollista asettaa Taméan parametrin avulla maaritellaan '
toinen kuormantunteva kytkentépiste 0 %:n ja 110 %:n nostokoneistojen viiveella tapahtuvan kytkeytymisen
valille maksimikantokyvysta. Arvon voi asettaa 2 %:n asetukset. Taman tarkoituksena on estaa suurten

kaynnistysvirtojen esiintyminen samanaikaisesti
nostokoneistojen moottoreissa. Parametri voi saada
Toinen kuormantunteva kytkentapiste kytkee arvot 0, 1ja 2.

virtamuuntajamoduulin releen, jolloin esimerkiksi torvi
voi antaa varoitusdanen 100 %:n maksimikantokyvyn

portain.

ylittyessa. Arvo Merkitys
. . o 0 Nopea nostonopeus ilman viivetta
=» Valitse parametri P 4.2 nuolinappaimilla.
=» Paina Enter-ndppainta lyhyesti. 1 0,5 sin viive
® Parametri on avattu. 2 1'sin viive
=» Asetaarvo 0 %:n ja 110 %:n valille
maksimikantokyvysta.
> Paina Enter-nappaint lyhyesti => valitse parametri P 4.4 nuolinappaimilla.
® Arvo on tallennettu. =» Paina Enter-nappéinta lyhyesti.
® Parametri on avattu.
=>» Paina nappainta, kunnes "Code" on naytossa.
P 4.3 EI TOIMINTOA =>» Paina Enter-nappainta pitkaan.
i . ) => Syota koodi 1443
Talle parametrille ei ole talla hetkelld osoitettu . T,
=>» Vvalitse nuolindppaimilla kayttdalueen mukaan

toimintoa, minka vuoksi parametrin voi ohittaa.
seuraava asetus:

Kayttotapa Laite 1 Laite 2
1 nostokoneisto 0 ---

2 nostokoneistoa 1 1
rinnakkain

Kayttd 1 2
kaksoisnostokoneiston

kohdalla

=» Paina Enter-nappainta lyhyesti.

® Syotetty arvo on tallennettu.
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P 5.0 MITTAUSAJAN PIDENNYS

Taman parametrin avulla voi pidentaa mittausaikaa
moottoreiden kaynnistymisen aikana. Tama voi olla
tarpeen esim. liian pienen verkkojannitteen vuoksi,
silld kdynnistysvirta virtaa talléin yli 300 ms:n ajan.
Tassa tapauksessa jarjestelma tunnistaisi 300 ms:n
kuluttua ylikuormitustilan liilan suuren kaynnistysvirran
vuoksi, vaikka suuri virta ei talldin johdukaan
ylikuormituksesta vaan moottorin vaantémomentin
puuttumisesta liian pienen verkkojannitteen
seurauksena.

Oletusasetus: 300 ms
Mittausaikaa voi pidentad enimmilldan 460 ms:iin.

Parametrin voi avata vain erityisen koodin avulla! Jos
mittausaikaa on pidennettava, ota yhteys ABUS-
huoltoon. Katso sivu 45.

Valitse parametri P 5.0 nuolindppaimilla.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Parametri on avattu.

Nykyinen arvo ilmestyy nayttéon.

Paina nappainta, kunnes "Code" on naytdssa.
Paina Enter-nappainta pitkaan.

Syo6ta koodi.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Sy6ta arvo nuolindppaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

e WV WV dde o V¥

Arvo on tallennettu.
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P 5.01 HERKKYYS, NOPEA
KUORMANKASVU

Taman parametrin kohdalla voi asettaa
nostokoneiston reagointiherkkyyden kuorman
tempautumiseen. Kuorman tempautumisen
yhteydessa nostokoneisto kytkeytyy nopealta
nostonopeudelta takaisin hitaalle nostonopeudelle,
kunnes nopea kuormankasvu on ohi.

Arvolla ei ole yksikkd4, ja sen voi asettaa 20:n ja
255:n valille. Arvo 20 merkitsee suurinta mahdollista
herkkyytta ja arvo 255 puolestaan pienintd mahdollista
herkkyytta.

Parametrin voi avata vain erityisen koodin avulla! Jos
nopean kuormankasvun asetusta on muutettava, ota
yhteys ABUS-huoltoon. Katso sivu 45.

Valitse parametri P 5.01 nuolinappaimilla.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Parametri on avattu.

Nykyinen arvo ilmestyy nayttéon.

Paina nappaintd, kunnes "Code" on naytdssa.
Paina Enter-nappainta pitkaan.

Syo6ta koodi.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Sy6ta arvo nuolindppaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

e VWV W VVe o YV

Arvo on tallennettu.
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P 5.1 TEOREETTINEN KAYTTOAIKA

LIS-SE-jarjestelman lukeminen ja asetusten maarittely

Tama parametri nayttda sen FEM:n luokituksen
mukaisen ryhman tdyskuormatunnit, johon
nostokoneisto on sijoitettu.

Jos kuormitusspektrin muisti ei ole kaytossa, naytdéssa

on lukema 0000.

Luokitus FEM:n mukaan Tayskuormatunnit
1Dm M1 100
1Cm M2 200
1Bm M3 400
1Am M4 800
2m M5 1600
3m M6 3200
4m M7 6300
5m M8 12500
=» Vvalitse parametri P 5.1 nuolindppaimilla.
=» Paina Enter-nappéainta lyhyesti.
® Parametri on avautunut, ja naytdssa on

hetkellinen arvo.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.

o ¥

P 5.1 ilmestyy nayttoon.
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P 5.2 KUORMITUSSPEKTRIN MUISTI

Taman parametrin kohdalta voi lukea
kuormitusspektrin muistin tiedot.

Taman parametrin voi avata parametritasolta tai
suoraan kayttotilassa olevasta naytosta. Katso
"Parametritason avaaminen", sivu 8.

Kuormitusspektrin muisti sisaltaa yhteensa 6 arvoa.

Arvo Merkitys

1 Teoreettinen kayttdaika D

Todellinen kayttdaika S

Kuormitusspektrin kerroin Kmi

Kayttétunnit Ti

Jaljella oleva kayttdika

Ol ||l WOWIN

Lahtoarvo

Paina nappainta, kunnes "Code" on naytdssa.
Paina Enter-nappainta pitkaan.

Syo6ta koodi 2223.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

e VNV VY

Kuormitusspektrin muisti nayttaa ensimmaisen
arvon.

Seuraavaan arvoon voi siirtya painamalla
lyhyesti Enter-nappainta.

L2

Kuormitusspektrin muistista voi poistua
painamalla pitkdan Enter-ndppainta.

LIS on kayttotilassa.



Asentaminen ja liittdminen

P 5.3 TESTI ENSIMMAISTA
KAYTTOONOTTOA EDELTAVAN
TARKASTUKSEN YHTEYDESSA

Taman parametrin avulla LIS-SE-jarjestelman lahtojen
releet voi kytkea manuaalisesti.

T&ta toimintoa kayttada yleensa asiantuntijahenkilosto
ennen ensimmaista kayttdonottoa suoritettavan
tarkastuksen yhteydessa.

Ylikuormituksen esto on pois kaytdsta taman
parametrin kohdalla! Parametri sulkeutuu
automaattisesti 45 minuutin kuluttua, minka jalkeen
ylikuormituksen esto on jalleen toiminnassa.

POIS KAYTOSTA OLEVASTA
YLIKUORMITUKSEN ESTOSTA
AIHEUTUVA VAARA!
Ylikuormituksen esto on pois
kaytosta taman parametrin kohdalla.

Tama voi johtaa nosturin
ylikuormitukseen. Kuorma voi
pudota taman seurauksena, mika
Voi puolestaan johtaa
loukkaantumiseen tai pahimmillaan
kuolemaan.

Ala ylikuormita nosturia ja kayta
nosturia varovasti!

Tiedot naytdssd Toiminto

1 Nosto tai lasku ei mahdollista

2 Nosto tai lasku hitaasti mahdollista

3 Nosto tai lasku hitaasti ja nopeasti
mahdollista

4 Nosto tai lasku hitaasti ja nopeasti
mahdollista

Toinen kuormantunteva
kytkentapiste ohitettu

5 Ei kaytossa
=» Avaa parametri P 5.3 nuolindppaimilla.
=» Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Parametri on avautunut, ja naytdssa on
taulukon ensimmainen arvo.

Arvosta toiseen voi siirtya painamalla lyhyesti
Enter-ndppainta.

Tarkasta toiminnot.

Paina Enter-nappainta pitkaan.

e ¥V V¥

P 5.3 ilmestyy nayttoon.
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LIS-SE-jarjestelman lukeminen ja asetusten maarittely

P 5.4 NAPPAYSLASKIN

Parametrin voi avata vain erityisen koodin avulla! Jos
nappayslaskimen asetusta on muutettava, ota yhteys
ABUS-huoltoon. Katso sivu 45.

Oletusasetus: 16

Valitse parametri P 5.4 nuolindppaimilla.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Parametri on avattu.

Nykyinen lukumaara ilmestyy nayttéon.

Paina nappaintd, kunnes "Code" on naytdssa.
Paina Enter-nappainta pitkaan.

Sy6téa koodi.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Valitse lukumaara nuolinappaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

e W VWV Ve o VY

Lukumaara on tallennettu.

P 5.5 ARVOJEN POISTAMINEN

Taman parametrin avulla voi poistaa kaikki arvot
kuormitusspektrin muistia lukuun ottamatta.

Avaa parametri P 5.5 nuolindppaimilla.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.
"Code" ilmestyy nayttdéon.

Paina Enter-nappainta pitkaan.

Syo6ta koodi 1443.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.
Naytdssa vilkkuvat kirjaimet "LOE".
Paina Enter-nappainta pitkaan.

e Ve YW Ve YV

Kaikki arvot katoavat muistista
kuormitusspektrin muistin arvoja lukuun
ottamatta!
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P 6.1 LAHTOARVO

Taman parametrin kohdalle voi sy6ttaa lahtdarvon
[yksikko: h], jonka jarjestelma vahentaa jaljella olevan
kayttdian laskennassa teoreettisten tdyskuormatuntien
maarasta. Lahtdéarvo ilmoittaa talléin nostokoneistolle
kulloinkin kertyneiden tédyskuormatuntien maaran.

Tata parametria kaytetdan esimerkiksi silloin, kun
uutta LIS-SE-jarjestelmaa kaytetaan jo kaytdssa
olleen nostokoneiston yhteydessa.

Taso

1 Tallennetun lahtéarvon nayttd

2 Uuden Iahtdarvon syoéttaminen

Valitse parametri P 6.1 nuolinappaimilla.

X

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Parametri on avautunut, ja kirjaimet "STA" ovat
hetken ajan naytossa.

Nykyinen lahtdarvo ilmestyy nayttéon.

Paina nappainta, kunnes "Code" on naytdssa.
Paina Enter-nappainta pitkaan.

Sy6ta koodi 1443.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Sy6ta Iahtdarvo nuolinappaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

e YWV UV V.

Lahtodarvo on tallennettu.

P 6.2 TODELLINEN KAYTTOAIKA S

Tama parametri ilmoittaa todellisen kayttdéajan arvon
[yksikko: h].

=» Vvalitse parametri P 6.2 nuolindppaimilla.
=» Paina Enter-ndppainta lyhyesti.

® Parametri on avautunut, ja naytdssa on
hetkellinen arvo.

=» Paina Enter-nappainta lyhyesti.
® P 6.2 ilmestyy nayttoon.
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P 6.3 KAYTTOTUNNIT TI

Tama parametri nayttaa kayttdtunnit [yksikko: h).

=> Vvalitse parametri P 6.3 nuolindppaimilla.
=>» Paina Enter-nappainta lyhyesti.

® Parametri on avautunut, ja naytdéssa on
hetkellinen arvo.

=» Paina Enter-ndppainta lyhyesti.
® P 6.3 ilmestyy nayttoon.

P 6.4 TEOREETTISEN KAYTTOAJAN
SYOTTAMINEN

Taman parametrin avulla voi maaritella teoreettisen
kayttdajan FEM:n luokituksen mukaisten ryhmien
avulla ja aktivoida kuormitusspektrin muistin.

Jos kuormitusspektrin muisti ei ole kaytdssa, naytdssa
on lukema 0000.

Vain ABUS voi aktivoida kuormitusspektrin muistin.
Jos tarvitset kuormitusspektrin muistia, ota yhteys
ABUS-huoltoon. Katso sivu 45.

Luokitus FEM:n mukaan Tayskuormatunnit
1Dm M1 100

1Cm M2 200

1Bm M3 400

1Am M4 800

2m M5 1600

3m M6 3200

4m M7 6300

5m M8 12500

Valitse parametri P 6.4 nuolindppaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Syétéd FEM:n luokitukseen perustuva
teoreettinen kayttéaika nuolinappaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

->
-3
® Parametri on avattu.
-)
-)
)

Arvo on tallennettu.
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P 6.5 ARVOJEN POISTAMINEN
(KUORMITUSSPEKTRIN MUISTIN
TYHJENNYS MUKAAN LUETTUNA)

Tata parametria kaytettaessa kaikki arvot katoavat
muistista kuormitusspektrin muistin arvot mukaan
luettuina. Toimenpide on mahdollinen vain erityisen
koodin avulla!

Kuormitusspektrin muistin voi tyhjentaa vain erityisen
koodin avulla. Jos muisti on tarpeen tyhjentaa, ota
yhteys ABUS-huoltoon. Katso sivu 45.

Avaa parametri P 6.5 nuolinappaimilla.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.
"Code" ilmestyy nayttoon.

Paina Enter-nappainta pitkaan.

Syo6ta koodi.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

o ¥¥¥e ¥V

Kaikki arvot kuormitusspektrin muistin arvot
mukaan luettuina katoavat muistista!

P 7.0 SALASANAN SYOTTAMINEN
PARAMETRITASOA 3 VARTEN

Vain ABUSin kaytettavissa!
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LIS-SE-jarjestelman lukeminen ja asetusten maarittely

P 9.9 POISTUMINEN
PARAMETRITASOLTA

Parametritasolta on poistuttava aina parametrin P 9.9
avulla, jotta arvot ovat tallentuneet muistiin ja
ylikuormituksen esto on jalleen toiminnassa!

¥  Valitse parametri P 9.9 nuolindppaimilla.
=¥  Paina Enter-ndppainta lyhyesti.

® Parametritaso sulkeutuu.



Kunnossapito

KUNNOSSAPITO

Kunnossapitoon liittyvat turvallisuusohjeet

KOSKEE KAIKKIA NOSTURIN KUNNOSSAPIDOSTA, KORJAUKSESTA TAl

MUUTOSTOISTA VASTAAVIA HENKILOITA.

Nosturin omistava yritys vastaa
kunnossapitohenkildston valinnasta ja patevyydesta.

HENKILOVAHINKOJEN VAARA!
Jos nosturin kunnossapito
hoidetaan vaarin, henkil6t voivat
loukkaantua.

Jos kunnossapito annetaan muun
kuin ABUS-henkiloston tehtavaksi,
nosturin omistavan yrityksen
vastuulla on varmistaa
kunnossapitohenkildston riittava
patevyys. Noudata tdssa kuvattuja
toimintaohjeita tarkasti.

Esimerkkeja patevista henkildista:

— Henkilét, joilla on koneenrakennus- ja
sahkoalan ammattikoulutuksen perusteella
kattava asiantuntemus nostureista.

— Henkil6t, joilla on riittavasti kokemusta
nostureiden kaytosta, asennuksesta ja
huollosta.

— Henkilét, jotka ovat perehtyneet kattavasti
kohdemaassa sovellettaviin teknisiin
saantdihin, yleisohjeisiin ja
turvallisuusmaarayksiin.

— Henkildt, jotka ovat osallistuneet sdanndllisesti
ABUSIn jarjestamaan koulutukseen.

ABUS ei vastaa vahingoista, jotka johtuvat
virheellisesti suoritetuista ja epapatevien henkildiden
suorittamista kunnossapitotdista.

ABUS suosittelee, ettd kunnossapito annetaan ABUS-
huollon suoritettavaksi.
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KUNNOSSAPITOON LIITTYVAT
TURVALLISUUSOHJEET

Noudata aina seuraavia turvallisuusohjeita kaikissa
LIS-jarjestelmalla varustettua nosturia koskevissa
kunnossapitotdissa.

— Kytke séhkdpaakeskuksen paakytkin pois
paalta. Lukitse kytkin siten, ettd sita ei voi
kytkea vahingossa paalle.

— Veda erotuskytkin irti nosturin kontaktorikotelon
pistorasiasta. Lukitse pistorasia riippulukolla,
jotta erotuskytkinta ei voi tydntaa vahingossa
uudelleen paikalleen.

— Ka&yta sopivia nostotasoja ja putoamissuojia.

— Esté& paéasy nostotasoja ympardivalle toiminta-
alueelle.

— Pysaytd muut saman nosturiradan nosturit tai
kunnossapidettavan nosturin yla- tai alapuoliset
muut nosturit. Lukitse kytkimet siten, etta niita
ei voi kytkea vahingossa uudelleen paalle.
Muut nosturit voivat muutoin kaataa nostolavan
tai tormata kunnossapidettavaéd nosturia
vasten.

— Tiedota lahist6lla oleville henkilGille
kunnossapitotoista.

— Anna nosturiin liittyvat sahkotyot ainoastaan
koulutettujen ammattilaisten tehtavaksi!

— Kontaktorikoteloissa on myos
hatapysaytyspainikkeen painamisen jalkeen
korkea jannite, joka voi johtaa kuolemaan.



Kunnossapito

Hairididen poistaminen LIS-SE-jarjestelmasta

HAIRIOIDEN POISTAMINEN LIS-SE-JARJESTELMASTA

Jos LIS-SE-jarjestelma ei toimi lainkaan tai jarjestelman toiminta poikkeaa odotetusta, tama voi johtua LIS-SE-
jarjestelmassa esiintyvasta hairiosta.

VIRHEILMOITUKSET

LIS-SE-jarjestelman hairididen tapauksessa:

LIS-SE ilmoittaa hairidistéd nayttddn ilmestyvien ilmoitusten avulla.

limoitukset Virhe Korjaus

Err1 Virran korjauskerrointa ei ole syotetty. Sy6ta virran korjauskerroin parametrin P 1.3
kohdalle.

Err 2 Maksimikantokykya ei ole syétetty. Sy6té maksimikantokyky parametrin P 0.1 kohdalle.

Err3 LIS-SE-jarjestelméan asetukset Maarittele asetukset testikuorman avulla (P 2.3).

maarittelematta.

Err 6 limoitus on nahtavissa parametrin P 2.3 Kasvata testikuormaa vahintaan 40 %:iin

kohdalla, mikali testikuorma on lilan pieni  maksimikantokyvysta ja maarittele asetukset
tai mikali asetukset on maaritelty taikka uudelleen testikuormaa kayttaen (P 2.3).
litdnnat kytketty vaarin.

Err7 Asetuksia ei ole maaritelty oikein Suorita asetustoimenpiteet uudelleen.

esimerkiksi sen vuoksi, etta nostopainike
on vapautettu teach-in-tilassa parametrin
P 2.3 kohdalla ennen mittauksen
paattymista.

Err 8 Virhe tietojen tallennuksen yhteydessa Vaihda LIS-SE.

Err9 Virhe tietojen lukemisen yhteydessa. Paina Enter-nappainta, kunnes ilmoitus katoaa
naytdsta. Vaihda muussa tapauksessa LIS-SE-
jarjestelma.

[no] Tunnusnumero tai koodi on syétetty Pyyda ABUS-huollolta palautusetiketti ja Iaheté laite

4 kertaa vaarin. ABUS-huoltoon lukituksen poistamista varten.

-=-17 Néappayslaskin on lauennut. Paina laskupainiketta vahintaan 3 sekuntia.

vilkkuu 1x/1 s

U_l Jarjestelman laskema ilmavaliteho on alle  Vialliset kontaktorit

nostopainiketta
painettaessa

10 W.

Johdotusvika

Tarkasta asetukset

Jannite puuttuu tulosta 1 LO1

00.00 Ylikuormituspysaytys tai ndppayslaskimen Paina laskupainiketta vahintaan 3 sekuntia.
vilkkuu 1x/1 s laukeaminen, mikali jannite on katkaistu ja

kytketty uudelleen kuittaamatta ilmoitusta

laskukomennon avulla.
Ylikuormitus Ylikuormitus noston yhteydessa Laske kuorma alas ja pienenna kuormaa.
vilkkuu 1x/1 s

Ylikuormituspysaytys on lauennut, vaikka
nosturilla ei ole nostettu lilan suurta
kuormaa.

Kuluneet kontaktorit

Jannitehavio

Liian pieni verkkojohdon mitoitus.

Liian suuri kaynnistysvirta.

Jarru ei avaudu

Vaara moottorityypin asetus
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Hairididen poistaminen LIS-SE-jarjestelmasta

liImoitukset

Virhe

Korjaus

--H2

Yhteiskaytossa olevan nostokoneiston
pysaytys esim. rajakatkaisimen
saavuttamisen yhteydessa. Tama johtuu
kuormakoukun varusteiden pituuden eroista,
epasymmetrisista kiinnityspisteista tai
jommankumman nostokoneiston
ylikuormituksesta.

Jos syyna eivat ole edella mainitut tekijat,
tarkasta signaalit tuloon ES.

Testi ei OK

LIS-SE-jarjestelman toimintahairid

Pyyda ABUS-huollolta palautusetiketti ja laheta
laite ABUS-huoltoon.

Pysaytys nopealla
nostonopeudella ja
ylikuormituksen
nayttd (vilkkuu

1x/1 s)

Jannitehavio.
Liian pieni verkkojohdon mitoitus.

Lue parametri P 3.41. Tarkasta verkkojohto ja
kayta tarvittaessa paksumpaa johtoa.

Tarkasta paakontaktorit.

Arvo yli 110 %
kantokyvysta
(vilkkuu 1x/1 s)

Ylikuormitus

Laske kuorma alas.

Arvo vilkkuu
2 kertaa
1 sekunnissa.

Moottorin virran naytto

Paakontaktorin kytkeytyminen pois paalta
60 sekunniksi.

Moottorin kaynti estynyt mekaanisesti esim.
avautumattoman jarrun, kiinni juuttuneen
vaihteiston tai viallisen kuulalaakerin vuoksi.
Kontaktorit viallisia, irrallinen liitanta, viallinen
virroitin.

Nayttd on pimea.

Naytdn kayttdjannite on katkennut.

LIS-SE-jarjestelman virtalahde on viallinen.
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LIS-SE-JARJESTELMAN VAIHTO

Viallinen LIS-jarjestelmé& on vaihdettava.

LIS-jarjestelman vaihdon yhteydessa on kiinnitettava
huomio nosturin ja LIS-jarjestelman
kayttéjannitteeseen (arvojen on tasmattava)!

LIS voi vaurioitua, jos kayttdjannite on vaara!

ARVOJEN LUKEMINEN

LIS valmiustilassa:

=¥  Paina Enter-nappainta lyhyesti.

® Kayttdétunnit iimestyvat nayttéon.

Kayttotilassa "nosto" tai "lasku":

=%  Paina noston tai laskun painiketta.

® Kayttotuntilaskurin nykyinen arvo ilmestyy
nayttédn 3 sekunnin ajaksi.

Esimerkki: kdyttétunnit
=¥ Merkitse kayttétunnit muistiin.

=¥ Vain kuormitusspektrin muistilla varustettu
jarjestelma:
merkitse kuormitusspektrin muistin arvo
muistiin. Katso "P 5.2 Kuormitusspektrin
muisti", sivu 31.

=¥ Merkitse muistiin parametrien P 2.1 jaP 2.2
arvot.
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LIS-SE-JARJESTELMAN
IRROTTAMINEN

Naarasliitinryhmé Naarasliitinryhmé

-

electronic

Naarasliitinryhmé
=¥  Erota nosturi jannitesyotoista.

¥ Irrota naarasliitinryhmat LIS-SE-jarjestelman
riviliittimista.

LIS-SE
=¥  Veda LIS-SE pois DIN-kiskosta.

" 4 Poista LIS-SE kulkuvaunun kontaktorikotelosta.

DIN-kisko



LIS-SE-JARJESTELMAN
ASENTAMINEN

LIS-SE DIN-kisko
4 Sijoita uusi LIS-SE kulkuvaunun
kontaktorikoteloon.

=» | ukitse LIS-SE paikalleen DIN-kiskoon.

Naarasliitinryhmé Naarasliitinryhmé

ABUS

electronic

Naarasliitinryhmé

=» Yhdista naarasliitinryhmat LIS-SE-jarjestelman
riviliittimiin.
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ARVOJEN SIIRTAMINEN

-> Kytke nosturi paalle.

=>» Vvain kuormitusspektrin muistilla varustettu
jarjestelma:
syo6ta lahtéarvo parametrin P 6.1 kohdalle.

=>» Siira parametrien P 2.1 ja P 2.2 arvot uuteen
LIS-SE-jarjestelmaan.

Jos aiempia arvoja ei voi kdyttda uudessa
laitteessa, teach-in-toiminnon suorittaminen on
valttamatonta. Katso "Perusasetusten
maarittely", sivu 40.

b 4 Kirjoita kayttotunnit ja kuormitusspektrin
muistin arvo uuden LIS-SE-laitteen koteloon.
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PERUSASETUSTEN MAARITTELY

PARAMETRITASON AVAAMINEN

VAIN KUORMITUSSPEKTRIN
MUISTILLA VARUSTETTU
JARJESTELMA

Jos LIS-jarjestelmé& on varustettu kuormitusspektrin
muistilla, kuormitusspektrin muistin voi lukea ennen
parametritason avaamista. Kuormitusspektrin
muistin voi ohittaa painamalla Enter-nappainta
lyhyesti.

=¥  Paina Enter-nappainta lyhyesti.

® "P-nr." on naytdssa.

=¥ Paina Enter-ndppainta pitkaan.
- 4 Syo6ta tunnusluku 0055.

40

=¥  Paina Enter-nappainta, kunnes "P 0.0" on
naytdssa.

® Parametritaso on naytdssa.

Noston ja laskun ohjaussignaalit ovat
parametritasolla yleensa pois kaytosta, ellei
parametrin kohdalla muistuteta siita, ettd nosto
ja lasku on mahdollista.

=¥  Valitse haluamasi parametri nuolindppaimilla ja
maarittele asetukset.

NOSTOKONEISTON
MAKSIMIKANTOKYVYN
SYOTTAMINEN (P 0.1)

10 tonniin saakka maksimikantokyvyn voi asettaa
100 kg:n portain. Yli 10 tonnin kantokykyalueella
maksimikantokyvyn voi asettaa 500 kg:n portain ja yli
20 tonnin alueella puolestaan 1 tonnin portain.

Valitse parametri P 0.1 nuolindppaimilla.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.
Parametri on avattu.

Sy6ta nostokoneiston maksimikantokyky
nuolindppaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

o ¥ Yo ¥V

Arvo on tallennettu.
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MOOTTORIN TYYPIN VALINTA (P 1.1) VAIN MOOTTORIN TYYPIN 0
YHTEYDESSA

Parametrit P 1.2 ja P 1.3 on asetettava, jos sopiva
moottorin tyyppi puuttuu taulukosta (katso sivu 14)
tai moottorin tyyppié vastaava numero on 0.

ABUS-moottoreita varten on kaytettavissa taulukko,
josta voi lukea kulloinkin kaytettdvan moottorityypin.
Katso sivu 14. Tyyppia vastaavan arvon voi valita
parametrin kohdalta.

KAAMIEN RESISTANSSIN

=>» Valitse parametri P 1.1 nuolinappaimilla. R o
=» Paina Enter-ndppainta lyhyesti. SYOTTAMINEN (P 1'2)
° .
Par.ametrl on a\./attu. ) Taman parametrin kohdalla syotetdan nopean ja
=» Valitse moottorltyyppl taulukon perusteella hitaan nostonopeuden kadamityksen resistanssi.
(katso sivu 14). Kaamien resistanssi [yksikké: ohmi] mitataan joko
-> Syéta moottorin tyyppia vastaava numero suoraan moottorista tai keskusohjausjarjestelman
nuolinappaimilla. tapauksessa kontaktorista K23.
=>» Paina Enter-nappainta lyhyesti. ) )
Parametrin asettaminen:
® Arvo on tallennettu.
=» Valitse parametri P 1.2 nuolindppaimilla.
=» Paina Enter-nappainta lyhyesti.
® P tri ttu.
Mikali moottorin tyyppi on valittu taulukosta, arametri on avattu
parametreja P 1.2 ja P 1.3 ei tarvitse asettaa. ® Nayttoon ilmestyy kddmien resistanssin
Jarjestelma maarittelee kyseiset parametrit nykyinen arvo hitaalla nostonopeudella.
automaattisesti. =» Paina Enter-nappainta lyhyesti.
® Nayttoéon ilmestyy kdadmien resistanssin

Jos moottorin tyyppi puuttuu taulukosta tai nykyinen arvo nopealla nostonopeudella.

moottorin tyyppia vastaava numero on O: Paina Enter-nappaints lyhyest.
=>» Valitse numero 0.

=» Aseta parametritP 1.2 ja P 1.3.

"L _"ilmestyy ndyttoon.

Paina nappainta, kunnes "Code" on
naytossa.

Paina Enter-nappainta pitkaan.

Syo6ta koodi 1443.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Syota kaamityksen ensimmainen arvo
[yksikko: ohmi] hidasta nostonopeutta
varten nuolinappaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Syota kaamityksen toinen arvo [yksikko:
ohmi] nopeaa nostonopeutta varten
nuolindppaimilla.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

e WV WYY Ve ¥

Arvot ovat tallentuneet muistiin.
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SYOTA VIRRAN KORJAUSKERROIN
(P 1.3)

Téman parametrin kohdalle syétetdan ABUS-
virtamuuntajamoduulin korjauskerroin. Lue arvot
seuraavasta taulukosta.

=
>
e}
o
g < o
© e o
E € 5 E
© 3 5 c
(2]
> — £ = 2
T <© 8 =
E = 5 €
= zZs N z
0 3 0115 19683
| 8 0306 9743
Il 16 0613 9744
1l 23 0873 9745
\% 36 1381 9746
\ 60 2344 9747
\ 136 5169 19682
=>» Valitse parametri P 1.3 nuolinappaimilla.
=>» Paina Enter-nappainta lyhyesti.
® Parametri on avattu.
® Nykyinen arvo ilmestyy nayttéon.
=» Paina Enter-nappainta pitkaan.
-> Syota taulukosta hakemasi arvo
nuolindppaimilla.
=>» Paina Enter-nappainta lyhyesti.
® Arvo on tallennettu.
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VAIN KUORMANTUNTEVAA
KYTKENTAPISTETTA
KAYTETTAESSA

Jos jarjestelmassa on tarpeen kayttaa
kuormantuntevaa kytkentépistettd, tdman voi

asettaa parametrin P 4.0 kohdalla. Muussa
tapauksessa tdman asetuksen voi ohittaa.

KUORMANTUNTEVAN
KYTKENTAPISTEEN ASETTAMINEN
(P 4.0)

Taman parametrin kohdalla on mahdollista asettaa
kuormantunteva kytkentépiste 0 %:n ja 110 %:n
valille maksimikantokyvysta. Arvon voi asettaa

2 %:n portain.

Kuormantunteva kytkentapiste aktivoituu LIS-SE-
jarjestelman tulon EA kytkeytyessa. Nain on
mahdollista toteuttaa esim. ristivipukytkimen
kytkemat osakuorma-alueet (palkin alennettu
maksimikantokyky esim. reunan kohdalla).

Valitse parametri P 4.0 nuolinappaimilla.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Aseta arvo 0 %:n ja 110 %:n vélille
maksimikantokyvysta.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

o ¥ YV VY

Arvo tallentuu muistiin.

NOSTOKONEISTON 1
YLIKUORMITUKSEN ESTON
KYTKENTAPISTEEN ASETTAMINEN
(P 4.1)

Taman parametrin kohdalla on mahdollista asettaa
ylikuormituksen eston kytkentapiste 0 %:n ja 110 %:n
vélille maksimikantokyvysta. Arvon voi asettaa 2 %:n
portain.

Tama kytkentapiste on kaytossa siina tapauksessa,
etta LIS-SE-jarjestelman tulo EA ei ole kytkeytynyt.

Valitse parametri P 4.1 nuolindppaimilla.
Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Aseta arvo 0 %:n ja 110 %:n valille
maksimikantokyvysta.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

o ¥ VYV V¥

Arvo tallentuu muistiin.
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ASETUKSEN MAARITTELY
TESTIKUORMAN AVULLA (TEACH-IN)

(P 2.3) Syota testikuorman arvo:

Taman parametrin avulla on mahdollista maarittaa Valitse parametri P 2.3 nuolinappaimilla.

seka hitaan ettd nopean nostonopeuden ilmavaliteho
valmiiksi maaritellyn sekvenssin avulla. Sekvenssissa
on kaksi vaihetta. Jarjestelma mittaa ensimmaisessa
vaiheessa ilmavalitehon kuormakoukun ollessa tyhja
ja toisessa vaiheessa testikuorman avulla. Taméan
perusteella LIS-SE laskee verrannollisen funktion
(kuormitussuoran), jonka avulla se puolestaan laskee
myohemmin kayton aikana kulloisenkin kuorman
ilmavalitehon perusteella.

Paina Enter-nappainta lyhyesti.

Parametri on avattu.

oo%““

Kuorma ilmestyy nayttoon.

Kaikki seuraavassa kuvatut vaiheet on suoritettava
kokonaan. Muutoin asetukset jaavat kesken ja

seurauksena on virheilmoituksial ﬁ Paina Enter-nappainta, kunnes nayttéon

ilmestyy "0.000".

- 4 Syota testikuorma nuolinappaimilla.

Testikuorman painon tulee olla tiedossa, mikali
asetuksen maarittely tapahtuu testikuorman avulla.
Testikuorman tulisi olla 80 % maksimikantokyvysta!

Testikuorman taytyy olla vahintaan 40 %
maksimikantokyvysta. Jos asetuksen maarittelyyn
kaytettava testikuorma on 40 % - 80 %
maksimikantokyvysta, tasta on tehtédva merkinta
tarkastuskirjaan! -

Paina Enter-nappainta lyhyesti.
Mita ldhempana testikuorma on maksimikantokykya, o o .
sité tarkempi on kuorman naytto. ® LIS-SE nayttaa tekstin "Pro1".

[Imavalitehon mittaaminen ilman

Seuraavassa suoritetaan useita mittauksia. testikuormaa:

Kuormakoukkua voi laskea jokaisen mittauksen
jalkeen, jotta nostokorkeus on riittava seuraavan “3$  Paina painiketta "nosto" hitaalla
mittauksen yhteydessa. nostonopeudella, kunnes nostomoottori
pysahtyy itsestaan.

® |Imavaliteho on mitattu hitaalla
nostonopeudella.

® LIS-SE on tallentanut arvon.

Naytdssa on teksti "Pro2".

=¥ Paina painiketta "nosto" nopealla
nostonopeudella, kunnes nostomoottori
pysahtyy itsestaan.

® |Imavaliteho on mitattu nopealla
nostonopeudella.

® LIS-SE on tallentanut arvon.
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lImavalitehon mittaaminen testikuorman
avulla:

Laske kuormakoukku alas.
Kiinnita testikuorma.

Iy

Nosta testikuormaa, kunnes kuorma riippuu
vapaasti.

¥

Paina hatapysaytyspainiketta vahintaan
5 sekuntia.

LIS-SE néayttaa tekstin "Pro3".

Paina painiketta "nosto" hitaalla
nostonopeudella, kunnes nostomoottori
pysahtyy itsestaan.

® |Imavaliteho on mitattu hitaalla
nostonopeudella testikuormaa kayttaen.

® LIS-SE on tallentanut arvon.

LIS-SE nayttaa tekstin "Pro4".

Paina painiketta "nosto" nopealla
nostonopeudella, kunnes nostomoottori
pysahtyy itsestaan.

® |Imavaliteho on mitattu nopealla
nostonopeudella testikuormaa kayttaen.

® LIS-SE on tallentanut arvon.

LIS-SE siirtyy testikuorman avulla suoritettavan
mittauksen tilaan, ja nayttdon ilmestyy arvo
0.000.
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Arvon tarkastaminen:

r 4

Nosta testikuormaa ja paina painiketta "nosto"
nopealla nostonopeudella, kunnes
nostomoottori pysahtyy itsestaan.

=¥  |aske testikuorma alas.

=¥  Vertaa testikuormaa LIS-SE-jarjestelman
nayttoon.
Arvo saa poiketa enintaan +10 %. Muutoin
mittaus on suoritettava uudelleen.

¥  Avaa parametritaso.

=¥  Vahvista asetukset poistumalla
parametritasolta parametrin P 9.9 avulla.

¥  Ppaata asetustoimenpide painamalla painiketta
"lasku" 2 sekunnin ajan.

® Teach-in-toimenpide on paattynyt, ja LIS-SE on

kayttovalmis.

POISTUMINEN PARAMETRITASOLTA
(P 9.9)

Parametritasolta on poistuttava aina parametrin P 9.9
avulla, jotta arvot ovat tallentuneet muistiin ja
ylikuormituksen esto on jalleen toiminnassa!

¥ Valitse parametri P 9.9 nuolindppaimilla.
=¥ Paina Enter-nappainta lyhyesti.

® Parametritaso sulkeutuu.



ABUS-HUOLTO

VAIN SAKSASSA

>

Pida mahdollisuuksien mukaan
tuotenumero, sarjanumero ja
asiakasnumero saatavilla.

Soita ABUS-huoltokeskukseen:
Puhelin: +49 (0)2261-37-237

Jata viesti puhelinvastaajaan normaalien
toimistoaikojen ulkopuolella.

ABUS-huolto ottaa sinuun piakkoin yhteytta.

Tarvittaessa ongelman kuvauksen voi
lahettaa telekopiona tai sahkdpostina:

Telefaksi: +49 (0)2261-37-265

Sahkoposti: service@abus-kransysteme.de

' VAIN SAKSAN ULKOPUOLELLA

=» Ota puhelimitse yhteytta paikalliseen ABUS-

toimipaikkaan tai nosturien
huoltokumppaniin.

Yhteystiedot, yhteyshenkil6t ja aukioloajat
saa ABUS-toimipaikasta tai nosturien
huoltokumppanilta.
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Vaatimustenmukaisuusvakuutus

VAATIMUSTENMUKAISUUSVAKUUTUS

Tama vakuutus on konedirektiivin liitteen [l 1A mukainen vaatimustenmukaisuusvakuutus.

Valmistaja

Tuote

Valmistusvuosi
Toimeksiannon numero ja sarjanumero

Teknisten erityisasiakirjojen
kokoamiseen valtuutettu henkild

Vakuutamme taten, ettad edella mainittu
tuote vastaa oheisten
sisamarkkinadirektiivien vakuutuksen
laatimisajankohtana voimassa olevien
versioiden asettamia vaatimuksia.

Tuotteen kohdalla on sovellettu erityisesti
seuraavia yhdenmukaistettuja
standardeja ja kansallisia standardeja,
ohjeita seka vaatimuksia samoin kuin
naiden rinnalla sovellettavia standardeja.

ABUS Kransysteme GmbH
Sonnenweg 1
D - 51647 Gummersbach

ABUS-kuormanilmaisinjarjestelma
LIS-SE

vakiomallisena
Vuodesta 2000 alkaen
Katso kansilehti

Michael Muller

Teknisista asiakirjoista vastaavan osaston johtaja
ABUS Kransysteme GmbH

Sonnenweg 1

D-51647 Gummersbach

2006/42/EY Koneet

2014/35/EU Pienjannite

2014/30/EU Sahkdmagneettinen yhteensopivuus

EN 13849 Koneturvallisuus. Turvallisuuteen liittyvat
ohjausjarjestelmien osat

EN ISO 12100 Koneturvallisuus. Yleiset suunnitteluperiaatteet.

Riskin arviointi ja riskin pienentaminen
Koneiden sahkolaitteet, nostolaitteille asetettavat
vaatimukset

EN 60204 T32

EN 61000-6-4 Sahkomagneettinen yhteensopivuus,
hairiopaastot
EN 61000-6-2 Sahkoémagneettinen yhteensopivuus, hairidnsieto

Tekniset asiakirjat ovat kokonaisuudessaan saatavilla.

Niihin liittyvat kayttoohjeet on saatavilla kayttajan kansalliskielella.

Valmistajan teknisista asiakirjoista vastaava osasto sitoutuu toimittamaan markkinavalvonnasta vastaaville
viranomaisille puolivalmistetta koskevat erityisasiakirjat perustellusta pyynnésta.

Gummersbach, 20. heindkuuta 2023
Sahkotekninen kehitysosasto
Willi Dick

W Dl

Valtuutetun allekirjoitus

Taman vakuutuksen sisaltd vastaa direktiivia EN ISO 17050.

ABUS Kransysteme GmbH pitaa ylla standardin DIN EN ISO 9001 mukaista laadunhallintajarjestelmaa.
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ABUS Kransysteme GmbH
Sonnenweg 1

D — 51647 Gummersbach
Puh. 0049 — 2261 — 37-0
Faksi. 0049 — 2261 — 37-247
info@abus-kransysteme.de

Taman asiakirjan luovuttaminen ja kopiointi tai asiakirjan sisallén hyédyntadminen
ei ole sallittua muutoin kuin kyseisiin tarkoituksiin erikseen annetulla luvalla.
Edella mainitun kiellon rikkominen johtaa vahingonkorvausvaateisiin. Patenttien ja
kayttémallin rekisterdinnin kaikki oikeudet pidatetaan.

AN 120076F1002
2023-07-20
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