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ABUS vincinin kullaniimasi

ABUS VINCININ KULLANILMASI

VINC ILE YUK KALDIRMA ISLERINDE VEYA VINCIN YAKININDA CALISAN

HERKESI ILGILENDIRIR

Tdm ving igin gegerli el kitabini mutlaka okuyun ve
dikkate alin! Burada verilen uyarilar, diger el
kitaplarina ek olarak gecerlidir.

GUVENLIGE ILISKIN UYARI
BILGILERI

Vingte guvenli bir sekilde ¢alismak igin, asagidaki
uyarilari dikkate alin. Ozel tehlike uyarilari, tehlikenin
s6z konusu oldugu kisimlarda bulunurlar.

4= EL KITAPLARINI DIKKATE ALIN!
,” Burada anlatilan konularin yani sira,
~ birlikte teslim edilen diger el
kitaplarindaki "Guvenlige iligkin
uyarilar" boélimundeki tim bilgiler de
gecerlidir.

GUVENLI OLMAYAN CALISMA
NEDENIYLE YUKUN DUSMESI
TEHLIKESI!

Ving ile ¢galisma sirasinda, havada
asih yukler yiziinden her zaman bir
tehlike s6z konusu olur. Yuk
dusebilir ve insanlar yaralanabilir
veya Olebilir.

Ving ile galigirken, her zaman hem
kendi glvenliginize hem de bagka
kisilerin glvenligine dikkat edin.
Meslek ile ilgili kursta 6grendiginiz
ve el kitaplarinda bulunan mesleki
bilgi, ving ile guvenli sekilde
galismaya yardimci olur.

A EKSIK EGITIM NEDENIYLE

INSANLAR ICIN TEHLIKE!
Yklerin dogru sekilde kancaya
asilmasi ve yuklerin glvenli sekilde
kaldiriimasi ve tagsinmasi i¢in 6zel
mesleki bilgi gereklidir.

Aksi takdirde agir yaralanmalar veya
olum ile sonuclanabilecek kazalar
meydana gelebilir.

Vingte calisan kisiler (6rn. ving
operatdru ve yuku ving kancasina
tespit eden eleman) 6nceden vincin
kullanilmasi konusunda egitim
gbérmis ve igletici firma tarafindan
bu isle gérevlendirilmis olmalidir.

Guvenlige iliskin uyari bilgileri




ABUS vincinin kullaniimasi | Glivenlige iliskin uyari bilgileri

SADECE, BIR KEDI ARABASINA
SAHIP VINCLERDE

MAKSIMUM YUK TASIMA
KAPASITESININ ASILMASI
SONUCU YUKUN DUSMESI
NEDENIYLE TEHLIKE!

Maksimum yUk tasima kapasitesi
asildiginda, ving ve tasiyici yapi
hasar gorebilir.

Bu yuzden yikler dusebilir ve
insanlar yaralanip dlebilir!

Kedi arabasinin ve vincin
maksimum yuk tasima
kapasitesini dikkate alin ve
asmayin!

Maksimum yiik tasima kapasitesi, kedi arabasinda
ve alt palangada veya kanca baglanti tertibatinda
belirtiimistir. Ayrica, maksimum tasima kapasitesi
ving Uzerinde belirtilmistir.

— Gezer kopru vingte: Ana kiriste
— Déner vingte: Ving kolunda
— HB vincinde: Ving kirisinde

— Tek rayli kedi arabasi yirime yolunda: kedi
arabasi yurime yolu lizerinde

SADECE, BIRDEN FAZLA KEDI
ARABASINA SAHIP VINCLERDE

MAKSIMUM YUK TASIMA
KAPASITESININ ASILMASI
SONUCU YUKUN DUSMESI
NEDENIYLE TEHLIKE!

Maksimum yUk tasima kapasitesi
asildiginda, ving ve taslyici yapi
hasar gorebilir.

Bu yuzden yikler dusebilir ve
insanlar yaralanip oOlebilir!

Kedi arabalarinin ve vincin
maksimum yuk tasima
kapasitesini dikkate alin ve
asmayin!

Maksimum yik tagima kapasitesi, kedi arabasinda
ve alt palangada veya kanca baglanti tertibatinda
belirtilmistir. Ayrica, tim vincin maksimum tagima
kapasitesi, ving lizerinde belirtiimistir.

— Gezer kopri vingte: Ana kirigte
— Déner vingte: Ving kolunda
— HB vincinde: Ving kirisinde

— Tek rayli kedi arabasi ylrime yolunda: kedi
arabasi yurime yolu Uzerinde

YUK TASIMA KAPASITELERINE
ILISKIN DERLEME

— Birden fazla kedi arabasi tasiyan bir vincin
malsimum ylk tasima kapasitesi, tek tek
kapasiteler toplanarak kesin sekilde
belirlenebiliyor ise, ilgili kedi arabalarinin
maksimum yuk tasima kapasiteleri, bir "+"
isareti ile verilir. llgili toplam, vincin
maksimum yik tasima kapasitesidir.

Ilk 5 ton'luk kedi  Ikinci 5 ton'luk kedi
arabasi arabasi

Toplam 10 t, vincin maksimum ylik tagima
kapasitesi

20 ton'luk kedi 10 ton'luk kedi 5 ton'luk kedi
arabasi arabasi arabasi

Toplam 35 t, vincin maksimum ylik tagima
kapasitesi



ABUS vincinin kullaniimasi

Bir vincin maksimum tasima kapasitesi,
birden fazla kedi arabasinin yik
kapasitesinin toplami sonucu elde
edilemiyorsa, dnce vincin maksimum ytk
tasima kapasitesi verilir, sonra kedi
arabalarininki verilir; bu degerler, parantez
icinde bir "/" isareti ile verilir.

Vincin maksimum ylik tasima kapasitesi

16 ton'luk kedi arabasi 10 ton'luk kedi
arabasi

Ek kural:

Bir vincin maksimum tasima kapasitesi, tam
da en blylk kedi arabasininkine esitse,
vincin maksimum yik tasima kapasitesi
verilmez ve parantez yazilmaz.

Vincin ve ayni zamanda en bliyiik kedi
arabasinin maksimum ylik tasima
kapasitesi

Daha kicik olan kedi
arabasinin maksimum yik
tasima kapasitesi

Vincin ve ayni zamanda en bliylik kedi
arabasinin maksimum ylik tasima
kapasitesi

Daha kiiglik olan kedi arabasinin
maksimum ylk tagima kapasitesi

Burada da, vincin maksimum yiik tagima
kapasitesi, birden fazla kedi arabasinin
tasima kapasitesinin toplanmasi sonucu
elde edilebilir.

20 ton'luk kedi 5 ton'luk kedi 10 ton'luk
arabasi arabasi kedi arabasi

Toplam 25 t, vincin maksimum
ylik tagima kapasitesi

SADECE, KISMI YUK ARALIGINA
SAHIP VINCLERDE

Bu kisim sadece, ana kiris (gezer képri vincinde),
ving kolu (doner vingte), ving kirisi (HB vincinde)
veya kedi arabasi yurime yolu (tek rayli kedi
arabasi yurime yolunda), farkli maksimum yuk
tasima kapasitesine sahip farkli kisimlara ayriimig
ise, gecerlidir.

Guvenlige iliskin uyari bilgileri

KISMI YUK ARALIKLARINDA
YUKUN DUSMESI NEDENIYLE
TEHLIKE!

Ving, kedi arabasinin konumuna
bagli olarak, farkli maksimum yuk
tasima kapasitesine sahiptir.
Maksimum yUk tasima kapasitesi
asildiginda, ving ve taslyici yapi
hasar gorebilir.

Bu yuzden yikler dusebilir ve
insanlar yaralanip dlebilir!

Kedi arabasinin o an bulundugu
kismi ylk araliginin maksimum
yuk tasima kapasitesini dikkate
alin. Maksimum yik tasima
kapasitesini agmayin!

Ana kiristeki (gezer kdpru vincinde), ving kolundaki
(d6ner vingte), ving kirisindeki (HB vincinde) veya
kedi arabasi yliriime yolundaki (tek rayl kedi
arabasi yurime yolunda) tek tek bdlgelerin
maksimum yik tasima kapasiteleri, dikey gizgiler
ile birbirinden ayrilmistir. Cizgiler arasinda, kismi
yuk arahgina ait ilgili maksimum yik tagima
kapasitesi belirtilmistir.



ABUS vincinin kullaniimasi

AGIR YUK BAGLAMA ARACLARI
KULLANILDIGINDA YUKUN
DUSMESI NEDENIYLE TEHLIKE!

Yuk baglama aracinin (6rn.
traversler) agirligi, gcok yuksek
olabilir ve boylece vincin
maksimum yuk tasima kapasitesini
dusurebilir.

Agirhk géz 6ninde
bulundurulmazsa, vincin
maksimum yuk tasima kapasitesi
agilabilir ve bunun sonucunda yuk
dusebilir ve insanlar yaralanabilir
veya Olebilir.

Ving operatoru, bir yikin ving ile
kaldirilip kaldirilamayacagina karar
verirken, yik baglama aracinin
agirhgini géz éninde bulundurun.

Gulvenlige iligskin uyari bilgileri

SADECE IKAZ CIHAZI ILE
DONATILMIS VINCTE

Bu kisim sadece ving, bir ikaz cihazina (6rn.
klakson veya can) sahip ise, gecerlidir.

UYARI VERILMEDIGINDE
INSANLAR ICIN TEHLIKE!

Bilhassa ving operatori vingte
olmadiginda (6rn. telsizle
kumandada), etrafta bulunan
kisiler, vincin kullanildigini tam
olarak anlayamazlar.

Boyle bir durumda, tehlikeli
durumlar olusabilir ve insanlar
Olebilir veya yaralanabilirler.

ikaz cihazini (6rn. klakson veya
¢an) kullanarak, etraftaki kisileri
havada asil yuke kargi uyarin.




ABUS vincinin kullaniimasi | Glvenlige iligskin uyari bilgileri

YUK YANA DOGRU
CEKILDIGINDE KEDI ARABASININ
DUSMESI NEDENIYLE TEHLIKE!

Asih bir yak yana yatik sekilde (6rn.
zemin Uzerinde) cekildiginde, kedi
arabasi, yanal kuvvetlerin etkisiyle
devrilebilir ve asagiya dusebilir. Kedi
arabasi ayrica, egik sekilde hareket
eden halat ya da zincir yuzinden
hasar gorr.

Bu yuzden yuk veya vin¢ dugebilir ve
insanlar yaralanabilir veya o6lebilir.

YUk daima dikey konumda yukariya
kaldirin! Arac veya vagon gekmeyin!

YUKUN KOPMASI HALINDE KEDI
ARABASININ DUSMESI
NEDENIYLE TEHLIKE!

Siki bir sekilde yerine oturmus veya
sikismis bir ylik (6rn. paslanip
yapismig veya civata ile tutturulmus
bir parca) ani bir sekilde
koptugunda, kedi arabasi, ani
hareket ile yukin birdenbire
¢6zlulmesi sonucu asagiya dusebilir.

Bdyle bir durumda, insanlar oélebilir
veya yaralanabilirler!

Yuku, ving ile aniden cekip
koparmayin.

BIR YUKUN BIRAKILMASI
HALINDE KEDI ARABASININ
DUSMESI SONUCU TEHLIKE!

Bir yUk, yik kancasina, kaldirma
takimi veya yik baglama araci
Uzerine yukaridan birakilmak
suretiyle ving ile tutuldugunda (6rn.
bir parga gevsek sekilde asilir ve
ardindan sokulur ise), kedi arabasi,
siddetli ve ani hareket sonucu,
asagiya dusebilir.

Boyle bir durumda, insanlar dlebilir
veya yaralanabilirler!

Dusen bir yuki tutmayin!




ABUS vincinin kullaniimasi

YUKU D(")NDUR_QRKEN KEDI
ARABASININ DUSMESI
NEDENIYLE TEHLIKE!

Yk, kaldirma takimina veya yuk
baglama aracina asili iken
dondurilurse veya gevrilirse, aniden
devrilebilir. Siddetli ve ani hareket

sonucu kedi arabasi, asagi dusebilir.

Bdyle bir durumda, insanlar olebilir
veya yaralanabilirler!

Sadece vince yukleri cevirmek icin
ongorilmus bir yik baglama araci
takili oldugunda yuku gevirin.

Gulvenlige iligskin uyari bilgileri

KISILERIN TASINMASI HALINDE
INSANLAR ICIN TEHLIKE!

Ving, insanlarin emniyetli bir sekilde
tasinmasi i¢in gerekli olan emniyet
tertibatlari ile donatiimamistir.

O nedenle tasima islemi sirasinda
insanlar asag disup 6lebilir veya
yaralanabilir.

YUk ile birlikte veya tek basina insan
kaldirmayin! insanlar, yikin veya bir
yuk baglama aracinin igine
girdiginde (6rn. bir kafes sandiga
bindiklerinde veya bir traversin
Ustline oturduklarinda) yuki
kaldirmayin.




ABUS vincinin kullaniimasi

YUKUN DUSMESI SONUCU
INSANLAR ICIN TEHLIKE!

Yk, dogru sekilde baglanmadiginda
veya kaldirma takiminda kopma
meydana geldiginde, yik asagi
disebilir.

Bdyle bir durumda, insanlar 6élebilir
veya yaralanabilirler!

Vince asih bir yukad, insanlarin
Uzerinden gecgecek sekilde
tasimayin.

Guvenlige iliskin uyari bilgileri

YUKUN SALLANMASI NEDENIYLE
INSANLAR ICIN TEHLIKE!

YUK, bir o yana bir bu yana
sallanmasi durumunda, gtvenli
sekilde kontrol edilemez.

Bdyle bir durumda, yuk insanlara
carpabilir ve insanlari yaralayabilir
veya oldurebilir!

Vinci hareket ettirme ve kedi
arabasini hareket ettirme sirasinda,
yukin asiri sekilde ileri geri
sallanmasini dnleyin. Hafifge vurmali
isletim modunda galismaktan
(butonlara birkag¢ defa hizli sekilde
ve arka arkaya basma islemi)
kacinin.
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KALDIRMA SINIRLAYICISININ
BOZULMASI HALINDE YUKUN
DUSMESI NEDENIYLE TEHLIKE!

Kaldirma Ust konum sinirlayicisi
(halath palangada) ve kayici
kavrama duzeni (zincir
palangasinda) duzenli kullanim
sonucunda hasar gorebilir ve yuk
kancasi fazla yuksege veya fazla
asagdlya hareket ettirildiginde
galismayabilir.

Bu ylizden ving hasar gorebilir ve
yuk dusebilir ve insanlar yaralanabilir
veya Olebilir.

Kaldirma sinirlayicisini veya kayicli
kavrama duzenini, planli olarak veya
isletme sirasinda devreye almayin.

isletme sirasinda, en yiiksek veya en diisiik kanca
konumunun yakininda galisiimasi gerekiyorsa,
kaldirma sinirlayicisinda olasi hasarlari dnlemek igin
dizenli olarak kontrol edilmesi gereken, ek bir yedek
sinirlayici kullaniimahdir.
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VINCIN YANLISLIKLA
CALISTIRILMASI HALINDE
INSANLAR ICIN TEHLIKE!

Bir yUkte veya bir yik ile galigirken
vincin yanlislikla baska bir ving
operadtur tarafindan kumanda
edilmesi halinde ving istemdisi
hareket eder.

Bu nedenle tehlikeli durumlar ve
yaralanmalar meydana gelebilir.

Bir yuk asili durumdayken asili
butonlu kumandayi veya vericiyi
elinizde veya elle ulasilabilecek bir
yerde tutun. Asili butonlu
kumandanin hareket ettirilebilir
kontrol Unitesinde kayip gitmesine
engel olun. Vericiyi birakmayin.

VING OPERATORUNUN GORUSU
KISITLANDIGINDA INSANLAR
ICIN TEHLIKE!

Ving operatorunin, yikd mikemmel
sekilde gérememesi halinde, yuk
insanlara carpabilir ve dldurebilir
veya yaralayabilir.

Vinci sadece yuk, ving ve ¢calisma
alani tamamiyla gériniyorsa
galistirin veya bir isaretci esliginde
calisin.




ABUS vincinin kullanilmasi | Bir yikiin kancaya asilmasinda givenlige yénelik uyarilar

BIR YUKUN KANCAYA ASILMASINDA KANCA EMNIYET MANDALININ

T = " ACIK OLMASI SONUCU YUKUN
GUVENLIGE YONELIK UYARILAR DUSMESI NEDENIYLE TEHLIKE!

EL KITAPLARINI DIKKATE ALIN!
Burada anlatilan konularin yani sira,
birlikte teslim edilen diger el
kitaplarindaki "Guvenlige iliskin
uyarilar" bolumundeki tim bilgiler de
gecerlidir.

YUKUN KANCAYA YANLIS
ASILMASI SONUCU YUKUN
DUSMESI NEDENIYLE TEHLIKE!

Kanca emniyet mandali
kapatiimazsa, kaldirma takimi veya
yuk baglama araci, yanhglikla yuk
kancasindan kayabilir.

Bu yuzden yukler dusebilir ve
insanlar yaralanip dlebilir!

Kaldirma takimini veya yik baglama

Zincir palangasindaki zincir veya aracini, tumuyle yuk kancasina
halatli palangadaki halat, kaldirma takarak asin ve yik kancasini
takimi degildir. Zincir ve palanga, emniyete almak icin kanca emniyet
katlandiklarinda veya keskin mandalinin geri yaylanmasini
kenarlardan gegirildiklerinde, hasar saglayin.

gordrler.

Bu yuzden zincir veya halat KALDIRMA TAKIMININ ASIRI
kopabilir, yik dusebilir ve insanlar ZORLANMASI SONUCU YUKUN

yaralanabilir veya 6lebilir. DUSMESI NEDENIYLE TEHLIKE!

Zincir palangasindaki zinciri veya
halatl palangadaki halati, yukun
etrafina dolamayin ve bu sekilde
kaldirmayin. Bunlar her zaman diz
bir hat olusturacak sekilde olmalidir.
Bunun yerine, uygun bir kaldirma
takimi veya yik baglama araci

kullanin! Kaldirma takiminin maksimum
yayllma agisi veya maksimum yuk
tasima kapasitesi asildiginda,
kaldirma takiminda kopma meydana
gelebilir.

Bu yluzden yikler disebilir ve
insanlar yaralanip olebilir!

Kaldirma takiminin maksimum
yayllma agisini ve maksimum yUk
tasima kapasitesini dikkate alin.
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ABUS vincinin kullaniimasi

YUKUN ANI HAREKETLE
KALDIRILMASI HALINDE YUKUN
DUSMESI NEDENIYLE TEHLIKE!

Yukun, zeminden yuksek kaldirma
hizinda kaldiriimasi sirasinda s6z
konusu olan ani hareket sonucu,
vince yiksek oranda yukleme
uygulanir ve ving, asiri yiklenmeye
maruz kalabilir. Kaldirma takimi,
gevsek sekilde asagi sarktiginda ve
dogrudan yiksek kaldirma hizina
gecildiginde, bu ani hareket daha da
guglenir.

Bu ani hareket sonucu kaldirma
takiminda kopma meydana gelebilir
veya ving hasar gorebilir, yuk
dusebilir ve insanlar yaralanabilir
veya Olebilir.

YUk, kaldirma takimi, siki sekilde
gerilmis konuma gelene ve yik
serbest sekilde asili oldugu bir
konuma gelene kadar, disik
kaldirma hizinda zeminden kaldirin.
Bu durum saglandiktan sonra,
gerektiginde, ylksek kaldirma
hizinda kaldirma iglemi yapin.
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Bir yikin kancaya asilmasinda glvenlige yonelik uyarilar

ZINCIRIN SIKISMASI HALINDE
YUKUN DUSMESI NEDENIYLE
TEHLIKE!

Zincir palangasinin zinciri gevsek
durumdayken yikun kaldiriimasi
halinde yuk, alt palangada
sikisabilir. Bu durumda yuk
dondurulurken ¢ozilebilir. Bu
yuzden yukler disebilir ve insanlar
yaralanip élebilir!

Zincir gevsek duruyorsa kaldirma
islemini disUk kaldirma hiziyla
gerceklestirin ve zinciri, diiz olana
kadar alt palangadan gegirin. Yuku
sadece zincir duz ilerliyorsa kaldirin.

DENGESIZ YUKLENMIS GIFTLI
KANCADA YUKUN DUSMESI
NEDENIYLE TEHLIKE!

|

i1 ¥
Ciftli kancanin tek tarafina yuk
konulmasi halinde yUkli olan tarafa
dogru egilir veya hasar gorebilir.
Kanca miline yuk binerse, yuk
kancasi hasar gorebilir. Bunun
sonucunda kaldirma takimi yik
kancasindan kayabilir ve yuk
dusebilir, insanlar yaralanabilir veya
Olebilir.

Ciftli kancanin iki tarafina simetrik
ve esit sekilde yuk yukleyin. Kanca
miline yuk yiklemeyin (6rn. tekli
kaldirma takimini kanca milinin
etrafina asmayin). Yuku her zaman
ciftli kancanin iki kancasina asin,
ciftli kancanin tek kancasina yuk
yuklemeyin.
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UYGUN OLMAYAN YUK
BAGLAMA NOKTASINA SAHIP
YUK BAGLAMA ARACI
NEDENIYLE TEHLIKE!

YUk kancasi, kanca tabanina ylk
binecek sekilde tasarlanmigtir. YUk
kancasina uygun olmayan yuk
baglama noktasina sahip ylk
baglama araci asildiginda (érn. yuk,
kanca tabanina oturmayacak kadar
genis) yuk kancasi deforme olabilir
ve hasar gorebilir. Bu yluzden yuk
kancasi kirilabilir ve yik dusebilir,
insanlar yaralanabilir veya Olebilir.

Yuk baglama aracini, yik baglama
noktasi kanca tabanina oturacak ve
yuk kancasinda ¢apaklardan veya
kenarlardan kaynaklanan
deformasyon olmayacak sekilde
segin.
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Bir yikin kancaya asilmasinda glvenlige yonelik uyarilar

KALDIRMA TAKIMININ COK
KUCUK OLMASI NEDENIYLE
TEHLIKE!

Yuk baglama noktasi fazla ktguk
olan bir kaldirma takimi, yuk
kancasina asildiginda kaldirma
takimi deforme olabilir, kaldirma
sirasinda yik kancasindan kayabilir
veya yuk kancasi bukulebilir. Bu
yuzden yuk kancasi kirilabilir ve yuk
disebilir, insanlar yaralanabilir veya
Olebilir.

Yuk baglama aracini, yik baglama
noktasi kanca tabanina oturacak
sekilde segin. Kaldirma takimini
kanca ucuna asmayin.




ABUS
guven

vincinin kullanilmas
lik bilgileri

iKI KEDI ARABASI ILE VEYA
TANDEM ISLETIMDE CALISMAYA
ILISKIN GUVENLIK BILGILERI

== EL KITAPLARINI DIKKATE ALIN!

» Burada anlatilan konularin yani sira,

birlikte teslim edilen diger el
kitaplarindaki "Guvenlige iliskin
uyarilar" bolimundeki tim bilgiler de
gecerlidir.

TANDEM ISLETIM NEDENIYLE
INSANLAR ICIN TEHLIKE!
Tandem isletiminde vinglerle veya
birlikte isletilen iki kedi arabasi ile
galismak esas olarak bir risktir.

Tandem isletiminde veya birlikte
isletimde yuku, vingleri ve ¢alisma
alanini iyice gozetleyin! Gerekli
oldugunda talimat verecek bir
isaretci ile calisin! YUku yalnizca
gerektigi kadar kaldirin. Calisma
alaninda bulunan insanlari uyarin.

EGIK DURMASI SONUCU YUKUN
DUSMESI NEDENIYLE TEHLIKE!
Bir yukin tandem igletim kontrol
dizenine sahip iki ving ile veya
birlikte isletilen iki kedi arabasi
tarafindan tasinmasi halinde yukun
egik durmasi tehlikesi s6z konusu
olabilir (6rn. bir vincin veya bir kedi
arabasinin devre digi kalmasi, istem
disi hiz farklari,... nedeniyle).

Egik durmasi nedeniyle ylk, glce
bagli kancaya asmada kayip
dusebilir ve insanlar yaralanabilir
hatta olebilir.

YUk, sekline goére kancaya asin ve
yukun egik durmasi halinde
kaymasini dnleyecek ylik baglama
araglari kullanin.
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iki kedi arabasi ile veya tandem isletimde ¢alismaya iliskin

TEK VING ISLETIM MODUNUN
YANLISLIKLA DEVREYE
ALINMASI HALINDE YUKUN
DUSMESI NEDENIYLE TEHLIKE!
Her iki kedi arabasina veya her iki
vince ortak yuk asiimig ise ve
yanhsglikla kedi arabalarindan veya
vinclerden sadece biri hareket
ettiriliyorsa, yuk, buyuk ihtimalle yuk
kancasinda guvenli sekilde asili
degildir ve asagi dusebilir, insanlar
yaralanabilir veya 6lebilir.

Son derece dikkatli galigin. itinali bir
sekilde vingler ve kedi arabalari
arasinda gegcis yapin. Gegis
yaparken, kedi arabalarinin/vinglerin
tek ving isletim modunda
kullanilmadigindan emin olun.

EKSIK EGITIM NEDENIYLE
INSANLAR ICIN TEHLIKE!
Tandem isletiminde yuklerin iki
vince (veya birlikte isletilen iki kedi
arabasina) dogru sekilde
baglanmasi ve yuklerin guvenli
sekilde kaldiriimasi ve hareket
ettirilmesi icin 6zel mesleki bilgi
gereklidir, aksi takdirde 6limle
sonuclanabilecek kazalar meydana
gelebilir.

Ving ile tandem igletiminde (veya
birlikte isletilen iki kedi arabasi ile)
calisan Kigiler (6rn. ving operatori
ve yuku ving kancasina tespit eden
eleman), 6nceden vincin
kullanilmasi konusunda egitim
g6érmis olmalidir. Bu egitim verme
isleminden igletici firma sorumludur.
Egitim, digerlerinin yaninda bu el
kitabi araciligiyla verilmelidir. Bu
egitimin yazil olarak tutanaga
gecirilmesi faydali olacaktir.




ABUS vincinin kullaniimasi

YUKU CEVIRIRKEN INSANLAR
ICIN TEHLIKE!
Yklerin iki kedi arabasi veya iki
ving ile dondurulmesi halinde (bir
kaldirma tertibati kaldirir, digeri
indirir), kaldirma tertibatlarindan
birine dururken veya indirirken de
fazla yUk binebilir. Bu fazla yik, asiri
yuke karsi emniyet tertibati
tarafindan tespit edilmez. O nedenle
olumle sonuclanabilecek kazalar
meydana gelebilir.

iki kedi arabali vingleri veya tandem
isletimini sadece konumu
degismeyen yukleri tagimak igin
kullanin. Yukleri dondirmeyin veya
devirmeyin.

Vingle yikler dondirulecekse, ek fonksiyonlara sahip
bir asir ylike karsi emniyet tertibati ve ek bir ving
donanimi gerekli olabilir. Her hallikarda isletici firma
tarafindan bagimsiz bir tehlike analizi yapilmali ve
ving operatoriine 6zel egitim verilmelidir.

EGIK GEKMEDE INSANLAR ICIN
TEHLIKE!

Yuklerin iki kedi arabasi veya iki
ving ile déndurilmesi halinde
halatlar, halath palanga ve ylk
arasindan egik gegebilir. Boyle bir
durumda halatli palanga hasar
gorebilir ve 6limle sonuglanabilecek
kazalar meydana gelebilir.

iki kedi arabali vingleri veya tandem
isletimini sadece konumu
degismeyen yukleri tagimak igin
kullanin. Halat egik ilerlememelidir!

Vingle yikler déndirtlecekse, ek bir ving donanimi
gerekli olabilir. Ancak o zaman da halatin egik
ilerlememesi gerekir.
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Vingte hasarin édnlenmesi

VINCTE HASARIN ONLENMESI

Vincin uzun bir kullanim émr igin 6nemli olan bu
uyarilar dikkate alin.

::‘ HAFIFCE VURMALI ISLETIM
MODU SOZ KONUSU DEGIL!
Bir yUk kesin bir sekilde
pozisyonlandirmak igin, hafifge
vurmali igletim modunda (butonlara
birka¢ defa hizli sekilde ve arka
arkaya basma iglemi) calismayin.

Bunun yerine, agir hareket hizini ya
da diusuk kaldirma hizini kullanin
(butona yariya kadar basin).

ﬂ VINCI, EMNIYET TAMPONU
UZERINE SURMEYIN!

Emniyet tamponlari, tim hareket
enerjisini emebilecek sekilde
tasarlanmigtir. Buna ragmen,
emniyet tamponuna ¢arpma, bir agiri
durum teskil eder ve vinci ve tim
tasiyici yapiyi yuksek oranda
yuklenmeye maruz birakir.

— Gezer kopru vincinde: Vinci, emniyet
tamponu ile ving yuriime yolunun bitig
kismina strmeyin.

— Gezer kopri vincinde: Kedi arabasini,
ana Kirigin bitis kismina garpacak
sekilde slirmeyin.

— Gezer kopri vincinde: Vincin, bagka
bir vince ¢arpacak sekilde sirtlmesini
onleyin.

— Déner vingte: Ving kolunu, dénme
alaninin sonundaki emniyet
tamponuna garpacak sekilde hareket
ettirmeyin.

— Doner vingte: Kedi arabasini, ving
kolundaki emniyet tamponuna
carpacak sekilde surmeyin.

— HB vincinde: HB vincini, ving ylrime
yolunun bitis kismina kadar surmeyin.

— HB vincinde: Kedi arabasini, ving
kirisinin bitis kismina kadar siirmeyin.

— Birden fazla kedi arabasi varsa: Kedi
arabalarini birbirine karsi hareket
ettirmeyin.




ABUS vincinin kullanilmasi | Acil durdurma

+ ALISILMISIN DISINDA GURULTU
DUYULDUGUNDA VE NORMAL
OLMAYAN VING DAVRANISI SOZ
KONUSU OLDUGUNDA,
ILGILILERE BILDIRIN!

Vincin igletilmesi sirasinda,
alisiimigin disinda gurdltiye ve
normal olmayan ving davranigina
dikkat edin.

Alisilmisin diginda guruiltd ve vincin
normal olmayan davranigi, arizalara
ve asinma durumlarina isaret
ederler.

Hasar veya sorunlar s6z konusu
oldugunda, vingte ¢calismayin ve bu
durumu is arkadaslariniza ve
amirlerinize bildirin. Gerektiginde,
vinci durdurun.

KAYNAK YAPARKEN
[ZOLASYONLU KALDIRMA
TAKIMLARI KULLANIN!

izolasyonlu kaldirma
takimi

Kaynak yapilacak
parca

Ving, kaynak yapilacak parcalari
tutmak igin kullanilacaksa, mutlaka
izolasyonlu bir kaldirma takimi (6rn.
izolasyonlu helezon engelleyici,
iletken olmayan malzemeden
yapilmis yuvarlak sapan) kullanin.

Aksi takdirde kaynak akimi ving
Uizerinden akabilir ve elektrikli kontrol
dizenine, halata ve yataklara zarar
verebilir.
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ACIL DURDURMA

EL KITAPLARINI DIKKATE ALIN!
Burada anlatilan konularin yani sira,
birlikte teslim edilen diger el
kitaplarindaki "Acil Durdurma"
bolimundeki tim bilgiler de
gecerlidir.

A

Resimlerde asili butonlu kumandadaki acil durdurma
butonu gosterilmistir. Telsizle kumandadaki acil
durdurma fonksiyonu, vingteki calisma seklinden pek
de farkl degildir.

Ayrica bakiniz ABURemote el kitabi.

Asili butonlu kumandaya sahip ving ile
tehlikeli durumlar yasandiginda:

Acil durdurma dligmesi

=» Acil durdurma digmesine basin.

® Ving, derhal frenleme yapiyor; yik kancasi,
duruyor.

® ki kedi arabasi birlikte isletildiginde: iki kedi
arabas! aninda frenlenir ve durur.

® Tandem isletimde: iki ving aninda frenlenir ve
durur.
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Tehlikeli durum giderildiginde:

TEK VING ISLETIM MODUNUN
YANLISLIKLA DEVREYE
ALINMASI HALINDE YUKUN
DUSMESI TEHLIKESI!
Telsizle kumandaya bagli olarak
tandem igletimi veya iki kedi
arabasinin birlikte isletimi,
calistirildiktan sonra artik etkin
degildir. Bu durumda ortak yuk
yanlglikla sadece bir ving veya bir
kedi arabasi tarafindan tasinabilir ve
dusebilir ve insanlar oélebilir veya
yaralanabilir.

Acil durdurmadan sonra tandem
isletiminin veya iki kedi arabasinin
birlikte isletiminin etkin olup
olmadigini kontrol edin.

Acil durdurma
diigmesi

=» Asili butonlu kumanda varsa: Acil durdurma
diigmesini, bir geyrek tur saat yoniinde gevirin.

=» Telsizle kumanda varsa: Telsizle kumandanin
vericisini agin ve alicida sisteme giris yapin.
ABURemote el kitabina bakiniz.

-> Dogru kedi arabasinin segili olup olmadigini ya
da iki kedi arabasinin birlikte isletiminin veya
tandem igletiminin etkin olup olmadigini kontrol
edin.

ABURemote el kitabina bakiniz.

Ving kullanima hazirdir.

Acil durdurma digmesinin kilidi agildiktan
sonra ving otomatik olarak hareket etmeye
baslamaz.

Her zamanki gibi vinci hareket ettirme, kedi
arabasini hareket ettirme, kaldirma
islemi/indirme islemi butonlarina basiimahdir.
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Calismaya baslamadan 6nce kontrol etme ve agma islemi

GALISMAYA BASLAMADAN ONCE
KONTROL ETME VE ACMA ISLEMI

Ving ile galismaya baglamadan 6nce, asagidaki
noktalari kontrol edin. Hasar veya sorunlar s6z konusu
oldugunda, vingte galismayin ve bu durumu is
arkadaslariniza ve amirlerinize bildirin.

y Burada anlatilan konularin yani sira,
birlikte teslim edilen diger el
kitaplarindaki "Caligmaya
baslamadan dnce kontrol iglemleri
ve Calistirma" bolimundeki ttim
bilgiler de gecerlidir.

EL KITAPLARINI DIKKATE ALIN!

VINCIN DIS KISIMLARININ KONTROL
EDILMESI

=¥ Birlikte teslim edilen tim el kitaplarinda, vinci
calistirmadan 6nce, daha baska noktalarin da
kontrol edilmesi gerekip gerekmediginden emin
olun.

— Vingte veya aksesuarda hasar fark ediliyor mu
(6rn. pas, gevsek pargalar, sizan yag, eksik
vidalar, ...)?

Kanca emniyet mandali

Yiik kancasi
— Yk kancasi genel anlamda iyi durumda mi?
— Yik kancasi donduirilebiliyor mu?
— Yk kancasi devrilebiliyor mu?

— Kanca emniyet mandali iyi durumda ve rahat
hareket ediyor mu?

— Kanca emniyet mandali tamamen kapaniyor
mu?



ABUS vincinin kullanilmasi | Calismaya baslamadan 6nce kontrol etme ve agma islemi

SADECE HALATLI PALANGADA SADECE ZINCIR PALANGASINDA

=» Tim halatta hasar mevcut olup olmadigini
kontrol edin. Burada gdsterilen hasarlar
veya benzeri hasarlar, halatta
goralmemelidir.

Hasarlara drnekler:

— Zincir, sivi yagla mi yaglanmis?

Halatin tel dokusu agilmis. Halatin i¢
kISmlndaki bUkUlU te/ demet/eri gOrUlUyOr & Tum Zincirde hasar mevcut Olup Olmad|g|n|
kontrol edin. Burada gdsterilen hasarlar
veya benzeri hasarlar, zincirde
gorulmemelidir.

Hasarlara érnekler:

Halatta ilmekler olusmus.

Halat iginde bir kivrim var. Bu kivrim, distan
zorlanma sonucu halata kuvvet
uygulandiginda olusur. Zincir halkasi ¢ok asinmigtir.

Halatin belli bir noktasinda yassilagsma var.
Bu durum, halatin ezilmesi veya sikismasi
sonucu meydana gelir.

Zincir halkasi, mekanik olarak hasar
goérmdastdir.

Halatta bir "kug kafesi" halat hasari
meydana gelmis. Bu "kus kafesi", halatin
yliksek oranda zorlama egliginde
déndtirtilerek agilmasi sonucu olusur.

Halatta, tirbuson seklinde deformasyon
mevcut.

=» Halatta g0zle gorulir tel kopmasi olup
olmadigini kontrol edin. Halatta gozle
gorular tel kopmasi mevcut oldugunda, ving
ile gcalismayin. Ayrintili periyodik halat
bakimi ve kontroll islemi yaptirin. Bakiniz
"ABUS vingleri icin genel Urtn el kitabi".
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CALISTIRMA ISLEMI

SADECE ASILI BUTONLU
=> Birlikte teslim edilen tiim el kitaplarinda, vincin KUMANDA OLDUGUNDA

calistinimasi sirasinda, daha bagka noktalarin
da dikkate alinmasi gerekip gerekmediginden

emin olun. ACIL DURDURMA DUGMESININ
KILIDININ ACILMASI

Acil durdurma
diigmesi

=¥ Acil durdurma digmesini, bir geyrek tur saat
yoéninde cevirin.

® Ving kullanima hazirdir.

SADECE TELSIZ KUMANDA
OLDUGUNDA

Sebeke kesicisi
sebeke kesicisi SISTEME G|R|$
-> Sadece, ving tertibati bir sebeke kesicisine
sahip oldugunda: Komple ving tertibatini,
sebeke kesicisi ile agin. =» Telsiz kumandanin vericisini acin ve alicida
sisteme giris yapin.

ABURemote el kitabina bakiniz.

Ving caligir.

Nokta matris LED gdstergeli ABUControl varsa:
Nokta matris LED gostergede dnce "WAITING" ® Ving kullanima hazirdir.
ve ardindan baslatma iglemine dair artan bir
yuzdelik deger gorintilenir.

=» ABUControl veya ABULiner varsa: ABUControl
veya ABULiner ving kontrol diizeni ¢galismaya
baslayana kadar yaklasik 30 saniye bekleyin.

® Nokta matris LED gdstergeli ABUControl varsa:
Nokta matris LED gostergede "FO001 Standby"
(FO001 Bekleme) mesaji gérintilenir. Ving
artik calismaya hazirdir.
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SADECE TELSIZLE KUMANDA ICIN
SINYAL LAMBASI OLDUGUNDA

Verici etkinlestirilince:

Kirmizi sinyal lambasi
® Kirmizi sinyal lambasi yanar.
Bu sayede c¢evredeki insanlar, vingte bir

vericinin giris yaptigini ve her an hareket
edebilecegini anlar.

ACIL DURDURMA DUGMESININ,
KALDIRMA TERTIBATI TAHRIK
DUZENININ, BU TAHRIK
DUZENINDEKI FRENIN KONTROL
EDILMESI

Calismaya baglamadan énce kontrol edin:

=» Kaldirma butonuna sonuna kadar basin.

® Yk kancasi, yukari dogru hareket eder.
=¥ Acil durdurma digmesine basin.

® Yk kancasli, daha fazla yukariya hareket
etmez.

® Fren, 'tak' diye bir ses ¢ikarir ve yuk kancasi
derhal frenlenir ve durur.

® Acil durdurma diigmesi, kaldirma tertibati tahrik
diizeni ve bu tahrik diizenindeki fren, simdi
islev yoninden kontrol edilmistir.

-2 Vinci, asili butonlu kumandayi veya telsizle
kumanday! kullanarak yeniden agin.
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HAREKET TAHRIK DUZENLERININ VE
BU DUZENLERIN FRENLERININ
KONTROL EDILMESI

Calismaya baglamadan énce kontrol edin:

=¥ Kedi arabasini hareket ettirme diizeninin ve
vinci hareket ettirme diizeninin butonuna
sonuna kadar basin.

® Kedi arabasi ve ving, ilgili ydone dogru hareket
eder.

Acil durdurma diigmesine basin.

Kedi arabasi ve ving, artik hareket etmezler.

e o ¥

Frenler, 'tak' diye bir ses ¢ikarir, kedi arabasi
ve ving derhal frenlenir ve durur.

® Hareket tahrik diizenlerinin ve bu dizenlerin
frenleri simdi islevleri ydniinden kontrol
edilmistir.

- Vinci, asili butonlu kumandayi veya telsizle
kumanday! kullanarak yeniden agin.

SADECE, ELEKTRIKLI DONME
DUZENINE SAHIP DONER
VINCLERDE

DONDURME TAHRIK DUZENINI
KONTROL EDIN

Calismaya baslamadan énce kontrol edin:

=¥ Dondiirme butonuna sonuna kadar basin.
® Ving, ilgili yone dogru hareket eder.
=» Acil durdurma diigmesine basin.

® \ing, artik yana dénmdyor ve yavasca
duruyor.

® Dondirme tahrik diizeni, bir frene sahip
degildir; bu sebepten dolayi ving, yavascga
doénme hareketi yapar.

® Simdi, dondirme tahrik diizeninin islevi
kontrol edilmistir.

-> Vinci, asili butonlu kumanday! veya telsizle
kumandayi kullanarak yeniden agin.
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SADECE HALATLI PALANGADA VE
MEKANIK KALDIRMA SINIR
ANAHTARINA SAHIP ZINCIR
PALANGASINDA

KALDIRMA SINIRLAYICISININ
KONTROL EDILMESI

Calismaya baglamadan énce kontrol edin:

=» Kaldirma butonuna yari oraninda basin ve
yuk kancasini diigiik kaldirma hizinda
tamamen yukariya hareket ettirin.

® Yk kancasi, en ylksek kanca konumunda
durur.

® Kaldirma ust konum sinirlayicisinin
fonksiyonu simdi kontrol edildi.

SADECE IKIZ KALDIRMA TERTIBATI
OLDUGUNDA

Her calisma baslangicinda kaldirma st konum
sinirlayicisinin kontrol edilmesiyle halat tamamen
sarilir. Bu sayede halat, her iki halat tamburuna esit
sekilde dagitiimis olur. Bu sekilde arizasiz isletim
garanti edilir.

Halat, diizenli olarak her iki halat tamburuna esit
sekilde sarilmazsa, halat esitsiz bir sekilde
dagitiimis olabilir ve bu nedenle bir halat
tamburundaki halat tamamen sariimisken digeri
henliz tamamen sarilmamis olabilir.

SADECE, ELEKTRONIK KALDIRMA
SINIR ANAHTARINA SAHIP ZINCIR
PALANGASINDA

ANAHTARLAMA NOKTALARININ
KONTROL EDILMESI

Calismaya baglamadan énce kontrol edin:

= Yik kancasini, ayarlanmis olan ilgili
anahtarlama noktalarina kadar hareket
ettirin.

® Zincir palangasi, artik ilgili ydnde hareket
etmez.
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Calismaya baslamadan 6nce kontrol etme ve agma islemi

SADECE, KALDIRMA SINIR
ANAHTARI OLMAYAN ZINCIR
PALANGASINDA

Zincir palangasi, bir kayici kavrama dizenine
sahiptir. YUk kancasi, en yiksek kanca konumunda
gOvdenin alt kismina garptiginda, zincir
palangasinda hasar olugmasini énler.

YUK DUSME TEHLIKESI!
En yiksek kanca konumuna
yaklasildiginda uzun vadede
kayici kavrama diizeni hasar
gorar. Bu ylzden yuk dusebilir ve
insanlar yaralanabilir veya 6lebilir.

YUk kancasini higbir zaman, kayici
kavrama duzeni devreye alinacak
kadar yukariya veya asaglya
hareket ettirmeyin.

=» Bu sebepten dolayi, kayici kavrama
diizenini, galismadan 6nce de kontrol edin.
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HAREKET SINIRLAYICI ANAHTARIN
KONTROL EDILMESI

Calismaya bagslamadan énce kontrol edin:
-3

— Gezer kopri vincinde: Vinci, yiksek hizda ving
yurime yolunun bitis kismina kadar hareket
ettirin.

Onceden durdurma tertibatini kontrol edin:

— Gezer kopru vincinde: Kedi arabasini, ylksek
hareket hizinda, ana kirisin bitis kismina kadar
hareket ettirin.

— ki kedi arabasi oldugunda: Kedi arabalarin
sirayla ylksek hareket hizinda ilgili diger kedi
arabasina kadar hareket ettirin.

— Tek rayli kedi arabasi yuriime yolunda: Kedi
arabasini, ylksek hareket hizinda, kedi arabasi
yurime yolunun bitis kismina kadar hareket
ettirin.

® Bitis kismina ¢ok az kala ving (kedi arabasi)
frenleme yapar ve disiik hareket hizinda
hareket etmeye devam eder.

Son konum durdurma tertibatini kontrol edin:

— Gezer kopri vincinde: Vinci, ving ylrime
yolunun bitis kismina kadar hareket ettirin.

— Gezer kopru vincinde: Kedi arabasini, ana
kirisin bitis kismina kadar hareket ettirin.

— ki kedi arabasi oldugunda: Kedi arabalarini
sirayla ilgili diger kedi arabasina kadar hareket
ettirin.

— Tek rayli kedi arabasi yuriime yolunda: Kedi
arabasini, kedi arabasi ylriime yolunun bitis
kismina kadar hareket ettirin.

® Bitis kismina geldiginde ving (kedi arabasi),
tamamen durana kadar frenleme yapar.

® Ving (kedi arabasi), bitis kismina ¢ok az kala
durur.

DIGER IKAZ CIHAZLARI VE EMNIYET
TERTIBATLARININ KONTROL
EDILMESI

Ving, daha baska ikaz cihazlarina ve
emniyet tertibatlarina sahip ise:

>
-> Emniyet tertibatlarini kontrol edin.

ikaz cihazlarini kontrol edin.
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Vinci galistirmak i¢in en uygun konumun secgilmesi

VINCI CALISTIRMAK ICIN EN UYGUN
KONUMUN SECILMESI

Kedi arabasini hareket
ettirmek icin hareket
yonli oklari

Kedi arabasini hareket
ettirmek icin hareket
yonli oklari

=¥ Kendi konumunuzu, verici veya asili butonlu
kumanda Uzerindeki hareket yoni oklari ving
Uzerindeki hareket yonu oklariyla eslesecek
sekilde segin.

Sadece telsizle kumanda varsa: Ozellikle
telsizle kumanda varsa, vingteki ve vericideki
hareket yonu oklari, ving hareketi ve kedi
arabasi hareketi icin dogru butonlara basmaya
yardimci olmaktadir. Ving operatoriiniin
pozisyonu vingten bagimsiz oldudu igin, gergek
ve beklenen hareket yonleri her zaman
uyusmamaktadir.

ABURemote el kitabina da bakin.

® Hareket yonu oklarinin (sari ve siyah oklar)
renkleri, kendi pozisyonundan bagimsiz olarak,
daima vincin ve kedi arabasinin dogru hareket
yoninu gosterirler.



ABUS vincinin kullaniimasi

KALDIRMA ISLEMI VE INDIRME
ISLEMI, VINCI HAREKET ETTIRME,

KEDI ARABASINI HAREKET ETTIRME

ISLEMLERI

SADECE ASILI BUTONLU
KUMANDA OLDUGUNDA

Asili butonlu kumanda el kitabina bakin.

SADECE TELSIZ KUMANDA
OLDUGUNDA

ABURemote el kitabina bakiniz.

SADECE IKI KADEMELI HAREKET
PROFILI (ABUCONTROL) VE ABUS
VING ELEKTRIGI 3 OLDUGUNDA

Bu bdlim sadece iki kademeli hareket tahrik
diizenlerine ve/veya kaldirma tertibati tahrik
diizenlerine (ABULiner hari¢) sahip ABUS ving
elektrigi 3'li vingler...

... ve ABUControl'lu vingler icin gecerlidir.
ABUControl varsa gerektiginde ABUS KranOS'de
hareket profili kumandasinda iki kademeli veya
kademesiz hareket profili arasinda gidilip
gelinebilir.

23

Kaldirma iglemi ve indirme islemi, vinci hareket ettirme, kedi
arabasini hareket ettirme islemleri

GENEL BAKIS

Kaldirma hizi ve hareket hizi iki kademede (yavas
ve hizli) ayarlanabilir.

YAVAS
KALDIRMA/INDIRME/HAREKET
ETTIRME

=¥ Butona hafifce basin (Kademe 1).
® Ving, disik hizda kaldirir veya indirir.

DAHA HIZLI
KALDIRMA/INDIRME/HAREKET
ETTIRME

=» Butona sonuna kadar basin (Kademe 2).

® Ving hizlanir ve daha ylksek hizda
kaldirir/indirir/hareket eder.

FRENLEME

-> Butonu, yari oraninda birakin (tekrar
Kademe 1'e).

® Ving frenlenir ve yeniden distk hizda
kaldirir/indirir/hareket eder.

BULUNULAN YERDE DURULMASI

-> Butonu birakin.

® Ving frenlenir ve durur.



ABUS vincinin kullaniimasi
arabasini hareket ettirme islemleri

SADECE KADEMESIZ HAREKET
PROFILI (ABUCONTROL) VE
ABULINER'LI ABUS VINC
ELEKTRIGI 3 OLDUGUNDA

Bu bdlim sadece kademesiz hareket tahrik diizeni
ve/veya kaldirma tertibati tahrik diizeni
hizlandirmasina sahip ABUS ving elektrigi 3'll
vingler (frekans invertérit ABULiner ile) ...

... ve ABUControl'lu vingler icin gecerlidir.
ABUControl varsa gerektiginde ABUS KranOS'de
hareket profili kumandasinda iki kademeli veya
kademesiz hareket profili arasinda gidilip
gelinebilir.

GENEL BAKIS

Kaldirma hizi ve hareket hizi kademesiz olarak
ayarlanabilir.

YAVAS
KALDIRMA/INDIRME/HAREKET
ETTIRME

=» Butona hafif¢ce basin (Kademe 1).

® Ving, en disik hizda kaldirir/indirir/hareket
eder.

HIZLANDIRMA

=® Butona sonuna kadar basin (Kademe 2).

® \Ving hizlanir.
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Kaldirma iglemi ve indirme islemi, vinci hareket ettirme, kedi

HIZI SABIT TUTMA

=» Butona yine yarim basin (Kademe 1).
® Ving daha fazla hizlanmaz ve o anki hizla

kaldirmaya/indirmeye/hareket etmeye
devam eder.

FRENLEME

=% Butonu birakin.

® Ving fren yapar.

HIZI SABIT TUTMA

=» Butona yine yarim basin.
® Vin¢ daha fazla fren yapmaz ve o anki hizla

kaldirmayal/indirmeye/hareket etmeye
devam eder.

KUVVETLI FREN YAPMA

-> Karsit butona iyice basin.

® Ving ¢cok sert fren yapar.



ABUS vincinin kullaniimasi

SADECE, ELLE VINCI HAREKET
ETTIRMEDE, ELLE KEDI ARABASINI
HAREKET ETTIRMEDE VE ELLE
VINC KOLUNU DONDURMEDE

=¥  Yiikii hareket ettirmek icin, yuka, alt
palangayi, kaldirma takimini veya yik
baglama aracini ¢gekin veya bunlara baski
uygulayin

Ykl veya bos yiik kancasini hareket
ettirmek icin asili butonlu kumanday tutarak
¢cekmeyin.

=» Sadece yuk, tehlike s6z konusu olmaksizin
elle durdurulabiliyor ise, yana déndirme
islemi yapin veya vinci hareket ettirin.

ASIRI YOKE KARSI EMNIYET

SADECE HALATLI PALANGADA

Halath palanga, asiri yuke kargi emniyet tertibatina
sahiptir. Yapi tarzina bagl olarak sabit noktal
traverslere binen yuk, dogrudan veya dolayl olarak
olcullir veya kaldirma islemi sirasinda kaldirma
tertibati tahrik diizeninin motor akimi tespit edilir.

Bu sekilde agiri yike kargl emniyet tertibati, asili
olan yUku tespit eder ve halath palanga ile,
maksimum yulk tasima kapasitesini asan yuk
kaldirnlamamasini saglar.

ilaveten asiri yiike karsi emniyet tertibatinda,
yukin ani hareketle kaldiriimasini énlemek (ani yik
artisi) igin bir koruma vardir.

YUK DUSME TEHLIKESI!
Asiri yike karsi emniyet tertibatina
ragmen ving, agir bir yuk
nedeniyle hasar gorebilir ve yik
dusebilir ve insanlar yaralanabilir
veya Olebilir.

Asiri yuke kargi emniyet tertibatina
ragmen vincin maksimum yuk
tasima kapasitesini asmayin!
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Asiri yike karsi emniyet

Halath palanga, butona basili iken, artik
kaldirma islemi yapmiyorsa:

® Asin ylke kargi emniyet tertibati devreye
girdi. Vince, maksimum yik tasima
kapasitesinin %110'u kadar yik bindirilmisg.

Agirlik gostergesi: Agirlik géstergesi, yanip
sOner.

Klakson varsa: Klakson sesi duyulur.
Kaldirma butonunu birakin.

Ve

indirme butonuna en az 2 saniye basin ve
yuk indirin.

® ABUControl oldugunda: 10 saniyeligine
disiik kaldirma hizi ile indirilebilir. Bu,

vincin agin yukli iken yiiksek kaldirma
hizinda sallanmasini 6nler.

Halath palanganin hareketi bir ylkin
kaldiriilmasinda kisa sureli olarak
durdugunda:

® Asiri yluke kargi emniyet tertibati, yikin ani
hareketle kaldinimasini (ani yuk artigi)
tespit etti.

® Halath palanga, 3 saniyeligine sadece
disiik kaldirma hizinda kaldirma iglemi

yapar.
=¥ Kaldirma butonunu sonuna kadar basili
tutmaya devam edin (2. kademe).

® Halath palanga 3 saniye sonra hizlanarak
tekrar yiksek kaldirma hizina ulagir.

SADECE ABUCONTROL'LU
HALATLI PALANGA OLDUGUNDA

Halatli palanga artik kaldirmiyor ve
indirmiyorsa:

® \/ince, maksimum yuk tagima kapasitesinin
%130'u kadar ylk bindirilmis.

® Halath palanga, kaldirma ve indirme iglemini
bloke eder.

= Yiki indirmek icin asin ylke karsi emniyet
tertibati gegici olarak kdprilenmelidir.

ABUControl el kitabina bakiniz.



ABUS vincinin kullaniimasi

SADECE ABUCONTROL VE IKI KEDI
ARABALI VING OLDUGUNDA

Bir vingte iki kedi arabasi birlikte igletildiginde her
iki kedi arabasinin asiri ylike karsi emniyet
tertibatlan birlikte degerlendirilir.

Kedi arabalarindan birinin kaldirma tertibatina fazla
yuk binerse, diger kedi arabasi buna senkron
sekilde durdurulur.

Tek ving igletim modunda kaldirma
tertibatlarindan birinin asir1 ylike karsi
emniyet tertibati devreye girdiyse:

® Asin yik binen kaldirma tertibatiyla sadece
indirme islemi yapilabilir.

Bunun sonucunda bir veya iki kaldirma
tertibatina baglanmig olan yik, givenli
sekilde birakilabilir.

® Diger kaldirma tertibatiyla ise sadece
kaldirma islemi yapilabilir.

Bunun sonucunda iki kaldirma tertibatina
baglanmis olan ve kaldirma tertibatlarindan
birine asir yiik bindiren yik, diger kaldirma
tertibatiyla indirilemez. Bdyle bir durumda
asiri yuk binen kaldirma tertibatina daha
fazla yuk binerdi.

Yuk (iki kaldirma tertibatina baglanmis olan
yuk), diger kaldirma tertibatiyla kaldirilarak,
asiri yuk binmis olan kaldirma tertibatinin
yuki azaltilabilir.

Birlikte isletim esnasinda kaldirma
tertibatlarindan birinin asiri yike karsi
emniyet tertibati devreye girdiyse:

® ki kaldirma tertibatiyla sadece indirme
islemi yapilabilir.

Bunun sonucunda iki kaldirma tertibatina
baglanmis olan yuk, glvenli sekilde
birakilabilir.

Tek ving igletim modunda toplam yik i¢in
olan asiri yuke karsi emniyet tertibati
devreye girdiyse:
® Asir yik binen kaldirma tertibatiyla sadece
indirme islemi yapilabilir.

Bu sayede bir veya iki kaldirma tertibatina
baglanmis olan yik, glvenli sekilde
birakilabilir.

Ayrica vince daha fazla yik bindirilemez.

® Diger kaldirma tertibatiyla ne kaldirma ne
de indirme islemi yapilabilir.
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Asiri yike karsi emniyet

Birlikte isletim esnasinda toplam yUKk igin
olan asiri yike karsi emniyet tertibati
devreye girdiyse:

® ki kaldirma tertibati sadece birlikte isletimde
indirilebilir.
Bunun sonucunda iki kaldirma tertibatina

baglanmis olan yik, glvenli sekilde
birakilabilir.

Bu durumda vince daha fazla yuk
bindirilemez.

SADECE ZINCIR PALANGASINDA

Zincir palangasi, 6zel bir asiri ylike karsi emniyet
tertibatina sahiptir (kayici kavrama dizeni). Bu
tertibat, zincir palangasina direkt olarak zarar
verecek yuklerin, zincir palangasi ile kaldiriimasinin
muimkin olmamasini saglar. Ayrica, yuk kancasi,
en ylksek kanca konumunda gévdenin alt kismina
carptiginda, zincir palangasinda hasar olusmasini
onler.

Buna ragmen, zincir palangasina, sadece
maksimum yik tasima kapasitesi ile yikleme

yapin!

YUk kancasi artik hareket etmiyorsa, fakat
zincir palangasi hala calisiyorsa:
® Kayicl kavrama dlizeni etkinlegtiriimistir.
=2 Kaldirma butonunu birakin.
=» indirme butonuna basin ve yuku indirin.

YUK DUSME TEHLIKESI!
Kayici kavrama duzeni, en yuksek
kanca konumuna yaklasiimasi
halinde uzun vadede hasar gordr.
Bu yuzden yik dusebilir ve
insanlar yaralanabilir veya 6lebilir.

YUk kancasini higbir zaman, kayici
kavrama diizeni devreye
alinincaya kadar, kasitl olarak
yukariya hareket ettirmeyin.




ABUS vincinin kullaniimasi

DARBELI YOL VERME SAYACI

SADECE ABUS VINC ELEKTRIGI
3'LU VE YUK GOSTERGE SISTEMI
LIS-SE'LI HALATLI PALANGA
OLDUGUNDA

LIS-SE, bir darbeli yol verme sayacina sahiptir. Bu
sayag, halath palanganin asiri uzun siire hafifgce
vurmali igletim modunda (butonlara hizlica ve arka
arkaya basilmasi) ¢alismamasini saglar.

Halatl palanga, butona birka¢ defa kisaca
basildiktan sonra, artik kaldirma iglemi
yapmazsa:

® Darbeli yol verme sayaci devreye alinmistir.
Halath palanga, hafifce vurmali igletim
modunda, 16 defa kaldirma islemi
yapmistir.

=¥ Yiik kancasini 5 saniye boyunca disik
veya yuksek kaldirma hiziyla indirin.

® Darbeli yol verme sayaci, resetlenmistir.
Halatl palanga, tekrar normal sekilde
isletilebilir.

CALISMA CEVRIMINI DIKKATE ALIN

Ving lGizerindeki motorlar, sirekli bir isletme igin
tasarlanmamistir. Bu motorlarin sogumalari igin,
isletmeye ara verilmesine ihtiyaglar vardir.

KESINTILI CALISMA MODU

Vingteki tek bir motor (6rn. kedi arabasi tahrik
diizenindeki motor), normal sartlarda hig ara
vermeden uzun sureli galistiriimaz, aksine daima
sadece kisa sireli olarak ve (6rn. ving hareketi tahrik
dizeninin isletildigi) ara vermeler esliginde calistirilir.
Bu igletme tirline, kesintili calisma modu adi verilir.

Tek bir motorun ne kadar sureyle isletiimesine
misaade edildigi ve motorun sogumasi igin isletmeye
ne kadar sure ara verilmesi gerektigi, calisma ¢evrimi
tarafindan belirlenir.

Kaldirma tertibati tahrik diizenlerine ve hareket tahrik
dizenlerine iligskin ¢galigsma g¢evrimi, vincin kontrol
kitabinda veya kaldirma tertibatinin veya hareket
tahrik diizeninin El Kitabi'ndaki "Teknik Ozellikler"
bélimiinde yazilidir. llgili degerler, bu tablodan da
alinabilirler.

=¥ Kaldirma tertibatina ve hareket tahrik
dizenlerine iliskin maksimum olarak misaade
edilmis ¢alisma ¢evrimini dikkate alin.
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Darbeli yol verme sayaci

£ £ o E

z 8= S s

S j 3 28

£ = ® x ®
28 as =8
25 %
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40 %

4 dak 1,3 dak. 2,7 dak.
50 %

5 dak 1,7 dak. 3,3 dak.
60 %

6 dak 2 dak. 4 dak.

Verilen degerler (ylizde ve dakika olarak), on dakikalik
bir stire g6z 6niinde bulundurularak belirlenmistir.
Ornek: %40'lik bir galisma gevrimi, motorun 10
dakikalik bir sire iginde maksimum olarak 4 dakika
boyunca calistirilabilecegi ve 6 dakika boyunca
durmasi gerektigi anlamina gelmektedir.

Ayrica, toplam maksimum c¢alisma gevrimi, dusiuk
hareket hizi i¢in 1/3 diizeyinde bir calisma ¢evrimine
ve ylksek hareket hizi igin de 2/3 dizeyinde bir
calisma ¢evrimine bollinmektedir.
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150 c/saat 100 c/saat 50 c/saat
180 c/saat 120 c/saat 60 c/saat
240 c/saat 160 c/saat 80 c/saat
300 c/saat 200 c/saat 100 c/saat
360 c/saat 240 c/saat 120 c/saat

Degerler, saat basina devre ac¢ip kapama olarak
verilir. Ornek: Saat basina 240 defa devre agip
kapama, motorun bir saat icerisinde, maksimum
olarak 240 defa agilabilecegi anlamina gelmektedir.

Ayrica, toplam maksimum motor acip kapama sikhgi
siniri, distk hareket hizinda 2/3 diizeyinde bir motor
acip kapama sikligina ve de yiiksek hareket hizinda,
1/3 duzeyinde bir motor agip kapama sikligina
ayrilmaktadir.
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KISA SURELI GALISMA MODU

Bazi 6zel durumlarda, bir motorun, kesintili calisma
modunda musaade edildiginden daha uzun bir sire,
hi¢ ara verilmeden c¢alistiriimasi gerekli olabilir (6rn.
uzun suren bir ving hareketi gerekli oldugunda veya
buyuk bir kanca yolunun kat edilmesi gerektiginde).
Boyle durumlarda motorlar, kisa siireli galisma
modunda igletilebilirler.

Bu sirada motor, maksimum olarak tabloda belirtilen
suire boyunca galistirilabilir. Bunun ardindan motor,
sogumaya birakilmalidir.

Kisa sireli calisma modunda ¢alisma ¢evrimi:
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25 % 5 dak 10 dak
30 % 5 dak. 10 dak.
40 % 10 dak. 20 dak.
50 % 10 dak. 20 dak.
60 % 20 dak. 40 dak.

Tablo: Kesintili galisma modunda ¢alisma ¢evrimi ve
motor, kisa slreli galisma modunda igletildiginde, ilgili
calisma gevrimi.

Kisa sureli galisma modunda da g¢alisma ¢evrimi,
disik hiz igin 1/3 dlizeyinde bir ¢calisma ¢evrimine ve
yuksek hiz icin de 2/3 diizeyinde bir calisma ¢evrimine
ayrilmaktadir.

Tahrik dlzeninin kisa sureli calisma
modunda igletilmesi:

- Ving, kisa bir stire 6nce kullanildi ise: Motorun,
cevre sicakligina sogumasini bekleyin.

-

Motoru, distk ve yiksek hareket hizinda
maksimum olarak, tabloda belirtildigi stire
boyunca c¢alistirin.

Motor, kisa sureli galisma modunda, 10
defadan daha fazla kesinlikle agilip
kapanmamalidir.

Motorun, gevre sicakhdina sogumasini
bekleyin.

Motoru simdi yeniden kisa stireli galisma
modunda veya kesintili calisma modunda
calistirin.
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Hareket sinirlayici anahtarin bulundugu bélgede galismak

HAREKET SINIRLAYICI ANAHTARIN
BULUNDUGU BOLGEDE CALISMAK

Onceden durdurma tertibati ve son konum durdurma
tertibati, uygulama durumuna gére mekanik bir gcapraz
kol anahtari (6rn. ving ylriime yolunun sonunda), bir
yansitmali 1sik bariyeri (6rn. karsi ving yéniinde) veya
bir mesafe sensériu (6rn. karmasik kontrol
diizenlerinde karsi ving yoniinde) Gzerinden caligir.

SADECE C")NCEDEVN DURDURMA
TERTIBATI OLDUGUNDA

Ving (kedi arabasi), 6nceden durdurma tertibatina
sahiptir. Onceden durdurma tertibati, vincin (kedi
arabasinin) yuksek hareket hizinda emniyet
tamponuna, bir engele veya bagka bir vince (bagka
bir kedi arabasina) ¢arpmasini 6nler.

Ving (kedi arabasi), yuksek hareket
hizinda hareket ettiginde:

® Ving (kedi arabasi), 6nceden durdurma
tertibatinin anahtarlama noktasinda
frenleme yapar:

— Ving, ving yurime yolunun bitiminden biraz
once frenleme yapar.

— Ving, kargi vingten biraz 6nce frenleme
yapar.

— Kedi arabasi, ana kirigin bitiminden biraz
once frenleme yapar.

— Kedi arabasi, diger kedi arabasindan biraz
once frenleme yapar.

® Ving (kedi arabasi), agir hareket hizinda
hareket etmeye devam eder.

-> Gerektiginde vinci (kedi arabasini), agir
hareket hizinda hareket ettirmeye devam
edin.

=2 Vinci (kedi arabasini) gerektiginde diger

yoénde, sinir anahtari ¢alisma bdlgesinin
disina hareket ettirin.



ABUS vincinin kullaniimasi

SADECE ONCEDEN DURDURMA
TERTIBATI VE SON KONUM
DURDURMA TERTIBATI
OLDUGUNDA

Ving (kedi arabasi), 6nceden durdurma tertibatina
ve son konum durdurma tertibatina sahip bir
hareket sinirlayici anahtar ile donatilmistir.
Onceden durdurma tertibat, vincin (kedi
arabasinin) yuksek hareket hizinda emniyet
tamponuna, bir engele veya bagka bir vince (baska
bir kedi arabasina) carpmasini énler. Son konum
durdurma tertibati, ek olarak, vincin (kedi
arabasinin) agir hareket hizinda garpmasini onler.

Ving (kedi arabasi), 6nceden durdurma
tertibatina ait sinir anahtari calisma
bolgesinde hareket ettiginde:

® Ving (kedi arabasi), son konum durdurma
tertibatinin anahtarlama noktasinda
frenleme yapar ve durur.

— Ving, ving yurime yolunun bitig kismina ¢ok
az kala frenleme yapar.

— Ving, kargi vince ¢ok az kala frenleme
yapar.

— Kedi arabasi, ana kirigin bitimine ¢ok az
kala frenleme yapar.

— Kedi arabasi, diger kedi arabasina ¢ok az
kala frenleme yapar.

® Ving (kedi arabasi), hareket yolunun en dig
noktasinda bulunuyor ve hareketine devam
edemiyor.

=2 Vinci (kedi arabasini) gerektiginde diger
yoénde, sinir anahtari ¢alisma bdlgesinin
disina hareket ettirin.

-> Carpmayi 6nleyici emniyet duzeni
oldugunda: Ya da karsi vinci (diger kedi
arabasini) hareket ettirmeye devam edin ve
bdylece vincin (kedi arabasinin) hareket
yolunu yeniden biydtin.
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Kaldirma sinirlayicisinin bulundugu bélgede ¢aligsmak

KALDIRMA SINIRLAYICISININ
BULUNDUGU BOLGEDE CALISMAK

SADECE HALATLI PALANGADA

Halatli palanga, mekanik kaldirma sinirlayicisi
olarak g¢alisan bir sanziman sinir anahtarina
sahiptir. Dogrudan halat tamburuna baghdir. Yik
kancasinin en yuksek kanca konumundan veya en
diusulk kanca konumundan disari ¢gikmasini 6nler.

— 1: Kaldirma ust konum sinirlayicisinin
anahtarlama noktasi. Devreye girdigi zaman
kaldirma motoru durur.

— 2: Kaldirma alt konum sinirlayicisinin
anahtarlama noktasi. Devreye girdigi zaman
kaldirma motoru durur.

— 3: Glvenligi ilave olarak arttirmak igin
sanziman sinir anahtari bagka bir
anahtarlama noktasina daha sahiptir.
'Yedek sinirlayici' olarak adlandirilir.
Kaldirma ust konum sinirlayicisinin tsttinde
bulunur ve kaldirma islemi sirasinda ek
anahtarlama noktasi olarak hizmet eder.

Kaldirma ust konum sinirlayicisi artik
calismadiginda (6rn. arizali kontaktor
kontaklari, ters kutuplanmig déner alan
oldugunda, ...) ve yik kancasi bu ylzden
kaldirma st konum sinirlayicisinin
anahtarlama noktasini astiginda, yedek
sinirlayici ana kontaktoérl ve bdylece tim
vinci kapatir.
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SADECE ABUCONTROL'LU
HALATLI PALANGA OLDUGUNDA

Yiik kancasi, bir kaldirma sinirlayicisinin
anahtarlama noktasina ulasmadan hemen 6nce
ABUControl, kaldirma motorunu yavasga frenler.
Kaldirma sinirlayicisinin anahtarlama noktalari bu
sekilde sadece dusuk kaldirma hizinda galisir.

Fren evresinin nerede baglatilacagi ABUControl
tarafindan her seferinde, o anki kaldirma hizina
bagh olarak hesaplanir. Yik kancasi yukariya
dogru hizli hareket ediyorsa fren evresi daha erken
basla. Yuk kancasi yukariya dogru yavas hareket
ediyorsa fren evresi daha ge¢ baslar.

SADECE ABULINER'LI ABUS VING
ELEKTRIGI 3'LU HALATLI
PALANAGA OLDUGUNDA

Fren tutumu, burada agiklanan isleyislerden
farklidir. ABULiner el kitabina bakiniz.

Fakat ving operatortiniin kullanim islemi, burada
aciklanan isleyislerden pek de farkh degildir.

SADECE KALDIRMA UST KONUM
SINIRLAYICISINA NORMAL
CALISMA AKISI KAPSAMINDA
HAREKET EDILMEYEN HALATLI
PALANGA OLDUGUNDA

Kaldirma ust konum sinirlayicisina normal ¢alisma
akisi kapsaminda hareket edilmemelidir. Eger
hareket edilirse ylik kancasi, kaldirma st konum
sinirlayicisinin anahtarlama noktasinda durur.
Yedek sinirlayicinin anahtarlama noktasi, kaldirma
Ust konum sinirlayicisinin anahtarlama noktasinin
Uizerinde bulunur ve o nedenle normalde devreye
girmez.

=» Kaldirma st konum sinirlayicisini bilerek
devreye almayin.

Kaldirma ust konum sinirlayicisi, normal
calisma akisinda planh sekilde devreye
alinmamalidir.

® YUk kancasi, direkt olarak en yiiksek / en
alcak kanca konumunda durur.

=%  Yiik kancasini ters yénde, sinir anahtari
calisma bolgesi disina hareket ettirin.
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Kaldirma sinirlayicisinin bulundugu bdélgede galigsmak

SADECE KALDIRMA UST KONUM
SINIRLAYICISININ NORMAL
CALISMA AKISI KAPSAMINDA
DEVREYE ALINDIGI HALATLI
PALANGA OLDUGUNDA

En yiiksek kanca konumuna normal ¢alisma akisi
kapsaminda hareket edilmesi gerekiyorsa,
kaldirma st konum sinirlayicisi daha sik devreye
girer ve bu nedenle bozulabilir. Bu durumda yedek
sinirlayici, vincin guvenli bir sekilde durmasini
saglar. Yedek sinirlayicinin diizenli olarak kontrol
edilebilmesi igin halatl palangada bir devirmeli
anahtar bulunur, bu anahtarla kaldirma tst konum
sinirlayicisi manuel olarak kdprilenebilir ve ving,
yedek sinirlayici kontrol edildikten sonra yeniden
manuel olarak devreye alinabilir.

=¥ Kaldirma iist konum sinirlayicisini
gerektiginde devreye alin.

Kaldirma Ust konum sinirlayicisi, normal
calisma akisinda planli sekilde devreye
alinabilir. Kaldirma Ust konum
sinirlayicisinin galismamasi halinde yik
kancasi, yedek sinirlayicinin anahtarlama
noktasinda durur. Yedek sinirlayicinin
anahtarlama noktasi, kaldirma st konum
sinirlayicisinin birazcik yukarisindadir.

® Yk kancasi, direkt olarak en yiiksek / en
algak kanca konumunda durur.

=¥  Yik kancasini ters yonde, sinir anahtari
calisma bélgesi disina hareket ettirin.

SADECE ZINCIR PALANGASINDA

Zincir palangasi, ayarlanabilen bir kayici kavrama
diizeni ile donatilmistir. Sinir konum acil durdurma
tertibati gorevi gordr.

® Kanca yolunun Ust veya alt ucuna kasitl
olarak yaklasmayin.

Kayici kavrama diizenine normal ¢alisma
akisinda planh sekilde hareket
edilmemelidir.

® Kayicl kavrama dlizeni, dogrudan en
yuksek / en algak kanca konumunda
devreye girer. Yik kancasi durur, kaldirma
motoru ¢alismaya devam eder.

=2  Yiik kancasini ters yénde, kanca yolunun
ucundan disari hareket ettirin.

GMC zincir palangasinda kayici kavrama diizeni
ayarlanamaz!
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SADECE MEKANIK KALDIRMA
SINIR ANAHTARINA SAHIP ZINCIR
PALANGASINDA

Mekanik kaldirma sinir anahtari ile bir tst ve bir alt
anahtarlama noktasi belirlenebilir. Yik kancasi
anahtarlama noktalarindan birine ulastiginda, zincir
palangasi frenlenir ve durur.

Calisma i¢in anahtarlama noktalarina hareket
edilebilir. Kaldirma sinir anahtarinin mikro salterleri
dizenli kullanim nedeniyle asinirsa, zincir
palangasinin kayici kavrama diizeni, acil durdurma
tertibati gérevi gordr.

SADECE, ELEKTRONIK KALDIRMA
SINIR ANAHTARINA SAHIP ZINCIR
PALANGASINDA

Elektronik kaldirma sinir anahtari ile bir Gst ve bir
alt anahtarlama noktasi belirlenebilir. Yik kancasi
anahtarlama noktalarindan birine ulastiginda, zincir
palangasi frenlenir ve durur.

Ara anahtarlama noktasinin ayarlanmasi:

Ara anahtarlama noktasi igleviyle, normal is
akisinda Ust ve alt anahtarlama noktasi arasindaki
herhangi bir kanca pozisyonuna hareket edilebilir.

Bkz. Zincir palangasi el kitabi.

Ara anahtarlama noktasina hareket
edilmesi:

Doner anahtar sadece ara anahtarlama noktasini
ayarlamak icin gereklidir.

® Normal igletimde yik kancasi ara
anahtarlama noktasina yaklastiginda zincir
palangasi frenlenir ve orada durur.

islev, ara anahtarlama noktasina yiiksek
kaldirma hizi ile yaklasmak igin optimize
edilmistir. Disik kaldirma hizinda yik
kancasi, ara anahtarlama noktasina
ulasiimadan 6nce durur.

=2 Kaldirma veya indirme butonunu birakin ve
yeniden basin (Stop and go).

® Zincir palangasi hareketine devam eder ve
ara anahtarlama noktasinin tizerinden

gecer.
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Atdlye profili kontrol dizeninin kullaniimasi

ATOLYE PROFILI KONTROL
DUZENININ KULLANILMASI

Atolye profili, vinci hareket ettirme, kedi arabasini
hareket ettirme ve vincin kaldirma/indirme iglemini
etkileyebilecek tum bina 6zelliklerini kapsamaktadir.
Bunlardan bazilar ving yirime yolunun basi ve sonu,
engeller, blokeli alanlar, ving gegis klapeleri ve
benzerleridir.

Atolye profili kontrol duizeni ile tim ving hareket
eksenleri, atdlye profiline bagli olarak sinirlandirilabilir.

Ornek:

— Engellere yaklasirken vincin, kedi arabasinin
ve kaldirma tertibatinin hizi disirdlar.

— Belirli pozisyonlarda ving, kedi arabasi ve
kaldirma tertibati ara stop vermektedir.

— Alanlar, ortasindan gegcmeye karsi tamamen
bloke edilmisgtir.

— Belirli alanlarda ving, kedi arabasi ve kaldirma
tertibati sadece disuk hizda hareket
edebilir/kaldirma islemi yapabilir.

— Belirli alanlardan sadece bir kdprileme
butonuna basilarak veya bir anahtarli salter
devreye alinarak gegilebilir.

Atolye profili kontrol diizeninin nasil ayarlandigi ve
hangi pozisyonlarda hangi kosullarda hangi
fonksiyonlarin kullanilabilecedi, ving tertibatina gére
Ozel olarak konfigire edilebilir.
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YQK GQSTERGESI VE DARA
AGIRLIGI

SADECE NOKTA MATRIS LED
GOSTERGELI VINGC OLDUGUNDA

AGIRLIK GOSTERGESININ
OKUNMASI

Gosterilen yuk

® Asili olan yiik, nokta matris LED
gOstergesinde ton olarak gosterilir.

Gdsterilen yik, kalibre edilmis bir tartma
degeri degildir ve sadece asil olan yukin
kabaca tahmin edilmesi igin kullanilir.

Gosterilen yuk, en kotl ihtimalle asili yukin

gercek kitlesinden %10 sapma gosterebilir.

Kesin ve kalibre edilmis bir tartma degeri
icin ving tartis| veya tartma kanca blogu
kullanin.

DARA

Dara (Tare) ile vincin agirlik géstergesi, sifir
degerine getirilebilir. Boylece bir fark dlgiimii
muamkdin olur; érn. bir yik baglama aracinin (6rn.
travers) agirligini da birlikte tartmamak igin.

Kaldirma tertibatinin darasinin alinmasi:

=% Asili butonlu kumanda veya ABURemote
Uzerinden darasi alinacak kaldirma
tertibatini segin.

-> Agirlik gostergesinde 0.000 goriintilenene
kadar dara butonunu basili tutun.

Asiri yik durumunda dara silinir ve ylk
gOruntilenir!

Daranin sifilanmasi:

*=» Dara butonuna 5 sn. basin.

® Nokta matris LED gostergesinde yeniden
asil deger gosterilir.
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SADECE BIRDEN FAZLA KEDI
ARABASINA SAHIP VING
OLDUGUNDA

NOKTA MATRIS LED
GOSTERGENIN ATANMASI

Vingteki Kedi arabasindaki
agirlik géstergesi agirlik géstergesi

SADECE ABUS VING ELEKTRIGI
3 OLDUGUNDA

Birden fazla nokta matris LED
gOstergesi olan vincte:

® Vingteki agirlik gostergesinde, o anda
yuk kancasina asili olan ortak toplam
yuk gosterilir.

® Kedi arabasindaki agirlik
gOstergesinde, o an ilgili kedi
arabasinin ylk kancasina asili olan
yukan agirhgr gosterilir.

Nokta matris LED gbstergeli ving
oldugunda:

® Agirlik gostergesinde, segilen kedi
arabasinin yukundn agirhgr veya
toplam yik gosterilir.

Bkz. "iki kedi arabali vincin
kullaniimasi" sayfa44.

SADECE ABUCONTROL
OLDUGUNDA

® Nokta matris LED gostergesi veya
nokta matris LED gostergeleri, sabit
ayarli olarak kedi arabasi I, kedi
arabasi ll'ye ait yliki veya toplam yuku
gosterir.

Nokta matris LED goéstergeleri buna
gOre sabit olarak ayarlidir ve isletim
devam ederken ayarlar degistirilemez.



MOTORUN SOGUTULMASI

SADECE BAGIMSIZ TAHRIKLI
FANDA

Kaldirma motorunda, kaldirma motorunun hizina
bagh olmayan bagimsiz tahrikli bir fan vardir.
Boylece kaldirma motoru, uzun sureli gcalismalarda
bile dustk kaldirma hiziyla sogutulur.

Kaldirma veya indirme iglemi igin olan
buton birakildi ise:

® Halath palanga, duruncaya kadar frenleme
yapar.

® Bagimsiz tahrikli fan, kaldirma motorunu
sogutmak i¢in bes dakikaya kadar
calismaya devam eder.

VINCIN BIR ELEKTRIK
KESILMESINDE EMNIYETE ALINMASI

Bir elektrik kesilmesi s6z konusu oldugunda:

Acil durdurma diigmesi

® Elektrik kesilmesi sonucu, hareket tahrik
dizenleri ve kaldirma tertibati tahrik diizenleri
durur.

® Yiruyus motorlari ve kaldirma motorlari,
elektrik akimi olmadan da frenler tarafindan
derhal guivenli sekilde frenlenir.

® Vincin tamami durur. YUk, asagiya dogru
hareket etmez veya asagdiya dismez.

® Ani frenleme sonucu yuk, alisildigindan ¢ok
daha siddetli sallanabilir.

Asili butonlu kumandada tim butonlari birakin
ve acil durdurma digmesine basin.

Bu sayede, elektrik kesilmesi sorunu
halledildikten sonra, vincin, yanlislikla
calistinimamasi glivenceye alinmis olur.

Gerektiginde: Havada asih yikun bulundugu
bdlgeyi emniyete alin.

ABUS vincinin kullaniimasi
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Motorun sogutulmasi

YOGUN RUZGARDA VINCIN
EMNIYETE ALINMASI

SADECE, BELIRLI BIR RUZGAR
HIZINA KADAR GUVENLI SEKILDE
ISLETILEBILEN BIR VINCTE

Ving ile sadece belirli bir riizgar hizina kadar
calisiimasina izin verilir. Ving, bir riizgar olgiim
sistemi ile donatilmistir. Belirli bir rizgar hizi
asildiginda, rlizgar 6lguim sistemi ikazda bulunur.
Bundan sonra ving, 6ngorulmis belirli bir stire
icinde, ving durma pozisyonuna (ving yuriime
yolunun bitis kismina) hareket etmelidir.

Sari ve/veya kirmizi sinyal lambasi yanip
soniyorsa ve klakson sesi (opsiyon)
duyuluyorsa:

® Riizgar hizi asilmistir veya 6n uyari sinirina
ulasilmigtir.
Yk indirin.
Yiik baglama araglarini indirin veya
cikararak alin.

Yk kancasini, en ylksek kanca konumuna
kadar yukari hareket ettirin.

Halatl palangayi sola veya saga dogru ana
kirigin bitis kismina kadar hareket ettirin.

Vo b b

Vinci, belirlenen ving durma pozisyonuna
hareket ettirin.

Bu ving durma pozisyonunda, vinci
emniyete almaya yarayan, riizgara karsi
emniyet dizeni bulunmaktadir. Alternatif
olarak, riizgara karsi emniyet diizeni, vincin
herhangi bir pozisyonda emniyete
alinabilecegi sekilde de tasarlanmis olabilir.

Gerekirse: Vinci emniyete alin.



ABUS vincinin kullaniimasi | iletilerin okunmasi

ILETILERIN OKUNMASI

SADECE NOKTA MATRIS LED
GC")STERC:SELI VE ABUS VING
ELEKTRIGI 3'LU VING OLDUGUNDA

ileti
® Nokta matris LED gostergesinde LIS yiik
gOsterge sisteminin iletisi gosterilir.

Yik gOsterge sistemi dokiimantasyonuna
bakin.

SADECE NOKTA MATRIS LED
GC")STERGEI:I VE ABUCONTROL'LU
VING OLDUGUNDA

Nokta matris LED gostergesinde bir ileti
belirir:

Hata kodu ileti

® Nokta matris LED gdstergesinde hata kodu
ve ABUControl iletisi, akan yazi ile
gOsterilir.

Metin hizi, ABUControl KranOS (izerinden
ayarlanabilir.

ABUControl el kitabina bakiniz.
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ILETILERIN ONAYLANMASI

Gdsterilen iletiler, 5nem derecelerine bagh olarak
Uc kategoriye ayrilir.

ileti kategorisi

® Kategori, iletinin sonunda ".1", ".2" veya ".3"

seklinde gosterilir.

".3": Bilgiye iliskin ileti. Ving, normal sekilde
calistinimaya devam edilebilir.

ileti gdstergesini onaylamak icin acil
durdurma diigmesine veya klaksona basin.

".2": Ciddi olmayan hata. Acil durdurma
islevi devreye alinir, ving durur.

ileti gdstergesini onaylamak icin acil
durdurma diigmesine veya klaksona basin.

Hata akabinde bir daha ortaya ¢ikmazsa,
ving normal sekilde calistinimaya devam
edilebilir.

Hata yeniden ortaya ¢iktiginda ileti bir daha
gOsterilmez. Ving, calistirlmaya devam
edilebilir ancak hatadan etkilenen ving
hareket ekseni, sadece dusuk hizda
calistinlabilir.

".1": Ciddi hata. Acil durdurma iglevi
devreye alinir, ving durur.

ileti gdstergesini onaylamak icin acil
durdurma diigmesine veya klaksona basin.
Hata, bir frekans invertorii nedeniyle ortaya
¢ikiyorsa, ayrica vincin tamamen kapatilip
yeniden agilmasi gerekir.

Hata akabinde bir daha ortaya ¢ikmazsa,
ving normal sekilde galistirimaya devam
edilebilir.

Hata yeniden ortaya ¢iktiginda ileti bir daha
gosterilir. Acil durdurma islevi yeniden
devreye alinir.



ILETILERIN ATANMASI

iletinin basindaki rakamlar, hatanin nerede (érn.
hangi ving hareket ekseninde) ortaya ¢iktigini ve
hangi kedi arabasi veya hangi kaldirma tertibati
(vingte birden fazla kedi arabasi varsa) ile ilgili
oldugunu belirtir.

Hata numarasi igin dglncl
veya dérdunci rakam

Ving hareket ekseni
veya iglev alani

— Birinci ve ikinci rakam: Kaldirma tertibatinin,
kredi arabasinin veya ving tahrik diizeninin
numarasi ile birlikte ving hareket ekseni
veya islev alani

— Uciincii ve dérdiincii rakam: Hata numarasi

ABUS vincinin kullaniimasi

35

iletilerin okunmasi

Buradan yola gikilarak ilk iki rakam igin olasi
kombinasyonlar:

Rakamlar Yer

FOO_ Genel hata

F11 Kaldirma tertibati 1, kaldirma tertibati
tahrik dizeni 1

F12__  Kaldirma tertibati 1, kaldirma tertibat
tahrik dizeni 2
(sadece ikiz kaldirma tertibati
oldugunda)

F21_ Kaldirma tertibati 2, kaldirma tertibati
tahrik dizeni 1

F22_ Kaldirma tertibati 2, kaldirma tertibati
tahrik diizeni 2
(sadece ikiz kaldirma tertibati
oldugunda)

F31_ Kaldirma tertibati 3, kaldirma tertibati
tahrik dizeni 1

F32_ Kaldirma tertibati 3, kaldirma tertibati
tahrik dizeni 2
(sadece ikiz kaldirma tertibati

oldugunda)

F13 Kedi arabasi 1

F23__  Kediarabasi 2

F33__  Kediarabasi 3

F14__  Frekans invertort 1 ving hareketi tahrik
duzeni

F24__ Frekans invertdrt 2 ving hareketi tahrik

dizeni (sadece elektronik ray kilavuzu
ve kuadro ving hareketi tahrik diizeni
oldugunda)

'Kaldirma tertibati tahrik diizeni 2' (F_2_ ) sadece
ikiz kaldirma tertibatlarinda kullanilir. Tim diger
kaldirma tertibatlari sadece bir kaldirma tertibati
tahrik diizenine sahiptir (F_1_ )

'Kaldirma tertibati 2' ve 'Kaldirma tertibat! 3' ve de
'Kedi arabasi 2' ve 'Kedi arabasi 3', iki ve (¢ kedi
araball vingler i¢in gegerlidir.

Bir vingte normalde iki ving hareketi tahrik duizeni
(F14_ _) icin bir frekans invertérii vardir. Elektronik
ray kilavuzuna sahip vinglerde iki adet ving hareketi
tahrik diizeninin her birinin kendine ait bir frekans
invertéri (F14_ _ ve F24_ ) vardir. Kuadro ving
hareketi tahrik diizenlerinde, motorlarin giicii daha
yliksek oldugunda, dért adet hareket tahrik diizeni
iki adet frekans invertériine ayrilmig da olabilir.
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Rakamlar Yer

F40__  Vinc mesafesi denetleyicisi

F41__  Ydn degistirme kumandasi

F51__  Kedi arabasi 1 kedi arabasi mesafesi
denetleyicisi

F52_ _  Kedi arabasi 2 kedi arabasi mesafesi
denetleyicisi

F53 Kedi arabasi 3 kedi arabasi mesafesi
denetleyicisi

F60_ Uzerinden gecme emniyeti tertibat

ILETILERE GENEL BAKIS

Genel

"FO0001: Standby.3" (FO001: Bekleme.3)

Ving devrede ve Standby (Bekleme) konumunda.
Vinci kullanmak icin acil durdurma digmesinin
kilidini ¢6ziin veya vericide sisteme giris yapin.

"FO003 PLC: Writing to SD card failed.3" (FO003
PLC: SD karta yazma basarisiz oldu.3)

PLC'de verilerin SD karta kaydedilmesi sirasinda
bir hata ortaya ¢ikti. SD karti kontrol edin ve
gerekirse yeni bir SD kart yerlestirin.

"F0004 Main contactor: Malfunction.1" (FO004 Ana
kontaktor: Islev bozuklugu.1)

Ana kontaktor devrede, fakat acil durdurma
digmesine basildidi igin ana kontaktorin kapali
olmasi gerekirdi.

iletilerin okunmasi
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Kaldirma tertibati

"F_ _05 Hoist: Motor measurement failed.1"
(F_ _05 Kaldirma tertibati: Motor dlgiimi basarisiz
oldu.1)

Vincin galistiriimasi sirasinda gergeklestirilen
kaldirma motoru elektriksel 6lgimu basaril
olmadi.

"F_ 17 Hoist: Backup limiter started up.1"
(F_ _17 Kaldirma tertibati: Yedek sinirlayici
calismaya bagsladi.1)

Yk kancasi, kaldirma st konum sinirlayicisinin
anahtarlama noktasini gecti ve yedek
sinirlayicinin devreye girmesine neden oldu.
Anahtarlama noktasini ve sanziman sinir
anahtarini kontrol edin.

"F_ _26: Hoist: Wire rope wear above 80 %.3" (F_
_26: Kaldirma tertibati: Halat aginmasi %80'in
Uizerinde.3)

Halat, halat degistirme zamanina denk digen
asinma derecesinin %80'ine ulagmistir.
Tekrarlanan kontrol igleminin yapilmasini saglayin.

"F_ _27: Hoist: Caution! Wire rope wear above
100 %.3" (F_ _27: Kaldirma tertibati: Dikkat! Halat
asinmasi %100'Un Gzerinde.3)

Halat, halat degistirme zamanina denk digen
asinma derecesinin %100'Une ulasmistir. Ving ile
calismaya devam etmeyin. Tekrarlanan kontrol
isleminin yapiimasini saglayin.

"F_ _31 Hoist: Speed too high/low.1" (F_ _31
Kaldirma tertibati: Devir sayisi ¢ok
yuksek/dusuk.1)

Kaldirma tertibatinin (mutlak deger vericisi
tarafindan élgllen) gercek devir sayisi, kaldirma
tertibatinin nominal devir sayisina kiyasla tolerans
sinirini aglyor (¢ok yuksek/cok dusuk).

"F_ 32 or F_ _33 Hoist synchronisation:
Deviation too great.1" (F_ _32veya F_ 33
Kaldirma tertibati senkronizasyonu: Sapma ¢ok
fazla.1)

iki kaldirma tertibatl bir vingte veya tandem
isletiminde iki vingte iki kaldirma tertibatinin
senkronizasyon ayarinda, kaldirma veya indirme
islemi sirasinda iki yik kancasi arasinda gok fazla
yukseklik farki olustu.

"F_ _36 Super-precision lifting: Switching failed.1"
(F_ _36 Siper hassas kaldirma diizeni:
Anahtarlama basarisiz oldu.1)

Sargllar arasindaki anahtarlama kontaktérleri tepki
vermedi.

"F_ 37 Hoist: Error in slack-rope detection.3"
(F__37: Kaldirma tertibati: Halat gevsekligini
onleme dizeni hatasli.3)

Halat gevsekligini dnleme diizeni baglatilirken bir
hata olustu. Hatayi onaylayin ve iglemi tekrarlayin.




Kedi arabasi

"F_ 25 Trolley travel synchronisation: Deviation
too great.1" (F_ _25 Kedi arabasini hareket
ettirme senkronizasyonu: Sapma ¢ok fazla.1)

Birden fazla kedi arabasi olan bir vingte iki kedi
arabasinin senkronizasyon ayarinda kedi
arabasini hareket ettirme sirasinda iki kedi arabasi
arasinda c¢ok fazla mesafe farki meydana geldi.

"F_ 26 Trolley travel synch. in tandem op.: Dev.
too great.1" (F_ _26 Tandem isletiminde kedi
arabasini hareket ettirme senkronizasyonu:
Sapma ¢ok fazla.1)

Tandem igletiminde iki vingte iki kedi arabasinin
senkronizasyon ayarinda kedi arabasini hareket
ettirme sirasinda iki kedi arabasi arasinda ¢ok
fazla mesafe farki meydana geldi.

"F_ _27 Trolley travel distance sensor: Outside
trav. range r.1" (F_ _27 Kedi arabasini hareket
ettirme mesafe senséri: Sag hareket yolu
disinda.1)

Sag kedi arabasini hareket ettirme mesafe
sensorinde dlgiim degerinin Ust sinir asildi veya
6lcim degderinin alt sinirinin altina disuldi.

"F_ 28 Trolley travel distance sensor: Outside
trav. range I.1" (F_ _28 Kedi arabasini hareket
ettirme mesafe sensérii: Sol hareket yolu
disinda.1)

Sol kedi arabasini hareket ettirme mesafe
sensorinde Olgiim de@erinin Ust sinir agildi veya
6lcim degderinin alt sinirinin altina disildu.

"F_ 29 Trolley travel distance sensor r: Diagnosis

fault.1" (F_ _29 Sag kedi arabasini hareket ettirme
mesafe sensori: Teshis hatasi.1)

Sag kedi arabasini hareket ettirme mesafe
sensorinde teshis hatasi. Durur haldeyken
mesafe sensorl dizenli bir sekilde dahili olarak
test edilir. Test etmek icin mesafe sensérinin
sinyal ¢ikis bolimleri kisa siireligine degistirilir.

"F_ 30 Trolley travel distance sensor |: Diagnosis
fault.1" (F_ _30 Sol kedi arabasini hareket ettirme
mesafe sensorl: Teshis hatasi.1)

Sol kedi arabasini hareket ettirme mesafe
sensorinde teshis hatasi. Durur haldeyken
mesafe sensorl dizenli bir sekilde dahili olarak
test edilir. Test etmek icin mesafe sensérinin
sinyal ¢ikis bélimleri kisa sireligine degistirilir.

"F_ _41 Trolley travel: Dist. sensor right: Travel
dir. reversed.1" (F_ _41 Kedi arabasini hareket
ettirme: Sag mesafe sensori ve hareket yoni
ters.1)

Kedi arabasi, sag kedi arabasini hareket ettirme
mesafe sensoriniin tespit ettiginden farkh bir
hareket yoninde hareket ediyor (kedi arabasini
hareket ettirme frekans invertérii dénme yonu).

"F_ _42 Trolley travel: Dist. sensor left: Travel dir.
reversed.1" (F_ _42 Kedi arabasini hareket
ettirme: Sol mesafe sensori ve hareket yonu
ters.1)

Kedi arabasi, sol kedi arabasini hareket ettirme
mesafe sensoriinin tespit ettiginden farkh bir

hareket yoninde hareket ediyor (kedi arabasini
hareket ettirme frekans invertérii dénme yoénu).

ABUS vincinin kullaniimasi
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iletilerin okunmasi

Vinci hareket ettirme

"F_ 20 Crane travel synch. in tandem op.: Dev.
too great.1" (F_ _20 Tandem igletiminde vinci
hareket ettirme senkronizasyonu: Sapma ¢ok
fazla.1)

Tandem igletiminde iki vingte ving hareketi tahrik
dizenlerinin senkronizasyon ayarinda vinci
hareket ettirme sirasinda iki ving arasinda g¢ok
fazla fark meydana geldi.

"F_ 28 Crane travel distance sensor: Outside
trav. range f.1" (F_ _28 Vinci hareket ettirme
mesafe sensori: lleri hareket yolu diginda.1)

Vinci ileri hareket ettirme mesafe sensorinde
Olcim degderinin st siniri agildi veya Olgim
degerinin alt sinirinin altina disuldu.

"F_ _29 Crane travel dist. sensor: Outside trav.
range back.1" (F_ _29 Vinci hareket ettirme
mesafe sensoru: Geri hareket yolu diginda.1)

Vinci geri hareket ettirme mesafe sensoriinde
6lcim degderinin Ust siniri agildi veya dlgim
degderinin alt sinirinin altina dusuldu.

"F_ _30 Crane travel distance sensor f: Diagnosis
fault.1" (F_ _30 Vinci ileri hareket ettirme mesafe
sensorl: Teshis hatasi.1)

Vinci ileri hareket ettirme mesafe sensorinde
teshis hatasi. Durur haldeyken mesafe sensoru
dizenli bir sekilde dahili olarak test edilir. Test
etmek igin mesafe sensoriindn sinyal gikis
bolimleri kisa sureligine degistirilir.

"F_ 31 Crane travel distance sensor back:
diagnosis fault.1" (F_ _31 Vinci geri hareket
ettirme mesafe sensoru: Teghis hatasi.1)

Vinci geri hareket ettirme mesafe sensoriinde
teshis hatasi. Durur haldeyken mesafe sensoru
duzenli bir sekilde dahili olarak test edilir. Test
etmek icin mesafe sensorindn sinyal ¢ikis
bélimleri kisa sureligine degistirilir.

"F_ _37 Crane: Distance sensor fwd: Travel dir.
reversed.1" (F_ _37 Ving: lleri mesafe sensori ve

hareket yonu ters.1)

Ving, vinci ileri hareket ettirme mesafe sensériiniin
tespit ettiginden farkli bir hareket yoniinde hareket
ediyor (vinci hareket ettirme frekans invertori
dénme yonu).

"F_ 38 Crane: Distance sensor back: Travel dir.
reversed.1" (F_ _38 Ving: Geri mesafe sensoéri ve
hareket yonu ters.1)

Ving, vinci geri hareket ettirme mesafe sensériiniin
tespit ettiginden farkli bir hareket ydéniinde hareket
ediyor (vinci hareket ettirme frekans invertorii
dénme yonu).
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YEDEKLI HAREKET SINIRLAYICI
ANAHTARLAR VE MESAFE
TUTUCULAR ICIN MESAJLARA
GENEL BAKIS

Yedekli bir hareket sinirlayici anahtar, ving
mesafesi denetleyicisi veya kedi arabasi mesafesi
denetleyicisi varsa, giivenligi daha da artirmak igin
bir anahtarlama noktasinda iki gapraz kol anahtari
veya I1sik bariyerleri kullanilir. Anahtarlama
noktasini gegerken iki gapraz kol anahtari veya isik
bariyeri ayni anda devreye girmezse, ilgili mesaj
g6runtulenir. Ancak ving veya kedi arabasi yine de
islevine uygun fren yapar.

Vinci hareket ettirme

"F_ 26 Crane travel: Redundant shut-down: Sw.
status differs.3" (F_ _26 Vinci hareket ettirme:
Yedekli son konum durdurma: Anahtarlama
durumlari farkli.3)

"F_ 27 Crane travel: Red. brake funct.: Sw.
status differs.3" (F_ _27 Vinci hareket ettirme:
Yedekli dnceden durdurma: Anahtarlama
durumlari farkli.3)

Ving mesafesi denetleyicisi

"F_ 16 Crane dist. sys.: Red. brake fnct. 1/2 f:
Sw. stat. diff.3" (F_ _16 Vin¢ mesafesi
denetleyicisi: Yedekli son konum durdurma 1/2
ileri: Anahtarlama durumlari farkli.3)

"F_ 17 Crane dist. sys.: Red. brake fnct. 1/2 b:
Sw. stat. diff.3" (F_ _17 Vin¢ mesafesi
denetleyicisi: Yedekli son konum durdurma 1/2
geri: Anahtarlama durumlari farkli.3)

"F_ 18 Crane dist. sys.: Red. brake fnct. 1/2 f/b:
Sw. stat diff.3" (F_ _18 Vin¢ mesafesi
denetleyicisi: Yedekli son konum durdurma 1/2

ileri/geri: Anahtarlama durumlari farkli.3)

"F_ 19 Crane dist. sys.: Red. brake fnct. 1/2 f:
Sw. stat. diff.3" (F_ _19 Vin¢ mesafesi
denetleyicisi: Yedekli 6nceden durdurma 1/2 ileri:

Anahtarlama durumlari farkl.3)

"F_ 20 Crane dist. sys.: Red. brake fnct. 1/2 b:
Sw. stat. diff.3" (F_ _20 Vin¢ mesafesi
denetleyicisi: Yedekli 6nceden durdurma 1/2 geri:
Anahtarlama durumlari farkl.3)

"F_ 21 Crane dist. sys: Red. brake fnct. 1/2 f/b:
Sw. stat diff.3" (F_ _21 Vin¢ mesafesi
denetleyicisi: Yedekli 6nceden durdurma 1/2
ileri/geri: Anahtarlama durumlari farkli.3)

38

Kedi arabasi mesafesi denetleyicisi

"F_ _16 Trolley dist. sys: Red. brake fnct. 1/2 r:
Sw. stat diff.3" (F_ _16 Kedi arabasi mesafesi
denetleyicisi: Yedekli son konum durdurma 1/2
sag: Anahtarlama durumlari farkli.3)

"F_ 17 Trolley dist. sys: Red. brake fnct. 1/2 I
Sw. stat diff.3" (F_ _17 Kedi arabasi mesafesi
denetleyicisi: Yedekli son konum durdurma 1/2
sol: Anahtarlama durumlari farkli.3)

"F_ _18 Trolley dist. sys: Red. brake fnct. 1/2 r/I:
Sw. stat diff.3" (F_ _18 Kedi arabasi mesafesi
denetleyicisi: Yedekli son konum durdurma 1/2
sag/sol: Anahtarlama durumlar farkli.3)

"F_ _19 Trolley dist. sys: Red. brake fnct. 1/2 r:
Sw. stat diff.3" (F_ _19 Kedi arabasi mesafesi
denetleyicisi: Yedekli 6nceden durdurma 1/2 sag:

Anahtarlama durumlari farkl.3)

"F_ 20 Trolley dist. sys: Red. brake fnct. 1/2 I
Sw. stat diff.3" (F_ _20 Kedi arabasi mesafesi
denetleyicisi: Yedekli énceden durdurma 1/2 sol:
Anahtarlama durumlari farkl.3)

"F_ 21 Tr. dist. sys: Red. brake fnct. 1/2 r/l: Sw.
stat diff.3" (F_ _21 Kedi arabasi mesafesi
denetleyicisi: Yedekli énceden durdurma 1/2

sag/sol: Anahtarlama durumlari farkli.3)

Nokta matris LED go6stergesinde "NO
SIGNAL" goruntulenir:

® Nokta matris LED gostergesi, ving kontrol
sisteminden gecerli sinyal almiyor.



VINCIN KAPATILMASI

EL KITAPLARINI DIKKATE ALIN!

&5’ Burada anlatilan konularin yani sira,

~ birlikte teslim edilen diger el
kitaplarindaki "Vincin kapatiimasi"
bolimundeki tim bilgiler de
gecerlidir.

Yiik kancasi

Kaldirma takimi

=¥ Kaldirma takimlarini (halatlar, zincirler, ...) ve
yuk baglama araglarini (traversler, ...), eger
muimkun ise, zemine indirin veya ¢ikararak
alin.

-2 is tamamlandiktan sonra, yuk kancasini, en
yiuksek kanca pozisyonuna ¢ok az kalana
kadar hareket ettirin.

SADECE, KISMEN ACIK HAVADA
ISLETILEN VINCLERDE

Bu bélim sadece, ving, kismen bir hol iginde ve
kismen de acik havada isletilebildiginde gecerlidir
(ving yurdme yolu, holin digina ¢iktiginda).

-> Vinci, hol igindeki ving durma pozisyonuna
surdn.

ABUS vincinin kullaniimasi
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Vincin kapatilmasi

SADECE, YATIK KILITLEME
KANCASI SAYESINDE RUZGARA
KARSI EMNIYET DUZENINE SAHIP
VINCLERDE

Bu bélim sadece, vincin, tamamen agik havada
isletilmesi ve bir yatik kilitteme kancasi yardimi ile

rizgéra kargi emniyete alinabilmesi durumunda
gecerlidir.

Ving ylriime yolu sonunda riizgara
karsi emniyet diizeni igin 6rnek

Yika indirin.
Gerekirse: YUk baglama araglarini indirin
veya cikararak alin.

Kedi arabasini sola veya saga dogru ana
kirigin bitis kismina kadar hareket ettirin.

Vinci, ving yuriime yolunun sonundaki ving
durma pozisyonuna sirin.

Yatik kilitleme kancasi yerine oturana kadar,
vinci surin.

L

Vincin, emniyete alindigindan emin olun.

SADECE, RAY KISKACI SAYESINDE
RUZGARA KARSI EMNIYET
DUZENINE SAHIP VINCLERDE

Bu bélim sadece, vincin, tamamen agik havada
isletiimesi ve bir ray kiskaci yardimi ile riizgara
karsi emniyete alinabilmesi durumunda gecerlidir.

Yika indirin.
Gerekirse: Yik baglama araglarini indirin
veya cikararak alin.

Ray kiskacini galistirin.

v b

Vincin, emniyete alindigindan emin olun.



ABUS vincinin kullaniimasi | iki misli kaldirma hizi ile kaldirma/indirme islemi yapma

Acil durdurma digmesi

=» Acil durdurma digmesine basin.

Uzun slre galismaya ara verildiginde:

Sebeke kesicisi
- Vinci, sebeke kesicisinden kapatin.
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iKI MISLI KALDIRMA HIZI ILE
KALDIRMA/INDIRME ISLEMI YAPMA

SADECE IKI MISLI KALDIRMA
HIZINDA
Bu bdlim sadece halatli palanga, ¢ift kaldirma

hizinda kaldirma/indirme islemi yapabiliyorsa
gecerlidir.

islev, siirekli olarak etkindir ve ayrica devreye
alinmasina gerek yoktur.

UZUN FRENLEME MESAFESI
SONUCU TEHLIKE!

Daha yuksek kaldirma hizinda
calisildiginda, frenleme mesafesi
uzar.

iki misli kaldirma hizinda, frenleme
mesafesi, alisilmis mesafeden
dort misli daha uzundur. O
nedenle 6liimle sonuglanabilecek
kazalar meydana gelebilir.

iki misli kaldirma hizinda frenleme
mesafesinin daha uzun olduguna
dikkat edin!

-> Ahsildigi sekilde, ving ile yiki
kaldirma/indirme islemi yapin.

® ABUS Elektrik 3'te ABUControl veya yuk
gOsterge sistemi LIS-SV asili olan yuku
tespit eder.

® Asilan yikin agirhdina bagh olarak halath
palanga normalden daha buyuk bir
maksimum strok hizina hizlandirilabilir.

— Hafif bir yikte (bos ylk kancasina kadar)
halatli palanga normalden iki kata kadar
varan hizli bir maksimum strok hizina
sahiptir.

— Yik ne kadar agirsa, kaldirma/indirme
sirasindaki maksimum kaldirma hizi da o
oranda disuktdr.

— Maksimum yikte halath palanga normal
maksimum strok hiziyla kaldirma/indirme
islemi yapabilir.
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Daha yliksek kaldirma
hizi (maksimum gift

Normal kaldirma hizi kaldirma hizi)

Maksimum ylik tasima  Maksimum kaldirma hizi

kapasitesi
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Siper hassas kaldirma dizeninin agilmasi ve kapatiimasi

SUPER HASSAS KALDIRMA
DUZENININ ACILMASI VE
KAPATILMASI

SADECE SUPER HASSAS
KALDIRMA DUZENINDE

Bu bélim sadece, halatli palanga, stiper hassas
kaldirma diizeni ile kaldirma/indirme iglemi
yapabiliyorsa, gecerlidir.

Siper hassas kaldirma diizeni oldugunda kaldirma
tertibati ile oldukca yavas sekilde kaldirma ve
indirme islemi gergeklestirilebilir. Bu sayede ylk
oldukga hassas bir sekilde konumlandirilabilir.
Siliper hassas kaldirma diizeni, verici veya asili
butonlu kumanda ile agilabilir ve kapatilabilir.

SUPER HASSAS KALDIRMA
DUZENININ ACILMASI VE
KAPATILMASI

-> Ving durana kadar bekleyin.

=» Asili butonlu kumanda varsa: Déner anahtar
Uzerinden siUper hassas kaldirma diizenini
agin veya kapatin.

=% ABURemote varsa: ABURemote el kitabina
bakiniz.

® Siper hassas kaldirma dizeni agilana veya
kapatilana kadar yaklasik 2 saniye bekleyin.

SUPER HASSAS KALDIRMA
DUZENINDE YUKLERIN
KALDIRILMASI/INDIRILMESI

-> Alisildid1 sekilde halath palangayi kullanin.

® Halath palanga, oldukca yavas
kaldirma/indirme islemi yapar ve bdylece
yuku ¢ok hassas bir sekilde
konumlandirmak icin kullanilabilir.

-> Siliper hassas kaldirma diizenindeki agiima
slresini dikkate alin! Bu sire, normal
isletime ait calisma ¢evriminin 1/3'G
dizeyindedir.

Kaldirma motoru normalde %60 diizeyinde
bir calisma cevrimine sahipse, stper hassa
kaldirma diizeninde galisma ¢evrimi %20
diizeyindedir. Bu durumda kaldirma motoru,
10 dakikalik bir suire igcinde maksimum 2
dakika calisabilir.
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SALLANMAYI SONUMLEME
TERTIBATININ KULLANILMASI

SADECE SALLANMAYI
SONUMLEME TERTIBATI
OLDUGUNDA

ABUControl olan bir vingte "Sway control"
(Sallanmayi sénimleme tertibati) iglevi ile kedi
arabasini hareket ettirme veya vinci hareket ettirme
sirasinda yuk kancasinin oynama hareketi énemli
6lciide azaltilir. Bakiniz "ABUControl" el kitabi.

SALLANMAYI SONUMLEME
TERTIBATININ DEVREYE ALINMASI
VE DEVRE DISI BIRAKILMASI

ABURemote el kitabina bakiniz.

Sallanmayi sénimleme tertibati simdilik sadece tek
bir kedi arabali bir vingte veya birden fazla kedi
arabali bir vingte, o anda kullaniimayan kedi
arabasi park pozisyonunda oldugunda caligir.
Birden fazla kedi arabasi birlikte isletilirken veya
tandem isletiminde sallanmayi séniimleme tertibati
ayrica serbest birakilmalidir. ABUControl el
kitabina bakiniz.

Ayri kumandali ABURemote varsa: Yik
kancalarindan biri en ylksek kanca konumundaysa
(kaldirma st konum sinirlayicisi), sallanmayi
sénuimleme tertibati, diger yik kancasi i¢in devreye
alinabilir.

SALLANMAYI SONUMLEME
TERTIBATI ILE VINCI VE KEDI
ARABASINI HAREKET ETTIRME

i 4 Ahsildigi sekilde vinci kullanin.

® ABUControl, vincin ve kedi arabasinin
hareket hizlarindan, kanca pozisyonundan
ve yuk baglama aracinin uzunlugundan,
yukin normalde ne kadar sallanacagini
hesaplar ve yuriyis motorlarini, oynama
hareketi azalacak sekilde hizlandirir ve
frenler.

Hizlanma ve fren mesafeleri gok degismez.

Ruzgar, yike veya yuk kancasina gelen
darbeler veya manuel hareketler gibi dis
etkenler dengelenmez.
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Sallanmayi sonimleme tertibatinin kullaniimasi

Birden fazla kedi arabasi i¢in sallanmayi
sonimleme tertibatina iligskin uyari
bilgileri:

Sallanmayi séniimleme tertibati hesaplamasi,
birden fazla kedi arabasi birlikte isletilirken veya
tandem isletiminde sadece, ving operatéri
tarafindan bu kosullar dikkate alindiginda dogru
calisir:

— Vincin ve kedi arabasinin Griin modeli ve
Urtin baydkluga ayni olmalidir.

— Yik dogru baglanmalidir:
Kanca pozisyonu

Kaldirma takiminin
uzunlugu
Ayni yapiya sahip ortak yiik, kanca
pozisyonu ile kaldirma takiminin uzunlugu
toplandiginda ayni toplam uzunlugu verecek
sekilde askiya baglanmalidir.

Ayni yapida yik
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Kanca pozisyonu

Kaldirma takiminin  Adirlik merkezine
uzunlugu mesafe
Ayni yapida olmayan ortak yiik, kanca
pozisyonu, kaldirma takiminin uzunlugu ve
agirlik merkezine mesafe toplandiginda
ayni toplam uzunlugu verecek sekilde
askiya baglanmalidir.

Kaldirma takiminin uzunlugu girilmelidir:

Birden fazla kedi arabasi birlikte isletilirken
kedi arabasi 1'in kaldirma takiminin
uzunlugu girilmelidir.

Tandem igletimde birinci vincin kaldirma
takiminin uzunlugu girilmelidir. Birinci vincin
IP adresi 192.168.1.1'dir
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Elektronik ray kilavuzu ile vinci hareket ettirme

ELEKTRONIK RAY KILAVUZU ILE
VINCI HAREKET ETTIRME

SADECE ELEKTRONIK RAY
KILAVUZU OLDUGUNDA

Elektronik ray kilavuzu, otomatik olarak devrededir
ve kapatilamaz.

-> Ahsildigi sekilde vinci kullanin.

® Sensorler, bir ving baslik kirisinin iki yGrime
tekerleginin ving rayina mesafesini dlger.

® Ving (6rn. tek tarafli yik nedeniyle) egik
gidiyorsa, ABUControl bunu, iki hareket
takimi kirisinin hareket tahrik diizenlerini
farkli ayarlayarak otomatik olarak dengeler.
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iKI KEDI ARABALI VINCIN
KULLANILMASI

KEDI ARABASI | VE KEDI ARABASI I
ARASINDA GECIS YAPILMASI

Ving iki kedi arabasi ile donatiimigtir. Bunlar misterek
bir asili butonlu kumanda (veya verici) ile kullanilabilir.
Bu sayede 6rn. uzun veya havaleli yiklerin taginmasi
sirasinda glvenlik iyilestirilir.

KEDI ARABALARININ ATANMASI

SADECE NOKTA MATRIS LED
GOSTERGELI ABUS VING
ELEKTRIGI 3 OLDUGUNDA

Nokta matris LED gostergesi, kedi arabasina
monte edildiginde, kedi arabalarinin atamasini
gOstermek igin ilave olarak "1" ve "2" rakamlarini
gOrintileyebilir.

Kedi arabasinin
numarasi

® Nokta matris LED gdstergesinin ilk
pozisyonunda kedi arabasi i¢in ayarlanan
numara goruntilenir.

"Kedi arabasi " "Kedi arabasi 1"
yazisi yazisi

® Kedi arabalari halatli palangada "Kedi arabasi
I" ve "Kedi arabasi II" seklinde isaretlenmistir.

Kedi arabasi segimine sahip bir ving varsa Kedi
arabasi | ve Kedi arabasi Il arasinda gegis yapilabilir.

SADECE ABUREMOTE
OLDUGUNDA

ABURemote el kitabina bakiniz.

SADECE ASILI BUTONLU
KUMANDA OLDUGUNDA

Asili butonlu kumanda el kitabina bakin.

BIRLIKTE ISLETIME GECILMESI

Kedi arabasi secimi ve birlikte isletim 6zelligine sahip
bir vingte kedi arabasi | ve kedi arabasi Il arasindaki
gegcisin haricinde her iki kedi arabasinin birlikte
isletimine gegilebilir.

SADECE ABUREMOTE
OLDUGUNDA

ABURemote el kitabina bakiniz.

SADECE ASILI BUTONLU
KUMANDA OLDUGUNDA

Asili butonlu kumanda el kitabina bakin.
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SADECE ABUS VING ELEKTRIGI 3
OLDUGUNDA

Kontrol diizeni, senkronizasyon ayarina sahip
degildir. Bu nedenle kedi arabalarinin birbirine gére
mesafesi veya tagima esnasinda ylikin konumu
degisebilir, drn. farkh yik dagilimlarinda tahrik
dlzenlerine binen ylkin farkli olmasi, farkl fren
mesafeleri ve yapi pargalarinin toleranslari
nedeniyle.

Kedi arabalarinin mesafesi veya yukin
konumu degistiginde:

=»  Vincin tamamen durmasini bekleyiniz.
=» Kedi arabasi | veya Kedi arabasi II'ye gegin.

=¥ Kedi arabalarinin mesafesini veya yukun
konumunu, kaldirma/indirme iglemi yaparak
veya kedi arabasini sola/saga hareket
ettirerek dengeleyin.

=» Birlikte isletime geri doniin.

SADECE ABUCONTROL
OLDUGUNDA

ABUControl, esit kaldirma kontrol Uinitesine
sahiptir. Bu sayede tiim ving hareket eksenlerinin
senkron hareketi otomatik olarak ayarlanir.

® Sadece frekans invertorli kaldirma tertibati
oldugunda: ABUControl, iki kaldirma
tertibatinin devir sayisini denetler ve
kaldirma hizini otomatik olarak ayarlar. Bu
sayede iki kaldirma tertibati, yuk dagiliminin
farkh olmasi halinde de kaldirma ve indirme
islemini sabit kaldirma hiziyla gercgeklestirir.

® ABUControl, kedi arabasi tahrik
diizenlerinin devir sayisini denetler ve kedi
arabasi hizini otomatik olarak ayarlar. Bu
sayede her iki kedi arabasi, sabit kedi
arabasi hiziyla hareket eder.

® ABUControl, iki kedi arabasinin ana kirigin
ilgili ucuna olan mesafesini denetler,
buradan kedi arabalarinin birbirine gére
mesafesini hesaplar ve kedi arabasi hizini,
iki kedi arabasi arasindaki mesafe sabit
kalacak sekilde ayarlar.

® Sadece ikiz kaldirma tertibati oldugunda:
Esit kaldirma kontrol Unitesi, kaldirma Ust
ve alt konum sinirlayicisinin anahtarlama
noktasindan hemen 6nce devre disi
birakilir. Bu, halatin ikiz kaldirma tertibatinin
iki halat tamburunda dengelenebilmesi icin
gereklidir. Karsi ydonde hizlanma
durumunda esit kaldirma kontrol Unitesi
otomatik olarak yeniden etkinlestirilir. Bu
durumda yik kancasi kisa sureligine durur.
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KEDI ARABASI HAREKETI SINIR
ANAHTARLARININ ONCEDEN
DURDURMA TERTIBATI VE SON
KONUM DURDURMA TERTIBATI,
KALDIRMA SINIRLAYICILARI

Birlikte isletimde kedi arabasi hareketi sinir anahtarlari
ve kaldirma sinir anahtarlari birlikte dederlendirilir.

Kedi arabasi tahrik diizenlerinden biri fren yaparsa
veya durursa ya da kaldirma tertibatlarindan biri fren
yaparsa veya durursa, diger kedi arabasi buna
senkron sekilde ayarlanir.

SADECE YUKLERI CEVIRIRKEN

Ving, yikleri gcevirmek icin 6ngérilmisse, asiri
yuke kargi emniyet tertibati, dururken ve indirme
islemi sirasinda kaldirma tertibatina agir yik
bindigini tespit etmek igin ek fonksiyonlarla
donatiimistir.

Vincin siparige 6zel belgelerine bakiniz.
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VINCLERIN TANDEM ISLETIMINDE
KULLANILMASI

Tandem igletim kontrol diizeni ile ayni anda iki gezer
kdpru ving, yalnizca bir vericiyle tek bir vinci kontrol
eder gibi konforlu sekilde kontrol edilebilir. Bu sekilde
uzun veya havaleli yikler ya da agirlik merkezi uygun
olmayan yukler, birbirinden bagimsiz kontrol edilen iki
vince nazaran daha kolay ve daha tehlikesiz bir
sekilde kaldirlabilir ve taginabilir.

SADECE ABUS VING ELEKTRIGI 3
OLDUGUNDA

"ABUS tandem isletim kontrol diizeni" el kitabina
bakiniz.

SADECE ABUCONTROL
OLDUGUNDA

TANDEM ISLETIM MODUNUN
ACILMASI

Tandem isletiminde iki vingle ¢alismak:

Ving ile tandem isletiminde ¢alismaya baslamadan
once, asagidaki noktalari kontrol ediniz. Hasar
veya sorunlar s6z konusu oldugunda, vingte
¢alismayin ve bu durumu is arkadaslariniza ve
amirlerinize bildirin.

Vericide tandem isletimini agma:

=»  Her iki vincin birbirinden badimsiz olarak
veya bagska bir kisi tarafindan kullanilip
kullaniimadigini kontrol ediniz.

-> Vinglerin tamamen durmasini bekleyin.
Hareket sirasinda tandem isletimine
gecmeyin.

=¥ Vericide tandem isletimini ¢alistirin.
ABURemote el kitabina bakiniz.

® Her iki vingte beyaz renkli "Ving etkin" sinyal
lambasi yanar.
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Ving hareketi sinir anahtarini, kedi
arabasi hareketi sinir anahtarini ve
kaldirma sinirlayicilarini kontrol etme:

=» Tandem isletiminde her iki vincin ve kedi
arabasinin dnceden durdurma tertibatini
kontrol edin.

=» Tandem isletiminde her iki vincin ve kedi
arabasinin son konum durdurma tertibatini
kontrol edin.

=¥ Her iki kaldirma diizeneginin kurs sinir
salterlerini tandem isletiminde kontrol ediniz.

® Ving hareketi tahrik diizenlerinden veya kedi
arabasi tahrik diizenlerinden biri fren
yaparsa veya durursa ya da kaldirma
tertibatlarindan biri fren yaparsa veya
durursa, diger ving ve diger kedi arabasi
buna senkron sekilde ayarlanir.

TANDEM KUMANDASI ACIKKEN
MUNFERIT VINCE KUMANDA
EDILMESI (TEKLI ISLETIM)

Tandem igletim kontrol diizeni agikken kisa
sureligine tek bir vincin kumanda edilmesi
gerekebilir (6rn. ylkin baglanmasi igin veya seviye
farklarinin dengelenmesi icin).

Bu sirada diger vincin bloke edilmis olmasi gerekir
ve (6rn. baska bir ving operatéru tarafindan)
hareket ettirilmemesi gerekir. Bu isletim tlriinin adi
tek ving igletim modudur.

Tandem isletiminde tekli isletime geciniz
(tek bir vince tek kumanda ediniz ve diger
vinci bloke ediniz):
=» Her iki vincin durmasini bekleyiniz.
= vericide iki vingten birini seginiz.
ABURemote el kitabina bakiniz.
® Secilen ving simdi tekli isletimde
etkinlestirilmistir.

® Segilen vingte beyaz renkli "Ving etkin"
sinyal lambasi yanar.

® Secilmeyen ving bu sure boyunca bloke
edilir ve (6rn. baska bir ving operatéru
tarafindan) hareket ettirilemez.

® Secilmeyen vingte beyaz renkli "Ving etkin"
sinyal lambasi soner.

Segilen vinci kullaniniz.

v

Vericide yeniden iki vinci seciniz.
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TANDEM ISLETIMI'ICIN YUKUN
BAGLANMASI

Musterek bir yuki baglamak igin dnce tandem
isletimini galistiriniz, sonra ortak yiki tekli
isletimde (bir vince kumanda ederken diger vinci
bloke ediniz) baglayiniz ve sonra yiiki her iki vingle
tandem isletiminde tasiyiniz.

- 4 Yanlis, gekile uygun olmayan yiiklenme
durumunda yuku glvenli tutacak bir
kaldirma takimi veya yUk baglama araci
segin.

=» Vericide tandem isletimini ¢alistirin.
ABURemote el kitabina bakiniz.

=» Vericide tek ving isletim modu igin iki vingten
birini segin.

=¥  Yiik kancasini tek ving isletim modunda

istediginiz kanca pozisyonuna hareket
ettirin.

=¥ Kaldirma takimini veya yik baglama aracini
yuke ve kancaya glvenli sekilde sabitleyin.

v

Vericide tek ving isletim modu igin diger
vinci secin.
=» Yiik kancasini tek ving igletim modunda

istediginiz kanca pozisyonuna hareket
ettirin.

=¥ Kaldirma takimini veya yik baglama aracini
yuke ve kancaya glivenli sekilde sabitleyin.

=¥ Vericide tandem isletim icin her iki vinci
secin ve yuku kaldirin.
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Vinglerin tandem igletiminde kullaniimasi

VINCLERIN TANDEM ISLETIMINDE
KULLANILMASI

- Ving hareketi, ving arabasi hareketi,
kaldirma ve indirme igin butonlari kullanarak
yukd kaldiriniz ve tasiyiniz.

ABURemote el kitabina bakiniz.

® Sadece frekans invertorli kaldirma tertibati
oldugunda: ABUControl, iki kaldirma
tertibatinin devir sayisini denetler ve
kaldirma hizini otomatik olarak ayarlar. Bu
sayede iki kaldirma tertibati, yik dagiliminin
farkli olmasi halinde de kaldirma ve indirme
islemini sabit kaldirma hiziyla gercgeklestirir.

® ABUControl, ving hareketi tahrik
dizenlerinin ve kedi arabasi tahrik
diizenlerinin devir sayisini denetler ve
hareket hizini otomatik olarak ayarlar. Bu
sayede her iki ving ve kedi arabasi, sabit
hareket hiziyla hareket eder.

® ABUControl, iki ving arasindaki mesafeyi
denetler ve ving hareket hizini, iki ving
arasindaki mesafe sabit kalacak sekilde
ayarlar.

Optik carpmayi 6nleyici emniyet diizeni, tandem
isletiminde de calisir. Bdylece tandem igletiminde
iki vincin, ayni ving ylriime yolundaki diger vinglere
garpmasi Onlenir.

VINGC HAREKETI SINIR
ANAHTARLARININ, KEDI ARABASI
HAREKETI SINIR ANAHTARLARININ
ONCEDEN DURDURMA TERTIBATI
VE SON KONUM DURDURMA
TERTIBATI, KALDIRMA
SINIRLAYICILARI

Tandem igletiminde ving hareketi sinir anahtarlari,
kedi arabasi hareketi sinir anahtarlari ve kaldirma
sinir anahtarlari birlikte degerlendirilir.

Ving hareketi tahrik diizenlerinden veya kedi
arabasi tahrik diizenlerinden biri fren yaparsa veya
durursa ya da kaldirma tertibatlarindan biri fren
yaparsa veya durursa, diger ving ve diger kedi
arabasi buna senkron sekilde ayarlanir.
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ASIRI YUKE KARSI EMNIYET

Tandem igletiminde her iki vincin asir ylke karsi
emniyet tertibatlari birlikte degerlendirilir.

Vinglerden birine asiri yuk bindiginde, diger ving
buna senkron olarak durdurulur.

TANDEM ISLETIMININ
KAPATILMASI

=»  Ortak yiikii indiriniz.
=¥ Vericide tandem isletimini kapatiniz.
ABURemote el kitabina bakiniz.

® Tandem igletimi simdi kapalidir.  Her iki
ving simdi yeniden birbirinden bagimsiz
olarak kullanilabilir.

48






ABUS Kransysteme GmbH
Sonnenweg 1

D — 51647 Gummersbach
Tel. 0049 — 2261 — 37-0
Faks. 0049 — 2261 — 37-247
info@abus-kransysteme.de

Bu belgenin bagka kurum ve sahislara iletilmesi ve ¢ogaltiimasi, iceriginden
yararlanilmasi ve bu igerigin baska kurum ve sahislara bildirilmesi, kesin bir
sekilde miisaade edilmedigi takdirde, yasaktir. Aykiri hareket edilen durumlar,
tazminat yikimliltigini beraberinde getirir. Patent verilmesi veya kullanim
numunesi kaydi durumu igin her hakki saklidir.

AN 120192TR005
2024-07-17



