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ABUREMOTE: ROZNE WARIANTY | OPCJE

Niniejszy podrecznik produktu odnosi sie¢ do sterownika radiowego ABURemote, w réznych wersjach i opcjach.
Opisane operacje robocze i dane techniczne sa rézne dla réznych typowielkosci, wariantéw i opcji sterownika
radiowego ABURemote. Czesci podrecznika produktu, ktdre nie odnoszg sie do wszystkich sterownikéw radiowych
ABURemote, lecz odnosz3 sie tylko do niektérych warunkéw, sg ujete w kreskowane ramki. Na poczatku ramki jest
zawsze podana informacja, do ktérych wariantéw i opcji odnosi sie dany punkt.

WARIANT PILOTA STEROWANIA

standardowy pilot sterowania pilot sterowania z dodatkowymi pilot sterowania z trzema
klawiszami przechylnymi sterownikami joystickami

ODBIORNIK (RODZAJ KONSTRUKCJI)

odbiornik z przekaznikiem odbiornik magistrali CAN

WYLACZNIK Z KLUCZEM (OPCJA)

tacznik z kluczem elektroniczny wytgcznik z kluczem



STEROWNIK JOYSTICK (WARIANT)

dwustopniowy sterownik joystick proporcjonalny sterownik joystick

DWA WOZKI SUWNICOWE NA WSPOLNEJ SUWNICY (OPCJA)

Wybor wézka | 1+l 11
(wozki mogag byc obstugiwane przemiennie lub tgcznie)
Wybér wézka 1 I Przemiennie: wg rysunku po lewej stronie.
(woézki mogq by¢ obstugiwane przemiennie) Ruch synchroniczny: synchroniczny ruch obu wozkow




DWA WOZKI NA JEDNEJ DZWIGNICY | ABUREMOTE ZE STEROWANIEM
INDYWIDUALNYM (OPCJA)

Sterowanie indywidualne
(Wbzki mogg by¢ obstugiwane
niezaleznie.)

Sterowanie indywidualne z Sterowanie indywidualne z
przetgczaniem na ruch synchroniczny przetgczaniem na sterowanie dwéch
(Sterowanie indywidualne: wg wozkéw
rysunku po lewej stronie Sterowanie indywidualne: wg rysunku
Ruch synchroniczny: synchroniczny z lewej strony
ruch obu wézkéw) Ruch synchroniczny: synchroniczna

jazda wozkéw. Mechanizmy
podnoszenia obu wézkéw bedg nadal
obstugiwane niezaleznie.)
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OGOLNE INFORMACJE

Ogodlne informacje | Najpierw

DOTYCZY KAZDEGO, KTO PRACUJE SUWNICA, PRZY SUWNICY LUB W JEJ

POBLIZU.

NAJPIERW

KORZYSTANIE Z NINIEJSZEGO
PODRECZNIKA PRODUKTU

W niniejszym podreczniku produktu zastosowano
nastepujgce symbole:

ZAGROZENIE DLA LUDZI!
Niniejsze ostrzezenie opisuje
zagrozenia dla ludzi.

TYLKO W PRZYPADKU...

Obramowany kreskowang linig obszar dotyczy
tylko okreslonych typéw konstrukcji, wariantow lub
opcji. Warunek waznosci tego punktu wymaga
podania na poczatku tytutu , Tylko w przypadku...”.

WSKAZOWKI DOTYCZACE
NINIEJSZEGO PODRECZNIKA
PRODUKTU

NIEBEZPIECZENSTWO
PORAZENIA ELEKTRYCZNEGO!
Niniejsze ostrzezenie opisuje
zagrozenia dla ludzi, jakie mogag
wystgpi¢ wskutek nieprawidtowego
obchodzenia sie z urzagdzeniami i
instalacjami elektrycznymi.

NIEBEZPIECZENSTWO UPADKU
LADUNKU!
To ostrzezenie opisuje sytuacje
niebezpieczne, mogace
spowodowac upadek tadunku.

Przed przystgpieniem do pracy przeczytaj uwaznie
podrecznik produktu. W kazdym przypadku
przestrzegaé takze innych podrecznikéw produktu,
dotyczgcych osprzetu i komponentow.

Nastepnie podrecznik produktu przechowuj w poblizu
suwnicy. Podrecznik musi by¢ dostepny dla kazdego,
kto pracuje suwnicg lub przy suwnicy.

Podrecznik produktu przekaz wraz z suwnicg, jezeli
jest sprzedawana, oddawana w leasing itp.

UZYCIE ZGODNE Z
PRZEZNACZENIEM.

C‘ OSTRZEZENIE O MOZLIWOSCI
USZKODZENIA!
Ta informacja opisuje sytuacje, w
ktérych moze dojs¢ do uszkodzenia
czesci.

¥  Jestto instrukcja dziatania, wzywajgca do
wykonania okreslonej czynnosci robocze;.

® To jest wynik dziatania, informujacy, co dzieje
sie w urzgdzeniu.

— To jest wyliczenie.

Sterownik radiowy ABURemote stuzy do
bezprzewodowego sterowania dzwignicami.

— Nie uzywa¢ sterownika ABURemote do
dzwignic innych producentow.

— Nie uzywa¢ sterownika ABURemote do
sterowania innych urzgdzen lub maszyn.



Ogodlne informacje | Zasady bezpieczenstwa

PRZEPISY

W dacie wyprodukowania urzadzenie jest zbudowane
i sprawdzone zgodnie ze wszystkimi europejskimi
normami i przepisami. Ktére zasady stanowig
podstawe konstruowania i budowy, podano w
deklaracji zgodno$ci lub w deklaracji wtgczenia.
Zasady te muszg by¢ przestrzegane takze przy
montazu, w eksploataciji, kontroli i utrzymaniu; dotyczy
to takze obowigzujgcych przepiséw bezpieczenstwa
pracy.

ZAGROZENIE DLA LUDZI!
Nieprzestrzeganie przepiséw moze
spowodowac smierc¢ ludzi lub ciezkie
wypadki.

Bezpieczna praca wymaga
starannego instruktazu w zakresie
niniejszego podrecznika produktu i
obowigzujgcych przepisow.

Ktore z tych przepiséw znajdujg zastosowanie w
danym przypadku, zalezy gtéwnie od warunkéw
eksploatacji suwnicy i od krajowych przepiséw. Nalezy
zapoznac sie z obowigzujgcymi, aktualnymi
przepisami i zasadami bezpieczenstwa pracy oraz
przestrzegac¢ ich! Patrz takze deklaracja zgodnosci lub
deklaracja wbudowania.

GWARANCJA

ZASADY BEZPIECZENSTWA

— ABUS nie odpowiada za szkody,
spowodowane uzyciem niezgodnym z
przeznaczeniem, niedostatecznymi
kwalifikacjami personelu, nieprawidtowym
wykonywaniem prac, zmianami, przebudowami
i innymi zmianami w obrebie suwnicy lub jej
komponentéw, na ktére firma ABUS nie
udzielita zgody.

— Roszczenia gwarancyjne przepadajg w razie
samowolnego wprowadzenia zmian w obrebie
suwnicy i jej komponentow, w przypadku
montazu, uzytkowania i konserwowania
urzgdzenia w sposob inny, niz opisany w
niniejszym podreczniku produktu, a takze w
razie korzystania z innych czesci zamiennych
niz oryginalne czesci ABUS.

— Bezpieczna praca suwnicy i jej komponentow
jest zagwarantowana tylko pod warunkiem
stosowania oryginalnych czesci zamiennych
ABUS.

Przestrzegac tych wskazéwek dla bezpiecznego
obchodzenia sie z suwnicg. Szczegdlne informacje o
zagrozeniach sg podane w odpowiednim punkcie, w
ktéorym dane zagrozenie wystepuje.

— Jezeli uszkodzony jest pilot sterowania, moze
sie zdarzy¢, ze bedzie wysytat btedne sygnaty
do dzwignicy. Moze to spowodowac
niekontrolowana jazde dzwignicy lub
podnoszenie. Moze to spowodowaé $mier¢ lub
obrazenia ludzi. Uzywac pilota sterowania
tylko, jezeli nie ma widocznych uszkodzen. Nie
rzucaé pilotem sterowania, nie upuszczac go
ani nie naraza¢ na uszkodzenia.

— Jezeli operator dzwignicy potknie sie lub
przewrdci, moze sie zdarzyc¢, ze pilot
sterowania zostanie przypadkowo
uruchomiony. Taki ruch dzwignicy moze
spowodowac $smier¢ lub obrazenia ludzi.
Suwnice obstugiwac tylko z bezpiecznego
stanowiska.

— Jezeli operator suwnicy nie ma dostatecznie
dobrej widocznosci tadunku, tadunek moze
uderzy¢ ludzi i spowodowac ich $mier¢ lub
obrazenia. Obstugiwaé suwnice tylko, jezeli
fadunek, suwnica i obszar roboczy sg
catkowicie widoczne. W przeciwnym razie
konieczna jest wspodtpraca pomocnika.

— W razie zmiany miejsca z pilotem sterowania
(zwtaszcza przy obrocie) zmienia sie takze
perspektywa widzenia kierunku jazdy
dzwignicy i wozka. Moze to doprowadzi¢ do
przypadkowego wydawania polecen jazdy w
nieprawidtowym kierunku. Taki ruch suwnicy
moze spowodowaé $mier¢ lub obrazenia ludzi.
Po zmianie miejsca szczegolnie ostroznie
sterowac jazdg dzwignicy. Zwracaé uwage na
oznaczenia kierunku jazdy umieszczone na
dzwignicy i na pilocie sterowania!

— Jezeli zostanie odtozony pilot sterowania w
stanie wtgczonym i zalogowanym, osoby
nieupowaznione mogg go uzy¢ do sterowania
dzwignicg. Taki ruch dzwignicy moze
spowodowacé $mier¢ lub obrazenia ludzi. Nie
wolno zostawia¢ wigczonego pilota sterowania
bez nadzoru.

— Pilot sterowania przechowywaé w bezpiecznym
miejscu tak, aby osoby nieupowaznione nie
miaty do niego dostepu.

— Wrzucone w ogien, zwarte lub nieprawidtowo
zatozone do pilota sterowania akumulatory
mogg wybuchng¢ lub rozerwac sie. Zaktadac
akumulatory prawidtowo i przechowywa¢ w
bezpiecznym miejscu.



STEROWNIK RADIOWY

OPIS URZADZENIA

Sterownik radiowy sktada sie z:
— pilota sterowania ABURemote Joystick,
— Odbiornik

— tadowarki do akumulatorow.

Pilot sterowania ABURemote Joystick
1 2 3 4

— 1: sterowniki joystick jazdy dzwignicy, jazdy
wozka, podnoszenia/opuszczania

— 2: Wyswietlacz
— 3: wylgcznik
— 4: schowek na akumulator

— 5: klawisz przechylny KLAKSON i
PRZEtACZNIK KANALU

— 6: pas biodrowy
— 7: klawisz przechylny MENU i klawisz ENTER

— 8: klawisze kierunkowe / klawisze szybkiego
dostepu

—  9: Klawisz przechylny wyboru wézka i ,\Wyboér
suwnicy*

Ogodlne informacje | Sterownik radiowy

Odbiornik z przekaznikiem:

1: Diody stanu LED
2:0obudowa

3: Tabliczka znamionowa
4: Przewdd przytgczeniowy

5: Pokrywa

Odbiornik magistrali CAN

1: Diody stanu LED

2: Przewdd przytgczeniowy do sieci CAN-Bus
(od gory)

3: Tabliczka znamionowa

4: Zamocowanie do szyny kotpakowej

5: Antena z podstawg

6: Obudowa

7: Przytgcze sieciowe (od dotu)

8: Przylgcze do anteny z podstawg



Ogodlne informacje | Sterownik radiowy

CECHY UZYTKOWE

tadowarka do akumulatorkéw . .
1 2 Sterownik radiowy ABURemote

— Sterownik ABURemote umozliwia
bezprzewodowe sterowanie dzwignicami
ABUS.

— Sterownik ABURemote umozliwia sterowanie
normalnymi funkcjami dzwignicy (jazda
dzwignicy/obroét, jazda wozka,
podnoszenie/opuszczanie) oraz wieloma
dodatkowymi funkcjami zaleznie od
wyposazenia dzwignicy.

— Sterownik ABURemote jest bezposrednio
dostosowany do komponentéw dzwignic ABUS
i wspotpracuje bezposrednio z modutami
elektronicznymi dzwignicy (np. z systemem
wskaznikowym obcigzenia LIS, ABUControl).

— ABURemote ma zasieg ponad 100 metréw,
zaleznie np. od muréw i przedmiotow
3 znajdujgcych sie miedzy pilotem sterowania i
odbiornikiem. Inne czynniki moggce ogranicza¢
zasieg to np. inne urzgdzenia radiowe oraz
—  1: gniazda fadowania warunki atmosferyczne, np. wilgotnosé
powietrza.

— 2: wskaznik fadowania . . . .
— Pilot sterowania ma ergonomiczna konstrukcje

— 3: akumulator i jest tatwy w obstudze. Mozna go wygodnie
nosi¢ na pasie biodrowym. Pilot sterowania jest
lekki i ma duze klawisze. Mozna go pewnie
obstugiwac takze w rekawiczkach.

— Pilot sterowania ma aluminiowg obudowe,
dzieki czemu jest sztywny i solidny.

— Pilot sterowania jest wyposazony w antene
wewnetrzng, ktéra nie moze sie odtamacé w
razie upadku.

— Pilot sterowania ma podswietlany kolorowy
wyswietlacz, na ktérym jest wyswietlany
aktualny tryb pracy. W zintegrowanym menu
mozna dopasowac funkcje sterownika
radiowego do wiasnych potrzeb.

Podswietlenie tta w r6znych kolorach umozliwia
wizualizacje aktualnego trybu pracy pilota
sterowania.

Dzieki czujnikowi $wiatta podswietlenie
wys$wietlacza jest sterowane zaleznie od
jasnosci otoczenia.

— W dzwignicach z systemem wskaznikowym
obcigzenia LIS-SV lub sterownikiem
ABUControl: podczas pracy na wyswietlaczu
wys$wietlany jest fadunek aktualnie zawieszony
na dzwignicy. Pilot sterowania umozliwia
obstuge funkcji Tara.

— Pilot sterowania jest zasilany dwoma
akumulatorami typu Mignon (AA) lub dwiema
jednorazowymi bateriami typu Mignon (AA).

10



ABURemote jest wyposazony w
poétautomatyczne zarzadzanie czestotliwoscig.
Po wigczeniu oraz nacisnieciu przez operatora
dzwignicy klawisza przechylnego
PRZELACZENIE KANALU, ABURemote
wyszukuje wolny kanat radiowy do transferu
danych.

Pilot sterowania skanuje pasmo radiowe 433
MHz lub 868 MHz i analizuje aktualng sytuacje
radiowg w swoim otoczeniu. Na tej podstawie
pilot sterowania wybiera kanat radiowy
optymalny dla potaczenia.

Mozna uzywac réwnolegle co najmniej 20
sterownikéw ABURemote bez ryzyka
wystgpienia zaktocen. Rzeczywista liczba
moze byé ograniczona w razie uzywania
innych urzadzen wykorzystujgcych transmisje
radiowa.

Sterownik ABURemote jest skonstruowany tak,
ze w razie btednego sygnatu lub zakiécen
funkcji dzwignica wytacza sie i nie moze w
sposob niekontrolowany kontynuowac pracy.

ABURemote ma bezpieczng funkcje
zatrzymania awaryjnego. W tym celu pilot
sterowania wysyta ciggle do odbiornika sygnat
gotowosci. Brak sygnatu gotowosci przez pot
sekundy (np. spowodowany zaktéceniami
radiowymi) przetgcza odbiornik na zatrzymanie
awaryjne. Dodatkowo pilot sterowania wysyta
aktywny sygnat Stop po wcisnieciu przycisku
Stop.

Pilot sterowania ma tryb pracy okreslany jako
,Standby’. Pilot sterowania przetgcza sie na
tryb ,Standby’, gdy w ustawionym czasie nie
zostanie wcisniety zaden klawisz.

Sterownik ABURemote dziata standardowo w
pasmie radiowym 433 MHz-ISM lub 868 MHz-
ISM (wariant).

Transmisja danych oparta jest na modulacji 4-
GFSK. Umozliwia to krétki czas trwania
sygnatu, a wiec szybkg reakcje dzwignicy.

Odbiornik jest dostepny w wersiji z
przekaznikiem lub w wersji do magistrali CAN-
Bus.

Odbiornik z przekaznikiem jest wyposazony w
antene wewnetrzng i ma kompaktowg
konstrukcje, jest wyposazony w widoczne z
daleka diody $wiecace informujgce o stanie
pracy oraz moze by¢ szybko otwarty za
pomocg standardowych narzedzi.

Odbiornik magistrali CAN jest przewidziany do
montazu na szynie kotpakowej w sterowniku
dzwignicy. Jest wyposazony w przytacze do
zewnetrznej anteny z podstawg i
zaprojektowany do wspotpracy ze
sterownikiem ABUControl.
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Przy zastosowaniu sterownika tandemowego

Sterownik ABURemote moze byé¢ stosowany
do sterowania dwiema dzwignicami ze
sterownikiem tandemowym. W tym celu pilot
sterowania loguje sie w dwdch dzwignicach i
steruje synchronicznie obiema dzwignicami.
Kontrola wytgcznikéw granicznych i innych
funkcji bezpieczenstwa jest przy tym
zapewniana przez sterownik obu suwnic
pomostowych.

Na pilocie sterowania mozna przetgczaé z
jednej dzwignicy na druga. W ten sposéb przy
wigczonym sterowniku tandemowym mozna
przez chwile sterowac tylko jedng dzwignicg
(np. w celu zawieszenia fadunku lub
skompensowania réznic wysokosci).

Dwa wozki na jednej dzwignicy:

Wybér woézka | I+1l II: na pilocie sterowania
mozna przefgcza¢ miedzy obydwoma
woézkami. Umozliwia to przemienne sterowanie
wozkami. Ponadto mozna wybraé ruch
synchroniczny, umozliwiajgcy synchroniczne
sterowanie obydwoma woézkami.

Wybér woézka | 1l: na pilocie sterowania
mozna przefgcza¢ miedzy obydwoma
wozkami. Umozliwia to przemienne sterowanie
wozkami.

W trybie sterowania indywidualnego: pilotem
sterowania mozna obstugiwaé niezaleznie oba
waézki, odpowiednio osobnym sterownikiem
joystick.

W trybie sterowania indywidualnego z
mozliwos$cig przetgczenia na ruch
synchroniczny: pilotem sterowania mozna
obstugiwac niezaleznie oba wozki,
odpowiednio osobnym sterownikiem joystick.
Ponadto mozna wybrac¢ ruch synchroniczny,
umozliwiajgcy synchroniczne sterowanie
obydwoma wdézkami za pomocg sterownika
joystick.



Ogélne informacje

Sterownik radiowy

W dzwignicy z asystentem operatora (sterowanie
hakiem i centrowanie haka):

Sterowanie haka umozliwia reczne
przesuwanie haka tadunkowego.

W kierunku, w ktérym hak tadunkowy jest
wychylany lub pociggany, przemieszcza sie
zarowno dzwignica jak i wozek.

Funkcja centrowania haka powoduje, ze hak
fadunkowy z zawieszonym tadunkiem w trakcie
podnoszenia ustawia sie automatycznie
pionowo nad fadunkiem. Utatwia to i
przyspiesza pozycjonowanie wozka w pionie.
Umozliwia to w razie potrzeby zredukowanie
ciggniecia po skosie.

Funkcje sterowanie hakiem/centrowanie haka
wigcza sig i wylgcza przyciskiem szybkiego
dostepu ,Zgoda na jazde“ . Patrz ,Uzywanie
funkcji centrowania “ strona 46 lub ,Uzywanie
funkcji sterowania “ strona 48.

Moduly asystentéw operatora dziatajg przez
precyzyjny pomiar eine exakte odchylenia liny.
Na trawersie statej, obudowie bebna lub na
ramie wozka umieszczony jest miernik
nachylenia , mierzgcy odchylenie liny.
Ustawienie miernika nachylenia mozna
dostosowac w systemie operacyjnym KranOS.
Patrz podrecznik produktu ,ABUControl*.

Aby méc wykorzystac te funkcje, muss przed
uruchomieniem musi by¢ wielokrotnie
przeprowadzony cykl kalibrowania z pustym
hakiem tadunkowym od dolnego do gérnego
potozenia haka.

W ten sposob wyznaczana jest pozycja zerowa
miernika nachylenia. Kalibracja miernika
nachylenia jest uaktywniana w systemie
operacyjnym KranOS. Patrz podrecznik
produktu ,ABUControl“.

Moduty asystentow operatora kotysaniu
dziatajg tylko na pojedynczym mechanizmie
podnoszenia lub suwnicy z wieloma wozkami,
gdy wybrany jest niewykorzystywany wozek i
znajduje sie on w pozycji parkowania (hak
fadunkowy dojechat do gérnego wytacznika
krancowego podnoszenia).

Gdy funkcja sterowanie hakiem/centrowanie
haka jest aktywna, nie moze by¢ uaktywnione
sterowanie pozycjonowaniem. Tak wiec funkcje
te nie mogg by¢ wykorzystywane jednoczesnie.
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Sterowanie pozycjonowaniem

Sterowaniem pozycjonowaniem mozna
objechac¢ hakiem tadunkowym ustalone
wczesniej punkty state (recznie lub liniowo) lub
trase obejmujgcg maks. 8 punktéw.

Pojedyncze punkty (reczne lub liniowe) mozna
utworzy¢ lub zmieni¢ w systemie operacyjnym
KranOS. Punktow trasy nie mozna utworzy¢

ani zmieni¢ w systemie operacyjnym KranOS.

Patrz podrecznik produktu ,,ABUControl*.

Sterowanie pozycjonowaniem mozna wigczac
lub wytgczac¢ przyciskiem szybkiego dostepu
albo w menu. Pozycja do objechania mozna
wybieraé¢ i zapisywa¢ w menu. Na temat
zapisywania pozycji patrz: ,Sterowanie
pozycjonowaniem w ABUControl:
programowanie pojedynczych punktow"”
strona 52 lub ,Sterowanie pozycjonowaniem w
ABUControl: programowanie tras" strona 53.
Na temat stosowania funkcji: ,Sterowanie
pozycjonowaniem w ABUControl:
wysterowywanie pojedynczych punktow i
punktu trasy“ patrz strona 55.

tadowarka

tadowarkg mozna tadowac¢ 1 do 4
akumulatorkéw (NiMH).

tadowarka kontroluje niezaleznie
poszczegdlne gniazda tadowania.

tadowarka kontroluje temperature
akumulatoréw, chroni przed przetadowaniem,
wykrywa uszkodzone akumulatory oraz
wiozenie baterii jednorazowych.

tadowarka wykrywa stan natadowania
akumulatora i przetgcza sie na fadowanie
podtrzymujgce.

Pilota sterowania mozna uzywac¢ bez przerw z
osobng tadowarkg i dwoma zestawami
akumulatorkow (np. w systemie
trzyzmianowym).



DANE TECHNICZNE

Ogélne informacje

Pilot sterowania

Podtaczenie elektryczne

Napiecie robocze 2,0Vdo5,0VvDC

Pobér pradu 50 mA do 130 mA
Moc nadawanego sygnatu <10 dBm
Ciezar (bez akumulatorkéw i 1,7 kg

pasa biodrowego)

Warunki otoczenia w czasie pracy

Stopien ochrony IP 65

20 do 90 % bez
kondensacji

Wzgledna wilgotnosé
powietrza

Temperatura otoczenia -20 °C do +70 °C

Odbiornik z przekaznikiem:

Podtaczenie elektryczne

Napiecie robocze 42V do 270V AC

lub 24V DC
Czestotliwos¢ sieciowa 50 Hz/60 Hz
Pobor pradu ~100 mA
Napiecie na wyjsciach Odpowiada napieciu
roboczemu
Ciezar 1,1 kg

Warunki otoczenia w czasie pracy

Stopien ochrony IP 65

20 do 90 % bez
kondensacji

Wzgledna wilgotnosé
powietrza

Temperatura otoczenia -20°C do +70°C

Odbiornik magistrali CAN

Podtaczenie elektryczne

Napiecie robocze 24V DC
Pobér pradu ~100 mA
Maks. moc nadawania <10 mW

Temperatura otoczenia -20 °C do +80 °C
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Utylizacja sterownika ABURemote

tadowarka

Podtaczenie elektryczne

100 Vdo 240V
50 Hz do 60 Hz
Maks. 145 mA

Napiecie robocze

Czestotliwos¢ sieciowa

Pobor pradu

UTYLIZACJA STEROWNIKA
ABUREMOTE

Utylizacja sterownika ABURemote

e 4
e 4
e 4

Maksymalnie rozebra¢ pilot sterowania i
odbiornik na czesci.

Przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczacych
usuwania odpadéw i recyklingu.

Poszczegélne czesci posortowaé wedtug
rodzajéw materiatow i utylizowaé zgodnie z
zasadami ochrony $rodowiska.

— Czesci elektroniczne utylizowaé jako ztom
elektroniczny.

— Przewody i ztgcza wtykowe utylizowac jako
ztom elektroniczny.

— Obudowe i elementy z tworzywa sztucznego
oddac¢ do recyklingu jako odpad z tworzywa
sztucznego.

— Elementy metalowe utylizowac jako ztom
metalowy.

Ten produkt lub urzgdzenie elektryczne nie
moze byc po wyeksploatowaniu utylizowany
razem z odpadami komunalnymi.

UTYLIZACJA AKUMULATOROW

=¥ Akumulatoréw nie wyrzucac¢ razem z odpadami
domowymi. Utylizowaé zgodnie z lokalnymi
przepisami.



Ogélne informacje

Obstuga menu sterownika ABURemote

OBSLUGA MENU STEROWNIKA ABUREMOTE

FUNKCJE KLAWISZY

1: sterownik joystick

Sterowanie dzwignica. Patrz ,Podnoszenie i
opuszczanie, jazda wozka, jazda suwnicy”
strona 34.

2: klawisz przechylny KLAKSON i
PRZEtACZENIE KANALU

Nacisniecie w kierunku KLAKSON: wigcza
klakson. Patrz ,Klakson" strona 35.

Nacisniecie w kierunku PRZELACZENIE
KANALU: wyszukuje inny wolny kanat radiowy i
przetgcza sie na ten kanat. Patrz ,Zmiana
kanatu radiowego* strona 35.

3: przycisk Stop

Uruchamia zatrzymanie awaryjne dzwignicy.
Patrz ,Zatrzymanie awaryjne“ strona 29.

Wiaczy¢ i wytgczy¢ pilot sterowania. Patrz
.Kontrola, wtgczanie i dopuszczanie przed
rozpoczeciem pracy” strona 31 i ,Wylgczanie i
wylogowanie pilota sterowania“ strona 38.

4: klawisz przechylny MENU i klawisz ENTER

Nacisng¢ w kierunku MENU: wywotuje menu
gtéwne lub zamyka je. Patrz ,Wywotywanie i
zamykanie punktow menu*“ strona 15.

Nacisniecie w kierunku ENTER: wywotuje
punkty menu i potwierdza wartosci. Patrz
,Obstuga menu sterownika ABURemote*
strona 15.
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5: klawisze kierunkowe / klawisze szybkiego
dostepu:

W menu: obstuga menu. Patrz ,Obstuga menu
sterownika ABURemote" strona 15.

W trybie pracy ,Normalny®: mogg by¢
skonfigurowane jako klawisze szybkiego
dostepu z przypisanymi dodatkowymi
funkcjami dzwignicy (np. tara, oSwietlenie na
dzwignicy). Patrz ,Ustawianie klawiszy
szybkiego dostepu“ strona 83.

6: Klawisz przechylny wyboru wézka i ,Wybér
suwnicy*:

Nacisng¢ w kierunku ,Wybodr dzwigu®“: wybiera
jedng z dwoch dzwignic lub obie dzwignice.
Patrz ,Obstuga suwnic we wspdlnym trybie
Tandem* strona 69.

Nacisng¢ w kierunku wyboru wozka: wybiera
jeden z obu wozkoéw lub oba wézki. Patrz
,Obstuga suwnicy z dwoma wdézkami
suwnicowymi* strona 64.



Ogolne informacije

WYWOLYWANIE | ZAMYKANIE
PUNKTOW MENU

Liczne funkcje i ustawienia mozna wybieraé
komfortowo w menu.

Wywotywanie i zamykanie punktow menu

menu gtéwne MENU

Menu giéwne
Ustawienia
Szybki dostep
Informacja

GORA i DOE W PRAWO | ENTER
Nacisng¢ przycisk MENU.

Na wyswietlaczu wyswietlane jest menu
gtéwne.

Klawiszami kierunkowymi GORA i DOt wybraé
pozadany punkt menu.

® Wybrany punkt menu zostanie wyswietlony na
czarnym tle.

Klawiszem kierunkowym W PRAWO lub
klawiszem ENTER wywofa¢ wybrany punkt
menu.

nastepne menu

WMenu gléwne
Obsluga dzwigu

Logout
Tandem logout

Oswietlenie
Wybor wozka suw

® Na wyswietlaczu zostanie wyswietlony
wywotany punkt menu lub dodatkowe menu.
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Obstuga menu sterownika ABURemote

Powr6t do poprzedniego menu lub menu
gtdbwnego

Menu gléwne
Ustawienia
Szybki dostep
Informacja

W LEWO
-> Nacisna¢ klawisz kierunkowy W LEWO.

® Na wyswietlaczu wyswietlane jest ponownie
poprzednie menu lub menu gtéwne.

Zamkniecie menu
MENU
\

=» Albo:
Nacisng¢ przycisk MENU.
Albo:

Naciska¢ wielokrotnie klawisz kierunkowy W
LEWO.

® Pilot sterowania zamyka menu i powraca do
poprzedniego trybu pracy.



Ogélne informacje

ZMIANA WARTOSCI

W wielu funkcjach mozna wybieraé lub ustawia¢
wartosci.

Menu gléwne
Szybki dostep

‘ -~ v
|

s

74
GORA i DOL W PRAWO | ENTER

® Na wyswietlaczu zostanie wyswietlone okno z
aktualnie ustawiong lub wybrang wartoscia.

Jezeli w wielu miejscach na wyswietlaczu
mozna wybieraé lub ustawia¢ wartosci: wybrac
miejsce klawiszami kierunkowymi W PRAWO i
W LEWO.

Wybrane miejsce zostanie wyswietlone na
czarnym tle.

Klawiszami kierunkowymi GORA i DOt wybraé
lub ustawi¢ pozgdang wartos¢.

Klawiszem kierunkowym W PRAWO lub
klawiszem ENTER potwierdzi¢ wybrana lub
ustawiong wartos$c.

® \Wybrana lub ustawiona warto$¢ zostanie
zapisana.

Jezeli warto$¢ nie ma by¢ zmieniona
=» Albo:
Zamknaé menu klawiszem MENU.
Albo:

Klawiszem kierunkowym W LEWO powrdéci¢ do
poprzedniego menu.
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Obstuga menu sterownika ABURemote

POTWIERDZANIE LUB )
PRZERYWANIE KOMUNIKATOW

Kody bteddéw i inne wskazowki sg wyswietlane jako
komunikaty.

komunikat

Szybki dostep

Zmieni¢
oblozenie?

W LEWO i W PRAWO ENTER

-> Tylko gdy przyciskow ekranowych jest kilka:
klawiszami kierunkowymi W LEWO | W
PRAWO wybra¢ odpowiedni przycisk ekranowy
(z czarnym ttem).

-> Nacisng¢ przycisk ENTER.



Ogolne informacije

WPROWADZANIE KODU LUB PIN

Niektore menu sg zabezpieczone kodem, aby unikngé
przypadkowych zmian. Dodatkowo caty pilot
sterowania a takze okreslone funkcje mogg by¢
zabezpieczone kodem PIN.

v

v o

GORA i DOL kod 0005

W LEWO i W PRAWO

Na wyswietlaczu wyswietlane jest pole
wprowadzania kodu (zabezpieczenie
niektérych menu) lub pole wprowadzania kodu
PIN (zabezpieczenie pilota sterowania i
chronionych funkcji).

Przyciskami kierunkowymi W PRAWO i W
LEWO. wybrac cyfre, ktéra ma by¢ ustawiona.

Wybrana cyfra zostanie wyswietlona na
czarnym tle.

Przyciskami kierunkowymi GORA i DOt
ustawi¢ pierwszg cyfre.

W ten sposéb ustawi kod lub PIN.
Kod dla menu ,Ustawienia“ to ,,0005".
Kod menu serwisowego: ,0055.

Kod PIN zabezpieczenia pilota sterowania
(zablokowanie pilota sterowania) moze by¢
uaktywniony i ustalony w kazdej chwili. Patrz
»Ustawianie kodu PIN zabezpieczenia pilota
sterowania i chronionych funkgcji“ strona 93.

Jest ustawiony fabrycznie na ,0000".

Dotyczy tylko zabezpieczanych funkcji: kod
PIN dla zabezpieczanych funkcji (pomijanie
ogranicznika obcigzenia i wylgcznika
granicznego) mozna ustawia¢ dowolnie.

Kod PIN dla zabezpieczanej funkcji ,Wytgcznik
graniczny“ (poziom dostepu PIN 1) jest
ustawiony fabrycznie na ,9001".

Kod PIN dla zabezpieczonego ogranicznika
obcigzenia (poziom dostepu PIN 2) jest
ustawiony fabrycznie na ,8201".

Kod PIN dla catkowitego odblokowania
wszystkich chronionych funkcji (poziom
dostepu PIN 3) jest ustawiony fabrycznie na
,0190%.
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MENU do przerywania

Ustawienia

Wprowadz koed
-~
oo &
-

Przerwij przyc. M

ENTER do
potwierdzania

=» Wecisna¢ ENTER, aby potwierdzi¢ lub MENU,

aby przerwac.

Potwierdzanie

menu ,Ustawienia“

MNenu gléwne
U\tawienia

Numer nadaijnika
Numer dzwigu
Standby
Oswietl.wyswiet

® Na wyswietlaczu zostanie wyswietlony
wywotany punkt menu .

Przerywanie

® Pilot sterowania zamyka menu i powraca do
poprzedniego trybu pracy. "Normalny".



Ogélne informacje

Po wprowadzeniu btednego kodu lub
btednego kodu PIN:

Informacja 8

btedny kod

ENTER
® Na wyswietlaczu wyswietlany jest komunikat
,Btedny kod" lub "Btedny PIN".
-> Nacisng¢ przycisk ENTER.

® Na wyswietlaczu wyswietlane jest ponownie
pole wprowadzania kodu lub pole
wprowadzania kodu PIN.

Liczba btednych wprowadzen kodu lub kodu
PIN nie jest ograniczona. Pilot sterowania nie
jest blokowany po zbyt duzej liczbie btednych
wprowadzen kodu lub kodu PIN.

WSKAZANIA W TRYBIE PRACY
(PILOT STEROWANIA)

W trybie pracy ,Normalny*:
1 5

|$‘

I (g 6 070: |

T (/M mm:l[l
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1: Sygnat: na wyswietlaczu wyswietlana jest
jakos¢ potaczenia radiowego. Im mniej belek
na wskazniku, tym stabszy sygnat.

2: Tryb pracy: na wyswietlaczu jest
wyswietlany aktualny tryb pracy ,Normalny*.

3: "Numer suwnicy" i wozek: na wyswietlaczu
jest wyswietlany numer suwnicy (01, 02, ...),
do ktorej jest zalogowany pilot sterowania.

Dla dzwignicy z jednym woézkiem wyswietlane
jest I, co oznacza woézek I.

W suwnicy z dwoma wédzkami dodatkowo
wys$wietlany jest wybrany wozek (1 i/lub 11) ,
Patrz ,Obstuga suwnicy z dwoma wdzkami
suwnicowymi* strona 64.

W dzwignicy z jednym wozkiem w pilocie
sterowania mozna tez przetgczaé przemiennie
wskazniki dla I i ,II*, ale w kazdym przypadku
obstugiwany jest wozek I.

4: ,Numer dzwigu® i wézek w trybie sterowania
tandemowego: na wyswietlaczu wyswietlany
jest dodatkowo numer dzwignicy
wspotpracujgcej, do ktérej zalogowany jest pilot
sterowania w trybie sterowania tandemowego.
Patrz ,Obstuga suwnic we wspdlnym trybie
Tandem" strona 69.

5: Wskaznik tadowania: na wyswietlaczu
wys$wietlana jest pozostata pojemnosé
akumulatora. Cztery petne belki oznaczajg
catkowicie natadowany akumulator, cztery
puste - belki - catkowicie roztadowany
akumulator.

6: Ustawione funkcje klawiszy szybkiego
dostepu: na wyswietlaczu wyswietlane sg
symbole funkgciji, przypisanych do klawiszy
szybkiego dostepu (klawisze kierunkowe).
Patrz ,Ustawianie klawiszy szybkiego dostepu®
strona 83.

Symbol na czarnym tle: funkcja jest dostepna i
moze by¢ wybrana.

Symbol na biatym tle: funkcja jest aktualnie
niedostepna.

Caty symbol biaty: dla tego klawisza szybkiego
dostepu nie zostata wybrana zadna funkcja.

7: wskaznik obcigzenia: na wyswietlaczu
wyswietlany jest ciezar tadunku zawieszonego
aktualnie na haku tadunkowym (opcja).

8: Symbole jazdy dzwignicy, jazdy wozka,
podnoszenia/opuszczania: na wyswietlaczu
wyswietlany jest odpowiedni symbol dla
sterownikéw joystick. Patrz ,Obstuga
dzwignicy” strona 34.



Ogolne informacije

Inne symbole:

4m =
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1: System zapobiegajacy kotysaniu tadunku: na
wyswietlaczu wyswietlana jest informacja, czy
system jest wigczony i jaka dlugos¢ jest
ustawiona dla urzgdzenia tadunkowego. Patrz
,Uzywanie systemu zapobiegajgcego kotysaniu
“ strona 44.

2: Zabezpieczany ogranicznik obcigzenia: na
wyswietlaczu wyswietlana jest informacja, czy
zabezpieczany ogranicznik obcigzenia jest
wigczony (symbol odwaznika z zamknietg
ktédkg) czy wytgczony (symbol odwaznika z
otwartg ktédka). Patrz ,Wigczanie i wylgczanie
ogranicznika obcigzenia“ strona 61.

3: Symbole obrotu: w zurawiu warsztatowym
wskaznik symboli mozna przetgczaé w celu
wys$wietlania symboli obrotu zamiast jazdy
zurawia. Patrz ,Ustawianie typu dzwignicy w
celu uzyskania odpowiednich symboli na
wyswietlaczu® strona 82.

4: Kanat radiowy: na wyswietlaczu jest
wys$wietlany aktualny kanat radiowy. Patrz
,Ustawianie edycji kanatu“ strona 90.
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W trybie pracy ,Nie zalogowany*:

1

]
ABUS

Nie zalogowany

[ 8 [T AERe)

— 1: Tryb pracy: na wyswietlaczu jest
wyswietlany aktualny tryb pracy ,Nie
zalogowany*.

— 2: Klawisze szybkiego dostepu: na
wys$wietlaczu wszystkie klawisze szybkiego
dostepu (z wyjatkiem klawisza "Login") sg
wyswietlane na biatym tle (niedostepne).

— 3: Jakos¢ sygnatu: na wyswietlaczu nie jest
wyswietlana zadna belka, poniewaz pilot
sterowania nie jest zalogowany do zadnej
dzwignicy.

Obstuga menu sterownika ABURemote



Ogélne informacje

WSKAZANIA W TRYBIE PRACY
(ODBIORNIK)

Odbiornik z przekaznikiem:
diody LED

Znaczenie

Whyt.: odbiornik wytgczony
Miga: problem z napieciem roboczym
WHt.: odbiornik wigczony

Wt.: brak potgczenia radiowego z
pilotem sterowania

Miga: odbiornik szuka pilota sterowania

WH.: pofgczenie radiowe nawigzane

Miga jednokrotnie: sterowanie
tandemowe wylgczone

Miga dwukrotnie: sterowanie
tandemowe wtgczone

Wyt.: przerwana transmisja danych
Miga: zta jako$¢ transmisji danych
WHt.: nawigzana transmisja danych

Wyt.: wcisniety przycisk zatrzymania
awaryjnego.

Miga: pilot sterowania w trybie pracy
,Normalny’

Wi.: przyciski jazdy dzwignicy, jazdy
wozka, podnoszenia/opuszczania
wcisniete
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Odbiornik magistrali CAN
diody LED

AN

Znaczenie

Wht.: odbiornik wytaczony
Miga: problem z napieciem roboczym
WHt.: odbiornik wigczony

Wyt.: wcisniety przycisk zatrzymania
awaryjnego.

Miga: pilot sterowania w trybie pracy
,Normalny’

Wi.: przyciski jazdy dzwignicy, jazdy
wozka, podnoszenia/opuszczania
wcisniete

Whyt.: odbiornik pracuje bezbtednie

Miga: btad funkcji zatrzymania
awaryjnego

Wi.: btad w sieci magistrali CAN

Wht.: brak potgczenia radiowego z
pilotem sterowania

Miga: odbiornik szuka pilota sterowania
WH.: pofgczenie radiowe nawigzane

O® Q)




Ogolne informacije

Przeglgd menu gtéwnego

PRZEGLAD MENU GLOWNEGO

nie i obstuga menu gtéwnego: patrz ,Wywotywanie i zamykanie punktéw menu*“ strona 15.

Punkt menu Punkt menu Funkcje Klawisz szybkiego Patrz
,Obstuga Jrara“ Zerowanie wskaznika Lrara" Strona 43.
dzwigu® obcigzenia
LLogin“ Zalogowac pilot LKontrola, wigczanie i
sterowania do odbiornika. dopuszczanie przed
rozpoczeciem pracy”
Strona 31.
sLogout* Wylogowac pilot ~SVylgczanie i
sterowania z odbiornika. wylogowanie pilota
sterowania“
Strona 38.

»Tandem Login“

Zalogowac pilot
sterowania do trybu
synchronicznego na
drugiej dzwignicy.

,Obstuga suwnic we
wspolnym trybie
Tandem*" Strona 69.

»Tandem Logout”

Wylogowac¢ drugi pilot
sterowania w trybie
sterowania tandemowego
z drugiej dzwignicy.

,Obstuga suwnic we
wspollinym trybie
Tandem* Strona 69.
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,OSwietlenie* Wiaczy¢ i wytgczyé ~SVigczanie i
o$wietlenie dzwignicy. wylgczanie
oswietlenia
dzwignicy” Strona 43.
SSZKE wt.“ Wiaczy¢ system LUzywanie systemu
zapobiegajgcy kotysaniu zapobiegajgcego
fadunku i ustawi¢ dtugos¢ kotysaniu “ Strona 44.
urzgdzenia tadunkowego.
~SZKE wyt.* Wytgczy¢ system l LUzywanie systemu
zapobiegajgcy kotysaniu zapobiegajgcego
fadunku. kotysaniu “ Strona 44.
~Mybor wézka suw” Przetgczanie wézka |, (niedostepne) ,Obstuga suwnicy z
woézka Il i wozkow I+11 dwoma wézkami
suwnicowymi*
Strona 64.
~Wybor dzwigu® Przetagczanie miedzy (niedostepne) ,Obstuga suwnic we

pierwszg i drugg
dzwignicg w trybie
indywidualnym i trybie
sterowania tandemowego.

wspolinym trybie
Tandem*“ Strona 69.

~Suw superdok

Wytaczanie suwu

(niedostepne jako  Poming¢ wytgcznik ~Pomijanie

pumkt menu) graniczny systemu wytacznika
objazdowego granicznego systemu

objazdowego”
Strona 50.

»Suw superdok wt.“  Wigczanie suwu @ Wiaczanie i
superdoktadnego wytgczanie suwu
wciggnika linowego. superdoktadnego*

@ Strona 60.

wyt.“

superdoktadnego
wciggnika linowego.
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Ogélne informacje

Przeglad menu gtéwnego

Punkt menu Punkt menu Funkcje Klawisz szybkiego Patrz
dostepu
Nauka“ Wykonanie funkcji Teach-In Wykonanie funkcji Teach-
w elektronicznym In w elektronicznym
wyfgczniku granicznym wyfgczniku granicznym
podnoszenia lub ustalenie podnoszenia“ strona 50 lub
punktéw do sterowania ~Programowanie
pozycjonowaniem. pojedynczych punktéow*
strona 52 lub
~Programowanie tras"
strona 53
.Pozycjonow.“  Dosuw do pozycji “ Wspomaganie
sterowania pozycjonowania; dojazd do
pozycjonowaniem. n pozycji“ Strona 51 lub
Sterowanie
pozycjonowaniem w
ABUControl:
wysterowywanie
pojedynczych punktow i
punktu trasy“ strona 55.
.Ustawienia® ,Akumulator” Wyswietlanie pozostatego ~Wyswietlanie pozostatego
czasu tadowania czasu pracy akumulatorow
akumulatoréw i ustawianie i ustawianie alarmu*
alarmu Strona 77.
+Numer pilota Ustawi¢ numer pilota LUstawianie numeru pilota
sterowania“ sterowania, ktéry ma by¢ sterowania i numeru
wyswietlany na dzwignicy” Strona 80.
wyswietlaczu.
Numer dzwigu“ Ustawi¢ numer dzwignicy, LUstawianie numeru pilota
ktéry ma by¢ wyswietlany na sterowania i numeru
wyswietlaczu. dzwignicy” Strona 80.
L~Standby*” Ustawianie czasu, po ktérym LUstawianie trybu Standby*
pilot sterowania przetgczy Strona 76.
sie na tryb pracy ,Standby’.
»Czujnik Ustawianie czutosci czujnika LUstawianie czujnika
Swiatta“ Swiatta do podswietlenia oswietlenia“ Strona 79.
wyswietlacza
~Jezyk® Wybér jezyka menu i LUstawianie jezyka“
komunikatow. Strona 81.
LTyp zurawia“  Wybor typu zurawia LUstawianie typu dzwignicy
(suwnica pomostowa lub w celu uzyskania
zuraw warsztatowy) w celu odpowiednich symboli na
ustalenia symboli wys$wietlaczu“ Strona 82.
wyswietlacza
"Szybki JPrzycisk <« Wybér funkcji dla klawisza LUstawianie klawiszy
dostep” szybkiego dostepu. szybkiego dostepu®
Strona 83.
JPrzycisk ¥* Wybér funkcji dla klawisza LUstawianie klawiszy
szybkiego dostepu. szybkiego dostepu®
Strona 83.
JPrzycisk A Wybér funkcji dla klawisza LUstawianie klawiszy
szybkiego dostepu. szybkiego dostepu®
Strona 83.
JPrzycisk »* Wybér funkcji dla klawisza LUstawianie klawiszy
szybkiego dostepu. szybkiego dostepu®
Strona 83.
"Informacja” Wyswietlanie elektronicznej ~Wyswietlanie informaciji o

tabliczki znamionowej

pilocie sterowania“
Strona 85.
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Ogolne informacije

Przeglgd menu Serwis

PRZEGLAD MENU SERWIS

Punkt menu Punkt menu Funkcje Dostep do punktu Patrz
menu
£acznosé LJKanat* Uaktywnianie automatycznego Przy ,Ustawienie kanatu
radiowa* wyszukiwania wolnego kanatu wylogowanym lub radiowego* Strona 86.
radiowegdo lub ustawienie statego zalogowanym
kanatu. pilocie sterowania
.Zakres Ograniczenie automatycznego Tylko przy ~Ustawianie zakresu
kanatow* wyszukiwania wolnego kanatu wylogowanym kanatow“ Strona 88.
radiowego do okreslonego pilocie sterowania
zakresu kanatéw
.Edycja Wigczanie wskaznika kanatu Przy ,<Ustawianie edycji kanatu“
kanatu“ radiowego w trybie pracy wylogowanym lub  Strona 90.
~.Normalny* zalogowanym
pilocie sterowania
JAdres® Ustawianie adresu odbiornikaw  Tylko przy L,Ustawianie adresu
pilocie sterowania wylogowanym (powigzania pilota
pilocie sterowania sterowania z
odbiornikiem)* Strona 98.
+Aplikacja“ Ustawianie aplikacji pilota Tylko przy ~Ustawianie aplikacji pilota
sterowania (rodzaj konstrukcji i wylogowanym sterowania“ Strona 100.
warianty) pilocie sterowania
"Moc ,Pilot Ustawianie mocy nadawania Przy ~Ustawianie mocy
nadawania" sterowania“ pilota sterowania wylogowanym lub nadawania pilota
zalogowanym sterowania i odbiornika“
pilocie sterowania Strona 89.
,Odbiornik* Ustawianie mocy nadawania Tylko przy ~Ustawianie mocy
odbiornika zalogowanym nadawania pilota
pilocie sterowania sterowania i odbiornika“
Strona 89.
"Godziny +Pilot Wyswietlanie licznika godzin Przy ~WVyswietlanie liczby
pracy" sterowania“ pracy pilota sterowania wylogowanym lub godzin pracy pilota
zalogowanym sterowania i odbiornika“
pilocie sterowania Strona 91.

,Odbiornik* Tylko przy ~WVyswietlanie liczby
zalogowanym godzin pracy pilota
pilocie sterowania sterowania i odbiornika“

Strona 91.
~Tryb Ustawianie trybu wyboru dla Przy ~Ustawianie trybu wyboru
wybierania“ ~Wyboru wézka suw" i ,Wyboru wylogowanym lub  woézka i dzwignicy*
dzwigu“ klawiszami przechylnymi zalogowanym Strona 97.
pilocie sterowania
.Czas Ustawianie czasu czekania po Tylko przy L,Ustawianie czasu
czekania“ zalogowaniu i dopuszczeniu jazdy zalogowanym oczekiwania“ Strona 92.
do goéry na sterowniku dzwignicy pilocie sterowania
~Ustaw PIN“ Uaktywnianie i ustawianie kodu Przy ~Ustawianie kodu PIN
PIN zabezpieczenia pilota wylogowanym lub zabezpieczenia pilota
sterowania i chronionych funkcji ~ zalogowanym sterowania i chronionych
pilocie sterowania funkcji* Strona 93.
~Wylgcz PIN* Wytgczanie wszystkich pozioméw Przy +~Wytgczenie wszystkich

kodu PIN zabezpieczenia pilota
sterowania i chronionych funkciji

wylogowanym lub
zalogowanym
pilocie sterowania

poziomoéw PIN“ Strona 96.
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Montaz i podtgczanie

Kontrola spetnienia warunkow

MONTAZ | PODLACZANIE

DOTYCZY KAZDEGO, KTO WYKONUJE PRACE PRZY SUWNICY.

Uzytkownik suwnicy jest odpowiedzialny za dobor i
odpowiednie kwalifikacje personelu
przeprowadzajgcego uruchomienie.

ZAGROZENIE DLA LUDZI!
Nieprawidtowe uruchomienie
suwnicy moze spowodowac
obrazenia ludzi.

Jezeli wykonanie kontroli zostanie
powierzone innym osobom niz
personel firmy ABUS, uzytkownik
odpowiada za uruchomienie
suwnicy przez osoby o
wystarczajgcych kwalifikacjach.
Doktadnie przestrzegac opisanych
tu procedur.

Przyktady odpowiednio wykwalifikowanych oséb:

— Osoby posiadajgce obszerng wiedze opartg na
wyksztatceniu zawodowym w zakresie budowy
maszyn oraz elektrycznych instalacji suwnic.

— Osoby posiadajgce wystarczajgce
doswiadczenie w zakresie eksploataciji,
montazu i konserwacji suwnic.

— Osoby dysponujgce kompleksowa znajomoscig
odnosnych regut techniki, dyrektyw i przepiséw
bezpieczenstwa, obowigzujgcych w kraju
uzytkowania suwnicy.

— Osoby regularnie szkolone przez firme ABUS.

ABUS nie odpowiada za szkody spowodowane
wykonaniem uruchomienia niefachowo lub przez
osoby nie majgce odpowiednich kwalifikacji.

ABUS zaleca powierzenie wykonywania uruchomienia
zespotowi monterskiemu firmy ABUS.
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KONTROLA SPELNIENIA
WARUNKOW

Aby mozliwe byto zamontowanie sterownika
radiowego, muszg byc¢ spetnione nastepujgce
warunki.

— Musi by¢ dostepne urzadzenie ostrzegawcze
(np. klakson).

— Dzwignica i woézek muszg by¢ wyposazone w
urzgdzenia do awaryjnego zatrzymania
krancowego (np. zderzak lub wytgcznik
graniczny z wytgczaniem wstepnym i/lub
wytgczaniem koricowym).

PLANOWANIE MONTAZU NA
SUWNICY

=» Przed montazem zaplanowag, gdzie i jak
zostanie zamontowany odbiornik do dzwignicy.

ZAPLANOWANIE ZABUDOWY
ODBIORNIKA

Zapewnienie maksymalnej stabilnosci
potgczenia radiowego

— Odbiornik musi by¢ ustawiony tak, aby mogt
bez przeszkod wysytaé sygnaty we wszystkich
kierunkach. Z tego wzgledu odbiornik nie moze
by¢ zablokowany przez znajdujgce sie w
bezposrednim sagsiedztwie elementy metalowe.

— Minimalna odlegto$¢ odbiornika od czesci
metalowych we wszystkich kierunkach wynosi
1m.

— Zaplanowa¢ pozycje odbiornika tak, aby mozna
go byto podtgczy¢ dostarczonym w komplecie
przewodem przytgczeniowym do skrzynki
stycznikowej dzwignicy.

— Odbiornik musi by¢ ustawiony w pozycji
pionowej a przewdd przytgczeniowy musi byé
wyprowadzony z odbiornika do dotu.

— Odbiornik musi by¢ ustawiony tak, aby diody
LED byty skierowane do srodka
geometrycznego dzwignicy i byty dobrze
widoczne z obszaru roboczego dzwignicy.



Montaz i podtgczanie | Planowanie montazu na suwnicy

PLANOWANIE POZYCJI ODBIORNIKA

' DOTYCZY TYLKO ODBIORNIKA
MAGISTRALI CAN

Przyktadowy montaz odbiornika magistrali
CAN

— Suwnica pomostowa: odbiornik nalezy
zamontowac¢ wg rysunku na czotownicy.
Odbiornik powinien wystawa¢ na dole pod
belka gtdwna, aby mogt swobodnie nadawaé
we wszystkich kierunkach.

— Suwnica pomostowa: odbiornik powinien by¢
zamontowany wg rysunku na czotownicy
antena z podstawg miedzy obydwiema belkami gtféwnymi.
Odbiornik powinien wystawa¢ do dotu pod
belkami gtownymi, aby mogt swobodnie
nadawac¢ we wszystkich kierunkach.

— Odbiornik magistrali CAN zamontowac w
skrzynce stycznikowej dzwignicy. W celu
zapewnienia maksymalnie stabilnego

potaczenia radiowego podtgczy¢ anteng z — Suwnica wspornikowa: odbiornik nalezy
podstawg i wyprowadzi¢ podtgczenie ze zamontowac¢ wg rysunku na srodkowej
skrzynki stycznikowej dzwignicy. czotownicy. Odbiornik powinien zwisa¢ mniejj

wigcej na potowie wysokosci dolnej czotownicy
suwnicy wspornikowe;.

— Odnos$nie montazu anteny z podstawg
obowigzujg podane wczesniej wskazowki.

— Antene z podstawa zamontowac tak, aby
nie zaczepiata o nic podczas jazdy
dzwignicy lub wézka.

— System HB: odbiotnik powinien by¢
zamontowany wg rysunku zestawem
zaciskowym w gtéwce profilu na dzwigarze
suwnicy.
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Montaz i podtgczanie

Suwnica podwieszana: odbiornik powinien byé
zamontowany wg rysunku tapami zaciskowymi
do gornego kotnierza na belce gtéwne;j.

Zuraw warsztatowy: odbiornik powinien byé
zamontowany wg rysunku tapami zaciskowymi
do gornego kotnierza na wysiegniku.
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Montaz odbiornika na dzwignicy

MQNTAZ ODBIORNIKA NA
DZWIGNICY

Rysunki przedstawiajg montaz odbiornika na
czotownicy suwnicy pomostowej. Montaz do innych
suwnic jest niemal identyczny.

MONTAZ ZAMOCOWANIA DO
ODBIORNIKA

patgk gwintowany

Uchwyt Zacisk rurowy

9 Zamocowaé¢ zamocowanie do czotownicy, a
ktorej jest zawieszona skrzynka stycznikowa.

-> Przykreci¢ zamocowanie patgkiem

gwintowanym.

Patak gwintowany =~ Moment obrotowy
dokrecania

M8 25 Nm

M10 50 Nm

M12 75 Nm

-> Wsung¢ i zabezpieczy¢ zaciski rurowe (2x).



Montaz i podtgczanie

MONTAZ PIONOWEJ RURY
KWADRATOWEJ DO ZAMOCOWANIA

Pionowa rura
kwadratowa

2+

)

-> Zatozy¢ pionowg rure kwadratowg w
wymaganej pozycji do zamocowania.

Wymagana dtugos$¢ wynika z warunkéw w hali
oraz odstepow bezpieczenstwa podanych na
rysunku suwnicy.

Pionowg rure kwadratowg przykreci¢ opaskami
zaciskami rurowymi (2x) do zamocowania.
15 Nm

MONTAZ ODBIORNIKA DO
PIONOWEJ RURY KWADRATOWEJ

patgk gwintowany ptyta

Odbiornik

Przytrzymac¢ odbiornik przy pionowej rurze
kwadratowe;.

Na gorze i na dole przetozy¢ przez obudowe
patgk gwintowany.

Od tylu zatozy¢ na patgki gwintowane po jednej
ptytce.
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Podtgczanie odbiornika do dzwignicy

-> Patgki gwintowane przykreci¢ nakretkami
zebrowanymi M8 (2 szt. na kazdy patak
gwintowany). 15 Nm.

PODLACZANIE ODBIORNIKA DO
DZWIGNICY

>

Utozy¢ przewod przytaczeniowy do skrzynki
stycznikowej.

Zamocowac przewdd przytgczeniowy
obejmami kablowymi.

Podtgczy¢ wtyczke do gniazda wtykowego X2
na skrzynce stycznikowej dzwignicy.

L 20K 7

Nie zatamywac¢ przewodu magistrali CAN ani
przewodu przytgczeniowego anteny z
podstawa ani nie uktadac ich na matych
promieniach.

SPRAWDZENIE PO ISTOTNYCH
ZMIANACH

=» Jezeli sterownik ABURemote zostat
zamontowany do istniejgcej dzwignicy:
przestrzegaé przepiséw lokalnych i
przeprowadzi¢ ,Sprawdzenie po istotnych
zmianach®.

ZGLOSZENIE STEROWNIKA
RADIOWEGO

W wiekszosci krajow sterownik ABURemote jest
zwolniony z obowigzku zgtaszania i optat.

-> Zapoznac sie z lokalnymi przepisami i
zastosowac sie do nich.



Montaz i podtgczanie | Przeglad momentéw dokrecania Srub

PRZEGLAD MO’MENTC')W
DOKRECANIA SRUB

ODBIORNIK

— Patgk gwintowany i nakretka zebrowana M8
— 2 szt. na odbiornik
— 15Nm.
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OBStUGA

Obstuga | Zatrzymanie awaryjne

DOTYCZY KAZDEGO, KTO PODNOSI t ADUNKI SUWNICA LUB PRACUJE W JEJ

POBLIZU

Koniecznie przeczytac i przestrzega¢ podrecznika
produktu dla suwnicy! Podane tu wskazéwki odnoszag
sie dodatkowo do innych podrecznikéw produktéw.

ZATRZYMANIE AWARYJNE

wytgcznik

W niebezpiecznych sytuacjach dotyczgcych
dzwignicy
-3

® Pilot sterowania wysle do odbiornika sygnat
Stop.

Wcisng¢ klawisz Stop.

® Przerwie to wysytanie sygnatu gotowosci, ktory
normalnie jest ciggle wysytany do odbiornika.

® Odbiornik odbierze sygnat Stop, nie odbierajgc
jednoczesnie sygnatu gotowosci z pilota
sterowania.

® (Odbiornik przetgcza suwnice na zatrzymanie
awaryjne.

® Dzwignica zostaje natychmiast wyhamowania i
zatrzymuje sie.
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Po usunieciu zagrozenia

>

Wytgcznik obréci¢ o jedng czwartg obrotu w
kierunku ruchu wskazéwek zegara.

® Pilot sterowania wigczy sie i zaloguje w
odbiorniku.

® Jezeli pilot sterowania jest zabezpieczony
kodem PIN: na wyswietlaczu ukazuje sie okno
~Wprowadz PIN®.

Wprowadzi¢ ustalony wczesniej kod PIN dla
funkcji wybranej do zabezpieczenia. Patrz
~Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.

Nacisng¢ przycisk ENTER.
Na wyswietlaczu wyswietlane jest ,Dopuszcz.”.

Wcisng¢ i pusci¢ klawisz przechylny
KLAKSON.

® Na dzwignicy stychaé sygnat dzwiekowy.

® Suwnica jest gotowa do pracy.



Obstuga | Zaktadanie akumulatoréw

ZAKLADANIE AKUMULATOROW

ZAGROZENIE DLA LUDZI PRZEZ
PALACE SIE AKUMULATORY!
Uszkodzenie lub zwarcie
akumulatorkéw moze doprowadzié
do przegrzania a nawet pozaru.

Nie zgniata¢, nie nakluwac ani nie
zwiera¢ akumulatorkow. Uzywaé
tylko oryginalnych akumulatorkow.
Nie miesza¢ akumulatorkow
réznych producentow i/lub nowych z
uzywanymi.

Jezeli akumulatory nie sg wigczone

Akumulatorki

Pokrywa schowka na
akumulatorki

Wocisng¢ klawisz Stop.

v

Odkrecié¢ i otworzy¢ pokrywe schowka na
akumulatory.

Sprawdzi¢, czy akumulatory nie sg
uszkodzone.

Jezeli akumulatory sg uszkodzone, utylizowaé
je zgodnie z obowigzujgcymi zasadami i
wymieni¢ na nowe!

Wiozy¢ akumulatory (2x, typ AA Mignon) do
schowka na akumulatory, zachowujgc
prawidtowg biegunowos$¢.

Nie wktada¢ w jednym komplecie
akumulatorow i baterii jednorazowych. Z baterii
jednorazowych moze wyciekaé elektrolit,
powodujgc uszkodzenie pilota sterowania.

Nie wktada¢ w jednym komplecie
akumulatorkéw o réznych pojemnosciach.
Spowodowatoby to uszkodzenie
akumulatorkow.

Zamkna¢ i zakreci¢ pokrywe schowka na
akumulatory.
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PRZENOSZENIE | MOCOWANIE
PILOTA STEROWANIA

ZAKEADANIE PASA BIODROWEGO

Vel

pas biodrowy skuwka
=»  Ustawi¢ dtugos¢ pasa biodrowego.

-> Zatozy¢ pilot sterowania z pasem biodrowym i
zamkna¢ skuwke.



Obstuga

KONTROLA, WLACZANIE |
DOPUSZCZANIE PRZED
ROZPOCZECIEM PRACY

Przed przystapieniem do pracy na/przy dzwignicy ze
sterownikiem ABURemote sprawdzi¢ nastepujgce
punkty. W razie uszkodzen lub probleméw nie
przystepowaé do pracy na/przy dzwignicy i
zawiadomi¢ kolegdéw oraz przetozonych.

KONTROLA ZEWNETRZNA PILOTA
STEROWANIA

— Czy pilot sterowania ma jakie$ popekane lub
zniszczone czesci?

— Czy czesci gumowe sterownikow joystick,
klawiszy przechylnych lub klawiszy nie sg
spekane lub bardzo brudne?

WLACZANIE

wytgcznik
=» Jezeli konieczne: Catg suwnice wigczy¢ przy
pomocy wytgcznika zasilania sieciowego.

Dzwignica i odbiornik sg wtgczone.

Odbiornik czeka na odpowiedniego pilota
sterowania.

e 4 Wytgcznik obrécic¢ o jedng czwartg obrotu w
kierunku ruchu wskazéwek zegara.

® Pilot sterowania wtgcza sie, rozjasnia sie
wyswietlacz.

® Przy automatycznym wyszukiwaniu kanatu
radiowego: pilot sterowania automatycznie
wyszukuje wolny kanat radiowy i zajmuje go.

® Jezeli pilot sterowania znajduje sie w zasiegu
odbiornika, odbiornik nawigzuje potgczenie z
pilotem sterowania.
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Kontrola, wtgczanie i dopuszczanie przed rozpoczeciem pracy

TYLKO PRZY AKTYWNYM KODZIE
PIN

WPROWADZANIE KODU PIN

Jezeli pilot sterowania lub okreslona
funkcja jest zabezpieczona kodem PIN:

Okno ,Wprowadz PIN*

Wprowadz PIN

L
o001g
w

PIN

® Na wyswietlaczu wyswietlane jest okno
"Wprowadz PIN".

Wprowadzi¢ ustalony wczesniej kod PIN dla
pozadanej zabezpieczanej funkciji. Patrz
~Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.

Nacisna¢ przycisk ENTER.

¥ V¥

Pilot sterowania zostanie wigczony a
zabezpieczona funkcja, ktérej odpowiada
wprowadzony kod PIN, zostanie
odblokowana.

Moze wystepowac do czterech réznych pozioméw
PIN, kazdy z osobnym kodem PIN:

— Poziom 0: zabezpieczenie pilota sterowania
(pilot sterowania mozna wigczy¢ tylko po
wprowadzeniu prawidtowego kodu PIN).

— Poziom 1: zabezpieczona funkcja
,Mostkowanie wytgcznika granicznego®
(funkcja "Mostkowanie ogranicznika jazdy*
moze by¢ wybrana tylko po wprowadzeniu
prawidtowego kodu PIN).

— Poziom 2: zabezpieczony ogranicznik
obcigzenia (ogranicznik obcigzenia jest
wytgczony, jezeli wprowadzony kod PIN byt
prawidiowy).

— Poziom 3: kombinacja poziomu PIN 1 i
poziomu PIN 2.

Przeglad funkciji i wskazowki dotyczgce ustawiania
kodu PIN oraz zabezpieczanych funkcji: patrz
sUstawianie kodu PIN zabezpieczenia pilota
sterowania i chronionych funkcji“ strona 93.

Zaleznie od wykonania pilota sterowania, funkcje
specjalne moga by¢ obstugiwane takze
wytgcznikiem z kluczem. Patrz ,Obstuga
dodatkowych funkcji dzwignicy za pomocg
wyfgcznika z kluczem* strona 63.



Obstuga

DOPUSZCZENIE PILOTA
STEROWANIA

dopuszczenie

Pilot sterowania automatycznie ponownie
loguje sie w odbiorniku, do ktérego byt
zalogowany w momencie wytgczenia.

Na wyswietlaczu wyswietlane jest ,Dopuszcz.”.

Ve

Woecisngc i puscic klawisz przechylny
KLAKSON.

Na dzwignicy stycha¢ sygnat dzwigkowy.

Suwnica jest gotowa do pracy.

' DOTYCZY TYLKO WERSJI Z
LAMPKA SYGNALIZACYJNA
STEROWNIKA RADIOWEGO

Po dopuszczeniu pilota sterowania

Lampka
sygnalizacyjna

® Zapala sie czerwona lampka
sygnalizacyjna.

Dzieki temu osoby przebywajgce w
otoczeniu dzwignicy mogg wiedziec¢, ze do
dzwignicy jest zalogowany pilot sterowania i
ze dzwignica moze w kazdej chwili wykonac¢
ruch.
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Kontrola, wigczanie i dopuszczanie przed rozpoczeciem pracy

LOGOWANIE PILOTA STEROWANIA

W niektorych sytuacjach pilot sterowania nie loguje sie
ponownie automatycznie w odbiorniku.

— W momencie wyfgczania pilot sterowania nie
byt zalogowany.

— Suwnica nie jest w zasiegu pilota sterowania.
— Suwnice w miedzyczasie wytgczono.

— Suwnice w miedzyczasie ponownie
uruchomiono.

— Do dzwignicy jest zalogowany inny pilot
sterowania.

— Pilot sterowania zostat wczesniej recznie
wylogowany.

— Weczesniej zostato przerwane reczne
logowanie.

Jezeli pilot sterowania nie loguje sie
ponownie automatycznie

I
ABUS

Nie zalogowany

T srmEs e Em [

przycisk szybkiego dostepu ,Login*®
Albo:

Nacisng¢ klawisz szybkiego dostepu ,Login®
(zamknieta ktodka).

Albo:
Przyciskiem MENU wywota¢ menu gtéwne,
Wywotaé menu "Obstuga dzwigu".

Wywotaé punkt menu ,Login®.

® Jezeli pilot sterowania lub funkcja sg
zabezpieczone kodem PIN: na wyswietlaczu
ukazuje sie okno ,Wprowadz PIN®.

Wprowadz PIN. Patrz ,Wprowadzanie kodu lub
PIN“ strona 17.
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Obstuga

Pilot sterowania zaloguje sie w odbiorniku.

dopuszczenie

Na wyswietlaczu wyswietlane jest ,Dopuszcz.”.

Woecisngc i puscic klawisz przechylny
KLAKSON.

Na dzwignicy stycha¢ sygnat dzwickowy.

Suwnica jest gotowa do pracy.
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Kontrola, wtgczanie i dopuszczanie przed rozpoczeciem pracy

KONTROLA WYLACZNIKA

Czynnosci, ktore nalezy wykonywac zawsze
przed przystgpieniem do pracy

Wcisng¢ do oporu sterownik joystick
podnoszenia.

Hak tadunkowy powinien przesuwac sie do
gory.
Wocisngc¢ klawisz Stop.

Pilot sterowania wytgczy sie.

Hak tadunkowy powinien sie zatrzymac.

Wytgcznik obréci¢ o jedng czwartg obrotu w
kierunku ruchu wskazéwek zegara.

Pilot sterowania wtgczy sie i zaloguje w
odbiorniku.

Jezeli pilot sterowania jest zabezpieczony
kodem PIN: na wyswietlaczu ukazuje sie okno
~Wprowadz PIN®.

Wprowadzi¢ ustalony wczesniej kod PIN dla
funkcji wybranej do zabezpieczenia. Patrz
~Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.

Nacisng¢ przycisk ENTER.
Na wyswietlaczu wyswietlane jest ,Dopuszcz.”.

Wcisng¢ i pusci¢ klawisz przechylny
KLAKSON.

Na dzwignicy stycha¢ sygnat dzwiekowy.

Suwnica jest gotowa do pracy.



Obstuga | Obstuga dzwignicy

OBSLUGA DZWIGNICY

PODNOSZENIE | OPUSZCZANIE,
JAZDA WOZKA, JAZDA SUWNICY

ZAGROZENIE LUDZI PRZEZ
WISZACY LADUNEK!
Jezeli operator dzwignicy nie ma
dostatecznie dobrej widocznosci
tadunku, tadunek moze uderzy¢
ludzi i spowodowac ich smierc¢ lub
obrazenia.

Obstugiwa¢ dzwignice tylko, jezeli
tadunek, dzwignica i obszar roboczy
sg catkowicie widoczne albo
pracowaé z pomocnikiem.

ZAGROZENIE LUDZI PRZEZ
WISZACY LADUNEK!
Jezeli operator dzwignicy potknie
sie lub przewrdci, moze sie zdarzy¢,
ze pilot sterowania zostanie
przypadkowo uruchomiony. Moze to
doprowadzi¢ do spowodowania
Smierci lub obrazen ludzi przez
tadunek.

Suwnice obstugiwac¢ tylko z
bezpiecznego stanowiska.

A ZAGROZENIE DLA LUDZI W

RAZIE NIEUWAZNEGO
POSLUGIWANIA SIE PILOTEM
STEROWANIA!
Nieuwazne obchodzenie sie z
pilotem sterowania (np. rzucanie lub
uderzanie nim,...) moze
spowodowac uszkodzenie pilota,
uniemozliwienie jego dziatania lub
wystanie do dzwignicy
przypadkowych sygnatéw. Moze to
doprowadzi¢ do spowodowania
Smierci lub obrazen ludzi przez
tadunek.

Odkfadac pilot sterowania uwaznie i
nie uzywac go jako narzedzia.
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sterowniki joystick do
jazdy wozka i
dzwignicy

sterownik joystick
podnoszenia i
opuszczania

wskaznik kierunku

-> Dwustopniowy sterownik joystick: wciska¢
sterowniki ptynnie, aby sterowa¢ dzwignicg i
wozkiem.

Proporcjonalny sterownik joystick: wciska¢
ptynnie sterownik joystick, aby sterowac
dzwignicg i wbézkiem.

Sterownik joystick podnoszenia i opuszczania
nalezy odpychac od siebie w celu opuszczania
lub przyciggaé¢ do siebie w celu podnoszenia.
Jezeli operator suwnicy nosi pilot sterowania
na pasie biodrowym, pilot zwisa sko$nie w dot.
Dzieki temu kierunek ruchu sterownika joystick
jest zgodny z kierunkiem haka tadunkowego.

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest kierunek
jazdy dzwigu, woézka i haka tadunkowego.

Obstuga dzwignicy z dwoma wézkami: patrz ,Obstuga
suwnicy z dwoma wédzkami suwnicowymi“ strona 64.

W dzwignicy z jednym wozkiem w pilocie sterowania
mozna tez przetgczac przemiennie wskazniki dla ,1“ i
S, ale w kazdym przypadku obstugiwany jest wozek
l.

Obstuga dwéch dzwignic w trybie sterowania
tandemowego: patrz ,Obstuga suwnic we wspdlnym
trybie Tandem" strona 69.



KLAKSON

Aby ostrzec innych ludzi przed
niebezpieczenstwem

klawisz przechylny
KLAKSON

4 Wocisngc¢ klawisz przechylny KLAKSON.
® Na dzwignicy stychac sygnat dzwiekowy.
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Obstuga | Klakson

ZMIANA KANALU RADIOWEGO

Jezeli wystepujg zaktocenia (potaczenie
zrywa sie lub spada jakos$¢ sygnatu)

Szukaj wolnego
kanalu radiowego

Komunikat ,Szukaj
wolnego kanatu
radiowego*

- Nacisng¢ klawisz przechylny PRZELACZENIE
KANALU.

® Pilot sterowania roztgczy potgczenie z
odbiornikiem.

® Odbiornik czeka na odpowiedniego pilota
sterowania.

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest komunikat
~5zukaj wolnego kanatu radiowego®.

® Pilot sterowania skanuje pasmo radiowe 433
MHz lub 868 MHz i analizuje aktualng sytuacje
radiowg w swoim otoczeniu. Na tej podstawie
pilot sterowania wybiera kanat radiowy
optymalny dla potgczenia.

® (Odbiornik znajduje pilota sterowania.



Obstuga

=TT

dopuszczenie

® Na wyswietlaczu wyswietlane jest ,Dopuszcz.”.
-> Wcisng¢ i pusci¢ klawisz przechylny
KLAKSON.
® Na dzwignicy stychaé sygnat dzwiekowy.

Suwnica jest gotowa do pracy.

Kanat radiowy mozna zmieni¢ tylko, gdy pilot
sterowania nie jest ustawiony na staty kanat radiowy.
Ustawi¢ pilot sterowania na staty kanat radiowy: patrz
,<Ustawienie kanatu radiowego“ strona 86.

Przy zmianie kanatu pilot sterowania analizuje
aktualng sytuacje radiowg w jego otoczeniu. Gdy
sytuacja radiowa zmieni sie w czasie pracy, kanat
radiowy nie jest zmieniany automatycznie.

Jezeli wystepuja zaktécenia (np. potaczenie zrywa sie
lub spada jakos¢ sygnatu), nalezy wigczy¢ zmiane
kanatu na pilocie sterowania. Spowoduje to
ponowienie analizy sytuacji radiowej w otoczeniu
pilota sterowania.

Po wielokrotnym krotkim wigczaniu zmiany
kanatu:

® Sytuacja radiowa jest analizowana od nowa za
kazdym razem i zmieniany jest kanat radiowy
wedtug powyzszego opisu.

® Jezeli sytuacja radiowa nie zmienita sie od
ostatniej zmiany kanatu (np. dlatego, ze pilot
sterowania znajduje sie wcigz w tym samym
miejscu):
pilot sterowania mimo to zmienia kanat
radiowy.

Nawet jezeli analiza sytuacji radiowej w
otoczeniu da ten sam wynik co przy
poprzedniej zmianie kanatu, kanat radiowy
zostanie zmieniony. W tym przypadku zostanie
zastosowany kolejny najlepszy kanat radiowy.

W ten sposob mozna $wiadomie wybierac
jeden z pieciu najlepiej ocenionych kanatéw
radiowych.

Zapobieganie zaktéceniom radiowym
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ZAPOBIEGANIE ZAKLOCENIOM
RADIOWYM

Jezeli uzywany przez ABURemote kanat radiowy jest
zaktocany przez inne urzadzenia, moze to
spowodowac zrywanie potaczen (np. btgd 101).

ABURemote ma zasieg ponad 100 metréw, zaleznie
np. od muréw i przedmiotéw znajdujgcych sie miedzy
pilotem sterowania i odbiornikiem. Inne czynniki
mogace ograniczaé zasieg to np. inne urzadzenia
radiowe oraz warunki atmosferyczne, np. wilgotnosé
powietrza.

Przestrzegac¢ tych rad, aby unikng¢
‘zaktécen radiowych.

— Zoptymalizowaé¢ miejsce zamontowania anteny
z podstawg odbiornika. Patrz ,Planowanie
montazu na suwnicy” strona 24.

— Zachowac¢ minimalny odstep w przypadku
wigcej niz jednego pilota sterowania. Patrz
»Zachowanie minimalnego odstepu w
przypadku wiecej niz jednego pilota
sterowania“ strona 37.

— Recznie zmieni¢ kanat radiowy. Patrz ,Zmiana
kanatu radiowego* strona 35.

— Zamiast automatycznej zmiany kanatu
radiowego i dodatkowej recznej zmiany kanatu
radiowego mozna ustawi¢ staty kanat radiowy.
Patrz ,Ustawienie kanatu radiowego“ strona 86.

W zwigzku z tym nalezy uruchomié
zarzgdzanie czestotliwosciami dla catego
obszaru hali.

— W razie uzywania kilku pilotéw sterowania w
stosunkowo matej odlegtosci, wskazane jest
obnizenie mocy nadawania wszystkich pilotéw
sterowania. Patrz ,Ustawianie mocy nadawania
pilota sterowania i odbiornika“ strona 89.

— W razie stosowania wielu odbiornikow w
bezposredniej bliskosci wskazane jest
obnizenie mocy pilota sterowania dla
wszystkich odbiornikéw. Patrz ,Ustawianie
mocy nadawania pilota sterowania i odbiornika“
strona 89.
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ZACHOWANIE MINIMALNEGO
ODSTEPU W PRZYPADKU WIECEJ
NIZ JEDNEGO PILOTA STEROWANIA

W razie stosowania wielu pilotow sterowania na zbyt
matej przestrzeni mogg sporadycznie wystepowac
zakltocenia radiowe.

Jakos¢ potaczenia radiowego zalezy od wielu
czynnikéw, np. kanatu radiowego, odlegtosci od
odbiornika i od innych pilotow sterowania, liczby
pilotéw sterowania w otoczeniu, innych urzadzen
wykorzystujgcych potgczenie radiowe, ustawionej
mocy nadawania itd...

Jezeli wystepujg zaktocenia (potaczenie
zrywa sie lub spada jakos¢ sygnatu)

=» Zachowaé odstep kilku metréw od innych
pilotéw sterowania.

=»  Zredukowaé moc nadawania wszystkich
pilotéw sterowania w najblizszym otoczeniu.
Patrz ,Ustawianie mocy nadawania pilota
sterowania i odbiornika“ strona 89.

Mniejsza moc nadawania wszystkich pilotow
sterowania w otoczeniu zmniejsza natezenie
catego pola radiowego, ograniczajgc w ten
spos6b wzajemne zakidcenia.
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Zachowanie minimalnego odstepu w przypadku wiecej niz jednego pilota sterowania

STANDBY

Jezeli przez pewien czas nie zostanie nacisniety
zaden klawisz w pilocie sterowania, pilot sterowania
przetacza sie na tryb pracy "Standby". Dzieje sie tak
niezaleznie od tego, czy pilot sterowania jest
zalogowany czy wylogowany.

Tryb pracy "Standby" umozliwia oszczedzanie energii
elektrycznej przez pilot sterowania , co stanowi
dodatkowe zabezpieczenie na wypadek odtozenia
pilota sterowania i zapomnienia.

Czas, po ktorym pilot sterowania przetgczy sie na tryb
pracy "Standby", mozna ustawi¢. Patrz ,Ustawianie
trybu Standby" strona 76.

Ponowne wigczenie pilota sterowania

-> Wocisngc¢ klawisz Stop.

-> Wytgcznik obrécic¢ o jedng czwartg obrotu w
kierunku ruchu wskazéwek zegara.

® Pilot sterowania wigczy sie i zaloguje w
odbiorniku.

Jezeli pilot sterowania jest zabezpieczony
kodem PIN: na wyswietlaczu ukazuje sie okno
~Wprowadz PIN®.

Wprowadzi¢ ustalony wczesniej kod PIN dla
funkcji wybranej do zabezpieczenia. Patrz
~Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.

Nacisng¢ przycisk ENTER.

Na wyswietlaczu wyswietlane jest ,Dopuszcz.”.

Ve v ¥

Woecisngc i puscic klawisz przechylny
KLAKSON.

Na dzwignicy stycha¢ sygnat dzwigkowy.

® Suwnica jest gotowa do pracy.
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WYLACZANIE | WYLOGOWANIE
PILOTA STEROWANIA

WYLOGOWANIE PILOTA
STEROWANIA

— Aby inny pilot sterowania mogt przejaé kontrole
nad dzwignicg w trybie sterowania
tandemowego, pilot sterowania musi zosta¢
wylogowany. Nie wystarczy wytgczy¢
zalogowanego pilota sterowania albo
poczekanie az przetgczy sie na tryb pracy
~Standby*.

klawisz szybkiego
dostepu ,Logout”

=» Albo:

Nacisna¢ klawisz szybkiego dostepu ,Logout®
(otwarta ktodka).

Albo:

Przyciskiem MENU wywota¢ menu gtéwne,
Wywota¢ menu "Obstuga dzwigu".
Wywotaj punkt menu ,Logout®.

® Pilot sterowania wyloguje sig z dzwignicy i
przetgczy sie na tryb pracy ,Nie zalogowany*.

® Teraz inny pilot sterowania moze przejaé
kontrole nad dzwignicg w trybie sterowania
tandemowego.
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Wytgczanie i wylogowanie pilota sterowania

WYLOGOWANIE PILOTA
STEROWANIA Z ODBIORNIKA

Pilota sterowania mozna wylogowac takze z
odbiornika. Jest to uzyteczne zwtaszcza, gdy trzeba
wylogowacg pilot sterowania, ktory jest niedostepny
(np. zamkniety).

-> Wytgczy¢ wytgcznik zasilania sieciowego

dzwignicy.
® Zostanie wylgczona cata dzwignica wraz z
odbiornikiem.
-> Poczekaj co najmniej 30 sekund.
® (Odbiornik traci informacje o tym, ktéry pilot

sterowania byt zalogowany.

® Jezeli pilot sterowania jest zalogowany: na
wys$wietlaczu ukaze sie komunikat 101
+Przerwane potgczenie z odbiornikiem* i pilot
sterowania wyloguje sie.

Wiaczy¢ dzwignice przy pomocy wytgcznika
zasilania sieciowego.

® Teraz na tej dzwignicy moze sie zalogowac
inny pilot sterowania.

WYLACZANIE PILOTA STEROWANIA

Wytgczanie pilota sterowania

wytgcznik
-> Wcisng¢ klawisz Stop.

® Pilot sterowania wytaczy sie.



Przy dtuzszych przerwach w pracy

Akumulatorki

Pokrywa schowka na
akumulatorki

-> Odkreci¢ i otworzy¢ pokrywe schowka na
akumulatory.

Wyija¢ akumulatorki.

vV

Zamkngc¢ i zakreci¢ pokrywe schowka na
akumulatory.

Obstuga
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Wskaznik pojemnos$ci akumulatorkow

WSKAZNIK POJEMNOSCI
AKUMULATORKOW

Podczas normalnej pracy zurawia ze
sterownikiem radiowym

wskaznik tadowania

® Belki przy prawej krawedzi wyswietlacza
informujg o pozostatej pojemnosci
akumulatoréw.

Cztery petne belki oznaczajg catkowicie
natadowany akumulator, cztery puste - belki -
catkowicie roztadowany akumulator.

Po osiggnieciu pozostatego czasu pracy
akumulatora do alarmu

Informacja 7

Akumulator
prawie pusty

o<1

komunikat ,Akumulator prawie pusty“

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest komunikat
LAkumulator prawie pusty*.

Pozostaly czas pracy akumulatoréw, od
ktérego ma by¢ wyswietlany komunikat, mozna
ustawi¢. Patrz ,Wyswietlanie pozostatego
czasu pracy akumulatoréw i ustawianie alarmu
strona 77.

® Nie mozna wydaé nowego polecenia jazdy
dzwignicy, jazdy wozka lub
podnoszenia/opuszczania do momentu
potwierdzenia komunikatu.

Nacisng¢ przycisk ENTER.

Opuscic¢ tadunek.

v

Wymieni¢ akumulatory.
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Wymiana akumulatoréow

WYMIANA AKUMULATOROW

ZAGROZENIE DLA LUDZI PRZEZ
PALACE SIE AKUMULATORY!
Uszkodzenie lub zwarcie
akumulatorkéw moze doprowadzié
do przegrzania a nawet pozaru.

Nie zgniata¢, nie nakluwac ani nie
zwiera¢ akumulatorkow. Uzywaé
tylko oryginalnych akumulatorkow.
Nie miesza¢ akumulatorkow
réznych producentow i/lub nowych z
uzywanymi.

->
>

>
>

Akumulatorki

Pokrywa schowka na
akumulatorki
Odkreci¢ i otworzy¢ pokrywe schowka na
akumulatory.

Wyija¢ akumulatorki.

z.

akumulator Petle

Wyja¢ natadowane akumulatorki z petli na
pasie biodrowym lub z tadowarki.

Sprawdzi¢, czy akumulatory nie sg
uszkodzone.

Jezeli akumulatory sg uszkodzone, utylizowaé
je zgodnie z obowigzujgcymi zasadami i
wymieni¢ na nowe!
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Akumulatorki

Schowek na
akumulatorki

-> Sprawdzi¢, czy akumulatory nie sg

uszkodzone.

Jezeli akumulatory sg uszkodzone, utylizowaé
je zgodnie z obowigzujgcymi zasadami i
wymieni¢ na nowe!

Wiozy¢ akumulatory (2x, typ AA Mignon) do
schowka na akumulatory, zachowujgc
prawidiowg biegunowos¢.

Nie wktada¢ w jednym komplecie
akumulatoréw i baterii jednorazowych. Z baterii
jednorazowych moze wycieka¢ elektrolit,
powodujgc uszkodzenie pilota sterowania.

Nie wktada¢ w jednym komplecie
akumulatorkéw o réznych pojemnosciach.
Spowodowatoby to uszkodzenie
akumulatorkow.

Zamkng¢ i zakreci¢ pokrywe schowka na
akumulatory.



LADOWANIE AKUMULATOROW

Za pomocg wymiennych wtyczek mozna dostosowac
fadowarke do lokalnej sieci elektrycznej.

WYMIANA WTYCZEK W tADOWARCE

tadowarka

Y

wtyczka klawisz

Poréwnac¢ dane na tabliczce znamionowej z
danymi lokalnej sieci elektrycznej.

Nacisna¢ klawisz z tytu fadowarki.
Przesung¢ wtyczke do gory i wyjaé.

LA X A7

Nasung¢ odpowiednig wtyczke i zatrzasngc.

L ADOWANIE AKUMULATOROW

ZAGROZENIE DLA LUDZI PRZEZ
PALACE SIE AKUMULATORY!
Nieprawidtowe fadowanie
akumulatoréw lub ich zwieranie
moze doprowadzi¢ do uszkodzenia
pod wptywem ciepta lub do
rozerwania.

Prawidtowo tadowac akumulatory!
Zwraca¢ uwage na prawidiowg
biegunowos¢. Akumulatory tadowac
tylko w oryginalnej tadowarce i
przestrzegac zalecanego czasu
tadowania oraz dopuszczalnego
pradu tadowania.
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Obstuga | tadowanie akumulatorow

gniazdo fadowania

akumulator Wskaznik tadowania
-> Sprawdzi¢, czy akumulatory nie sg
uszkodzone.

Jezeli akumulatory sg uszkodzone, utylizowaé
je zgodnie z obowigzujgcymi zasadami i
wymieni¢ na nowe!

-» Wiozy¢ akumulatory do tadowarki, zachowujac
prawidtowg biegunowos$¢.

-> Wiozy¢ tadowarke do gniazda wtykowego.

Wskaznik tadowania dla odpowiedniego
gniazda zacznie wolno migac.

® Akumulatory rozgrzewajg sie.

Gdy wskaznik tadowania miga w kolorze
czerwonym

® Akumulator jest uszkodzony lub zostata
wlozona bateria jednorazowa.
-> Wyja¢ akumulator i poddac¢ utylizaciji.
>

Akumulatoréw nie wyrzucac razem z odpadami
domowymi. Utylizowaé zgodnie z lokalnymi
przepisami.



Obstuga | Czyszczenie pilota sterowania

PO NALADOWANIU

Wskaznik tadowania swieci swiattem
ciggtym w kolorze zielonym

%
7,
‘e

akumulator petla

Akumulatorek jest catkowicie natadowany.

tadowarka przetgcza sie na tadowanie
podtrzymujace.

Dzieki temu akumulatory sg automatycznie
dotadowywane i sg stale catkowicie
natadowane. Zapobiega to uszkodzeniu i
utracie pojemnosci akumulatoréw.

> W razie potrzeby: wyjg¢ akumulatory z gniazda
tadowania.

-> Wiozy¢ akumulatory jako akumulatory
zapasowe w szlufki pasa biodrowego pilota
sterowania.

PRZECHOWYWANIE
AKUMULATOROW

-> Akumulatory przechowywac w chtodnym
miejscu (najlepiej ponizej 25° C), dobrze
wentylowanym, z dala od wilgoci, zrédet ciepta
i otwartego ognia.

Temperatury przekraczajgce 70° C moga
spowodowac wyciek elektrolitu z
akumulatorow!
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CZYSZCZENIE PILOTA STEROWANIA

Niewielkie zabrudzenie
-> Oczyscic pilota sterowania szmatka i fagodnym
roztworem mydta.
Silne zabrudzenia

-> Oczyscic pilota sterowania szmatkg nasycong
izopropanolem.



TARA

' DOTYCZY TYLKO DZWIGNIC ZE
WSKAZNIKIEM OBCIAZENIA

TARA

Funkcja "Tara" umozliwia wyzerowanie wskaznika
obcigzenia dzwignicy. Umozliwia to pomiar
réznicowy, np. w celu pominiecia ciezaru
poprzecznicy.

Ta funkcja moze by¢ wywotywana w menu lub
klawiszem szybkiego dostepu.

Menu gtéwne
Obstuga dzwigu

Oswi\lenie
Wyboé \wozka suw

punkt menu ,Tara“

=» Albo:

Nacisnaé klawisz szybkiego dostepu ,Tara“
(zero z dwiema strzatkami).

Albo:

klawisz szybkiego
dostepu ,Tara“

Przyciskiem MENU wywotaé menu gtéwne,
Wywota¢ menu "Obstuga dzwigu".
Wywotaj punkt menu ,Tara“.

-> Przytrzyma¢ klawisz szybkiego dostepu kub
klawisz ENTER wcisniety przez ok. 3
sekund.

® \Wskaznik zawieszonego fadunku zostanie
wyzerowany.

Resetowanie tary:

-» Nacisna¢ klawisz szybkiego dostepu
+TARA® (zero z dwiema strzatkami) lub
wywotac punkt menu ,Tara“.

=>»  Wskaznik zawieszonego tadunku ponownie
wskaze poczatkowg wartosé.
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Obstuga | Tara

WLACZANIE | WYEACZANIE
OSWIETLENIA DZWIGNICY

' TYLKO OSWIETLENIE DZWIGNICY

Funkcja ,Oswietlenie* umozliwia wigczanie i
wytgczanie o$wietlenia dzwignicy.

Ta funkcja moze by¢ wywotywana w menu lub
klawiszem szybkiego dostepu.

Menu gléwne
Obstuga dzwigu
Tara
Logout

Tandem login

Oswietlenie

Wybi\ wozka suw -

punkt menu klawisz szybkiego
,OSwietlenie” dostepu ,Oswietlenie”
-> Albo:

Wocisng¢ klawisz szybkiego dostepu
,Oswietlenie” (zaréwka).

Albo:
Przyciskiem MENU wywotaé menu gtéwne,
Wywota¢ menu "Obstuga dzwigu".

Wywota¢ punkt menu ,Oswietlenie®

Zostanie wigczone os$wietlenie dzwignicy.

=» Ponownie nacisngc¢ klawisz szybkiego
dostepu ,,Oswietlenie” lub w menu ,Obstuga
dzwigu“ ponownie wywota¢ Punkt menu
,Oswietlenie“, aby ponownie wytgczy¢
oswietlenie dzwignicy.
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UZYWANIE SYSTEMU
ZAPOBIEGAJACEGO KOLYSANIU
LADUNKU

DOTYCZY TYLKO STEROWNIKA
ABUCONTROL Z SYSTEMEM
ZAPOBIEGAJACYM KOt YSANIU
tADUNKU

Funkcja ,SZKL" na dzwignicy ze sterownikiem
ABUControl znacznie redukuje kotysanie haka
tadunkowego podczas jazdy dzwignicy i jazdy
woézka. Patrz podrecznik produktu ,ABUControl“.

Ta funkcja moze by¢ wywotywana w menu lub
klawiszem szybkiego dostepu.

Wigczy¢ system zapobiegajgcy kotysaniu
tadunku.

System zapobiegajgcy kotysaniu fadunku dziata
poczatkowo tylko na suwnicy z jednym wézkiem
lub suwnicy z wieloma wézkami, gdy
niewykorzystywany wézek znajduje sie w pozycji
parkowania (hak fadunkowy dojechat do gérnego
wytacznika granicznego podnoszenia).

W ruchu synchronicznym kilku wozkow lub w trybie
sterowania tandemowego system zapobiegajgcy
kotysaniu tadunku musi by¢ osobno wigczany.
Patrz podrecznik produktu AbuControl.

System zapobiegajgcy kotysaniu tadunku jest
nieaktywny przy skoku roboczym haka ponizej
1,5 m. Aby méc wykorzystac te funkcje skok
roboczy haka musi by¢ wiekszy niz 1,5 m.

ABURemote ze sterowaniem indywidualnym: gdy
jeden z hakéw fadunkowych znajduje sie w
najwyzszej pozycji haka (wytacznik krancowy
podnoszenia goérny), system zapobiegajgcy
kotysaniu tadunku nie moze by¢ wigczony dla
drugiego haka tadunkowego.

Menu gtéwne
Obstuga dzwigu
Tandem login
Oswietlenie

SZKEL

Wybor \rézka suw
Suw suj\rdok

punkt menu ,SZKt.“

-> Albo:

Nacisng¢ klawisz szybkiego dostepu ,SZKt
wt.“ (wahadto ze strzatkami).

Albo:

klawisz szybkiego
dostepu ,SZKt“

Przyciskiem MENU wywotaé menu gtéwne,
Wywota¢ menu "Obstuga dzwigu".
Wywotaé punkt menu ,SZKL".
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Uzywanie systemu zapobiegajgcego kotysaniu tadunku

ABUControl musi znaé dtugos¢ urzgdzenia
tadunkowego, aby system zapobiegajgcy kotysaniu
tadunku mogt dziata¢ prawidtowo.

NIEBEZPIECZENSTWO DLA
LUDZI W RAZIE KOLYSANIA
LADUNKU!

Jezeli dlugos¢ urzadzenia
tadunkowego jest Zle ustawiona,
moze dojs¢ do silnego kotysania
tadunku! Moze to spowodowaé
Smier¢ lub obrazenia ludzi.

Ustawia¢ dtugosc¢ urzgdzenia
tadunkowego po kazdym
zawieszeniu tadunku.

Menu ,SZKt.“

$r. ciezk.

Odlegtos¢ miedzy
hakiem tadunkowym i
Srodkiem ciezkoSci

Wyswietlane jest okno ,SZKL*.

Wyswietlana jest ostatnia ustawiona
odlegtosé.

Oszacowac odlegto$¢ miedzy hakiem
tadunkowym i srodkiem ciezkosci tadunku.

v ¥

Ustawi¢ odlegtosé.

Odlegto$é mozna ustawia¢ w krokach po
0,2m.

Potwierdzi¢ warto$¢ klawiszem ENTER.

7
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symbol haka
tadunkowego

® Pod numerem dzwigu wyswietlany jest
symbol haka tadunkowego i ustawiona
odlegtosé.

Jazda dzwignicy i wozka z systemem
zapobiegajgcym kotysaniu tadunku

-> Obstugiwac¢ suwnice jak zwykle.

Unika¢ trybu impulsowego albo szybkiego
przetgczania kierunkéw.

® Sterownik ABUControl oblicza na podstawie
predkosci jazdy dzwignicy i wozka,
potozenia haka oraz dtugosci urzgdzenia
fadunkowego, jako mocno normalnie
kotysatby sie fadunek i przyspiesza lub
hamuije silniki jazdy tak, aby zredukowac
kotysanie.

® Drogi przyspieszania i hamowania nie
réznig sie w istotny sposéb.

® Nie sg kompensowane inne czynniki, jak
wiatr, uderzenia o tadunek lub hak
fadunkowy ani ruchy reczne.

System zapobiegajgcy kotysaniu tadunku w stanie
aktywnym zapobiega kotysaniu tadunku. Dlatego
nie wolno dodatkowo prébowac recznie
zapobiegac kotysaniu przez sterowanie w
przeciwnym kierunku. Moze to ostabi¢ efekt
dziatania funkcji albo jg zaktécic.
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Uzywanie systemu zapobiegajgcego kotysaniu tadunku

Wyltgczenie systemu zapobiegajgcego
kotysaniu fadunku

Menu ,SZKt.“
uuuuuuuuuuuuu
STKE
-
Wy
Menu gléwne ’
Obshiga diwigu
Tandem login
Owictlenie
Suw sup\rdok m

punkt menu ,SZKt.“

klawisz szybkiego
dostepu ,SZKE wyt.“

=> Albo:

Nacisng¢ klawisz szybkiego dostepu ,SZKt
wyt.“ (dwie strzatki).

Albo:
Przyciskiem MENU wywotaé menu gtéwne,
Wywota¢ menu "Obstuga dzwigu".

W punkcie menu ,SZKL* wybra¢ wartos¢
SVYLY

potwierdzi¢, naciskajgc ENTER.

® System zapobiegajgcy kotysaniu tadunku
zostanie wytgczony.

System zapobiegajgcy kotysaniu tadunku jest
wytgczany automatycznie po przetgczeniu miedzy
mechanizmami podnoszenia (np. miedzy dwoma
wozkami jednej suwnicy).

System zapobiegajgcy kotysaniu fadunku moze byc¢
jednak ponownie wtgczony, zaleznie od ustawienia
wybranego w sterowniku ABUControl (ze
skorygowang diugoscig urzadzenia tadunkowego).
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Uzywanie funkcji centrowania haka

UZYWANIE FUNKCJI CENTROWANIA

HAKA

TYLKO PRZY UZYWANIU FUNKCJI
CENTROWANIA HAKA

Funkcja ,centrowanie haka“ powoduje, ze hak
tadunkowy z zawieszonym tadunkiem w trakcie
podnoszenia ustawia sie automatycznie pionowo
nad punktem zawieszenia tadunku. Utatwia to i
przyspiesza pozycjonowanie wozka w pionie.
Dopoki funkcja centrowania haka jest aktywna,
tadunek moze by¢ podnoszony tylko z matg
predkoscia.

Funkcja centrowania haka moze by¢ nadrzednie
uaktywniana i wytgczana w systemie operacyjnym
KranOS. Patrz podrecznik produktu ABUControl.

— Ta funkcja moze by¢ uaktywniana tylko
klawiszem szybkiego dostepu. Funkcja ta
moze by¢ uzywana tylko po wybraniu
jednego wozka. Jezeli wybrane sg dwa
wozki, funkcja ta jest niedostepna.

— Mechanizm podnoszenia drugiego lub
trzeciego wozka musi znajdowac sie w
pozycji parkowania (hak tadunkowy
dojechat do gérnego wytgcznika
krancowego), aby mogta dziata¢ jazda
wozka i suwnicy uruchomiona przez funkcje
centrowania haka.

— Jezeli suwnica i/lub wézek znajdujg sie na
odcinku wigczenia wstepnego, centrowanie
haka nadal jest dostepne, ale predkosé
podnoszenia jest dopasowywana do matej
predkosci jazdy.

— Centrowanie haka jest nieaktywne przy
skoku roboczym haka ponizej 1,5 m. Aby
moc wykorzystaé te funkcje skok roboczy
haka musi by¢ wiekszy niz 1,5 m.

— Dotyczy tylko pilota sterowania z trzema
sterownikami joystick:
przed uzyciem centrowania haka nalezy
klawiszem przechylnym ,Wybo6r wézka“
wybraé wozek, na ktérym ma by¢ uzywane
centrowanie haka. Pozostate wézki muszg
znajdowac sie na pozycji parkowania (hak
tadunkowy dojechat do gérnego wytacznika
krancowego podnoszenia ).

— Dotyczy tylko pilota z trzema sterownikami
joystick: srodkowy sterownik joystick nie
moze by¢ uzywany do udzielania ,Zgody na
jazde".
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ZAGROZENIE DLA LUDZI
WSKUTEK OGRANICZENIA
JAZDY SUWNICY LUB WOZKA!
Centrowanie haka dziata tyko, gdy
suwnica i wézek mogg
przemieszczac sie bez
ograniczen. Jezeli jazda suwnicy
jest ograniczona w jednym
kierunku (np. dlatego, ze wozek
znajduje sie na odcinku
wytgczenia krancowego),
niemozliwe jest podnoszenie przy
aktywnym centrowaniu haka, czyli
przy wtaczonej zgodzie na jazde.
Dzieki temu hak tadunkowy nie
moze by¢ w tym kierunku jazdy
centrowany poza tadunek.
Mogtoby to spowodowac
niezamierzone kotysanie tadunku
w trakcie podnoszenia.

Zwroci¢ uwage na swobode jazdy
we wszystkich osiach suwnicy. W
trakcie podnoszenia nie
przebywac w strefie
niebezpiecznej.

NIEBEZPIECZENSTWO DLA
LUDZI W RAZIE KOLYSANIA
LADUNKU!

Jezeli fadunek ma zostaé
obrécony i centrowanie haka jest
aktywne, moze dojs¢ do poslizgu
wozka i rozkotysania tadunku.
Moze to spowodowac smierc¢ lub
obrazenia ludzi.

W trakcie obracania fadunku
nalezy wytgczy¢ centrowanie
hakal!




Centrowanie haka jest funkcjg asysty. Jej
celem jest wsparcie operatora suwnicy i
utatwienie obstugi. Nie zwalnia ona
operatora od obowigzku zachowania
nalezytej staranno$ci. Suwnica powinna by¢
obstugiwana wytgcznie przez przeszkolony
personel. Odpowiedzialno$¢ za bezpieczny
transport tadunku ponosi zasadniczo
operator suwnicy.

Operator suwnicy powinien zawsze
przebywac poza strefg niebezpieczna.

Podczas centrowania haka hak tadunkowy
jest centrowany nad punktem zawieszenia
tadunku. Nie musi to by¢ srodek ciezkosci

Obstuga

Uzywanie funkcji centrowania haka

Symbol
~centrowanie haka“
Jest wigczony

Migajgcy wykrzyknik

tadunku. Wskutek centrowania haka ¢ Na wySW|etIa_czu wyswetlane Sg migajace
. i - ikony obu osi suwnicy.

niesymetryczny lub Zle zawieszony tadunek

nie bedzie rownomiernie podnoszony. ® Hak tadunkowy przesuwa sie do gory i

— Jezeli hak tadunkowy jest ciezki a fadunek mechanlz_m podnosz_enlgje,st cen_trowany w

L ) . kierunku jazdy suwnicy i wézka pionowo

Izejszy, przy korzystaniu z funkcji nad punktem zawieszenia tadunku

centrowania haka tadunek moze zetkngc¢ sie ’

z podtogg zanim hak tadunkowy zostanie ® Nastepnie hak tadunkowy podnosi dalej.

wycentrowany nad tadunkiem. Dlatego
tadunek nie powinien by¢ Izejszy niz 1/3
ciezaru haka tadunkowego.

Dopoki funkcja centrowania haka jest
aktywna, tadunek moze byé podnoszony
tylko z matg predkoscig. Matg predkosé
podnoszenia mozna ustawi¢ w systemie
operacyjnym KranOS. Patrz podrecznik
produktu ABUControl.

Wiaczanie centrowania haka:

=>» Zawiesi¢ tadunek.

=>» Jezeli konieczne jest najpierw naprezenie
dtugiego zawiesia, nalezy najpierw wcisngc
przycisk podnoszenia, aby naprezyc¢
zawiesie.

Zakonczenie centrowania haka:

=»  Puscic klawisz szybkiego dostepu ,Zgoda
na jazde“ (Symbole Play i Pause) lub
klawisz Podnoszenie.

® Po puszczeniu klawisza szybkiego dostepu
centrowanie haka jest deaktywowane i
suwnica przechodzi na normalny tryb
podnoszenia.

Btad przy uaktywnianiu centrowania haka:

Jezeli po nacisnieciu klawisza ,Zgoda na jazde*“
centrowanie haka jest niedostepne lub dostepne
tylko czesciowo, np. dlatego, ze zablokowana jest
jedna z osi przesuwu lub podnoszenie:

® Na wyswietlaczu mozaikowym LED
wys$wietlany jest komunikat ,FO048:
Asystent haka ograniczony.3.

Klawisz szybkiego dostepu ,Zgoda na
jazde*“

-> Nacisnaé i przytrzymac klawisz szybkiego
dostepu ,Zgoda na jazde“ (Symbole Play i
Pause) , nastepnie nacisng¢ i przytrzymac
klawisz Podnoszenie.

® Dodatkowo blokowane jest podnoszenie,
aby tadunek nie zostat przypadkowo
podniesiony przed wycentrowaniem wozka.
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Uzywanie funkcji sterowania hakiem

UZYWANIE FUNKCJI STEROWANIA

HAKIEM

DOTYCZY TYLKO SYSTEMU
WYPOSAZONEGO W FUNKCJE
STEROWANIA HAKIEM

Funkcja ,Sterowanie haka“ umozliwia reczne
przesuwanie haka tadunkowego. W kierunku, w
ktérym hak tadunkowy jest wychylany recznie,
podaza zaréwno suwnica jak i wézek. W ten
sposéb mozna intuicyjnie przesuwac suwnice.

— Ta funkcja moze by¢ uaktywniana tylko
klawiszem szybkiego dostepu. Funkcja ta
moze by¢ uzywana tylko po wybraniu
jednego wozka. Jezeli wybrane sg dwa
wozki, funkcja ta jest niedostepna.

— Mechanizm podnoszenia drugiego lub
trzeciego wozka musi znajdowac sie w
pozycji parkowania (hak tadunkowy
dojechat do gérnego wytgcznika
kranicowego podnoszenia), aby mogta
dziata¢ jazda wdézka i suwnicy uruchomiona
przez funkcje sterowania hakiem.

— Sterownie hakiem jest nieaktywne przy
skoku roboczym haka ponizej 1,5 m. Aby
moc wykorzystac te funkcje skok roboczy
haka musi by¢ wigkszy niz 1,5 m.

— Dotyczy tylko pilota sterowania z trzema
sterownikami joystick:
Przed uzyciem sterowania hakiem nalezy
klawiszem przechylnym ,Wybér wézka“

wybraé woézek, na ktérym ma by¢ uzywane
sterowanie hakiem. Pozostate wézki muszg
znajdowac sie na pozycji parkowania (hak
tadunkowy dojechat do gérnego wytgcznika
krancowego podnoszenia ).

Dotyczy tylko pilota z trzema sterownikami
joystick: srodkowy sterownik joystick nie
moze by¢ uzywany do udzielania ,Zgody na
jazde".
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Sterowanie hakiem jest funkcjg asysty. Jej
celem jest wsparcie operatora suwnicy i
utatwienie obstugi. Nie zwalnia ona
operatora od obowigzku zachowania
nalezytej staranno$ci. Suwnica powinna by¢
obstugiwana wytgcznie przez przeszkolony
personel. Odpowiedzialno$¢ za bezpieczny
transport tadunku ponosi zasadniczo
operator suwnicy.

Operator suwnicy powinien zawsze
przebywaé poza strefg niebezpieczna.

Sterowanie pozycjonowaniem nie moze byé
uaktywnione w tym samym czasie,
poniewaz w przeciwnym razie funkcja
sterowania hakiem bedzie niedostepna.

Wiaczanie sterowania hakiem:

Nomalny

1
U
1
[
T

Klawisz szybkiego dostepu ,Zgoda na
Jjazde*“

-»> Nacisna¢ i przytrzymac klawisz szybkiego

dostepu ,Zgoda na jazde“ (Symbole Play i
Pause).

lub

Nacisnaé i przytrzymac klawisz szybkiego
dostepu ,Zgoda na jazde“ (Symbole Play i
Pause) oraz wcisng¢ i przytrzymac przycisk
dowolnego polecenia jazdy (jazda suwnicy
naprzéd, jazda suwnicy wstecz, jazda
wozka w lewo, jazda wozka w prawo

Przy wcisnietym przycisku polecenia jazdy
mozna pusci¢ klawisz szybkiego dostepu.



Migajgcy wykrzyknik Symbol ,Sterowanie
hakiem" jest
wigczony

Na wyswietlaczu wyswietlane sg migajgce
ikony obu osi suwnicy.

Sterowanie hakiem jest aktywne.
Wychyli¢ pusty hak tadunkowy reka.

Suwnica i wézek podazajg za ruchem
wychylenia z odpowiednig predkoscig.

NIEBEZPIECZENSTWO
ZMIAZDZENIA W RAZIE
DOTKNIECIA LINY!

Dotykanie liny moze doprowadzi¢
do zmiazdzenia palcow.

Nie dotyka¢ miejsc w okolicy liny,
poniewaz lina przemieszcza sie
przy podnoszeniu/opuszczaniu.
Dotykaé suwnicy tylko za pusty
hak tadunkowy, aby obstugiwaé
sterowanie hakiem!

Obstuga | Uzywanie funkcji sterowania hakiem
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Zakonczenie sterowania hakiem:

=»  Puscic klawisz szybkiego dostepu ,Zgoda
na jazde“ (Symbole Play i Pause) lub
przycisk polecenia jazdy.

® Suwnica i woézek wyhamowujg.

Sterowanie hakiem mozna uzywac¢ tak
dtugo, jak diugo wcisniety jest klawisz
szybkiego dostepu ,Zgoda na jazde*
(Symbole Play i Pause) lub przycisk
polecenia jazdy.

Jezeli hak tadunkowy jest mocno
rozkotysany:

® Sterowanie hakiem jest koriczone
automatycznie po dwéch wahnieciach
pustego haka tadunkowego. Zapobiega to
rozkotysaniu.

® Jazda suwnicy i wozka sg zatrzymywane.

Bfad przy uaktywnianiu sterowania
hakiem:

Jezeli zostanie wcisniety przycisk ,Zgoda na jazde,
ale sterowanie hakiem jest niedostepne lub
dostepne tylko czesciowo:

® Na wyswietlaczu mozaikowym LED
wys$wietlany jest komunikat ,FO048:
Asystent haka ograniczo.3.
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WYKONANIE FUNKCJI TEACH-IN W
ELEKTRONICZNYM WYLACZNIKU
GRANICZNYM PODNOSZENIA

TYLKO W WERSJI Z WCIAGNIKIEM
tANCUCHOWYM |
ELEKTRONICZNYM
WYLACZNIKIEM GRANICZNYM
PODNOSZENIA

Za pomocga funkcji ,Nauka“ we wciggniku
tancuchowym z elektronicznym wytgcznikiem
granicznym podnoszenia mozna ustawi¢ punkt
przesterowania wytgcznika granicznego
podnoszenia. Patrz dokumentacja ,Wytgcznik
graniczny podnoszenia“.

Ta funkcja moze by¢ wywotywana w menu lub
klawiszem szybkiego dostepu.

Menu gtéwne
Obstuga diwigu —_—

Wybor wézka suw
Suw superdok
Zmiana czest.

Nauka

Opcja-\ hd

klawisz szybkiego
dostepu ,Nauka“

punkt menu ,Nauka“

“» Albo:

Wcisna¢ i przytrzymac klawisz szybkiego
dostepu ,Nauka“ (T ze strzatkag) az pozycja
zostanie zapisana.

Albo:
Przyciskiem MENU wywotaé menu gtéwne,
Wywota¢ menu "Obstuga dzwigu".

Wywota¢ punkt menu ,Nauka® i nacisngé
oraz przytrzyma¢ ENTER az pozycja
zostanie zapisana.

® Aktualna pozycja haka fadunkowego
zostanie zapisana.
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Wykonanie funkcji Teach-In w elektronicznym wytgczniku granicznym podnoszenia

POMIJANIE WYLACZNIKA
GRANICZNEGO SYSTEMU
OBJAZDOWEGO

' TYLKO PRZY MOSTKOWANIU

WYLACZNIKA GRANICZNEGO

Za pomoca funkcji ,Wytgcznik graniczny“ mozna
zmostkowac¢ wytgcznik graniczny systemu
objazdowego (np. do objezdzania wysokich
maszyn, nad ktérymi suwnica normalnie nie moze
przejezdzac). Nastepnie suwnica moze wjechac z
matg predkoscig jazdy do zablokowanego obszaru
(np. w celu uzbrojenia maszyny).

Ta funkcja moze by¢ wywotywana tylko klawiszem
szybkiego dostepu.

' DOTYCZY TYLKO
ZABEZPIECZONEJ FUNKCJI
~MOSTKOWANIE WYtACZNIKA
GRANICZNEGO*

Funkcja ,Mostkowanie wytgcznika granicznego®

jest zabezpieczona kodem PIN lub
wytgcznikiem z kluczem.

ODBLOKOWYWANIE |
BLOKOWANIE ZABEZPIECZONEJ
FUNKCJI

Odblokowanie zabezpieczonej funkgciji:
=» Albo:

Dla funkcji zabezpieczonej kodem PIN:
po wtgczeniu lub zalogowaniu pilota
sterowania wprowadzi¢ odpowiedni kod
PIN dla poziomu dostepu PIN 1 lub PIN
3. Patrz ,Wprowadzanie kodu PIN“
strona 31.

Albo:

Funkcja zabezpieczona wytgcznikiem z
kluczem: wiozy¢ klucz i obrécic. Patrz
,Obstuga dodatkowych funkcji dzwignicy
za pomocg wytgcznika z kluczem*
strona 63.

® Zabezpieczona funkcja zostanie
odblokowana.

® Klawisz szybkiego dostepu ma czarne
tto. Teraz mozna uzy¢ zabezpieczonej
funkcji ,Mostkowanie wytgcznika
granicznego“.



Obstuga | Wspomaganie pozycjonowania: dojazd do pozycji

WSPOMAGANIE POZYCJONOWANIA:

Zablokowanie zabezpieczonej funkciji: DOJAZD DO POZYCJI
=» Albo:
Jezeli funkcja jest zabezpieczona kodem DOTYCZY TYLKO WSPOMAGANIA
PIN: wylogowac lub wytgczy¢ pilota
sterowania. Przy ponownym wtgczeniu POZYCJONOWANIA

lub logowaniu nalezy ponownie
wprowadzi¢ prawidtowy PIN dla poziomu
PIN 1 lub dla poziomu PIN 3. Patrz
~Wprowadzanie kodu PIN“ strona 31.

Albo:

Wspomaganie pozycjonowania umozliwia
zatrzymanie suwnicy i wozka w ustalonych
wczesniej pozycjach w ramach strefy pracy.

Ta funkcja moze by¢ wywotywana tylko klawiszem

szybkiego dostepu.
Funkcja zabezpieczona wytgcznikiem z
kluczem: wtozy¢ klucz do wytgcznika,
obréci¢ i wyjgc.

® Zabezpieczona funkcja zostanie
zablokowana.

® Klawisz szybkiego dostepu ma biate tto.
Nie mozna teraz uzy¢ zabezpieczonej
funkcji ,Mostkowanie wytgcznika [ >] |

granicznego*.

klawisz szybkiego

MOSTKOWANIE WYLACZNIKA dostepu
GRANICZNEGO ,Pozycjonow.”

-> Dojecha¢ dzwignicg lub wézkiem tuz przed
pozgdang pozycje.

-> Wcisna¢ i przytrzymac klawisz szybkiego
dostepu ,Pozycjonow.” (pionowa linia ze
strzatkami).

® Dzwignica lub wozek beda teraz jecha¢ z

matg predkoscia.
-> Przejecha¢ dzwignicg dalej przy wcisnietym
klawiszu szybkiego dostepu ,Pozycjonow.”.

® Po osiggnieciu pozycji dzwignica lub wézek
zatrzymujg sie.
klawisz szybkiego
dostepu ,Wytgcznik
graniczny"
-> Dojecha¢ dzwignicg do zablokowanego
obszaru.

® Zaswieci lampka sygnalizacyjna ,Pozycja
osiggnieta“.

Dzwignica zatrzyma sie.

-> Wocisna¢ i przytrzymac klawisz ,t.gcznik
kran.“ (kreskowany mur ze strzatka).

-> Przy wcisnietym klawiszu szybkiego
dostepu ,tacznik kran.“ przejechaé
dzwignicg do zablokowanego obszaru.
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STEROWANIE POZYCJONOWANIEM
W ABUCONTROL:
PROGRAMOWANIE POJEDYNCZYCH
PUNKTOW

' DOTYCZY TYLKO STEROWANIA
POZYCJONOWANIEM W
ABUCONTROL

Funkcja ,,Programowanie pojedynczych punktow®
mozna programowacé pojedyncze punkty zaréwno
dla ,recznego sterowania pozycjonowaniem® jak i
dla ,pétautomatycznego liniowego sterowania
pozycjonowaniem® (LIN). Ogétem mozna
zaprogramowac maks. 127 pojedynczych punktow.

Te pojedyncze punkty mozna p6zniej bezposrednio
wysterowywac recznie lub za pomocg
spotautomatycznego liniowego sterowania
pozycjonowaniem*“ (LIN). Oba warianty réznig sie
przy tym sposobem jazdy suwnicy do zapisanej
pozycji. Patrz ,Wspomaganie pozycjonowania:
dojazd do pozycji“ strona 51 lub ,Sterowanie
pozycjonowaniem w ABUControl: wysterowywanie
pojedynczych punktéw i punktu trasy* strona 55.

Pojedyncze punkty i wysokos$¢, do ktdrej przesuwa
sie hak tadunkowy przy wysterowywaniu
pojedynczych punktéw moga byé pdzniej
dopasowywane w systemie operacyjnym KranOS.
Patrz ,Podrecznik produktu ABUControl*.
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Sterowanie pozycjonowaniem w ABUControl: programowanie pojedynczych punktow

PROGRAMOWANIE )
POJEDYNCZYCH PUNKTOW

v

Ve

Programowanie
pojedynczych
punktow (Teach-In)Pojedynczy punkt

Pozycjor\w.

-~
b d

|
1=
i
i

Wartosé ,wt.”

klawisz szybkiego
dostepu ,Pozycjonow.*”
Dojecha¢ do pozadanej pozycji (pojedynczy
punkt).

Wywota¢ ,Pozycjonowanie” klawiszem
(choragiewka)

Ukaze sie menu ,Pozycjonowanie”.

W menu ,Pozycjonowanie” wybrac ,wt.“,
nastepnie wybra¢ tryb programowania
LPojedynczy punkt® (prosta strzatka z literg
T) a nastepnie wybra¢ pojedynczy punkt do
zaprogramowania.

Wskazowka: z poziomu menu
,Pozycjonowanie“ mozna wybierac¢ tryby do
wysterowywania pozycji (raczka lub
choragiewka), jak rowniez funkcje
programowania pojedynczych punktéw
(symbol z literg T).

Potwierdzi¢, naciskajac klawisz ENTER.
Tryb programowania jest teraz aktywny.

Na wyswietlaczu wyswietlany jest normalny
stan pracy.
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Wskaznik
programowania
pojedynczych
punktéw (Teach-In)

klawisz szybkiego
dostepu ,Nauka“

klawisz szybkiego
dostepu
+Pozycjonowanie
wyt.“

Wcisna¢ i przytrzymac przez 5 s klawisz
szybkiego dostepu Teach-In.

Rozbrzmiewa klakson.

Pozycja zostata zapisana

Zakonczy¢ tryb pozycjonowania Teach-In
klawiszem szybkiego dostepu (zwisajgca
choragiewka).

Powtérzyé procedure w celu
zaprogramowania kolejnych pojedynczych
punktow.

Wybraé przy tym inny pojedynczy punkt,
aby zaprogramowaé nowg pozycje.

Jezeli zostanie zaprogramowany
pojedynczy punkt, w ktérym zostata juz
zaprogramowana pozycja, zapisana do tej
pory pozycja zostanie nadpisana.

Po zaprogramowaniu pojedynczego punktu
nalezy zakonczy¢ tryb pozycjonowania
Teach-In zawsze klawiszem szybkiego
dostepu (zwisajaca chorggiewka).
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Sterowanie pozycjonowaniem w ABUControl: programowanie tras

STEROWANIE POZYCJONOWANIEM
W ABUCONTROL:
PROGRAMOWANIE TRAS

' DOTYCZY TYLKO STEROWANIA
POZYCJONOWANIEM W
ABUCONTROL
Funkcja ,Teach-In PTP* mozna zaprogramowaé

maks 16 tras po 8 punktéw do ,sterowania
programowaniem punkt-do punktu“ (PTP).

P&zniej mozna kolejno dojezdza¢ do punktéw trasy
za pomoca funkcji ,Sterowanie pozycjonowaniem
punkt.-do punktu“, w takiej kolejnosci, w jakiej
zostaty one zapisane.

PROGRAMOWANIE TRASY

Tryb pozycjonowania PTP moze by¢ uruchomiony
zawsze tylko, gdy suwnica i wozek znajdujg sie w
pierwszym lub ostatnim punkcie trasy. Potozenie
haka nie ma tu znaczenia. Dlatego celowe jest
zaprogramowanie pierwszegdo lub ostatniego
punktu trasy takze jako pojedynczego punktu, aby
umozliwi¢ pdzniejsze jego celowe wysterowanie i z
tego punktu moéc w prosty sposob uruchomié tryb
pozycjonowania PTP.

-> Dojecha¢ do pierwszego lub ostatniego
punktu trasy jako pojedynczego punktu i
zaprogramowac go. Patrz ,Sterowanie
pozycjonowaniem w ABUControl:
programowanie pojedynczych punktow*
strona 52.

® Hak tadunkowy stoi w pierwszym lub
ostatnim punkcie trasy, ktéra nastepnie ma
zostac¢ zapisana.
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Teach-In PTP Trasa

Pozycjor\w. F \‘ I
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Wartos$é ,wt.“ klawisz szybkiego
dostepu

~Pozycjonow.”

Wywotac¢ ,Pozycjonowanie” klawiszem
szybkiego dostepu (choragiewka).

Ukaze sie menu ,Pozycjonowanie®.

W menu ,Pozycjonowanie” wybrac ,wt.“,
nastepnie wybrac tryb programowania
PTP* (zakrzywiona strzatka z literg T) a
nastepnie wybrac trase.

Wskazéwka: z poziomu menu
,Pozycjonowanie“ mozna wybiera¢ tryby do
wysterowywania punktow trasy (rgczka lub
choragiewka), jak réwniez funkcje
programowania punktow trasy (symbol z
literg T).

Potwierdzi¢, naciskajac klawisz ENTER.
Tryb programowania jest teraz aktywny.

Na wyswietlaczu wyswietlany jest normalny
stan pracy.

54

Sterowanie pozycjonowaniem w ABUControl: programowanie tras

Wskaznik trybu Teach-In PTP

klawisz szybkiego
dostepu ,Nauka“

klawisz szybkiego
dostepu
.Pozycjonowanie
wyt.“
Wcisna¢ i przytrzymac przez 5 s klawisz
szybkiego dostepu ,Teach-In“.

Rozbrzmiewa klakson.

Pierwszy punkt trasy zostat zapisany.

Dojezdza¢ do kolejnych punktow trasy i
zapisywac je klawiszem szybkiego dostepu
»Teach-In“ (wcisng¢ i przytrzymaé przez 5 s.

Ostatni zapisany punkt trasy jest ostatnim
punktem trasy.

Na wyswietlaczu wyswietlany jest numer
aktualnej trasy, nie sg jednak wyswietlane
poszczegdlne punkty trasy.

Zakonczy¢ tryb PTP klawiszem szybkiego
dostepu ,Pozycjonowanie” (zwisajgca
choragiewka).

Powtorzyé procedure w celu
zaprogramowania kolejnych tras.

Wybrac¢ przy tym inna trase, aby
zaprogramowac nowg trase.

Jezeli zostanie wybrana trasa, na ktérej
zostaly juz zaprogramowane punkty trasy,
zapisana wczesniej trasa zostanie
catkowicie nadpisana, gdy tylko zostanie
zaprogramowany nowy punkt trasy.

Po zaprogramowaniu tras nalezy zakonczyé
tryb pozycjonowania Teach-In zawsze
klawiszem szybkiego dostepu (zwisajgca
chorggiewka).
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STEROWANIE POZYCJONOWANIEM
W ABUCONTROL:
WYSTEROWYWANIE
POJEDYNCZYCH PUNKTOW |
PUNKTU TRASY

W funkcji sterowania pozycjonowaniem w ABUControl
dostepne sg trzy tryby pozycjonowania

W ,Recznym sterowaniu pozycjonowaniem®
wybierany jest zapisany pojedynczy punkt.
Polecenia jazdy w kierunku tego pojedynczego
punktu muszg by¢ wydawane recznie (jak przy
normalnej obstudze suwnicy). Odnos$na o$
suwnicy zatrzymuje sie, gdy zostanie
osiggnieta pozycja w kierunku jazdy suwnicy
lub wézka i w trybie podnoszenia/opuszczania.
Ominiecie punktu jest niemozliwe.

W funkciji ,pétautomatycznego liniowego
sterowania pozycjonowaniem (LIN)" po
wcisnieciu przycisku ,Podnoszenie” suwnica
jest wysterowywana potautomatycznie na
zapisany pojedynczy punkt we wszystkich
osiach suwnicy.

W suwnicy ze ,sterowaniem pozycjonowaniem
punkt-do-punktu (PTP)“ mozna
zaprogramowac¢ maksymalnie 16 tras
obejmujacych po maks. 8 punktow. Nastepnie
suwnica poétautomatycznie objezdza trase. Aby
mozna byto uruchomi¢ sterowanie
pozycjonowaniem, suwnica musi znajdowac
sie w pierwszym lub ostatnim punkcie trasy.
Potozenie haka nie ma przy tym znaczenia. Od
pierwszego punktu trasy suwnica objezdza
kolejno w porzgdku rosngcym wszystkie
zapisane punkty trasy. Z ostatniego punktu
trasy suwnica objezdza zapisane punkty trasy
kolejno w porzadku malejgcym (czyli wstecz).

Sterowanie pozycjonowaniem jest funkcjg
asysty. Jej celem jest wsparcie operatora
suwnicy i utatwienie obstugi. Nie zwalnia ona
operatora od obowigzku zachowania nalezytej
starannosci. Suwnica powinna by¢
obstugiwana wytgcznie przez przeszkolony
personel. Odpowiedzialno$¢ za bezpieczny
transport fadunku ponosi zasadniczo operator
suwnicy.

Przed i w trakcie uzywania sterowania
pozycjonowaniem nalezy upewnic¢ sie, czy
trasa jest swobodnie przejezdna i czy nie ma
na niej przeszkod lub w trakcie uzywania nie
wchodzg w droge.
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i punktu trasy

System zapobiegajacy kotysaniu tadunku
sterownika ABUControl moze by¢ uzywane
réwnolegle do sterowania pozycjonowaniem.
System zapobiegajacy kotysaniu tadunku musi
by¢ uaktywniony przed uruchomieniem
sterowania pozycjonowaniem.

Przy aktywnym sterowaniu pozycjonowaniem
PTP oraz w trakcie programowania trasy przez
sterowanie pozycjonowaniem PTP nie mozna
zmieniaé stanu systemu zapobiegajacego
kotysaniu tadunku. Dostep do funkcji systemu
zapobiegajgcego kotysaniu tadunku jest w tych
trybach zablokowany (klawisze szybkiego
dostepu i menu).

Przy aktywnym sterowaniu pozycjonowaniem
PTP lub w trakcie programowania trasy
sterowania pozycjonowaniem PTP
przetaczenie Indywidualnie/Wspolnie powoduje
btad i nie mozna prawidtowo zakonhczy¢
procedury.

Suw superdoktadny nie moze by¢ uaktywniany
i wytgczany przy aktywnym trybie
pozycjonowania PTP i Teach-In PTP

Przeszkody zapisane w parametrach torowiska
sterownika ABUControl sg uwzgledniane przy
aktywnym sterowaniu pozycjonowaniem i w
razie potrzeby omijane, jezeli objazd jest
mozliwy przez zatrzymanie jednej osi.

Jezeli w sterowaniu pozycjonowaniem wybrane
jest kilka mechanizméw podnoszenia, w
pozycjonowaniu wykorzystywany jest
mechanizm podnoszenia o najnizszym
numerze. Wszystkie pozostate mechanizmy
podnoszenia przemieszczajg sie
synchronicznie. W suwnicy pracujgcej w trybie
tandemowym pozycjonowanie jest zawsze
odniesione do suwnicy prowadzgce;.

~Sterowanie pozycjonowaniem punkt-do-
punktu“ (PTP) nie jest sterowaniem torowym
lub trasowym w rozumieniu techniki
automatyzacji (np. maszyny CNC). Nie jest
wiec kontrolowana droga miedzy
poszczegOllnymi punktami trasy.

Po zaprogramowaniu trasy nalezy jg zawsze
przetestowaé, aby zapewnié¢, ze suwnica
przejezdza te trase zgodnie z oczekiwaniami.



Obstuga | Sterowanie pozycjonowaniem w ABUControl: wysterowywanie pojedynczych punktéw

i punktu trasy

WYBOR TRYBU POZYCJONOWANIA

Menu gtéwne
Obstuga dzwigu
Tandem login

Oswietlenie

Wybér\éﬂ(a suw

Suw suj\erdok n

Menu ,Pozycjonowanie* klawisz szybkiego
dostepu
+Pozycjonow.”

=» Albo:

Nacisng¢ klawisz szybkiego dostepu
.Pozycjonowanie“ (chorggiewka).

Albo:

Przyciskiem MENU wywota¢ menu gtéwne,
Wywota¢ menu "Obstuga dzwigu".
Wywotaé punkt menu ,Pozycjonowanie”.

® Zostanie wyswietlony punkt menu
+Pozycjonowanie".
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Tryb pozycjonowania

Pozycjonow.

IA rs
12 7
i
i

Wartos$é ,wt.”

Numer pozycji
W punkcie menu ,Pozycjonowanie® wybraé
wartosé ,ZAL",

Wybor trybu pozycjonowania:
.Reczne sterowanie pozycjonowaniem®: rgczka

~Potautomatyczne liniowe sterowanie
pozycjonowaniem (LIN)“: prosta strzatka z
chorggiewka

"Sterowanie pozycjonowaniem punkt-do-
punktu (PTP)“: zakrzywiona strzatka z
chorggiewka

Wskazowka: z poziomu menu
.Pozycjonowanie“ mozna wybiera¢ tryby do
wysterowywania pojedynczych punktéw
(raczka lub chorggiewka), jak rowniez funkcje
programowania pojedynczych punktéw (symbol
z literg T). Patrz ,Sterowanie pozycjonowaniem
w ABUControl: programowanie pojedynczych
punktow" strona 52 lub ,Sterowanie
pozycjonowaniem w ABUControl:
programowanie tras" strona 53.

Wybra¢ numer pojedynczego punktu lub trase,
ktéra ma zostaé wysterowana.

Potwierdzi¢, naciskajgc przycisk ENTER.
Tryb pozycjonowania jest teraz wybrany i
aktywny.

Tyko w trybie LIN i PTP: na wyswietlaczu
migajg symbole trzech osi suwnicy.

Na wys$wietlaczu mozaikowym LED na suwnicy
wyswietlany jest komunikat ,FO037:
Pozycjonowanie: aktywne".

Dotyczy tylko lampki sygnalizacyjnej: lampka
sygnalizacyjna ,Pozycjonowanie” miga lub
Swieci.
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DOJAZD DO POZYCJI

DOTYCZY TYLKO RECZNEGO
STEROWANIA
POZYCJONOWANIEM

Przy recznym sterowaniu pozycjonowaniem
poszczegdlne osie suwnicy przemieszczajg sie do
zapisanego pojedynczego punktu i zatrzymuja sie.
Jednak osie suwnicy muszg by¢ obstugiwane
recznie.

Wskaznik pozycjonowania
recznego

-> Przesung¢ suwnice i wozek przyciskami
odpowiednio jazdy suwnicy i jazdy wézka w
kierunku zapisanego pojedynczego punktu.

® (Gdy tylko suwnica i/lub wozek osiggnie
zapisany pojedynczy punkt, odnos$na o0$
suwnicy zatrzymuje sie.

-> Nacisnaé i przytrzymac przycisk
Podnoszenie lub Opuszczanie.

® Gdy tylko hak tadunkowy osiggnie zapisany
pojedynczy punkt, hak zatrzymuje sie.

®  Reczne sterowanie pozycjonowaniem® jest
nadal aktywne.

® Na wyswietlaczu mozaikowym LED na
suwnicy wyswietlany jest komunikat
,F0038: Pozycjonowanie: pozycja
osiggnieta“.

® Dotyczy tylko lampki sygnalizacyjnej:
lampka sygnalizacyjna ,Pozycjonowanie*
gasnie.

Reczne sterowanie pozycjonowaniem uaktywnia¢
dopiero w bliskiej okolicy zapisanego pojedynczego
punktu, poniewaz przy aktywnym sterowaniu
pozycjonowaniem moze by¢ niemozliwe ominiecie
przeszkdd znajdujacych sie miedzy hakiem
tadunkowym i zapisanym pojedynczym punktem.
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i punktu trasy

' DOTYCZY TYLKO

POtAUTOMATYCZNEGO
LINIOWEGO STEROWANIA
POZYCJONOWANIEM (LIN)

W funkgciji ,pétautomatycznego liniowego
sterowania pozycjonowaniem (LIN)" suwnica jest
wysterowywana poétautomatycznie na zapisany
pojedynczy punkt we wszystkich osiach suwnicy.
W tym celu trzeba wcisngc¢ i przytrzymacé przycisk
+Podnoszenie" na pilocie sterowania..

Zapisane pojedyncze punkty mozna przegladaé w
systemie operacyjnym KranOS. Patrz podrecznik
produktu ,ABUControl“.

Uruchamianie pozycjonowania:

Wskaznik pozycjonowania LIN

->» Nacisnaé i przytrzymac przycisk
Podnoszenie a jednoczesnie krétko wigczyé
klakson.

Klakson udziela zgody na ruch, tak wiec
przy aktywnym sterowaniu
pozycjonowaniem suwnica nie uruchamia
sterowania pozycjonowaniem bezposrednio
po nacisnieciu przycisku Podnoszenie, co
spowodowatoby niespodziewany ruch we
wszystkich osiach suwnicy. Jest to
zabezpieczenie przed przypadkowym
uruchomieniem sterowania
pozycjonowaniem.



Obstuga
i punktu trasy

® Suwnica podnosi do najwyzszego potozenia
haka lu do wysokosci pozycjonowania
ustalonej w KranOS.

® Nastepnie suwnica i wozek jadg
bezposrednig drogg do zaprogramowanego
pojedynczego punktu.

® (Gdy tylko suwnica i wozek osiggng
zapisany pojedynczy punkt, zatrzymujg sie.

® W zapisanej pozycji suwnicy i wozka hak
tadunkowy jest opuszczany bezposrednio
do pozycji docelowe;.

® Gdy tylko hak tadunkowy osiggnie zapisany
pojedynczy punkt, hak zatrzymuje sie.

®  Pdétautomatyczne liniowe sterowanie
pozycjonowaniem (LIN)" jest nadal
aktywne.

® Na wyswietlaczu mozaikowym LED na
suwnicy wyswietlany jest komunikat
,F0038: Pozycjonowanie: pozycja
osiggnieta“.

® Dotyczy tylko lampki sygnalizacyjnej:
lampka sygnalizacyjna ,Pozycjonowanie*
gasnie.

Zatrzymanie procesu podnoszenia w
pozadanej pozycji:

Jezeli hak fadunkowy po osiggnieciu pojedynczego
punktu nie ma podnosic¢ do najwyzszej pozycji
haka, lecz zatrzymac¢ sie w okreslonej pozycji
zanim dojedzie do celu:

=¥» Podczas podnoszenia (wediug powyzszego
opisu): nacisng¢ przycisk jazdy suwnicy w
lewo lub w prawo.

Hak tadunkowy wyhamowuje.

Pozycjonowanie bedzie kontynuowane z
aktualnego potozenia haka (wedtug
powyzszego opisu).
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Przyspieszanie predkosci jazdy lub
hamowanie:

Aby przy dojezdzaniu do pozycji zwiekszyé
predkos¢ jazdy lub wyhamowac:

-> Przyspieszenie: wcisng¢ przycisk
~Podnoszenie” na drugi stopien.

=» Hamowanie: pusci¢ przycisk ,Podnoszenie®.

=» Zachowanie aktualnej predkosci:
przytrzymac przycisk ,Podnoszenie”
wcisniety na pierwszym stopniu.

DOTYCZY TYLKO ,STEROWANIA
POZYCJONOWANIEM PUNKT-DO-
PUNKTU* (PTP)

W trybie pétautomatycznego liniowego sterowania
pozycjonowaniem (LIN) suwnica objezdza
zapisang trase. W tym celu trzeba wcisng¢ i
przytrzymac przycisk ,Podnoszenie” na pilocie
sterowania.

Sterowanie pozycjonowaniem PTP jest
uruchamiane z pierwszego lub ostatniego punktu
trasy. W celu umozliwienia celowego dojazdu do
tych punktéw trasy wskazane jest
zaprogramowanie pierwszedo i ostatniego punktu
trasy jako pojedynczego punktu i dojazd do nich w
pierwszej kolejnosci. Patrz ,Sterowanie
pozycjonowaniem w ABUControl: programowanie
pojedynczych punktow" strona 52.
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Uruchamianie pozycjonowania:

Wskaznik pozycjonowania

-> Nacisna¢ i przytrzymac przycisk
LPodnoszenie” a jednoczesnie krétko
wigczy¢ klakson.

Klakson udziela zgody na ruch, tak wiec
przy aktywnym sterowaniu
pozycjonowaniem suwnica nie uruchamia
sterowania pozycjonowaniem bezposrednio
po nacis$nieciu przycisku Podnoszenie, co
spowodowatoby niespodziewany ruch we
wszystkich osiach suwnicy. Jest to
zabezpieczenie przed przypadkowym
uruchomieniem sterowania
pozycjonowaniem.

® Jezeli najblizszy zaprogramowany punkt
trasy znajduje sie nad aktualnym
potozeniem haka: suwnica podnosi do
Zzaprogramowanej pozycji.

® Nastepnie suwnica i wozek jadg
bezposrednig drogg do pierwszego
zaprogramowanego punktu trasy.

® (Gdy tylko suwnica i/lub wozek osiggnie
zapisany punkt trasy, zatrzymuje sie.

® Jezeli najblizszy zaprogramowany punkt
trasy znajduje sie pod aktualnym
potozeniem haka: suwnica najpierw
przesuwa sie i opuszcza dopiero w
najblizszym zaprogramowanym punkcie
trasy.

® Gdy tylko hak tadunkowy osiggnie zapisany
punkt trasy, hak zatrzymuje sie.

®  Sterowanie pozycjonowaniem PTP* jest
nadal aktywne.

® Na wyswietlaczu mozaikowym LED na
suwnicy wyswietlany jest komunikat
.F0038: Pozycjonowanie: pozycja
osiggnieta“.

® Dotyczy tylko lampki sygnalizacyjnej:
lampka sygnalizacyjna ,Pozycjonowanie*
gasnie.
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i punktu trasy

WYLACZANIE POZYCJONOWANIA

Po osiggnieciu pozycji lub zakonczeniu trasy
sterowanie pozycjonowaniem musi zosta¢ wytgczone
recznie klawiszem szybkiego dostepu
.Pozycjonowanie” (zwisajgca chorggiewka) albo z
poziomu menu, poniewaz sterowanie
pozycjonowaniem pozostaje aktywne dopoki nie
zostanie wytgczone.

Wartosé ,wyt.“

. wnotuyu usiyu
ozycjonow.
-~

Menu gtéwne
Obstuga dzwigu
Tandem login

Oswietlenie

Wybor\rozka suw

Suw sup\srdok
: [ R

Menu klawisz szybkiego
.Pozycjonowanie* dostepu
,Pozycjonowanie wyt.“
=» Albo:

Nacisna¢ klawisz szybkiego dostepu
,Pozycjonowanie“ (zwisajgca choragiewka).

Albo:

Przyciskiem MENU wywota¢ menu gtéwne,
Wywota¢ menu "Obstuga dzwigu".
Wywota¢ punkt menu ,Pozycjonowanie®,

W punkcie menu ,Pozycjonowanie® wybraé
wartosé ,wh.“,

Potwierdzi¢, naciskajgc przycisk ENTER.

® Sterowanie pozycjonowaniem jest wytgczone.
Suwnice mozna teraz obstugiwaé recznie.
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WLACZANIE | WYLACZANIE SUWU
SUPERDOKLADNEGO

TYLKO W WERSJI Z SUWEM
SUPERDOKtADNYM

Funkcja ,Suw superdok” umozliwia wigczanie i
wytgczanie suwu superdoktadnego w mechanizmie
podnoszenia. W trybie suwu superdoktadnego
regulowane jest 12-biegunowe uzwojenie silnika
podnoszenia z przetgczaniem biegundw.
Maksymalna predko$¢ podnoszenia jest przy tym
bardzo mata, co umozliwia bardzo doktadne
pozycjonowanie tadunku.

Ta funkcja moze by¢ wywotywana w menu lub
klawiszem szybkiego dostepu.

Wiaczanie suwu superdoktadnego

menu ,Suw superdok”

s

Suw s\perdok

PS

v

Menu gtéwne
Obstuga dzwigu
Logout

Tandem login

Oswietlenie
Wybor wozka suw

Suw superdok

<

punkt menu ,Suw
superdok*”

Klawisz szybkiego
dostepu ,Suw superdok
wt.“
=>»  Puscié sterownik joystick i poczekac¢ az

suwnica sie zatrzyma.

=» Albo:

Wcisna¢ klawisz szybkiego dostepu ,Suw
superdok ZAt* (linijka z doktadng
podziatkg).

Albo:
Przyciskiem MENU wywotaé menu gtéwne,
Wywota¢ menu "Obstuga dzwigu".

W punkcie menu ,Suw superdok” wybraé
wartosé ,ZAL",

potwierdzi¢, naciskajgc ENTER.

® Suw superdoktadny zostanie wigczony.
Teraz mozna wykorzysta¢ mechanizm
podnoszenia w trybie suwu
superdoktadnego.
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Wytgczanie suwu superdoktadnego

menu ,Suw superdok*

s\ yu uemyu

Suw s\verdok

a

v

Menu gtéwne

Obstuga dzwigu —
Logout -
Tandem login
Oswietlenie
Wybor wozka suw

Suw superdok

<o

punkt menu ,Suw
superdok”

klawisz szybkiego
dostepu ,Suw
superdok wyt.”

=»  Puscié sterownik joystick i poczeka¢ az
suwnica sie zatrzyma.

=>» Albo:

Wcisna¢ klawisz szybkiego dostepu ,Suw
superdok WYL (linijka z podziatkg o
mniejszej rozdzielczosci).

Albo:
Przyciskiem MENU wywotaé menu gtéwne,
Wywota¢ menu "Obstuga dzwigu".

W punkcie menu ,Suw superdok® wybra¢
wartosé ,\WYL",

potwierdzi¢, naciskajgc ENTER.

® Suw superdoktadny zostanie wytgczony.
Teraz mozna wykorzysta¢ mechanizm
podnoszenia w trybie suwu normalnego.

Jezeli dzwignica jest wyposazona w dwa wozki:
suw superdokfadny jest zawsze wigczany lub
wyltaczany dla wozka lub wézkow, ktory/e jest/sg
wilasnie sterowany/e pilotem sterowania.



Obstuga | Wtaczanie i wytgczanie ogranicznika obcigzenia

WLACZANIE | WYLACZANIE

OGRANICZNIKA OBCIAZENIA Wytgczanie ogranicznika obcigzenia:

' TYLKO DLA ZABEZPIECZONEGO
OGRANICZNIKA OBCIAZENIA

Dzwignica jest wyposazona w ogranicznik
obcigzenia. Umozliwia podnoszenie dzwignicg
tylko z maksymalnym udzwigiem, gdy ogranicznik
obcigzenia jest wytgczony. W przeciwnym razie
(przy witgczonym ograniczniku obcigzenia) mozna
pracowac ze zredukowanym maksymalnym
udzwigiem.

Ogranicznik obcigzenia jest zabezpieczony kodem
PIN lub wytgcznikiem z kluczem.

Obstuga dzwignicy z wigczonym
ogranicznikiem obcigzenia:

=>» Albo:

Dla ogranicznika obcigzenia
zabezpieczonego kodem PIN: po wtgczeniu
lub zalogowaniu pilota sterowania
wprowadzi¢ odpowiedni kod PIN dla
poziomu dostepu PIN O lub PIN 1. Patrz
~Wprowadzanie kodu PIN“ strona 31.

Albo:

Dla ogranicznika obcigzenia
zabezpieczonego wytgcznikiem z kluczem:
uzywac pilota sterowania bez wtgczonego
wytgcznika z kluczem.

® Zostanie wigczony ogranicznik obcigzenia.
Dzwignicg mozna bedzie podnosi¢ tylko ze
zredukowanym maksymalnym udzwigiem.
Symbol ,Ogranicznik
obcigzenia wt.”

T B\

E'II
6,070t I
T ARSI ER =1 []

® Na wyswietlaczu ukaze sie symbol
(odwaznik z zamknietg ktddka) dla
wigczonego ogranicznika obcigzenia.
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=» Albo:

Dla ogranicznika obcigzenia
zabezpieczonego kodem PIN: po wigczeniu
lub zalogowaniu pilota sterowania
wprowadzi¢ odpowiedni kod PIN dla
poziomu dostepu PIN 2 lub PIN 3. Patrz
~Wprowadzanie kodu PIN“ strona 31.

Albo:

Dla ogranicznika obcigzenia
zabezpieczonego wytgcznikiem z kluczem:
wiozy¢ klucz do wytgcznika i obréci€. Patrz
,Obstuga dodatkowych funkcji dzwignicy za
pomocg wytgcznika z kluczem* strona 63.

® QOgranicznik obcigzenia zostanie wytgczony.
Dzwignicg mozna bedzie podnosi¢ z
maksymalnym udzwigiem.
Symbol ,Ogranicznik
obcigzenia wyt.“

j T CEE\

bl
6,070t i
[ & [aa[ e [co]y

® Na wyswietlaczu ukaze sie symbol
(odwaznik z otwartg ktédka) dla
wytgczonego ogranicznika obcigzenia.



Obstuga | Obracanie haka tadunkowego

OBRACANIE HAKA LADUNKOWEGO

Wiaczanie ogranicznika obcigzenia:

> Ao TYLKO ZURAW Z MECHANIZMEM
Dla ogranicznika obcigzenia OBROTU
zabezpieczonego kodem PIN: wylogowac¢
pilot sterowania, wytgczy¢ lub nacisngc Mechanizm obrotowy umozliwia elektryczne
przycisk Stop. obracanie haka fadunkowego.
Jezeli pilot sterowania nie zostanie Ta funkcja moze by¢ obstugiwana jednym
wylogowany lub wytgczony, ogranicznik sterownikiem joystick.

obcigzenia zostranie automatycznie
wigczony po uptywie czasu standby.

Albo:

Dla ogranicznika obcigzenia
zabezpieczonego wytgcznikiem z kluczem:
wiozy¢ klucz do wylgcznika, obrécic i
wyciggnagc.

® Zostanie wigczony ogranicznik obcigzenia.
Dzwignicg mozna bedzie podnosic tylko ze

zredukowanym maksymalnym udzwigiem. ’a‘“ ea
sterownik joystick

mechanizmu obrotu

-> Popchng¢ sterownik joystick w bok, aby
obraca¢ hak tadunkowy.

Symbol ,Ogranicznik
obcigzenia wt.”

camm\Y |

I

; by
i 6.070. I
T FRrTER D) ]

® Przy kolejnym uzyciu pilota sterowania bez
wprowadzenia prawidtowego kodu PIN dla
poziomu PIN 2 lub 3: na wyswietlaczu
ukaze sie symbol (odwaznik z zamknietg
ktédka) dla wtgczonego ogranicznika
obcigzenia.
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Obstuga | Obstuga dodatkowych funkcji dzwignicy za pomoca klawiszy przechylnych

OBSLUGA DODATKOWYCH FUNKCJI

DZWIGNICY ZA POMOCA KLAWISZY
PRZECHYLNYCH

' DOTYCZY TYLKO DZWIGNIC Z
DODATKOWYMI FUNKCJI
STEROWANYMI KLAWISZAMI
PRZECHYLNYMI
Indywidualne funkcje dodatkowe dzwignicy moga

by¢ obstugiwane dodatkowymi klawiszami
przechylnymi.

Moga by¢ one sterowane dodatkowymi klawiszami
przechylnymi, nie ma odpowiadajacych im punktéw
menu i nie moga by¢ przypisywane do klawiszy
szybkiego dostepu.

klawisz przechylny

-> Nacisna¢ klawisz przechylny na pilocie
sterowania w kierunku odpowiedniego
symbolu.

® Zostanie uaktywniona funkcja dodatkowa.
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OBSLUGA DODATKOWYCH FUNKCJI
DZWIGNICY ZA POMOCA
WYLACZNIKA Z KLUCZEM

DOTYCZY TYLKO DZWIGNIC Z
DODATKOWYMI FUNKCJI
STEROWANYMI WYLACZNIKIEM Z
KLUCZEM

Indywidualne funkcje dodatkowe dzwignicy moga
by¢ obstugiwane wytgcznikiem z kluczem.

Moga by¢ one sterowane wytgcznikami z kluczem,
nie ma odpowiadajgcych im punktéw menu i nie
moga by¢ przypisywane do klawiszy szybkiego
dostepu.

tgcznik z kluczem klucz
Wiozy¢ klucz.

v ¥

Obrdci¢ klucz wytgcznika w kierunku
odpowiedniego symbolu.

® Zostanie uaktywniona funkcja dodatkowa.
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OBSLUGA FUNKCJI DZWIGNICY
ELEKTRONICZNYM WYLACZNIKIEM
Z KLUCZEM

' TYLKO PILOTY STEROWANIA Z
ELEKTRONICZNYM
WYLACZNIKIEM Z KLUCZEM

Indywidualne funkcje dodatkowe dzwignicy moga
by¢ obstugiwane elektronicznym wytgcznikiem z
kluczem.

Moga byc¢ one sterowane elektronicznymi
wytgcznikami z kluczem, nie ma odpowiadajgcych
im punktéw menu i nie mogg by¢ przypisywane do
klawiszy szybkiego dostepu.

elektroniczny
wytgcznik z kluczem

-» Wkreci¢ elektroniczny wytgcznik z kluczem.

® Zostanie wysterowana odpowiednia funkcja
dzwignicy.

OBSLUGA SUWNICY Z DWOMA
WOZKAMI SUWNICOWYMI

NIEBEZPIECZENSTWO DLA
LUDZI W RAZIE UPADKU
LADUNKU!

Jezeli na obu wézkach jest
zawieszony ten sam fadunek i jeden
Zz wozkow przesunie sie
indywidualnie, tadunek moze
przesta¢ by¢ zamocowany pewnie
do haka fadunkowego i moze spasc.
Moze to spowodowac smier¢ lub
obrazenia ludzi. Zachowac
szczegolng ostroznos¢ w czasie
pracy. Przestrzegac analizy
zagrozen uzytkownika!
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Obstuga funkcji dzwignicy elektronicznym wytgcznikiem z kluczem

TYLKO W PRZYPADKU DWOCH
WOzZKOW

PRZELACZANIE WOZKA | | WOZKA
I

Jezeli suwnica jest wyposazona w dwa wozki,
mozna przemiennie przetgcza¢ miedzy wozkiem | i
wozkiem 1.

Po wtagczeniu dzwignicy wybrany jest wozek, ktéry
byt wybrany w momencie wytgczenia.

W dzwignicy z jednym wozkiem w pilocie
sterowania mozna tez przetgczac przemiennie
wskazniki dla I i 11, ale w kazdym przypadku
obstugiwany jest wézek I.

klawisz przechylny ,Wybor
wozka suw”

') Albo:

Jedno- lub dwukrotnie nacisna¢ klawisz
przechylny ,\Wybér wozka suw" tak, aby na
wyswietlaczu zostat wyswietlony pozgdany
wozek.

Jezeli w menu Service wybrany jest tryb
wyboru ,bezpieczny“: wcisna¢ i przytrzymac
klawisz przechylny ,Wybér wédzka suw" a
nastepnie dodatkowo potwierdzi¢ klawiszem
ENTER.
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Albo:
Przyciskiem MENU wywotaé menu gtéwne,
Wywota¢ menu "Obstuga dzwigu".

W punkcie menu ,Wybor wézka suw*
wybraé pozadany wézek,

potwierdzi¢, naciskajgc ENTER.

Wybrany wézek

T = |
0 i
I 6,077t =
T

R\ [

tadunek wybranego
wozka

Na wyswietlaczu wyswietlany jest wybrany
wozek.

Na wyswietlaczu jest wyswietlany tadunek
wybranego wozka.

Wociska¢ sterowniki joystick, aby obstugiwaé
wybrany wozek.

Obstuga suwnicy z dwoma wézkami suwnicowymi
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' DOTYCZY TYLKO RUCHU

SYNCHRONICZNEGO

PRZELACZANIE NA RUCH
SYNCHRONICZNY

W dzwignicy z trybem synchronicznym oprécz
przetgczania miedzy wézkiem | i wozkiem Il mozna
przetaczy¢ na ruch synchroniczny obu wézkéw.

klawisz przechylny ,Wybor
wozka suw”

=» Albo:

Jedno- lub dwukrotnie nacisnaé¢ klawisz
przechylny ,\Wybér wézka suw" tak, aby na
wyswietlaczu zostat wyswietlony wozek I+l

Jezeli w menu Service wybrany jest tryb
wyboru ,bezpieczny“: wcisnagé i przytrzymac
klawisz przechylny ,Wybér wézka suw" a
nastepnie dodatkowo potwierdzi¢ klawiszem
ENTER.

Albo:
Przyciskiem MENU wywotaé menu gtéwne,
Wywota¢ menu "Obstuga dzwigu".

W punkcie menu ,Wybor wézka suw*
wybraé wartos¢ |1+,

potwierdzi¢, naciskajgc ENTER.



Obstuga | Obstuga dzwignicy z dwoma woézkami sterownikiem ABURemote w trybie sterowania
indywidualnego

OBSLUGA DZWIGNICY Z DWOMA
WOZKi I+l WOZKAMI STEROWNIKIEM
ABUREMOTE W TRYBIE
STEROWANIA INDYWIDUALNEGO

J ECEEITA G

NIEBEZPIECZENSTWO DLA
LUDZI W RAZIE UPADKU
LADUNKU!

& | aa [m™\\] 'O | D Jezeli na obu wézkach jest

zawieszony ten sam fadunek i jeden

z wozkéw przesunie sie

indywidualnie, tadunek moze

przesta¢ by¢ zamocowany pewnie
ladunek sumaryczny do haka fadunkowego i moze spasc.
wozka | i woézka Il Moze to spowodowac Smier¢ lub

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest Obrazema ludzi. Z_achqwac .

wozek 1+l1. szczegolng ostroznosc¢ w czasie

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest tadunek pracy. sze§triegagkar'1al|zy
sumaryczny wozka | i Il. zagrozen uzytkownikal!

[
9718, |

=» Woiska¢ sterowniki joystick, aby obstugiwaé
synchronicznie wozek | i Il.

DOTYCZY TYLKO STEROWANIA
INDYWIDUALNEGO

OBSLUGA WOZKOW

Pilot sterowania ma osobny sterownik joystick do
kazdego wozka. Umozliwia to obstugiwanie
kazdego wozka osobno. Np, wozek | moze
podnosic¢ i jecha¢ w lewo, podczas gdy wozek |l
opuszcza i jedzie w prawo.

NIEBEZPIECZENSTWQ w
RAZIE ZDERZENIA WOZKOW!
Wézki moga sie zderzac lub za
bardzo rozjezdzac¢ z matg lub duza
predkoscig, jezeli w trybie
sterowania indywidualnego oba
sterowniki joystick zostang
wcisniete w przeciwnych
kierunkach. Moze to doprowadzi¢
do upadku fadunku lub jego
uszkodzenia.

Doktadnie obserwowac ruchy
jazdy obu wézkow!
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Obstuga | Obstuga dzwignicy z dwoma woézkami sterownikiem ABURemote w trybie sterowania
indywidualnego

Sterownik joystick do Wyswietlanie obcigzenia dla wozka Il

wozka Il

wskaznik obcigzenia
dla wozka Il

omary—Jo:—1 —T]

i
! 3 1
q’ ,644+ 1

sterownik joystick do Sterownik joystick do
jazdy dzwignicy wozka |

Wcisngc¢ lewy sterownik joystick, aby
sterowac jazda dzwignicy.

ERITE\\E [

Wcisna¢ srodkowy sterownik joystick, aby
obstugiwac wézek |.

L 20 7

Wcisnagé¢ prawy sterownik joystick, aby

obstugiwac¢ wozek II. obcigzenie wozka Il

® Na wyswietlaczu nie s3 wyswietlane =» Nacisnag klawisz przechylny ,Wyb6r wozka
symbole jazdy dzwignicy oraz SuW".
podnoszenia/opuszczania.
Na wyswietlaczu wyswietlany jest wézek II.

Na wyswietlaczu wyswietlane jest
obcigzenie wézka Il.

WYSWIETLANIE OBCIAZENIA

Wyswietlanie obcigzenia sumarycznego
Klawiszem przechylnym ,Wybér wozka suw*
mozna wybra¢ do ktérego wozka odnosi sie wskaznik obcigzenia
wskaznik obcigzenia na pilocie sterowania. dla wozka 1+l

Wyswietlanie obcigzenia dla wozka |

Po wtagczeniu dzwignicy poczatkowo wybrany jest
wskaznik obcigzenia dla wézka |.

Womainy ——Jo: 7 |

I
| [
wskaznik obcigzenia I 9 71 81 I
dla wézka | I ? I
T AR E\ T [

Normainy ——Joz— 1 —T]

! I tadunek sumaryczny
077+ wozka | i wozka Il

I I =» Ponownie nacisng¢ klawisz przechylny

T A ER\NE=) |:| ~Mybor wézka suw".

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest
wozek I+11.

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest tadunek
sumaryczny wézka I i Il.

obcigzenie wozka |

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest wozek I. Ponownie wys$wietlanie obcigzenia dla

® Na wyswietlaczu wyswietlane jest wozka |

obcigzenie wozka .
2 =» Ponownie nacisng¢ klawisz przechylny

~Wybor wbézka suw”.

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest ponownie
wozek | i obcigzenie wozka I.
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Obstuga | Obstuga dzwignicy z dwoma woézkami
indywidualnego

| DOTYCZY TYLKO PRZEtACZANIA
NA RUCH SYNCHRONICZNY

PRZELACZANIE ZE STEROWANIA
INDYWIDUALNEGO NA RUCH
SYNCHRONICZNY

W pilocie sterowania z przetgczaniem na ruch
synchroniczny mozna przemiennie wybiera¢
sterowanie indywidualne i ruch synchroniczny. W
ten spos6b mozna przetgczac z trybu
pojedynczego na synchroniczny ruch obu wozkow.

Przetaczanie na ruch synchroniczny

tgcznik przechyiny

Ustawi¢ tacznik przechylny na I+l (ruch
synchroniczny).

Sterownik joystick do
wozka | il

sterownik joystick do
Jjazdy dzwignicy

sterownik joystick
bez przypisanej
funkcji

Wcisna¢ lewy sterownik joystick, aby

sterowac jazdg dzwignicy.

® Srodkowy sterownik joystick nie ma

przypisanej funkcji.

Wcisng¢ prawy sterownik joystick, aby

obstugiwac synchronicznie wozek Ili II.

® Na wyswietlaczu nie sg wyswietlane
symbole jazdy dzwignicy oraz
podnoszenia/opuszczania.

sterownikiem ABURemote w trybie sterowania

Zwrotne przetgczenie na tryb pojedynczy

tgcznik przechylny

. . . 2 . 2
Ustawi¢ tacznik przechylny na I/ll
(sterowanie indywidualne).

Sterownik joystick do
wozka Il

sterownik joystick do Sterownik joystick do

jazdy dzwignicy wozka |
Wcisna¢ lewy sterownik joystick, aby
sterowac jazdg dzwignicy.
Wcisna¢ srodkowy sterownik joystick, aby
obstugiwac wézek |.

v VvV

Wcisnagé¢ prawy sterownik joystick, aby
obstugiwac woézek II.

® Na wyswietlaczu nie sg wyswietlane
symbole jazdy dzwignicy oraz
podnoszenia/opuszczania.
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Obstuga

OBSLUGA SUWNIC WE WSPOLNYM
TRYBIE TANDEM

Sterownikiem ABURemote mozna sterowa¢ dwiema
dzwignicami w trybie tandemowym w ruchu
synchronicznym jak rowniez w trybie indywidualnym,
np. w celu zawieszenia tadunku na dzwignicy,
podczas gdy druga dzwignica jest zablokowana, aby
nie zostata przypadkowo uruchomiona przez drugiego
operatora.

W dzwignicach z dwoma wézkami w trybie
tandemowym: wszystkie funkcje zwigzane z
wystepowaniem dwdch wozkéw dziatajg doktadnie tak
samo jak w powyzszym opisie. Patrz ,Obstuga
suwnicy z dwoma wézkami suwnicowymi* strona 64.

' DOTYCZY TYLKO STEROWANIA
TANDEMOWEGO (OPCJA)

WEACZANIE STEROWANIA
TANDEMOWEGO

Zeby méc obstugiwaé suwnice w trybie
tandemowym:

— Pilot sterowania musi by¢ zalogowany w
dzwignicy. Patrz ,Kontrola, wtgczanie i
dopuszczanie przed rozpoczeciem pracy”
strona 31.

— Na drugiej suwnicy, ktéra ma zostac
wigczona w trybie tandem, nie moze byé
zalogowany zaden pilot sterowania. Patrz
Wytgczanie i wylogowanie pilota
sterowania“ strona 38.
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Obstuga suwnic we wspolnym trybie Tandem

ZALOGOWAC SIE W DRUGIEJ
SUWNICY

Pilot sterowania musi by¢ najpierw zalogowany w
drugiej dzwignicy.

Normainy—J02 1]

[
[
I
I
T

FREAG T (]

klawisz szybkiego
dostepu ,Tandem
login“

-) Albo:

Wcisng¢ przycisk szybkiego dostepu
sTandem login“.

Albo:

Przyciskiem MENU wywotaé menu gtéwne,
Wywota¢ menu "Obstuga dzwigu".
Wywota¢ punkt menu ,Tandem login®.

® Jezeli pilot sterowania znajduje sie w
zasiegu drugiego odbiornika, drugi
odbiornik znajduje drugiego pilota
sterowania.

® Pilot sterowania zaloguje sie w drugim
odbiorniku.



Obstuga

dopuszczenie

numery obu dzwignic

® Na wysSwietlaczu wyswietlane sg numery
obu dzwignic.

® Na wyswietlaczu wyswietlane jest
~,Dopuszcz.”.

-> Wcisna¢ i pusci¢ klawisz przechylny
KLAKSON.

® Na dzwignicy stychaé sygnat dzwiekowy.

® Suwnica jest gotowa do pracy.
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Obstuga suwnic we wspdolnym trybie Tandem

SYNCHRONICZNA OBStUGA
WOZKOW | WYSWIETLANIE
t ADUNKU

Po zalogowaniu tandemowym automatycznie obie
dzwignice sg wybrane do sterowania
tandemowego.

Synchroniczna obstuga pierwszej i drugiej
dzwignicy

druga suwnica

pierwsza suwnica

=y ]
9,718t

ﬂlﬂﬁ

obcigzenie
sumaryczne

i
i
]
]
T

® Na wysSwietlaczu numery obu dzwignic sg
wyswietlane jeden pod drugim na czarnym
tle.

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest tadunek

sumaryczny pierwszej i drugiej dzwignicy.

-> Wcisna¢ przyciski joystick, aby obstugiwaé
synchronicznie obie dzwignice.



Obstuga

PRZELACZANIE MIEDZY
PIERWSZA | DRUGA DZWIGNICA W
TRYBIE INDYWIDUALNYM |
WYSWIETLANIE Lt ADUNKU

Przy wtgczonym sterowaniu tandemowym mozna
przetgcza¢ miedzy obydwiema suwnicami w trybie
indywidualnym, np. w celu zawieszenia tadunku.

Przetaczanie na tryb indywidualny dla
pierwszej dzwignicy

klawisz przechylny

2Wybor dzwigu®
=>» Albo:
Wcisna¢ klawisz przechylny ,Wybor
dzwigu®.

Jezeli w menu Service wybrany jest tryb
wyboru ,bezpieczny“: wcisnaé i przytrzymac
klawisz przechylny ,Wybér dzwigu“ a
nastepnie dodatkowo potwierdzi¢ klawiszem
ENTER.

Albo:
Przyciskiem MENU wywotaé menu gtéwne,
Wywota¢ menu "Obstuga dzwigu".

W punkcie menu ,Wybér dzwigu“ wybraé
numer pierwszej dzwignicy,

potwierdzi¢, naciskajgc ENTER.
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Obstuga suwnic we wspolnym trybie Tandem

pierwsza suwnica

Normainy——J0z—1 =T
01 1

I L
[ [
| 6.077. !

R E\ A ]

tadunek pierwszej
dzwignicy
® Na wyswietlaczu numer pierwszej dzwignicy
jest wyswietlany na czarnym tle.
® Na wyswietlaczu jest wyswietlany tadunek
pierwszej dzwignicy.

-> Wcisnag¢ sterowniki joystick, aby obstugiwaé
tylko pierwszg dzwignice.

Przetgczanie na tryb indywidualny dla
drugiej dzwignicy

klawisz przechylny ,Wybor

dzwigu*“
=>» Albo:
Ponownie wcisngc¢ klawisz przechylny
SWybor dzwigu®.

Jezeli w menu Service wybrany jest tryb
wyboru ,bezpieczny“: wcisnaé i przytrzymac
klawisz przechylny ,Wybér dzwigu“ a
nastepnie dodatkowo potwierdzi¢ klawiszem
ENTER.

Albo:
Przyciskiem MENU wywotaé menu gtéwne,
Wywota¢ menu "Obstuga dzwigu".

W punkcie menu ,Wyboér dzwigu“ wybraé
numer drugiej dzwignicy,

potwierdzi¢, naciskajgc ENTER.



Obstuga

druga suwnica

§ o
L i
= 3,644t =
T

R EAE\\EE (]

tadunek drugiej
dzwignicy
Na wyswietlaczu numer drugiej dzwignicy
jest wyswietlany na czarnym tle.

Na wyswietlaczu jest wyswietlany tadunek
drugiej dzwignicy.

Wcisna¢ sterowniki joystick, aby obstugiwaé
tylko druga dzwignice.
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Obstuga suwnic we wspdolnym trybie Tandem

PRZELACZYC Z POWROTEM NA
STEROWANIE TANDEMOWE

Powrét do synchronicznej obstugi
pierwszej i drugiej dzwignicy

klawisz przechylny

SWybor dzwigu“
=>» Albo:
Ponownie wcisng¢ klawisz przechylny
SWVybor dzwigu®.

Jezeli w menu Service wybrany jest tryb
wyboru ,bezpieczny“: wcisnagé i przytrzymac
klawisz przechylny ,Wybér dzwigu“ a
nastepnie dodatkowo potwierdzi¢ klawiszem
ENTER.

Albo:
Przyciskiem MENU wywotaé menu gtéwne,
Wywota¢ menu "Obstuga dzwigu".

W punkcie menu ,Wybdr suwnicy” wybraé
wspolne numery obu suwnic, potwierdzi¢
klawiszem ENTER.



Obstuga | Obstuga suwnic we wspolnym trybie Tandem

Obie dzwignice WYLOGOWANIE NA DRUGIEJ
DZWIGNICY

Aby zakonczy¢ sterowanie tandemowe, nalezy
wylogowac pilot sterowania z drugiej dzwignicy.
Nastepnie druga dzwignica moze by¢ sterowana

I innym pilotem sterowania.
9 ,71 8t I
S 7R (.\) 6TR [

01 1

m\-|
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T

obcigzenie
sumaryczne obu
dzwignic

I
I
]
]
T

® Na wyswietlaczu numery obu dzwignic sg
wyswietlane jeden pod drugim na czarnym

tle.
® Na wyswietlaczu wyswietlany jest tadunek
sumaryczny pierwszej i drugiej dzwignicy. klawisz szybkiego
-> Wecisngc¢ przyciski joystick, aby obstugiwaé dOStﬁ% légzj—?f'dem

synchronicznie obie dZzwignice.

=» Albo:

Wcisna¢ przycisk szybkiego dostepu
sTandem logout”.

Albo:

Przyciskiem MENU wywotaé menu gtéwne,
Wywota¢ menu "Obstuga dzwigu".
Wywota¢ punkt menu ,Tandem logout".

® Pilot sterowania wyloguje sie w drugim
odbiorniku.

® Na wysSwietlaczu wyswietlane jest
~Dopuszcz.”.

-> Wcisngc¢ i puscic¢ klawisz przechylny
KLAKSON.

Na dzwignicy stychac sygnat dzwiekowy.

Suwnica jest gotowa do pracy.
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Obstuga | Obstuga suwnic we wspdlnym trybie Tandem

WYLOGOWANIE Z OBU DZWIGNIC

S | |

klawisz szybkiego
dostepu ,Logout”

Albo:

Wcisna¢ klawisz szybkiego dostepu
.Logout".

Albo:

Przyciskiem MENU wywotaé menu gtéwne,
Wywotaé menu "Obstuga dzwigu".
Wywotaj punkt menu ,Logout®.

® Pilot sterowania wyloguje sie w drugim
odbiorniku.

® Pilot sterowania wyloguje sie w pierwszym
odbiorniku.

® Pilot sterowania przetaczy sie na tryb pracy
.Nie zalogowany".
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Konserwacja | Zasady bezpieczenstwa przy konserwacji

KONSERWACJA

DOTYCZY KAZDEJ OSOBY, KTORA WYKONUJE PRACE ZWIAZANE Z
KONSERWACJA, NAPRAWAMI LUB PRZEBUDOWA SUWNICY.

Uzytkownik suwnicy jest odpowiedzialny za dobor i
odpowiednie kwalifikacje personelu utrzymania ruchu.

ZAGROZENIE DLA LUDZI!
Nieprawidtowa obstuga techniczna
suwnicy moze spowodowac
obrazenia ludzi.

Jezeli naprawa zostanie powierzona
innym osobom niz personel firmy
ABUS, to uzytkownik odpowiada za
naprawe suwnicy przez osoby o
wystarczajgcych kwalifikacjach.
Doktadnie przestrzegac opisanych
tu procedur.

Przyktady odpowiednio wykwalifikowanych oséb:

— Osoby posiadajgce obszerng wiedze opartg na
wyksztatceniu zawodowym w zakresie budowy
maszyn oraz elektrycznych instalacji suwnic.

— Osoby posiadajgce wystarczajgce
doswiadczenie w zakresie eksploataciji,
montazu i konserwacji suwnic.

— Osoby dysponujgce kompleksowa znajomoscig
odnosnych regut techniki, dyrektyw i przepiséw
bezpieczenstwa, obowigzujgcych w kraju
uzytkowania suwnicy.

— Osoby regularnie szkolone przez firme ABUS.

ABUS nie odpowiada za szkody spowodowane
wykonaniem konserwacji niefachowo lub przez osoby
nie majgce odpowiednich kwalifikacji.

ABUS zaleca powierzenie wykonywania konserwacji
serwisowi firmy ABUS.

Uzywac tylko oryginalnych czesci zamiennych ABUS.
W przeciwnym razie przepadajg roszczenia z tytutu
gwarancji.

W pilocie sterowania i odbiorniku nie ma czesci
wymagajgcych sprawdzania lub wymiany.
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ZASADY BEZPIECZENSTWA PRZY
KONSERWACJI

Podczas wykonywania wszelkich prac zwigzanych z
technicznym utrzymaniem suwnicy wyposazonej w
sterownik ABURemote nalezy przestrzegac
nastepujacych zasad bezpieczenstwa:

— Wytgczy¢ wytgcznik zasilania sieciowego.
Zabezpieczy¢ wytgcznik przed przypadkowym
wigczeniem.

— Wiyczke odtgcznika sieci wyciagnaé z gniazda
wtykowego skrzynki stycznikw suwnicy.
Wtyczke zabezpieczy¢ ktddka, zeby
uniemozliwi¢ przypadkowe wetkniecie.

— Uzywac¢ odpowiedniego pomostu roboczego i
zabezpieczenia przed upadkiem.

— Ogrodzi¢ w wystarczajgcej odlegtosci obszar
wokot pomostu roboczego.

— Dodatkowe suwnice pracujgce na tym samym
torze jezdnym lub suwnice pracujgce nad lub
pod konserwowang suwnicg wytgczy¢ za
pomocg tej suwnicy. Zabezpieczy¢ wytgcznik
przed przypadkowym witgczeniem. W
przeciwnym razie inne suwnice mogtyby
wywrdci¢ platforme podnoszong lub uderzyé w
naprawiang suwnice.

— Poinformowacé osoby przebywajace w poblizu o
wykonywaniu naprawy.

— Prace na instalacji elektrycznej suwnicy mogg
by¢ wykonywane tylko przez
wykwalifikowanych elektrykéw!

— Takze po uzyciu przycisku zatrzymania
awaryjnego w skrzynce stycznikow wystepuija
nadal wysokie napiecia, ktére moga
spowodowaé $mierc¢.

— W obudowie odbiornika wystepuje napiecie do
400 V. Moze to doprowadzi¢ do porazenia
elektrycznego. Nie wolno otwiera¢ obudowy
odbiornika znajdujgcego sie pod napieciem.

— Jezeli pilot sterowania zostanie odtozony w hali
w trakcie prac konserwacyjnych, moze dojsé
do przypadkowego wysterowania dzwignicy.
Pilota sterowania nalezy zabiera¢ ze sobg na
pomost roboczy. W miare mozliwosci wytgczyé
wytgcznik zasilania sieciowego suwnicy.
Wcisng¢ klawisz Stop.



Konserwacja | Ustawianie trybu Standby

USTAWIANIE TRYBU STANDBY

Tu ustawia sie liczbe minut, po ktérej pilot sterowania
przefgcza sie na tryb "Standby", jezeli przez ten czas
nie jest uzywany.

Mozna tu tez wytgczy¢ tryb pracy ,Standby®. Patrz
~Standby” strona 37.

WYWOLANIE PUNKTU MENU
~STANDBY*

Menu gtowne = ——

Ustawienia
Akumulator
Numer nadajnika
Numer dzwigu

Oswif.l.wyswiet

punkt menu ,Standby*
Przyciskiem MENU wywota¢ menu gtéwne.

Wywotaé menu ,Ustawienia“.

XA’

Wprowadzi¢ kod dla menu ,Ustawienia“.

Patrz ,Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.

Kod menu to ,0005".
- Wywota¢ punkt menu ,Standby*.
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USTAWIANIE TRYBU STANDBY

Menu gtowne
Ustawienia
Standby

ustawiony czas

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest aktualnie
ustawiony czas, po ktérym pilot sterowania
przetgcza sie na tryb pracy "Standby".

=»  Ustawi¢ pozgdang wartos¢.

Jezeli zostanie tu wybrana opcja ,WYL®, tryb
pracy "Standby" zostanie wylgczony.

Wartos¢ ,WYL" jest usytuowana na liscie przed
wartoscig ,1 min“ i mozna do niej dojs¢ przez
wielokrotne przewijanie.

=» Potwierdzi¢ wartosé klawiszem ENTER.



Konserwacja | Wyswietlanie pozostatego czasu pracy akumulatoréw i ustawianie alarmu

WYSWIETLANIE POZOSTALEGO WYSWIETLANIE POZOSTALEGO
CZASU PRACY AKUMULATOROW | CZASU PRACY | USTAWIANIE

USTAWIANIE ALARMU

pozostaty czas

Tu wyswietlany jest czas, na jaki wystarczy aktualny

stan natadowania akumulatoréw w pilocie sterowania.
Poza tym mozna wybra¢ czas pozostaty do tadowania
akumulatoréw, od ktérego ma byé wyswietlany alarm.

Menu glowne
Ustawienia
Akumulator

I Pozos.czas

WYWOLANIE PUNKTU MENU
ZAKUMULATOR"

Alarm w:

I Menu gtowne
Ustawienia —

I Akumulator

I Nujier nadajnika ustawiony alarm

Nifner dzwigu
I Sifndby ® Na wyswietlaczu wyswietlany jest szacunkowy
T O wietl.wyswiet pozostaty czas pracy akumulatoréw.

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest ustawiony
aktualnie alarm tadowania akumulatoréw.

Wybrag, czy alarm ma by¢ wyswietlany od
pozostatego czasu pracy akumulatorow

punkt menu ,Akumulator* 10 minut, 20 minu czy 30 minut.

Przyciskiem MENU wywota¢ menu gtéwne. =» Potwierdzi¢ wartos¢ klawiszem ENTER.

Wywotaé menu ,Ustawienia“.

vV

Wprowadzi¢ kod dla menu ,Ustawienia“.
Patrz ,Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.

Kod menu to ,0005".
-> Wywota¢ punkt menu ,Akumulator®.
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Konserwacja | Ustawianie podswietlenia wyswietlacza

USTAWIANIE PODSWIETLENIA
WYSWIETLACZA

Tu mozna wybrac¢, kiedy i jak dtugo ma dziata¢
podséwietlenie wyswietlacza.

WYWOLANIE PUNKTU MENU
LOSWIETL.WYSWIET"

Menu gléowne  ——
Ustawienia —
Akumulator

Numer nadajnika

Numer dzwigu

Standby

Oswietl.wyswiet

/

punkt menu
,Oswietl.wySwiet”
Przyciskiem MENU wywota¢ menu gtéwne.

Wywotaé menu ,Ustawienia“.

XA’

Wprowadzi¢ kod dla menu ,Ustawienia“.

Patrz ,Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.

Kod menu to ,,0005".
4 Wywota¢ punkt menu ,Oswietl.wyswiet"
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USTAWIANIE PODSWIETLENIA
WYSWIETLACZA

Menu gléwne
Ustawienia
Oswietl.wyswiet
Swiatlo wyswiet.
-

wszyst.przyc,10s

v

Wybrane ustawienie

® Na wyswietlaczu wyswietlane jest wybrane
ustawienie podswietlenia.

-> Wybrac, kiedy i jak dtugo ma dziata¢
podswietlenie.

Im mniej uzywane jest podswietlenie, tym
dtuzszy czas pracy z jednego tadowania
akumulatorow.

— Podswietlenie wyswietlacza dla wszystkich
klawiszy, 5s: wyswietlacz jest pod$wietlony po
wcisnieciu dowolnego klawisza lub sterownika
joystick do 5 sekund po puszczeniu.

— Podswietlenie wyswietlacza dla wszystkich
klawiszy, 10s: wyswietlacz jest podswietlony po
wcisnieciu dowolnego klawisza lub sterownika
joystick do 10 sekund po puszczeniu.

— Podswietlenie dla klawisza klaksonu, 5s:
wyswietlacz jest podswietlany tylko po
wcisnieciu klawisza KLAKSON do 5 sekund po
puszczeniu.

— Podswietlenie dla klawisza klaksonu, 10s:
wys$wietlacz jest podswietlany tylko po
wcisnieciu klawisza KLAKSON do 10 sekund
po puszczeniu.

— Podswietlenie dla klawiszy menu, 5s:
wyswietlacz jest podswietlany po wcisnieciu
klawisza MENU, ENTER lub klawisza
kierunkowego/klawisza szybkiego dostepu do 5
sekund po puszczeniu.

— Podswietlenie dla klawiszy menu, 10s:
wys$wietlacz jest podswietlany po wcisnieciu
klawisza MENU, ENTER lub klawisza
kierunkowego/klawisza szybkiego dostepu do
10 sekund po puszczeniu.

— Potwierdzi¢ przyciskiem ENTER.



USTAWIANIE CZUINIKA
OSWIETLENIA

Tu mozna ustawi¢, przy jakiej jasnosci otoczenia ma
sie wtgcza¢ podswietlenie wyswietlacza.

WYWOLANIE PUNKTU MENU
,CZUJINIK SWIATLA"

(AR

Menu gtéwne
Ustawienia
Standby
Oswietl.wyswiet
Czujnik swiatlta

Je ik
Ty} zurawia

punkt menu ,,Czujnik $wiatfa“
Przyciskiem MENU wywota¢ menu gtéwne.

Wywotaé menu ,Ustawienia“.
Wprowadzi¢ kod dla menu ,Ustawienia“.

Patrz ,Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.

Kod menu to ,,0005".

Wywota¢ punkt menu ,Czujnik $wiatta®.

Konserwacja
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Ustawianie czujnika oswietlenia

USTAWIANIE CZUJINIKA
OSWIETLENIA

Aktualna jasnos¢

Menu gtéwne
Ustawienia
Czujnik swiatla

I Jasnosé:

Przet. przy:

Wartosc jasnosci, przy ktorej
ma sie wlgczac
podswietlenie wyswietlacza

Na wyswietlaczu wyswietlana jest aktualna
jasnos¢ otoczenia.

Ponizej mozna ustawi¢, przy jakiej jasnosci ma
sie wigczaé podswietlenie wyswietlacza.

Im mniej uzywane jest podswietlenie, tym
dtuzszy czas pracy z jednego tadowania
akumulatorow.

Im mniejsza wyswietlana warto$¢, tym
jasniejsze otoczenie. Im wigksza wyswietlana
wartosé, tym ciemniejsze otoczenie.

Jezeli jasno$¢ zmierzona w czasie pracy jest
wieksza od ustawionego progu, podswietlenie
wyswietlacza wigcza sie, zgodnie z
wczesniejszym ustawieniem (5 s lub 10 s, na
wszystkich klawiszach, na klawiszu klaksonu
lub klawiszach menu). Jezeli jasnos¢
Zmierzona w czasie pracy jest mniejsza od
ustawionego progu, podswietlenie
wyswietlacza nie wigcza sie.

Albo: ustawi¢ wyzszg wartos¢ progowa, aby
podswietlenie wyswietlacza wigczato sie tylko,
gdy otoczenie jest bardzo ciemne.

lub

ustawi¢ nizszg warto$¢ progowg, aby
podswietlenie wyswietlacza wtgczato sie
niezaleznie od jasnosci otoczenia.

Potwierdzi¢ przyciskiem ENTER.



Konserwacja | Ustawianie numeru pilota sterowania i numeru dzwignicy

USTAWIANIE NUMERU PILOTA
STEROWANIA | NUMERU DZWIGNICY

Mozna tu ustawi¢ numer pilota sterowania i dzwignicy.
Stuza one operatorowi suwnicy do identyfikacji i
jednoznacznego przypisania suwnicy i pilota
sterowania.

Numer pilota sterowania i numer dzwignicy sg
wyswietlane w trybie pracy ,Standby“ a numer
dzwignicy jest wyswietlany w trybie pracy ,Normalny*
w prawym gérnym rogu.

Numer pilota sterowania i numer dzwignicy mozna
umiesci¢ w postaci naklejek na pilocie sterowania i
dzwignicy. Specjalne naklejki sg dostepne w firmie
ABUS. Patrz ,Serwis ABUS" strona 113.

WYWOLANIE PUNKTU MENU ,NUMER
PILOTA STEROWANIA*®

Menu gléwne  ——————

Ustawienia
Akumulator

Numer nadajnika

0Os Jietl.wyswiet

punkt menu ,Numer pilota
sterowania“

Przyciskiem MENU wywota¢ menu gtéwne.
Wywotaé menu ,Ustawienia“.

vV

Wprowadzi¢ kod dla menu ,Ustawienia“.
Patrz ,Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.

Kod menu to ,,0005".

-> Wywota¢ punkt menu ,Numer pilota
sterowania“.
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USTAWIANIE NUMERU PILOTA
STEROWANIA

Menu gtéwne
Ustawienia
Numer nadajnika

Aktualny ,numer pilota
sterowania“

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest aktualny
numer pilota sterowania.

Ustawianie pozgdanego numeru pilota
sterowania.

Potwierdzi¢ przyciskiem ENTER.

o ¥V ¥

Numer pilota sterowania zostanie zapisany.



WYWOLANIE PUNKTU MENU ,NUMER
DZWIGNICY*

Y v

Menu giéwne

Ustawienia
Akumulator

Numer nadajnika
[]
!ta dby

05 Jiietl.wyswiet o

punkt menu ,Numer
dzwignicy*
Przyciskiem MENU wywota¢ menu gtéwne.
Wywotaé menu ,Ustawienia“.
Wywotaé punkt menu ,Numer dzwignicy"“.

Ten punkt menu mozna wywotac¢ tylko przy
zalogowanym pilocie sterowania.

USTAWIANIE NUMERU DZWIGNICY

..**.

v

Menu gtéwne
Ustawienia
Numer dzwigu

aktualny numer
dzwignicy

Na wyswietlaczu wyswietlany jest aktualny
numer dzwignicy.

Ustawianie pozgdanego numeru dzwignicy.
Potwierdzi¢ przyciskiem ENTER.
Numer dzwignicy zostanie zapisany.

Zostanie wyswietlony komunikat ,Odbiornik:
numer zostat zmieniony*.

Potwierdzi¢ przyciskiem ENTER.

Wylogowac¢ i ponownie zalogowacé pilot
sterowania.
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Konserwacja | Ustawianie jezyka

USTAWIANIE JEZYKA

Tu mozna wybrac jezyk, w ktérym bedzie wyswietlane
menu i komunikaty.

WYWOLANIE PUNKTU MENU ,JEZYK

v

->

Menu glowne
Ustawienia
Numer nadajnika
Numer dzwigu
Standby
Oswietl.wyswiet

punkt menu ,Jezyk*”
Przyciskiem MENU wywota¢ menu gtéwne.

Wywota¢ menu ,Ustawienia®.

Wprowadzi¢ kod dla menu ,Ustawienia“.

Patrz ,Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.
Kod menu to ,,0005".

Wywotaé punkt menu ,Jezyk".

USTAWIANIE JEZYKA

v

Menu gtéwne
Ustawienia
Jezyk

I
I
I
I
I

ustawiony jezyk

Na wyswietlaczu wySwietlany jest ustawiony
jezyk.

Wybra¢ pozagdany jezyk.

Potwierdzi¢ przyciskiem ENTER.



Konserwacja | Ustawianie typu dzwignicy w celu uzyskania odpowiednich symboli na

wyswietlaczu

USTAWIANIE TYPU DZWIGNICY W
CELU UZYSKANIA ODPOWIEDNICH
SYMBOLI NA WYSWIETLACZU

Mozna tu ustawi¢ tyo dzwignicy, aby ustali¢
odpowiednie symbole na wyswietlaczu. W trybie pracy
,Normalny“ przy obstudze dzwignicy wyswietlane sg
symbole kierunku jazdy dzwignicy, wozka i haka
tadunkowego.

Jezeli pilot sterowania bedzie uzywany do zurawia
warsztatowego, mozna przestawic¢ wyswietlane
symbole, aby zamiast symboli jazdy zurawia naprzod
lub wstecz byly wyswietlane symbole obrotu w lewo
lub w prawo.

WYWOLANIE PUNKTU MENU ,TYP
ZURAWIA®

Menu gtéwne
Ustawienia
Numer dzwigu

Standby
Oswietl.wyswiet

Jezyk

punkt menu ,Typ zurawia®
Przyciskiem MENU wywota¢ menu gtéwne.

Wywota¢ menu ,Ustawienia®.

vV

Wprowadzi¢ kod dla menu ,Ustawienia“.
Patrz ,Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.

Kod menu to ,,0005".
-> Wywotaé¢ punkt menu , Typ zurawia“.

USTAWIANIE TYPU ZURAWIA

I Menu gtéwne
Ustawienia
Typ zurawia

ry

Suwnica

v

ustawiony typ zurawia

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest wybrany typ
zurawia.

-> Wybrac pozgdany typ zurawia (suwnica
pomostowa lub zuraw warsztatowy).

=» Potwierdzi¢ przyciskiem ENTER.
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USTAWIANIE KLAWISZY SZYBKIEGO
DOSTEPU

Cztery przyciski kierunkowe znajdujace sie pod
wys$wietlaczem mogg by¢ skonfigurowane jako
klawisze szybkiego dostepu w trybie pracy ,Normalny*
z przypisaniem funkcji (np. Tara, Suw superdoktadny).

Menu gtéwne
Obstuga dzwigu
Tara
Logout
Tandem login

Oswietlenie

Wybd\ woézka suw v

—
—

punkt menu w menu
,Obstuga dzwigu“

symbol klawisza
szybkiego dostepu

Funkcje moga by¢ nastepnie wywotywane albo przez
odpowiednie punkty menu "Obstuga zurawia" pilota
sterowania albo mogg by¢ przypisane do klawiszy
szybkiego dostepu. Jezeli funkcje sg przypisanego do
jednego z klawiszy szybkiego dostepu, mozna je
szybko i fatwo wywotaé w trybie pracy ,Normalny“ bez
koniecznosci uprzedniego wywotania menu. Jest to
celowe w przypadku czesto uzywanych funkcji.

Rzadko uzywane funkcje najlepiej obstugiwaé z menu,
aby pozostawi¢ klawisze szybkiego dostepu do czesto
uzywanych funkcji.

Niektore funkcje mogg by¢ wywotywane tylko
klawiszami szybkiego dostepu a nie za pomocg
punktéw menu.

Przy dolnej krawedzi wySwietlacza wyswietlane sg
funkcje przypisane do czterech klawiszy szybkiego
dostepu.

ZNACZENIE SYMBOLI

— Symbol na czarnym tle: funkcja jest dostepna i
moze byé wybrana.

— Symbol na biatym tle: funkcja jest aktualnie
niedostepna.

— Caly symbol biaty: dla tego klawisza szybkiego
dostepu nie zostata wybrana zadna funkcja.
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Ustawianie klawiszy szybkiego dostepu

Nacisniecie uruchamia
~Login®.

Otwarta ktodka

Dostepne funkcje

Symbol  Opis Funkcja

m Tylko z dwiema ,Tara"
strzatkami

n Zaréwka ,Oswietlenie*

Kreskowany mur ,tacznik kran.*
ze strzatkg

ﬂ Zamknieta ,Login"
ktédka Suwnica jest

wylogowana.

~Logout”

Suwnica jest
wylogowana.
Nacisniecie powoduje
.Logout".

Zamknieta

=2
[~

podwdjna kiédka

~Tandem Login“
Suwnica nie jest
zalogowana w trybie
Tandem. Nacisniecie
uruchamia ,Tandem
login“.

Otwarta

podwojna kidédka

»Tandem Logout"
Suwnica jest
zalogowana w trybie
Tandem. Nacisniecie
uruchamia ,Tandem
logout".

@ Linijka z drobng  ,Suw superdok ZAL“
podziatkg Suw superdoktadny jest
wytgczony. Nacisnag¢,
aby wigczy¢.
@ Linijka z duza ~Suw superdok wyt."
podziatkg Suw superdoktadny jest
wigczony. Wcisnac,
zeby wylgczy¢.
,T* ze strzatkg ,Nauka“

—

Linia z dwiema

~Pozycjonowanie*

strzatkami Wspomaganie
pozycjonowania

Choragiewka .Pozycjonowanie”
Sterowanie
pozycjonowaniem

»]e Swobodnie ~SZKEL wh*

zwisajgcy System zapobiegajacy

fadunek z kotysaniu fadunku jest

dwiema wytgczony. Nacisngg,

strzatkami aby wigczyc.

Kolyszacy sie ~SZKE wyt.”
fadunek System zapobiegajacy

kotysaniu fadunku jest
wigczony. Wcisnac,
zeby wytgczy¢.

m Symbol

Play/Pause

.Zgoda na jazde*
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PRZYPISYWANIE FUNKCJI DO
KLAWISZY SZYBKIEGO DOSTEPU

Menu gléwne
Obsluga dzwigu
Ustawienia

Szybki dostep

Inforrfacja

Punkt menu ,Szybki
dostep*”

-> Przyciskiem MENU wywota¢ menu gtéwne.
-> Wywotaé menu "Szybki dostep"

Menu gléwne
Szybki dostep

klawisz kierunkowy,
ktory ma byc¢
skonfigurowany
-> Wybrac klawisz kierunkowy, do ktérego ma by¢
przypisana funkcja.

Menu gtéwne
Szybki dostep
Przycisk «

—

o~
Login

Logout

funkcja klawisza
szybkiego dostepu

-> Wybra¢ pozadang funkcje.
=» Potwierdzi¢ przyciskiem ENTER.
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Ustawianie klawiszy szybkiego dostepu

Jezeli ta funkcja byta wczesniej przypisana
do innego klawisza szybkiego dostepu

Szybki dostep
Zmienié
obtozenie?

[T | | wych. |

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest komunikat
~Change direct access keys". (Zmiana funkcji
klawiszy szybkiego dostepu)

Wybra¢ przycisk ,OK* i potwierdzi¢.

X7

Zamkna¢ menu.

wybrana funkcja

I _I
| i
I i
T AR [

wybrany klawisz
szybkiego dostepu

Funkcja zostanie zapisana.

W trybie pracy ,Normalny“ pozgdana funkcja
bedzie wyswietlana nad wybranym klawiszem
szybkiego dostepu.



Konserwacja | Wyswietlanie informacji o pilocie sterowania

WYSWIETLANIE INFORMACJI O WYSWIETLANIE INFORMACJI O
PILOCIE STEROWANIA PILOCIE STEROWANIA

W menu gtéwnym mozna wyswietli¢ elektroniczng
tabliczke znamionowa. Sa tu wyswietlane rézne
informacje o sterowniku ABURemote.

Menu gtowne

Informacja
WYWOLANIE PUNKTU MENU B e

JNFORMACJA* : 00006005
41115 TX

4.11.15RX

Menu gtowne
Obstuga dzwigu
Ustawienia
Szybki dostep

® Na wyswietlaczu ukazg sie informacje o pilocie

sterowania.
— FB:
433 MHz lub 868 MHz
— Bw:

szerokos$¢ pasma kanatu radiowego (np.
25 kHz)

System radiowy XR2

punkt menu
.nformacja“

-> Przyciskiem MENU wywota¢ menu gtéwne.

— ID: adres odbiornika ustawiony w pilocie
sterowania.
-> 3 . — SN: numer seryjny pilota sterowania
Wywota¢ punkt menu ,Informacja“.
— SW: wersja oprogramowania Tx (pilot
sterowania)

— SW: wersja oprogramowania Rx (odbiornik)
— AP: aplikacja Tx (pilot sterowania)
AP: aplikacja Rx (odbiornik)

=»  Klawiszami kierunkowymi GORA i DOL
przewijac¢ liste informacji.
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Konserwacja | Ustawienie kanatu radiowego

USTAWIENIE KANALU RADIOWEGO

Tu ustawia sie, czy pilot sterowania automatycznie
poszukuje wolnego kanatu, czy tez pilot sterowania
nadaje wytgcznie na wybranym kanale radiowym.

Jezeli wybrany zostanie konkretny kanat, funkcja
~Zmiana kanatu“ zostaje wytgczona. Kanat radiowy
moze wowczas ustawié tylko przy pomocy opisanej tu
funkcji w menu serwisowym.

Ustawienie konkretnego kanatu moze by¢ korzystne
dla unikniecia zakidcanie innych urzadzen lub przez
inne urzgdzenia. Ustalanie statych kanatéw w
potgczeniu z innymi systemami z automatycznym
wyszukiwaniem kanatu radiowego moze by¢
niekorzystne.

Jezeli uzywany przez ABURemote kanat radiowy jest
zaktocany przez inne urzadzenia, moze to
spowodowac zrywanie potgczen (np. btgd 101).

W zwigzku z tym wskazane jest uruchomienie
zarzgdzania czestotliwosciami dla catego obszaru
hali.

— W tym celu utworzy¢ liste wszystkich urzadzen,
pracujgcych z transmisjg danych w pasmie 433
MH.

Jezeli pilot sterowania ma pasmo radiowe 868
MHz: utworzy¢ liste wszystkich urzadzen,
wykorzystujgcych transmisje radiowg w pasmie
868 MHz.

— Na podstawie tej listy ustali¢ wszystkie
urzgdzenia z recznym ustawianiem kanatu
radiowego a nastepnie ustawi¢ w odnosnym
urzgdzeniu. Zachowac¢ przy tym maksymalng
odlegtos¢ miedzy kanatami.
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WYWOLANIE PUNKTU MENU , KANAL*®

Ten punkt menu mozna wywotaé przy wylogowanym
lub przy zalogowanym pilocie sterowania.

I Serwis
tacznosé radiowa
I Kanat

I Zajres kanatow

Ecjrcja kanatu
Afres
T Aflikacja

punkt menu ,Kanat”
Wycisng¢ dtugo (5 sekund) przycisk MENU

Na wyswietlaczu wyswietlane jest pytanie o
kod.

Wprowadzi¢ kod menu serwisowego.
Patrz ,Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.

Kod menu serwisowego: ,0055".
Wywota¢ menu ,tacznos¢ radiowa®.

v

Wywota¢ punkt menu ,Kanat“.



Konserwacja | Ustawienie kanatu radiowego

ODCZYT | USTAWIANIE KANALU
RADIOWEGO
> NS} > NS}
E D E D
S 2 s 2
Serwis i = o =
tacznosé radiowa ® DN © BN
Kanal G S g & S %
X oc X oc
11 433 325 46 434 200
12 433 350 a7 434 225
13 433 375 48 434 250
14 433 400 49 434 275
15 433 425 50 434 300
16 433 450 51 434 325
Ustawiony kanat
- . . . 17 433 475 52 434 350
® Na wyswietlaczu wyswietlana jest aktualnie
ustawiona wartos$c. 18 433 500 53 434 375
— Wartos¢ w zakresie od 1 do 69: kanat radiowy 19 433 525 54 434 400
jest ustawiony na state na odpowiednig
wartosé. 20 433 550 55 434 425
— Auto: aktywne jest automatyczne wyszukiwanie 21 433 575 56 434 450
kanatu radi .
anaill radiowego 22 433600 57 434475
=»  Ustawi¢ zadany kanat radiowy lub ,Auto”.
. . o 23 433 625 58 434 500
Wartos¢ ,Auto” jest usytuowana na liscie przed
wartoscig kanatem 1 i mozna do niej doj$¢ 24 433 650 59 434 525
rzez wielokrotne przewijanie.
przez wi przewnant 25 433675 60 434550
=» Potwierdzi¢ wartos¢ klawiszem ENTER.
. ) . 26 433 700 61 434 575
® Nastawa zostaje przejeta automatycznie przez
odbiornik i nie musi by¢ w nim dodatkowo 27 433 725 62 434 600
ustawiania.
28 433 750 63 434 625
29 433775 64 434 650
Przyporzadkowanie kanatéw i czestotliwosci 30 433800 65 434675
31 433 825 66 434 700
> O > QO
5 ¥ 2 ‘2 32 433850 67 434725
&S] 2 b= 2
Y = Y = 33 433 875 68 434 750
§ ;‘7’; TI¢ Té g‘ ,I'\T 34 433 900 69 434 775
S o2 g b=
35 433 925
1 433 075 36 433 950
2 433 100 37 433 975
3 433 125 38 434 000
4 433 150 39 434 025
5 433 175 40 434 050
6 433 200 41 434 075
7 433 225 42 434 100
8 433 250 43 434 125
9 433 275 44 434 150
10 433 300 45 434 175
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Ustawianie zakresu kanatow

' TYLKO DLA KANAtU RADIOWEGO

868 MHZ

Czestotliwosc¢

869 775

869 800

869 825

869 850

869 875

869 900

© @ N oo sl N E Y Kanat radiowy

869 925

[En
o

869 950

[
[

869 975
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USTAWIANIE ZAKRESU KANALOW

Tu mozna ustawié, czy przy automatycznym
wyszukiwaniu kanatéw pilot sterowania moze
wykorzysta¢ wszystkie kanaty (1 do 69) czy tylko
kanaty 40 do 69. Jest to wazne przy pracy w
niektorych krajach, w ktérych obowigzujg szczegoine
przepisy.

ABURemote pracuje standardowo ze 100%-owym
Duty-Cycle w odniesieniu do czasu nadawania na
jednym kanale radiowym. Duty-Cycle okresla, przez
ile czasu w okreslonym interwale sterownik
ABURemote wykorzystuje kanat lub wigcza przerwe.
100%-owy Duty-Cycle oznacza, ze sterownik
ABURemote catkowicie zajmuje dany kanat radiowy i
stale na nim nadaje.

W niektorych krajach tylko kanaty radiowe 40 do 69
mogg by¢ uzywane ze 100%-owym Duty-Cycle.
Dlatego w tych krajach kanaty radiowe 1 do 39 muszg
by¢ zablokowane dla sterownika ABURemote i/lub
dodatkowo nalezy zmniejszy¢ moc nadawania.

WYWOLANIE PUNKTU MENU
ZAKRES KANALOW*

Ten punkt menu mozna wywotaé tylko przy
wylogowanym pilocie sterowania.

Serwis
tacznos¢ radiowa
Kanat

I Zakres kanaléw

EdJcja kanatu
Ajes
T A Jlikacja

punkt menu ,Zakres
kanatow*

=»  Wycisnaé dhugo (5 sekund) przycisk MENU

Na wyswietlaczu wyswietlane jest pytanie o
kod.

-> Wprowadzi¢ kod menu serwisowego.

Patrz ,Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.

Kod menu serwisowego: ,0055".
Wywotaé menu ,tgcznosc radiowa®“.

v

Wywotaé punkt menu ,Zakres kanatéw".
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ODCZYT | USTAWIANIE ZAKRESU
KANALOW

Serwis
tacznosc radiowa —
Zakres kanalow

[
I
I
[
T

Ustawiony zakres
kanatéow

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest ustawiony
aktualnie zakres kanatéw.

— 1-69: ABURemote wykorzystuje wszystkie
kanaty w zakresie od 1 do 69 przy
automatycznym wyszukiwaniu kanatu
radiowego oraz przy statym ustawieniu. Te
kanaty radiowe sg zajmowane ze 100 %-ym
Duty-Cycle.

— 40 - 69: ABURemote wykorzystuje tylko kanaty
w zakresie od 40 do 69 przy automatycznym
wyszukiwaniu kanatu radiowego oraz przy
statym ustawieniu. Te kanaty radiowe sg
zajmowane ze 100 %-ym Duty-Cycle.

USTAWIANIE MOCY NADAWANIA
PILOTA STEROWANIA | ODBIORNIKA

Tu ustala sie, czy pilot sterowania i odbiornik nadajg z
petng mocg nadawania, czy tez z mocg zredukowang.

Jezeli w bliskiej odlegtosci przestrzennej jest uzywane
wiele systemoéw radiowych (sterowniki radiowe
dzwignic ale takze inne systemy wykorzystujgce
fgcznosé radiowy), sygnaty jednego systemu
radiowego (zwtaszcza przy wiekszym oddaleniu
partnera fgcznosci radiowej) mogg byc¢ ttumione przez
przez widmo innego systemu radiowego (zwtaszcza,
gdy partner tgcznosci radiowej w drugim systemie
radiowym znajduje sie w mniejszej odlegtosci od pilota
sterowania lub odbiornika sterownika ABURemote).

W takich przypadkach moze byc¢ celowe
zredukowanie mocy nadawania niektérych lub
wszystkich systeméw. Jezeli na matej przestrzeni
pracuje kilka pilotéw sterowania, przewaznie
wskazane jest zredukowanie mocy nadawania
wszystkich pilotow. Dopasowywanie mocy nadawania
odbiornikéw jest wskazane tylko w wyjgtkowych
przypadkach.
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Ustawianie mocy nadawania pilota sterowania i odbiornika

WYWOLANIE PUNKTU MENU ,MOC
NADAWANIA*®.

Punkt menu "Pilot sterowania" mozna wywotaé przy
wylogowanym lub przy zalogowanym pilocie
sterowania.

Punkt menu "Odbiornik" mozna wywotac¢ tylko przy
zalogowanym pilocie sterowania.

punkt menu ,Pilot
sterowania“

Sy wis
Mc}: nadawania
Nauajnik

punkt menu
"Odbiornik"
=>»  Wycisnaé dtugo (5 sekund) przycisk MENU
® Na wyswietlaczu wyswietlane jest pytanie o

kod.

Wprowadzi¢ kod menu serwisowego.

Patrz ,Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.
Kod menu serwisowego: ,0055".

Wywotaé punkt menu ,Moc nadawania“.

v

Wywotaé punkt menu "Pilot sterowania" lub
"Odbiornik®.
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ODCZYT | USTAWIANE MOCY
NADAWANIA

Serwis —_—
Moc nadawania ————
Nadajnik E—

Ustawiona moc
nadawania

® Na wyswietlaczu wyswietlana jest aktualnie
ustawiona moc nadawania pilota sterowania
lub odbiornika.

=» Ustawi¢ pozadang wartosé.

Moc pilota sterowania mozna ustawi¢ na
200 % (opcja), 100 %, 75 %, 50 %, 25 % i
12 %.

-> Potwierdzié¢ warto$¢ klawiszem ENTER.
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USTAWIANIE EDYCJI KANALU

Tu ustawia sie, czy aktualny kanat radiowy ma by¢
wyswietlany na wyswietlaczu w normalnym trybie
pracy ,Normal“.

Moze to by¢ pomocne, jezeli przy automatycznym
wyborze kanatu radiowego wystgpig zaktdcenia.

Jezeli jest wigczona edycja kanatu, w trybie pracy
,Normalny“ na dole z lewej strony bedzie wyswietlany
aktualny kanat radiowy zamiast symbolu anteny.

WYWOLANIE PUNKTU MENU
,EDYCJA KANALU*

Ten punkt menu mozna wywotac przy wylogowanym
lub przy zalogowanym pilocie sterowania.

Serwis

tacznosé radiowa
Kanat

Zakres kanatow
Edycja kanatu

A(fes

AjJikacja

punkt menu ,Edycja
kanatu*®

-> Wycisng¢ dtugo (5 sekund) przycisk MENU

Na wyswietlaczu wyswietlane jest pytanie o
kod.

-> Wprowadzi¢ kod menu serwisowego.
Patrz ,Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.
Kod menu serwisowego: ,0055".

Wywota¢ menu ,tacznos¢ radiowa®.

v

Wywotac punkt menu ,Edycja kanatu®.
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WLACZANIE | WYLACZANIE EDYCJI WYSWIETLANIE LICZBY GODZIN
KANALU PRACY PILOTA STEROWANIA |
ODBIORNIKA

Jest tu wySwietlana informacja, jak dtugo pracuje pilot
Serwis — sterowania i odbiornik. Licznik godzin pracy podaje
tacznosé radiowa czas pracy z doktadnoscig co do minuty i jest
Edycja kanatu zapisywany przy wyfgczaniu dzwignicy/pilota

- sterowania.

L 4

WYWOLANIE PUNKTU MENU
,GODZINY PRACY*

Punkt menu "Pilot sterowania" mozna wywotac¢ przy
: wylogowanym lub przy zalogowanym pilocie
,Edycja kanatu“ sterowania.

® Na wyswietlaczu pojawia sig informacia, czy Punkt menu "Odbiornik" mozna wywotaé tylko przy
+~Wskaznik kanatu“ jest w tej chwili wkgczony, zalogowanym pilocie sterowania.

czy tez wytgczony.
Wiaczy¢ lub wytgczy¢ ,\Wskaznik kanatu®. punkt menu ,Pilot
Potwierdzi¢ przyciskiem ENTER. sterowania“

v

Go Jziny pracy
Naaajnik

Qdbiornik

punkt menu "Odbiornik"
Wycisng¢ dtugo (5 sekund) przycisk MENU

Na wyswietlaczu wyswietlane jest pytanie o
kod.

-> Wprowadzi¢ kod menu serwisowego.

Patrz ,Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.
Kod menu serwisowego: ,0055".

Wywotaé punkt menu ,Godziny pracy*.

v

Wywotaé¢ punkt menu ,Pilot sterowania lub
odbiornik®.
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WYSWIETLANIE LICZBY GODZIN
PRACY

I Serwis
Godziny pracy
Nadajnik

17h
01 min

"Godziny pracy"

® Na wyswietlaczu wyswietlana jest liczba godzin
pracy pilota sterowania lub odbiornika.
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USTAWIANIE CZASU OCZEKIWANIA

Mozna tu ustawi¢ czas czekania pilota sterowania po
zalogowaniu i dopuszczeniu do momentu, gdy mozna
rozpoczaé sterowanie dzwignica.

Czas czekania jest uzasadniony zwlaszcza w
dzwignicach z przetwornica czestotliwosci ABULiner
lub ABUControl.

Czas czekania jest przedstawiany jako belka
fadowania na wyswietlaczu i informuje on operatora
dzwignicy, ze sterownik zostat wtasnie uruchomiony.

W przypadku ABUControl czas czekania jest
zadawany na state przez PLC sterownika.

WYWOLANIE PUNKT MENU ,,CZAS
CZEKANIA*.

Ten punkt menu mozna wywotac¢ tylko przy
zalogowanym pilocie sterowania.

Serwis

tacznosé radiowa
Moc nadawania
Godziny pracy

Czas czekania

Usjfaw PIN

punkt menu ,Czas
czekania“.

-> Wycisng¢ dtugo (5 sekund) przycisk MENU

Na wyswietlaczu wyswietlane jest pytanie o
kod.

-> Wprowadzi¢ kod menu serwisowego.

Patrz ,Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.

Kod menu serwisowego: ,0055".

> Wywotaé punkt menu czasu oczekiwania
Wartezeit".
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WYSWIETLANIE | USTAWIANIE
CZASU CZEKANIA

Serwis
Czas czekania

I
I
]
i
T

ustawiony czas
czekania

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest aktualnie
ustawiony czas oczekiwania.
>

Ustawi¢ zadang wartosé.

Czas oczekiwania mozna ustawiaé krokowo co
5 sekund od 5 do 30 sekund lub wytgczy¢.

Wartos¢ ,WYL" jest usytuowana na liscie przed
wartoscia ,5 s i mozna do niej doj$¢ przez
wielokrotne przewijanie.

=» Potwierdzi¢ przyciskiem ENTER.

USTAWIANIE KODU PIN
ZABEZPIECZENIA PILOTA
STEROWANIA | CHRONIONYCH
FUNKCJI

Mozliwe jest zabezpieczenie pilota sterowania kodem
PIN, aby tylko upowaznione osoby mogty sie nim
postugiwac.

Dodatkowo mozliwe jest zabezpieczenie funkciji
.Mostkowanie wytagcznika granicznego“ i ,\Wytaczanie
ogranicznika obcigzenia“ kodem PIN, aby tylko
upowaznione osoby mogty korzysta¢ z tych funkcji.

W punkcie menu ,Ustaw PIN“ mozna uaktywni¢ rézne
poziomy PIN pilota sterowania oraz ustawi¢ rézne
kody PIN.
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PRZEGLAD POZIOMOW PIN:

Poziom 0: zabezpieczenie pilota sterowania.

— Gdy na pilocie sterowania aktywny jest poziom
dostepu PIN 0, pilot sterowania moze zosta¢
wigczony tylko, jezeli przy jego wigczaniu
zostanie wprowadzony odpowiedni kod PIN.

Zapytanie o kod PIN przy wtgczaniu i
logowaniu pilota sterowania jest wyswietlane,
jezeli w pilocie sterowania aktywny jest
jakikolwiek poziom dostepu PIN. Jezeli
zostanie tu wprowadzony kod PIN dla poziomu
dostepu PIN 0, pilot sterowania moze zosta¢
wigczony lub zalogowany.

Poziom dostepu PIN 0 jest zapisywany tylko w
pilocie sterowania. Wskutek tego zapytanie o
kod PIN jest wyswietlane niezaleznie od tego,
do ktérego odbiornika zalogowany jest pilot
sterowania.

Poziom 1: Mostkowanie wytgcznika
granicznego

— W odbiorniku funkcja ,Mostkowanie wytgcznika
granicznego* jest zabezpieczona kodem PIN.
Wytgcznik graniczny moze by¢ zmostkowany
tylko, gdy na pilocie sterowania jest dodatkowo
uaktywniony poziom dostepu PIN 1 oraz przy
wigczaniu lub logowaniu zostat wprowadzony
prawidtowo odpowiedni kod PIN. Poziom
dostepu PIN 1 obejmuje automatycznie takze
poziom dostepu PIN 0.

Zapytanie o kod PIN przy wtgczaniu lub
logowaniu pilota sterowania jest wyswietlane
tylko, jezeli w pilocie sterowania aktywny jest
jakikolwiek poziom dostepu PIN. Jezeli
zostanie przy tym wprowadzony kod PIN dla
poziomu dostepu PIN 0, pilot sterowania moze
zosta¢ zalogowany, ale zabezpieczona funkcja
"Mostkowanie wytgcznika granicznego"
pozostaje zablokowana. Jezeli po zapytaniu o
kod PIN zostanie wprowadzony kod PIN dla
poziomu dostepu PIN 1, pilot sterowania moze
zosta¢ zalogowany i moze zosta¢ wcisniety
klawisz szybkiego dostepu "Mostkowanie
wyfgcznika granicznego”.

Zaleznie od wykonania pilota sterowania,
zabezpieczong funkcje ,Mostkowanie
wytgcznika granicznego“ mozna wigczaé i
wytgczac takze wytgcznikiem z kluczem. Patrz
,Obstuga dodatkowych funkcji dzwignicy za
pomocg wytgcznika z kluczem* strona 63.
Nastepnie nie jest konieczne uaktywnianie
poziomu dostepu PIN pilota sterowania. Jezeli
poziom dostepu PIN pilota sterowania zostanie
uaktywniony réwnolegle do wytgcznika z
kluczem, zabezpieczone funkcje mogg byc¢
odblokowywane réwnoprawnie wytgcznikiem z
kluczem lub kodem PIN.
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Poziom 2: wytgczanie ogranicznika
obcigzenia.

— Na odbiorniku funkcja "Wylgcz ogranicznik
obcigzenia" jest zabezpieczona kodem PIN.
Ogranicznik jazdy moze by wytgczony tylko,
gdy na pilocie sterowania jest dodatkowo
uaktywniony poziom dostepu PIN 2 oraz przy
wigczaniu lub logowaniu pilota sterowania
zostat wprowadzony prawidtowo odpowiedni
kod PIN. Poziom dostepu PIN 2 obejmuje
automatycznie takze poziom dostepu PIN 0.

Zapytanie o kod PIN przy wtgczaniu lub
logowaniu pilota sterowania jest wyswietlane
tylko, jezeli w pilocie sterowania aktywny jest
jakikolwiek poziom dostepu PIN. Jezeli
zostanie tu wprowadzony kod PIN dla poziomu
dostepu PIN 0, pilot sterowania moze zosta¢
zalogowany, ale ogranicznik obcigzenia
pozostaje wigczony i dzwignica moze
pracowac¢ ze zredukowanym maksymalnym
udzwigiem. Jezeli po zapytaniu o kod PIN
zostanie wprowadzony kod PIN poziomu
dostepu PIN 2, ogranicznik obcigzenia zostanie
wyfgczony i dzwignica moze podnosic z
maksymalnym udzwigiem.

Zaleznie od wykonania pilota sterowania,
zabezpieczony ogranicznik obcigzenia mozna
wigczaé i wytgcza¢ takze wytgcznikiem z
kluczem. Patrz ,Obstuga dodatkowych funkgciji
dzwignicy za pomoca wytacznika z kluczem*
strona 63. Nastepnie nie jest konieczne
uaktywnianie poziomu dostepu PIN pilota
sterowania. Jezeli poziom dostepu PIN pilota
sterowania zostanie uaktywniony rownolegle
do wytacznika z kluczem, zabezpieczone
funkcje moga by¢ odblokowywane
réwnoprawnie wytgcznikiem z kluczem lub
kodem PIN.

Poziom 3: kombinacja poziomu 1 i poziomu
2.

— W odbiorniku kodem PIN zabezpieczone sg
funkcje ,Mostkowanie wytgcznika granicznego®
i ,Wylgcz ogranicznik obcigzenia“. Wytgcznik
graniczny moze by¢ zmostkowany a
ogranicznik obcigzenia wytgczony tylko, gdy na
pilocie sterowania jest dodatkowo uaktywniony
poziom dostepu PIN 3 a przy wigczaniu lub
logowaniu zostanie pilota sterowania
wprowadzony odpowiedni kod PIN. Poziom
dostepu PIN 3 automatycznie obejmuje
automatycznie takze poziom dostepu PIN O, 1i
2.

Zapytanie o kod PIN przy wtgczaniu lub
logowaniu pilota sterowania jest wyswietlane
tylko, jezeli w pilocie sterowania aktywny jest
jakikolwiek poziom dostepu PIN. Jezeli
zostanie tu wprowadzony kod PIN dla poziomu
dostepu PIN 0, pilot sterowania moze zosta¢
zalogowany. Jezeli zostanie przy tym
wprowadzony kod PIN dla poziomu dostepu
PIN 3, pilot sterowania moze zostaé
zalogowany, moze zosta¢ wcisniety klawisz
szybkiego dostepu "Wytgcznik graniczny" i
suwnica moze podnosi¢ z maksymalnym
udzwigiem.

94

Ustawianie kodu PIN zabezpieczenia pilota sterowania i chronionych funkcji

Zabezpieczane funkcje sg parametryzowane i
administrowane fabrycznie w odbiorniku.

Dzieki temu funkcje sg zabezpieczone niezaleznie od
tego, ktory pilot sterowania zostanie zalogowany do
odbiornika (np. zastepczy pilot sterowania). Kod PIN
niezbedny do odblokowania jest jednak zapisywany w
pilocie sterowania, co umozliwia indywidualne
ustawienie kazdego pilota sterowania.

Zabezpieczone funkcje moga by¢ obstugiwane tylko,
jezeli w odbiorniku jest fabrycznie sparametryzowany
odnos$ny poziom dostepu PIN i jezeli w pilocie
sterowania aktywny jest ten sam poziom dostepu PIN.
Jezeli przy wigczaniu lub zalogowaniu pilota
sterowania zostanie wprowadzony kod PIN
odpowiadajgcy temu poziomowi PIN, odblokowanie
jest mozliwe. Parametryzacji w odbiorniku nie mozna
zmieni¢. Poziomy PIN dla pilota sterowania mozna
uaktywniaé w menu ,Ustawienia“.

Jezeli dzwignica z funkcjami zabezpieczonymi w
odbiorniku jest obstugiwana przez pilot sterowania bez
uaktywnionych pozioméw PIN lub bez wytgcznika z
kluczem, nie mozna odblokowaé zabezpieczonych
funkciji.

Poziom dostepu PIN 0 jest jednak zapisywany w
pilocie sterowania. Dzieki temu kod PIN jest
sprawdzany w tym pilocie sterowania, niezaleznie od
tego, do jakiego odbiornika pilot sterowania jest
zalogowany. Dzwignica moze by¢ natomiast
obstugiwana bez wprowadzenia kodu PIN, jezeli z
odbiornikiem jest potaczony plot sterowania bez
aktywnego poziomu dostepu PIN.

Punkt menu ,Ustaw PIN® jest dostepny w menu
Serwis, ktére mozna wywota¢ kodem menu Serwis
,0055", Dlatego ten punkt menu nie ma dodatkowego
zabezpieczenia. Oznacza to, ze kody PIN dla
poziomow PIN nie mogg co prawda byé przypadkowo
zmienione, poniewaz znajdujg sie w zabezpieczonym
menu Serwis, ale takze, Zze nie ma absolutnego
zabezpieczenia przed naduzyciem, deaktywowaniem
poziomoéw PIN lub zmiang kodéw PIN.
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WYWOLANIE PUNKTU MENU ,USTAW

PIN®

Ten punkt menu mozna wywotaé przy wylogowanym
lub przy zalogowanym pilocie sterowania.

Serwis

Moc nadawania
Godziny pracy
Czas czekania

Ustaw PIN

acz PIN

punktu menu ,Ustaw
PIN“

Wycisng¢ dtugo (5 sekund) przycisk MENU

Na wyswietlaczu wyswietlane jest pytanie o
kod.

Wprowadzi¢ kod menu serwisowego.
Patrz ,Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.

Kod menu serwisowego: ,0055".
Wywotac punkt menu ,Ustaw PIN®.
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UAKTYWNIANIE POZIOMOW PIN |
USTAWIANIE KODU PIN

7

¥ ¥ ¥V ¥ V¥

ustalony kod PIN

Serwis
Ustaw PIN

1
1
Bl oo 1701
i
T

poziom dostepu PIN stan

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest pierwszy
poziom dostepu PIN 0.

— Uaktywni¢ poziom dostepu PIN 0, aby wigczy¢

zabezpieczenie pilota sterowania.

Uaktywni¢ poziom dostepu PIN 1, aby
zabezpieczy¢ funkcje ,\Wytgcznik graniczny*
kodem PIN.

Uaktywni¢ poziom dostepu PIN 2, aby
zabezpieczy¢ funkcje ,Wylgczenie
ogranicznika obcigzenia“ kodem PIN.

Uaktywni¢ poziom dostepu PIN 3, aby
zabezpieczy¢ funkcje ,Mostkowanie wytgcznika
granicznego“ i ,Wytaczenie ogranicznika
obcigzenia“ kodem PIN.

— Ustalony kod PIN: w tym miejscu wyswietlany i

ustalany jest kod PIN, obowigzujacy dla
danego poziomu PIN.

— Stan: w tym miejscu wyswietlany i ustawiany

jest stan aktywnosci poziomu PIN (czarna
ramka) lub stan wytgczenia poziomu PIN(biata
ramka).

Klawiszami kierunkowymi GORA i DOt wybraé
poziom dostepu PIN, ktdéry ma by¢ edytowany.
® \Wyswietlany jest kod PIN i stan odnosnego
poziomu dostepu PIN.

Klawiszami kierunkowymi W PRAWO i W
LEWO wybraé ustawiang cyfre kodu PIN.

Przyciskami kierunkowymi GORA i DOt
ustawic pierwszg cyfre.

Klawiszami kierunkowymi W PRAWO i W
LEWO wybra¢ ramke do uaktywniania i
wytgczania poziomu dostepu PIN.

Klawiszami kierunkowymi GORA i DOt
uaktywni¢ poziom dostepu PIN (ramka czarna)
lub go wylgczy¢ (ramka biata).

Nacisng¢ przycisk ENTER.
Wszystkie kody PIN zostang zapisane.
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WYLACZENIE WSZYSTKICH
POZIOMOW PIN

Mozna tu jednoczes$nie wylgczy¢ wszystkie poziomy
PIN.

Poziomy PIN sg deaktywowane tylko w pilocie
sterowania. Nie zmienia to fabrycznej parametryzacji
odbiornika. Oznacza to, Zze nie mogg by¢ uzywane
zabezpieczone funkcje (,Mostkowanie wytagcznika

granicznego® i ,Wytaczanie ogranicznika obcigzenia®).

Kompletnie deaktywowany jest w ten sposoéb tylko
poziom dostepu PIN 0, poniewaz jest on zapisywany
tylko w pilocie sterowania. Mozna wtedy wtgczy¢ lub
zalogowac pilot sterowania bez wprowadzania kodu
PIN.

WYWOLANIE PUNKTU MENU
SWYLACZ PIN*

Ten punkt menu mozna wywotac przy wylogowanym
lub przy zalogowanym pilocie sterowania.

Serwis

Moc nadawania
Godziny pracy

Czas czekania
Ustaw PIN

Wylacz PIN

punkt menu ,Wytgcz
PIN

e 4 Wycisng¢ dtugo (5 sekund) przycisk MENU

Na wyswietlaczu wyswietlane jest pytanie o
kod.

- 4 Wprowadzi¢ kod menu serwisowego.

Patrz ,Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.

Kod menu serwisowego: ,0055".
-> Wywotaé¢ punktu menu ,Wytgcz PIN.
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WYLACZANIE POZIOMOW PIN

sprawdzenie ,Wytgcz
PIN“

® Na wyswietlaczu wyswietlane jest pytanie o
"Wytacz PIN".

=» Potwierdzi¢ przyciskiem ENTER.
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USTAWIANIE TRYBU WYBORU
WOZKA | DZWIGNICY

Tu mozna ustawié¢, czy wybor wézka i dzwignicy
klawiszami przechylnymi ma by¢ wykonany
bezposrednio czy bezpiecznie.

Przy bezposrednim wybieraniu wozka i dzwignicy
przetgczanie wézkdw i dzwignic nastepuje przez
uzycie klawiszy przechylnych.

Przy bezpiecznym wybieraniu wézka i dzwignicy
przetaczanie wozkdéw i dzwignic nastepuje najpierw
przez wcisniecie i przytrzymanie klawiszy
przechylnych a nastepnie dodatkowo wcisniecie
klawisza ENTER.

W ten sposdb mozna zapobiec przypadkowemu
przetgczeniu wézkdw lub suwnic (np. przez
zaczepienie rekawicg).

WYWOLANIE PUNKTU MENU ,TRYB
WYBIERANIA®

Ten punkt menu mozna wywotaé przy wylogowanym
lub przy zalogowanym pilocie sterowania.

Serwis
Lacznose¢ radiowa
Moc nadawania
Godziny pracy

Tryh wybierania

CziJ; czekania
Ustaw PIN

punkt menu , Tryb
wybierania“

Wycisng¢ dtugo (5 sekund) przycisk MENU

Na wyswietlaczu wyswietlane jest pytanie o
kod.

4 Wprowadzi¢ kod menu serwisowego.

Patrz ,Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.

Kod menu serwisowego: ,0055".
-> Wywota¢ punkt menu ,Tryb wybierania®“.
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Ustawianie trybu wyboru wézka i dzwignicy

WYSWIETLANIE | USTAWIANIE
TRYBU WYBIERANIA

Serwis —_—
Tryb wybierania ————

v

)
=
T

Ustawiony ,tryb
wybierania“

® Na wyswietlaczu wyswietlane jest aktualne
ustawienie.

=» Ustawianie pozgdanej wartosci

W opcji ,bezposredni“ operator dzwignicy moze
przetgcza¢ dzwignice i wozki bezposrednio
klawiszami przechylnymi.

W opcji ,bezpieczny“ operator dzwignicy moze
przetaczac dzwignice i wézki klawiszami
przechylnymi (wcisng¢ i przytrzymac) a
nastepnie naciskajgc klawisz ENTER.

=>» Potwierdzi¢ przyciskiem ENTER.

Obstuga dzwignicy z dwoma wézkami patrz ,Obstuga
suwnicy z dwoma wézkami suwnicowymi* strona 64.

Obstuga dwéch dzwignic w trybie sterowania
tandemowego patrz ,Obstuga suwnic we wspdlinym
trybie Tandem" strona 69.
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USTAWIANIE ADRESU (POWIAZANIA
PILOTA STEROWANIA Z
ODBIORNIKIEM)

ZAGROZENIE DLA LUDZI
PRZEZ BLEDNIE USTAWIONY
ADRES!

Zmiana adresu w pilocie
sterowania powoduje utrate jego
powigzania z odbiornikiem i pilot
sterowania moze sterowac inng
dzwignica. Moze to doprowadzic¢
do wypadkow zwigzanych z praca
dzwignicy.

Upewni¢ sie, czy pilot sterowania
przypadkowo nie steruje
niewtasciwg suwnicg, np.
poinformowa¢ odnosnych
pracownikéw i zmieni¢ napisy na
pilocie sterowania i na suwnicy.

A STOSOWANIE ROZNYCH )

PILOTOW STEROWANIA MOZE
STANOWIC ZAGROZENIE DLA
LUDZzI!
Jezeli w pilocie sterowania innej
konstrukcji zostanie ustawiony
nowy adres, to moze sie zdarzyc,
ze wydawane w trakcie sterowania
polecenia nie bedg sie zgadzaty z
opisem na pilocie sterowania i
dzwignicy. Moze to doprowadzi¢
do wypadkow zwigzanych z pracg
dzwignicy.

Zamienne piloty sterowania muszg
byc¢ identyczne.

Tu mozna ustawi¢ adres odbiornika w pilocie
sterowania. Pilot sterowania i odbiornik muszg by¢
ustawione na ten sam adres, aby mogty sie ze sobg
komunikowac.

Adres odbiornika jest ustawiony na state i nie mozna
go zmieniac. W pilocie sterowania mozna ustawi¢ w
menu Service przyporzgdkowany adres odbiornika, z
ktérym pilot sterowania ma by¢ powigzany.
Odczytanie adresu na tabliczce znamionowej
odbiornika.

A zatem przy pomocy tego adresu ustawia sie, ktory
pilot sterowania i ktory odbiornik mogg ze sobg
komunikowa¢. Pilot sterowania i odbiornik moga ze
sobg komunikowac, gdy adres odbiornika zostanie
ustawiony w pilocie sterowania.
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Ustawianie adresu (powigzania pilota sterowania z odbiornikiem)

WYWOLANIE PUNKTU MENU
LADRES*

Ten punkt menu mozna wywotaé tylko przy
wylogowanym pilocie sterowania.

Serwis

tacznosé radiowa
Kanat

Zakres kanalow
Edycja kanatu

Adres

A Jiikacja

punkt menu ,Adres*
Wycisng¢ dtugo (5 sekund) przycisk MENU

Na wyswietlaczu wyswietlane jest pytanie o
kod.

Wprowadzi¢ kod menu serwisowego.
Patrz ,Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.

Kod menu serwisowego: ,0055".
Wywota¢ menu ,tacznos¢ radiowa®.

v

Wywotaé punkt menu ,Adres®.
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WYSWIETLANIE | USTAWIANIE
ADRESU

I Serwis
tacznosc radiowa
Adres

S

0066 |iyfe:]

v

Blok adresowy (tgcznie
8 znakow)

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest ustawiony
aktualnie adres.

Ustawi¢ nowy adres.

Wprowadzany adres moze sie sktadac z wielu
blokéw. Adres sktada sie z o$miu znakow.

Potwierdzi¢ wartos¢ klawiszem ENTER.

V¥

Wytaczyé¢ pilot sterowania, wyjg¢ na chwile
akumulatorki i ponownie je wiozy¢, wigczyé
pilot sterowania.

Ustawianie w tym menu jest mozliwe tyko w pilotach
sterowania, dla ktorych nie ma jeszcze zadnego wpisu
w Twojej liscie Multi-User. W pilotach sterowania z
funkcjg Multi-User nastepuje automatyczne
przeniesienie do listy Multi-User.

Patrz ,Tworzenie/dopasowanie listy Multi-User*
strona 106.

URUCHOMIENIE ZAPASOWEGO
PILOTA STEROWANIA

Pilot sterowania rezerwowy jest dostarczany do jednej
lub kilku dzwignic i moze by¢ wykorzystany w razie
uszkodzenia wtasciwego pilota sterowania.

Aby uruchomié¢ zapasowego pilota sterowania, nalezy

ustawi¢ w nim adres odbiornika uszkodzonego pilota
sterowania.
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Uruchomienie zapasowego pilota sterowania

STOSOWANIE ROZNYCH
PILOTOW STEROWANIA MOZE
STANOWIC ZAGROZENIE DLA
LUDzI!

Jezeli uszkodzony pilot sterowania
zostanie zastgpiony innym,
nieidentycznym pilotem, to moze sie
zdarzyc¢, ze wydawane w trakcie
sterowania polecenia nie bedg sie
zgadzaty z poleceniami
pokazywanymi na wyswietlaczu.
Moze to spowodowac wypadek
suwnicy oraz smier¢ lub obrazenia
ludzi.

Zamienne piloty sterowania muszg
by¢ identyczne.

Pilot sterowania musi zosta¢ wylogowany przed
uruchomieniem pilota zastgepczego.

->
-3

Wylogowa¢ uszkodzony pilot sterowania z
odbiornika.

Wylogowac¢ pilot sterowania z poziomu menu
lub klawiszem szybkiego dostepu. Patrz
~Wylgczanie i wylogowanie pilota sterowania“
strona 38.

Alternatywnie (np. gdy pilot sterowania jest
niedostepny) wytgczy¢ i ponownie wigczy¢
suwnice. Spowoduje to wytgczenie odbiornika i
automatyczne wylogowanie pilota sterowania.

Znalez¢ adres, ktéry byt ustawiony w pilocie
sterowania.

Lub odczyta¢ adres w punkcie menu
.Informacja“ uszkodzonego pilota sterowania.
Patrz ,Wyswietlanie informaciji o pilocie
sterowania“ strona 85.

Lub tez (np. jezeli pilot sterowania jest
niedostepny) odczytac¢ adres z tabliczki
znamionowej odbiornika.

Na pilocie sterowania rezerwowym ustawi¢
adres, jaki byt ustawiony na uszkodzonym
pilocie sterowania. Patrz ,Ustawianie adresu
(powigzania pilota sterowania z odbiornikiem)*
strona 98.

Wytgczy¢ pilot sterowania, wyjg¢ na chwile
akumulatorki i ponownie je wiozy¢, wigczyé
pilota sterowania.

Mozna teraz uzy¢ pilot sterowania rezerwowy.
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USTAWIANIE APLIKACJI PILOTA
STEROWANIA

Tu mozna ustawi¢ aplikacje pilota sterowania.

Aplikacja to numer przedstawiajacy rodzaj konstrukgciji i

okreslone warianty pilotéw sterowania. Ustawiona
aplikacja musi pasowaé do rodzaju konstrukcji pilota
sterowania a jednoczes$nie do potgczonego z nim
odbiornika.

Te warianty sg okreslone przez aplikacje:

— Rodzaj konstrukcji pilota sterowania (przycisk
ABURemote Button lub joystick)

— Wariant pilota sterowania (standardowy pilot
sterowania lub pilot sterowania z trzema
sterownikami joystick)

— Wariant sterownika joystick (sterownik
dwustopniowy lub proporcjonalny)

— Rodzaj konstrukcji odbiornika (odbiornik z
przekaznikiem lub odbiornik magistrali CAN).

Czasem moze byc¢ konieczne zmodyfikowanie
aplikaciji pilota sterowania, na przyktad, gdy pilot
sterowania, ktéry do tej pory wspotpracowat z
odbiornikiem z przekaznikiem ma by¢ wykorzystany
do wspétpracy z suwnicg z odbiornikiem magistrali
CAN.

Aktualnie ustawiona aplikacja jest wyswietlana w
punkcie menu ,Informacja“. Patrz ,Wyswietlanie
informaciji o pilocie sterowania“ strona 85.
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Ustawianie aplikacji pilota sterowania

WYWOLANIE PUNKTU MENU
LAPLIKACJA®

Ten punkt menu mozna wywotacé tylko przy
wylogowanym pilocie sterowania.

Serwis
tacznosc radiowa
Kanal

Zakres kanatow
Edycja kanatu

Adres

Aplikacja

Punkt menu
LAplikacja“
Wcisng¢ diugo (5 sekund) przycisk MENU.

Na wyswietlaczu wysSwietlane jest zapytanie o
kod.

Wprowadzi¢ kod menu Serwis.

Patrz ,Wprowadzanie kodu lub PIN“ strona 17.
Kod menu Serwis: ,0055%.

Wywota¢ menu ,tacznos¢ radiowa®.

v

Wywota¢ punkt menu ,Aplikacja“.

USTAWIANIE APLIKACJI

Serwis
tacznose¢ radiowa
Aplikacja

I
[
l
[
T

LAplikacja“

® Na wyswietlaczu wyswietlana jest ustawiona
aktualnie ,aplikacja.”

=>»  Ustawi¢ »aplikacje“.



Konserwacja | Otwieranie i zamykanie odbiornika

Aplikacje do odbiornika z przekaznikiem OTWIERANIE | ZAMYKANIE
Pilot sterowania ODBIORNIKA

g
._g Do napraw lub wymiany odbiornik trzeba otworzy¢.

s £

= z

= 2 NIEBEZPIECZENSTWO

2a% PORAZENIA ELEKTRYCZNEGO

|
Przycisk ABURemote 31 LUDZI! L. , . .

: W obudowie niektére czesci
A}BURele‘(Ote,ngﬁ"?tk z dwoma 31 znajdujg sie pod napigciem, ktore
Sterownikarmi, dwustopniowy moze spowodowaé porazenie
ABURemote Joystick z dwoma 32 elektryczne. Moze ono spowodowaé
sterownikami, proporcjonainy $mieré lub obrazenia ludzi.
ABURemote Joystick z frzema 31 Przed otwarciem wytaczy¢ odbiornik
sterownikami, dwustopniowy L.

lub catg dzwignice.
ABURemote Joystick z trzema 32
sterownikami, proporcjonalny
ABURemote Joystick z trzema 35
sterownikami joystick, dwustopniowy z W
lustrzanym kierunkiem jazdy O IERANIE OBUDOWY
ABURemote Joystick z trzema 36 . .
sterownikami joystick, proporcjonalny z gérne Klipsy
lustrzanym kierunkiem jazdy zamykajace pokrywa
W rzadkich przypadkach do pracy ze starszymi ]
odbiornikami trzeba ustawic inne aplikacje.
Aplikacje do odbiornika magistrali CAN
Pilot sterowania E‘
ks
ks
8 =
S E
2 £y
3 %
< O X
Przycisk ABURemote 31
ABURemote Joystick z dwoma 31 e |
sterownikami, dwustopniowy -> Wykreci¢ z pokrywy wkrety z tbem
soczewkowym (4x).
ABURemote Joystick z trzema 33 > i . . i
sterownikami, dwustopniowy Oba gorne klipsy zamykajgce popchng¢ lekko
na zewnatrz.
ABUReT(Ote.‘]OySt'Ck z dwloma 32 =» Jednoczesnie $ciggng¢ pokrywe w goérnej
sterownikami, proporcjonalny czesci obudowy.
ABURemote Joystick z trzema 34
sterownikami, proporcjonalny
ABURemote Joystick z 2 wozkami i 3 37
sterownikami joystick, dwustopniowy do
lustrzanego kierunku jazdy
ABURemote Joystick z 2 wozkami i 3 38
sterownikami joystick, proporcjonalny do
lustrzanego kierunku jazdy
=»  Potwierdzi¢ przyciskiem ENTER.
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dolne klipsy zamykajgce

=» Odchyli¢ pokrywe do dotu tak, aby byta
ustawiona prawie poziomo.

® Przy odchylaniu pokrywa automatycznie
wyjdzie z dolnych klipséw zamykajgcych.

-> Odtozy¢ pokrywe na bok.

ZAMYKANIE ODBIORNIKA

klipsy zamykajgce

pokrywa

Przytozy¢ pokrywe do wszystkich czterech
naroznikéw obudowy.

v ¥

Jednoczesnie zatrzasnag¢ pokrywe we
wszystkich czterech klipsach zamykajgcych.

-> Przykreci¢ pokrywe wkretami z tbem
soczewkowym M3,5x14.. 0,5 Nm
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WYMIANA ODBIORNIKA

W razie uszkodzenia odbiornik nalezy wymienié. W
razie potrzeby wymiany odbiornika mozna $ciggng¢
przewdd przytgczeniowy z odbiornika. Dzieki temu nie
trzeba przektadac przewodu przytgczeniowego ze
skrzynki stycznikdw do odbiornika.

Do napraw lub wymiany odbiornik trzeba otworzy¢.

NIEBEZPIECZENSTWO
PORAZENIA ELEKTRYCZNEGO
LuUDZzI!

W obudowie niektére czesci
znajdujg sie pod napieciem, ktore
moze spowodowac porazenie
elektryczne. Moze ono spowodowac
Smier¢ lub obrazenia ludzi.

Przed otwarciem wytaczy¢ odbiornik
lub catg dzwignice.

DEMONTAZ STAREGO ODBIORNIKA

-> Otworzy¢ pokrywe. Patrz ,Otwieranie
obudowy" strona 101.

Wyciggnaé przepust kablowy przewodu
przytaczeniowego z obudowy.

Sciggnaé zlgczki przewodu przytgczeniowego z
odbiornika.

L 20 7

Poluzowa¢ patgk gwintowany na odbiorniku i
$ciggna¢ odbiornik.



MONTAZ NOWEGO ODBIORNIKA

patgk gwintowany

ptyta

Odbiornik
Przytrzymac odbiornik przy pionowej rurze
kwadratowe;.
Na gorze i na dole przetozy¢ przez obudowe
patgk gwintowany.
Od tytu zatozy¢ na patgki gwintowane po jednej
ptytce.

e 4 Pataki gwintowane przykreci¢ nakretkami
zebrowanymi M8 (2 szt. na kazdy patgk
gwintowany). 15 Nm.
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PODtLACZANIE ODBIORNIKA

ztgczki
-> Ztgczki przewodu przytgczeniowego zatozy¢ na
listwy kotkowe ptytki drukowane;.

Ztgczki i listwy kotkowe majg kotki kodujace.
Zapobiega to zamianie ztgczek.

przepust kablowy
(jako odcigg)

Obudowa

Przepust kablowy

(jako uszczelka)
Wsung¢ przewdd przytgczeniowy z obydwoma
przepustami kablowymi w obudowe.

Krawedzie gumowe przepustu kablowego
(uszczelka) wsung¢ tak, aby gtadko przylegaty
do obudowy od wewnatrz i od zewnatrz.

Wsung¢ przepust kablowy (odcigg) wg rysunku
w obudowe.

Zamkna¢ pokrywe. Patrz ,Zamykanie
odbiornika“ strona 102.
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USTAWIANIE ADRESU W
ODBIORNIKU

Aby uruchomi¢ zapasowy pilot sterowania, na pilocie
sterowania (pilotach sterowania), ktére majg sterowaé
suwnicg z nowym odbiornikiem nalezy ustawi¢ adres
nowego odbiornika.

->» Odczyta¢ adres odbiornika rezerwowego na
tabliczce znamionowej odbiornika.
>

Ustawi¢ adres w pilocie sterowania. Patrz
,Ustawianie adresu (powigzania pilota
sterowania z odbiornikiem)* strona 98.

-> Wytgczyé pilot sterowania, wyja¢ na chwile
akumulatorki i ponownie je wiozy¢, wigczyé

pilot sterowania.

SPAWANIE NA DZWIGNICY

Podczas spawania na dzwignicy odbiornik moze
zostaé uszkodzony przez wysokie napiecie spawarki.

Sciggnaé przewdd przytaczeniowy z odbiornika.
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USTAWIANIE | WYBIERANIE TRYBU
MULTI-USER

ABURemote moze by¢ wykorzystany w trybie Multi-
User (opcja). Przy tym jeden pilot sterowania moze
by¢ zalogowany do wielu suwnic. Umozliwia to
stworzenie koncepcji obstugi wielu suwnic. Jedna
suwnica moze by¢ sterowana z wielu pilotow
sterowania a jeden pilot sterowania moze sterowac
wieloma suwnicami. Dzieki temu jeden pilot
sterowania moze np. by¢ wykorzystany jako pilot
zastepczy, gdy wiasciwy pilot jest uszkodzony.

Pozadana suwnica moze by¢ wybrana przy logowaniu
z listy wyboru na podstawie jej numeru suwnicy.

USTAWIANIE NUMERU PILOTA
STEROWANIA | NUMERU DZWIGNICY

Mozna tu ustawi¢ numer pilota sterowania i dzwignicy.
Stuza one do identyfikaciji i jednoznacznego
przypisania dzwignicy i pilota sterowania.

Numer pilota sterowania i numer suwnicy sg
wyswietlane w trybie pracy ,Standby“ a numer
suwnicy jest wyswietlany w trybie pracy ,Normalny“ w
prawym gérnym rogu. Dodatkowo w pilotach
sterowania numer suwnicy w systemie Multi-User
moze by¢ wykorzystany przy logowaniu do wybrania
pozadanej suwnicy.

— Numer pilota sterowania i numer suwnicy sg
wyswietlane w trybie pracy ,Standby*.

— W trybie pracy ,Normal“ numer suwnicy jest
wys$wietlany w prawym goérnym rogu i
wykorzystywany przy logowaniu w trybie Multi-
User do wybierania pozgdanej suwnicy.

— Numer pilota sterowania i numer dzwignicy
mozna umiesci¢ w postaci naklejek na pilocie
sterowania i dzwignicy. Specjalne naklejki sg
dostepne w firmie ABUS. Patrz ,Serwis ABUS*
strona 113.

Nalezy jednak pamieta¢, ze jednoznaczne
przyporzadkowanie na podstawie numeru
pilota sterowania i numeru suwnicy jest juz
niemozliwe, poniewaz pilot w trybie Multi-User
moze by¢ potaczony z wieloma suwnicami.
Wybér suwnicy odbywa sie w menu pilota
sterowania.



Wywotanie punktu menu ,Numer pilota
sterowania“:

Menu gtéwne

Ustawienia
Akumulator

Numer nadajnika

—

05 fietl.wyswiet

punkt menu ,Numer pilota
sterowania“

Wywotaé menu ,Ustawienia“.
Wprowadzi¢ kod dla menu ,Ustawienia“.
Kod menu to ,0005".

Wywota¢ punkt menu ,Numer pilota
sterowania“.

vV

Ustawianie numeru pilota sterowania:

Menu gtéwne
Ustawienia
Numer nadajnika

Aktualny ,numer pilota sterowania“

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest aktualny
numer pilota sterowania.

Ustawi¢ pozgdany numer pilota sterowania
klawiszami kierunkowymi.

Potwierdzi¢ przyciskiem ENTER.

o ¥ ¥

Przyciskiem MENU wywota¢ menu gtéwne.

Numer pilota sterowania zostanie zapisany.

Konserwacja
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Ustawianie i wybieranie trybu Multi-User

Wywota¢ punkt menu ,Numer suwnicy®.

v

Menu giéwne

Ustawienia
Akumulator

Numer nadajnika
[]
!ta dby

Osg[ietl.wyswiet

v

punkt menu ,Numer
dzwignicy*
Przyciskiem MENU wywota¢ menu gtéwne.
Wywotaé menu ,Ustawienia“.
Wywotaé punkt menu ,Numer dzwignicy"“.

Ten punkt menu mozna wywotacé tylko przy
zalogowanym pilocie sterowania.

Ustawianie numeru suwnicy:

Menu gtéwne
Ustawienia
Numer dzwigu

—

—

aktualny numer
dzwignicy

Na wyswietlaczu wyswietlany jest aktualny
numer dzwignicy.

Ustawi¢ pozgdany numer suwnicy klawiszami
kierunkowymi.

Potwierdzi¢ przyciskiem ENTER.
Numer dzwignicy zostanie zapisany.
Potwierdzi¢ przyciskiem ENTER.

Wylogowac i ponownie zalogowac pilot
sterowania.

Zostanie wyswietlony komunikat ,Odbiornik:
numer zostat zmieniony*.
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TWORZENIE/DOPASOWANIE LISTY
MULTI-USER

Aby mdc zalogowac pilota sterowania w réznych
odbiornikach, nalezy najpierw utworzy¢ w pilocie
sterowania liste odbiornikéw, do ktérych pilot
sterowania moze sie logowaé. Lista ta musi by¢
utworzona we wszystkich pilotach sterowania, ktére
maja by¢ wykorzystane w trybie Multi-User

Jezeli zostata utworzona lista Multi-User, operator jest
kierowany automatycznie z punktu menu ,Adres* do
punktu menu ,Multi-User. Punkt menu ,Adres" staje
sie nieaktywny.

Wycisng¢ dtugo (5 sekund) przycisk MENU

o ¥

Na wyswietlaczu wyswietlane jest pytanie o
kod.

Wprowadzi¢ kod menu serwisowego.

Kod menu serwisowego: ,0055".

v ¥

Wybra¢ punkt menu ,Multi-User®.

Ten punkt menu mozna wywotaé tylko przy
wylogowanym pilocie sterowania.

ZAGROZENIE PRZEZ BLEDNIE
USTAWIONY ADRES!

Jezeli w pilocie sterowania
zostanie wybrane wiele adresow,
pilot traci jednoznaczne
przyporzgdkowanie do odbiornika i
mozna nim sterowac wieloma
suwnicami. Jezeli prawidiowe
przyporzgdkowanie pilota
sterowania do odbiornika nie
zostanie sprawdzone, moze dojs¢
do wypadkow z suwnicami, jezeli
przypadkowo zostanie
wysterowana suwnica inna niz
zamierzona.

Upewni¢ sie i sprawdzi¢, czy
pilotem sterowania przypadkowo
nie zostata wybrana i jest
sterowana niewtasciwa suwnica.
Poinformowaé¢ odnosnych
pracownikéw i przeszkoli¢ ich w
zakresie uzywania trybu Multi-
User.

Ustawianie i wybieranie trybu Multi-User
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Numer suwnicy  Adres

Serwis
tacznosé (Jdiowa

FS

& [] 01 0066 FFFF

[
I
[
)
T

mmy | | |

Linia Aktywnosc

Na wyswietlaczu wyswietlana jest linia listy
Multi-User.

Linia: lista Multi-User jest wyswietlana w oknie
w formie linii. Jest to numer aktualnie
wyswietlane;j linii listy. Pierwsza linia ma numer
,00".

Aktywnos¢: pozycja ,,Aktywnosc” umozliwia
uaktywnianie linii(wypetniony kwadrat) i jej
deaktywacje (pusty kwadrat).

Numer suwnicy: tu wyswietlany jest numer
suwnicy dla aktualnie wyswietlanej linii. Na
podstawie numeru suwnicy wybiera sie pdzniej
przy logowaniu suwnice, do ktérej ma byc¢
zalogowany pilot sterowania.

Adres: tu wyswietlany jest adres odbiornika, do
ktérego ma by¢ zalogowany pilot sterowania.

Klawiszami kierunkowymi PRAWO/LEWO
ustawi¢ kursor na wartos¢ dla linii.

Klawiszami kierunkowymi GORA/DOL. wybraé
linie, ktéra ma by¢ edytowana.
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Zostanie wyswietlony numer suwnicy i ad res
odnosnych linii listy Multi-User.

Jezeli w wybranej linii nie ma jeszcze zadnego
wpisu, zamiast numeru wyswietlane sg znaki

Klawiszami kierunkowymi PRAWO/LEWO

ustawi¢ kursor na warto$¢ dla numeru suwnicy.

Klawiszami kierunkowymi GORA/DOL. ustawié¢
numer suwnicy.

Ustawiony tu numer suwnicy jest wyswietlany
na liscie suwnic podczas logowania i pomaga
operatorowi w wybraniu pozgdanej suwnicy.

Ten numer suwnicy powinien by¢ identyczny z
numerem suwnicy zapisanym w odnosnym
odbiorniku. Jezeli numer suwnicy, zapisany tu
na liscie Multi-User, z numerem suwnicy
ustawionym w odbiorniku, numer suwnicy
zostanie automatycznie nadpisany na liscie
Multi-User przy pierwszym logowaniu.

Dlatego nie wolno zmienia¢ w tym miejscu
numeru suwnicy. Zmiana numeru suwnicy
patrz ,Ustawianie numeru pilota sterowania i
numeru dzwignicy“ strona 80.

Klawiszami kierunkowymi PRAWO/LEWO
ustawi¢ kursor na wartosc¢ dla adresu.

Klawiszami kierunkowymi GORA/DOL. ustawi¢
adres.

Ustawiony tu adres jest miarodajny dla
potgczenia radiowego miedzy pilotem
sterowania i odbiornikiem. Ustawiony tu adres
odbiornika jest pdzniej wykorzystywany do
logowania. Odpowiedni adres mozna znalez¢
na tabliczce znamionowej odnosnego
odbiornika.

Potwierdzi¢ przyciskiem ENTER.

Lista Multi-User zostanie zapisana.
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LOGOWANIE PILOTA STEROWANIA

W niektdrych sytuacjach pilot sterowania nie loguje sie
ponownie automatycznie w odbiorniku.

W momencie wytgczania pilot sterowania nie
byt zalogowany.

Suwnica nie jest w zasiegu pilota sterowania.
Suwnice w miedzyczasie wytgczono.

Do dzwignicy jest zalogowany inny pilot
sterowania.

Pilot sterowania zostat wczesniej recznie
wylogowany.

Wczesniej zostato przerwane reczne
logowanie.

Jezeli pilot sterowania nie loguje sie
ponownie automatycznie

I
ABUS

Nie zalogowany

i 6 FTALm (il

przycisk szybkiego dostepu ,Login*®
Albo:

Nacisng¢ klawisz szybkiego dostepu ,Login®
(zamknieta ktodka).

Albo:
Przyciskiem MENU wywota¢ menu gtéwne,
Wywotaé menu "Obstuga dzwigu".

Wywotaé punkt menu ,Login®.

Jezeli pilot sterowania lub funkcja sg
zabezpieczone kodem PIN: na wyswietlaczu
ukazuje sie okno ,Wprowadz PIN*.

Wprowadz PIN. Patrz ,Wprowadzanie kodu lub
PIN“ strona 17.
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Jezeli funkcja Multi-User jest uaktywniona w
pilocie sterowania (wiecej niz jeden adres
zostat wpisany na liste Multi-User):

Jezeli w pilocie sterowania jest uaktywniona funkcja
Multi-User, wyswietlana jest lista numeréw suwnic.
Pilot moze zosta¢ zalogowany do suwnic o
wys$wietlonych numerach.

Numery suwnic

Wyswietlana jest lista numeréw suwnic.

Pilot moze zosta¢ zalogowany do suwnic o
wys$wietlonych tu numerach.

Klawiszami kierunkowymi mozna wybraé
pozgdany numer suwnicy, do ktérej ma zostaé
zalogowany pilot sterowania.

Aby umozliwi¢ jednoznaczny wybor suwnic,
nalezy zwrdci¢ uwage na ustawienie
sensownych numeréw suwnic i odpowiednio
oznakowac suwnice.

Nacisng¢ przycisk ENTER.

Pilot sterowania zaloguje sie w odbiorniku.
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Ve

*..

=TT

dopuszczenie
Na wyswietlaczu wySwietlane jest ,Dopuszcz.”.

Woecisngc i puscic klawisz przechylny
KLAKSON.

Na dzwignicy stycha¢ sygnat dzwigkowy.
Suwnica jest gotowa do pracy.

Wyswietlony numer suwnicy poréwnac na
wyswietlaczu z numerem suwnicy pozadanej
suwnicy.
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WYLOGOWANIE PILOTA
STEROWANIA

Aby mozna byto zalogowa¢ do suwnicy innego pilota
sterowania, najpierw trzeba wylogowac recznie z tej
suwnicy zalogowany poprzednio pilot sterowania.

Po zalogowaniu pilota sterowania do suwnicy dostep
do tej suwnicy jest zablokowany dla wszystkich
pozostatych pilotéw, takze gdy potgczony pilot
sterowania zostanie przetgczony na tryb Standby lub
wytgczony. Aby méc zalogowaé sie do tej suwnicy z
innego pilota sterowania, trzeba albo recznie
wylogowac¢ ostatniego potgczonego z suwnicg pilota
sterowania albo zrestartowaé suwnice.

Normainy — R0z ||

0
:
| 6,082t |
T FARrmEEaGS [

klawisz szybkiego
dostepu ,Logout”

Albo:

Nacisna¢ klawisz szybkiego dostepu ,Logout”
(otwarta kiédka).

Albo:

Przyciskiem MENU wywota¢ menu gtéwne,
Wywotaé menu "Obstuga dzwigu".
Wywotaj punkt menu ,Logout®.

® Pilot sterowania wyloguje sig z dzwignicy i
przetgczy sie na tryb pracy ,Nie zalogowany*.

® Ten pilot sterowania moze teraz zostaé
zalogowany do innej suwnicy werden a do tej
suwnicy moze zosta¢ zalogowany inny pilot
sterowania.

® Sterowanie tandemowe: teraz inny pilot
sterowania moze przejaé kontrole nad tg
suwnicg w trybie sterowania tandemowego.
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USUWANIE BLEDOW W
STEROWNIKU ABUREMOTE

Jezeli dzwignica ze sterownikiem ABURemote nie
dziata lub dziata niezgodnie z oczekiwaniem,
przyczyng moze by¢ zaktdcenie sterownika
ABURemote.

RESETOWANIE PO ZAKLOCENIU

Zaleznie od btedu moze by¢ konieczne zresetowanie
pilota sterowania i odbiornika réznymi metodami:

W razie zakiécen pilota sterowania

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest komunikat.
=>» Potwierdzi¢ przyciskiem ,,OK*.

W razie powaznych btedow w pilocie
sterowania
® Na wyswietlaczu wyswietlany jest komunikat.
Nie ma przycisku.

>

Wytgczyé¢ pilot sterowania wytgcznikiem,
ponownie wigczyc¢ i zalogowac.

Jezeli btgd nie zostat usuniety: skontaktowac
sie z serwisem firmy ABUS. Siehe Serwis
ABUS" Seite 113.

W razie btedéw w odbiorniku

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest komunikat,
zaczynajgcy sie od stowa ,,Odbiornik*.
>

>

® Na wyswietlaczu ukaze sie komunikat 101
+Przerwane potgczenie z odbiornikiem*.

Wytgczy¢ wytacznik zasilania sieciowego
dzwignicy.
Poczekaj co najmniej 60 sekund.

Wiaczy¢ dzwignice przy pomocy wytgcznika
zasilania sieciowego.

v o

Pilot sterowania zalogowac.

Jezeli btgd nie zostat usuniety: skontaktowac
sie z serwisem firmy ABUS. Siehe Serwis
ABUS* Seite 113.
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KODY BLEDOW ABUREMOTE

W razie zakidcen sterownika ABURemote
kod btedu

Nadaijnik:
Powazny blad

001

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest komunikat,
zaczynajacy sie od kodu btedu.

W razie zakiécen w systemie LIS-SV

Normary — J02 T

1
]
I
1
T

kod btedu LIS

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest btad LIS-SV
w miejscu, w ktérym normalnie jest
wys$wietlane obcigzenie.

Patrz podrecznik produktu: "System
wskaznikowy obcigzenia LIS-SV".
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Usuwanie btedéw w sterowniku ABURemote

Kod Btad Mozliwa przyczyna Sposob usuniecia
Nie mozna wigczy¢ pilota Roztadowane akumulatory. Natadowa¢ akumulatory. Patrz
sterowania. LJadowanie akumulatorow*
strona 41.
Brak akumulatoréw. Wiozy¢ natadowane akumulatory.
Patrz ,Zaktadanie akumulatorow*
strona 30.
Uszkodzony wytgcznik. Skontaktowac sie z serwisem
ABUS. Patrz ,Serwis ABUS*
strona 113.
Pilot sterowania nie loguje sie  Wyjs¢ z sekcji Zakres Powréci¢ do sekcji Zakres
(na wyswietlaczu nie jest nadawania/odbioru. nadawania/odbioru i ponownie
wyswietlany zaden zalogowac.
komunikat).
Odbiornik zostat wytgczony. Ponownie wigczyc pilota
sterowania.
Zaktdcenia radiowe Zidentyfikowac i wyeliminowac¢
zrodto zaktdcen.
Zmieni¢ kanat radiowy. Patrz
»Zmiana kanatu radiowego*“
strona 35.
Do dzwignicy pracujgcej w trybie Wylogowa¢ drugiego pilota
tandemowym jest zalogowany inny sterowania z trybu sterowania
pilot sterowania. tandemowego. Patrz ,Obstuga
suwnic we wspolinym trybie
Tandem*“ strona 69.
207  ,Odbiornik: uszko- dzony Przekaznik funkcji zatrzymania Wytaczy¢ i wikgczy¢ dzwignice.
208  Przekaznik awaryjnego uszkodzony. Jezeli ponownie zostanie
209 WYL AWARYJNEGO* wyswietlony btad, skontaktowacé
sie z serwisem firmy ABUS. Patrz
210 .Serwis ABUS* strona 113.
Przekaznik funkcji zatrzymania Usung¢ przyczyne zadziatania
awaryjnego nie wigcza sie mimo ze  stycznika gtdwnego w dzwignicy.
odbiornik przesterowuje sygnat (np.
wskutek zadziatania wytgcznika
granicznego podnoszenia w
mechanizmie podnoszenia).
105  ,Wigczajgc nie wciskac Podczas wtgczania zostat Woeisng¢ klawisz ENTER, pusci¢
zadnych przyciskow* uaktywniony sterownik joystick lub wszystkie sterowniki joystick i
klawisz przechylny. klawisze przechylne, ponownie
wigczyc.
Uszkodzony sterownik joystick lub Skontaktowac sie z serwisem
klawisz przechyliny. ABUS. Patrz ,Serwis ABUS*
strona 113.
101 ,Przerwane potaczenie z Odbiornik zostat wytgczony. Ponownie wigczy¢ pilota

odbiornikiem*

sterowania.

Zaktocenia radiowe

Zidentyfikowac i wyeliminowac¢
zrodto zaktdcen.

Zmieni¢ kanat radiowy. Patrz
»Zmiana kanatu radiowego*“
strona 35.

Ustawiona btedna aplikacja.

Ustawi¢ aplikacje. Patrz
LUstawianie aplikacji pilota
sterowania“ strona 100.
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KODY INFORMACYJNE STEROWNIKA
ABUREMOTE

W razie komunikatow sterownika
ABURemote

kod informacyjny

Akumulator

prawie pusty

® Na wyswietlaczu wyswietlany jest komunikat z
kodem informacyjnym.

Kod Informacja Przyczyna Wymagane dziatanie

7 +Akumulator prawie pusty* Akumulatory sg prawie catkowicie Wymieni¢ akumulatory. Patrz
roztadowane. 1Zakladanie akumulatoréw*

strona 30.

8 .Btedny kod* Wprowadzony kod jest Wocisnag¢ klawisz ENTER,
nieprawidtowy. ponownie wprowadzi¢ kod.

9 ~5zukaj wolnego kanatu Zostat wcisniety przycisk Poczekac, az pilot sterowania

radiowego..." PRZELACZENIE KANALU. znajdzie nowy wolny kanat

radiowy.
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SERWIS ABUS

' TYLKO W NIEMCZECH

2> Jezeli sg znane, mie¢ przygotowany numer
produktu, numer seryjny i numer klienta.

=» Zatelefonowaé do centrali serwisowe;j
ABUS:

— Telefon: 02261-37-237

=>» Poza normalnymi godzinami pracy prosze
zostawi¢ wiadomos¢ na automatycznej
sekretarce.

® Serwis ABUS w krétkim czasie oddzwoni.

=>» W razie potrzeby przestac opis problemu
telefaksem lub e-mailem:

— Telefaks: 02261-37-265

— E-mail: service@abus-kransysteme.de

TYLKO POZA NIEMCAMI

=» Skontaktowaé sie z filig ABUS lub lokalnym
partnerem serwisujgcym suwnice.

Informacje o danych i partnerach
kontaktowych oraz o ich dostepnosci mozna
uzyskac w filii ABUS lub u lokalnego
partnera serwisujgcego suwnice.
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DEKLARACJA WLACZENIA

Niniejsza deklaracja jest deklaracjg montazowg w rozumieniu Dyrektywy Maszynowej, Zatgcznik Il 1B, jezeli sterownik
ABURemote ma by¢ zabudowany lub dobudowany w dzwignicy. Uruchomienie dzwignicy jest wowczas zabronione do
momentu stwierdzenia, ze urzadzenie dzwignicowe, w ktére sterownik ABURemote ma zosta¢ wbudowany, w catosci
odpowiada przepisom powotanej wczesniej dyrektywy WE w sprawie rynku wewnetrznego w brzmieniu
obowigzujgcym w dniu wystawienia deklaracji. Jezeli sterownik ABURemote jest dostarczany razem z kompletnym
urzgdzeniem dzwignicowym, obowigzuje deklaracja zgodnosci dla urzgdzenia dzwignicowego. Niniejsza deklaracja
montazowa jest wowczas bez znaczenia.

HerstellerProducent ABUS Kransysteme GmbH
Sonnenweg 1

D — 51647 Gummersbach

Produkt Sterownik radiowy ABUS ABURemote Joystick

w wykonaniu seryjnym

Rok produkcji
Numer zlecenia

Petnomocnik ds. kompletaciji
specjalnej dokumentacji technicznej

Od 2012

Patrz strona tytutowa

Daniel Isenbeck

Kierownik Dziatu Techniki i Rozwoju
ABUS Kransysteme GmbH

Sonnenweg 1

D-51647 Gummersbach

Niniejszym deklarujemy, ze 2006/42/WE Maszyny

wymieniony wyzej produkt jest 2014/35/UE Niskie napigcie

zgodny z przepisami podanych obok 2014/35/UE Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna
dyrektyw rynku wewnetrznego w 2014/53/WE Dyrektywa w sprawie urzadzen radiowych
brzmieniu obowigzujgcym dniu

wystawienia deklaracji.

W szczegolnosci zostaty EN 13849-1 Bezpieczenstwo maszyn

zastosowane ponizsze normy EN 13557 Dzwignice — elementy nastawcze i stany
zharmonizowane oraz normy i wysterowania

specyfikacje i normy EN 60204-32 Wyposazenie elektryczne maszyn, dzwignic
wspotobowigzujgce. EN 61000-6-4  Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna, emisja zakiécen

EN 61000-6-2  Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna, odpornos¢ na
zaktocenia

EN 60529 Rodzaje ochrony obudowg (kod IP)

EN 300220-2 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna i problematyka
widma radiowego (ERM) — urzadzenia radiowe
matego zasiegu (SRD)

EN 301489-3 Electromagnetic compatibility and Radio spectrum

Dotaczona jest kompletna dokumentacja techniczna.

Matters (ERM) — Electromagnetic Compatibility (EMC)
standard for radio equipment and services

Odpowiednie instrukcje obstugi sg dotgczone w jezyku kraju uzytkownika.

Zobowigzujemy sie do udostepniania przez nasz dziat ,Dokumentacja T“ specjalnej dokumentacji niekompletnej
maszyny organom nadzoru rynku na ich uzasadnione zadanie.

Gummersbach, 23 kwietnia 2026
Kierownik Dziatu Rozwoju Elektroniki

W D

Podpis osoby upowaznionej

Tres¢ niniejszej deklaraciji jest zgodna z wymaganiami EN ISO 17050.

Spodtka ABUS Kransysteme GmbH posiada system zarzadzania jakoscig zgodny z DIN EN 1SO 9001.
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ABUS Kransysteme GmbH
Sonnenweg 1

D — 51647 Gummersbach
Tel. 0049 — 2261 — 37-0
Faks. 0049 — 2261 — 37-247
info@abus-kransysteme.de

Przekazywanie oraz powielanie tego dokumentu, jego wykorzystywanie i
udostepnianie jego tresci jest niedozwolone, chyba ze zostata wyraznie udzielona
zgoda. Naruszenie tej zasady zobowigzuje do odszkodowania. Wszystkie prawa
zwigzane z ewentualnym udzieleniem patentu lub zarejestrowaniem wzoru
uzytkowego zastrzezone.

AN 120296PL005
2026-04-23
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