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ABUCONTROL: ERILAISET MUUNNELMAT

Tama tuotekasikirja koskee erilaisia ABUControl-ohjauksella varustettujen nosturien muunnelmia. Kuvatut tydvaiheet
ja tekniset tiedot vaihtelevat nosturin muunnelman mukaan. Taman tuotekasikirjan ne alueet, jotka eivat koske kaikkia
nostureita, vaan patevat ainoastaan tietyissa oloissa, on kehystetty viivoitettuun laatikkoon. Taman laatikon alussa
ilmoitetaan, mita mallia kyseinen luku koskee.

Jos tyévaihe on kuvattu vinoviivoitetussa laatikossa:

ﬂ Lue katkoviivoin kehystetyn osion alusta, mita mallimuunnelmaa kyseinen osio koskee.
»¥  Paina sivu mieleen ja selaa kyseiselle alkusivulle.
| Selvita kuvien perusteella, mistd nosturin muunnelmasta on kulloinkin kyse.

e 4 Palaa asiaankuuluvaan katkoviivoilla kehystettyyn osioon ja hae sieltéd seuraavia tyévaiheita koskevat ohjeet.

e 4 Nosturin mallimuunnelma voidaan selvittdd myds toimituskokonaisuuden tai suunnitteluasiakirjojen perusteella.

VAIHTEISTON RAJAKATKAISIJAT JA ABSOLUUTTIKULMA-ANTURIT
(MALLIMUUNNELMA)

Vaihteiston rajakatkaisija "GPK" ABUSin vaihteiston rajakatkaisija "GGS"
Jja absoluuttikulma-anturi "Kiibler" Jja absoluuttikulma-anturi "AWG"
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TAMA LUKU KOSKEE JOKAISTA, JOKA TYOSKENTELEE NOSTURIA
KAYTTAEN, NOSTURIN PARISSA TAI NOSTURIN LAHEISYYDESSA.

ALUKSI

TAMAN TUOTEKASIKIRJAN KAYTTO

TUOTEKASIKIRJAA KOSKEVIA
OHJEITA

Tassa tuotekasikirjassa kaytetaan seuraavia
symboleita:

HENKILOVAHINKOJEN VAARA!
Tama varoitus koskee henkiloille
aiheutuvia vaaroja.

SAHKOISKUVAARA!

Tama varoitus koskee henkildille
sahkdlaitteiden ja sahkon
virheellisesta kasittelysta aiheutuvia
vaaroja.

Lue tuotekasikirja huolellisesti 1api ennen tyéskentelyn
aloittamista. Noudata aina myds lisdvarusteiden ja
yksittéisten komponenttien tuotekasikirjoja.

Sailyta tuotekasikirjaa sen jalkeen nosturin lahettyvilla.
Oppaan on oltava kaikkien nosturilla tai sen luona
tydskentelevien henkildiden saatavilla.

Tuotekasikirja on luovutettava aina nosturin mukana,
jos nosturi myydaan, vuokrataan tms.

MAARAYSTEN MUKAINEN KAYTTO

KUORMAN PUTOAMINEN
AIHEUTTAA VAARAN!
Tama varoitus koskee
vaaratilanteita, jotka voivat aiheuttaa
kuorman putoamisen.

+ VAURIOITA KOSKEVA OHJE!
Tama muistutus koskee tilanteita,
joissa jokin osa voi vaurioitua.

4 Tama merkki ilmaisee toimintaohjeen, joka
kehottaa suorittamaan maaratyn tydvaiheen.

® Tama merkki iimaisee toiminnan tuloksen ja
kuvaa laitteella tapahtuvat asiat.

— Tata merkkia kaytetaan luetelmissa.

VAIN...

Katkoviivoin kehystetty osio koskee vain maarattyja
tyyppeja, versioita tai optioita. Kappaleen sisallon
soveltamisala on ilmoitettu osion otsikossa
"Vain...".

ABUControl on moduulirakenteinen nosturiohjaus,
joka perustuu ohjelmoitavaan keskuslogiikkaan (PLC)
ja erilaisiin CAN-vaylalaitteisiin, jotka ovat keskenaan
yhteydessa CAN-vaylaverkon kautta. Sita kaytetaan
yhdella tai useammalla kulkuvaunulla varustetun
ABUS-siltanosturin ohjaamiseen ABURemote-radio-
ohjauksella tai ABUCommander riippuohjaimella.

— ABUControl on moduulirakenteinen keskenaan
verkotettu nosturiohjaus. Kaikki ABUControlin
osat on sovitettu ja sdadetty vastaamaan
toisiaan. Yksittaisten CAN-vaylalaitteiden tai
muiden komponenttien korvaamiseen saa
kayttda ainoastaan rakenteeltaan samanlaisia
alkuperaisvaraosia.

— ABUControlin saa ottaa kaytt66n vain tehtaalla
asetetuilla ABUS-kohtaisilla asetuksilla.

— ABUControlissa saa kayttaa vain ABUS-
siltanostureissa. Ala liita sita vieraisiin
tuotteisiin.

— Ainoastaan pateva henkildstd saa suorittaa
asetuksia KranOS-jarjestelmassa.
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MAARAYKSET

Laitteisto on valmistettu ja tarkastettu eurooppalaisten
standardien, sdantéjen ja maaraysten mukaan.
Suunnittelussa ja valmistuksessa sovelletut
periaatteet on mainittu
vaatimustenmukaisuusvakuutuksessa tai
littAmisvakuutuksessa. Naita periaatteita tulee
noudattaa myos asennuksen, kayton, tarkastuksen ja
kunnossapidon yhteydessa. Tama patee myos
voimassa olevien tyoéturvallisuusmaaraysten suhteen.

VIRHEVASTUU

HENKILOVAHINKOJEN VAARA!
Maaraysten noudattamatta
jattaminen voi johtaa kuolemaan tai
vakavaan onnettomuuteen.

Turvallinen tyéskentely vaatii
huolellisen perehdyttamisen tahan
tuotekasikirjaan ja maarayksiin.

Yksittdisessa tapauksessa sovellettavat maaraykset
riippuvat paljolti nosturin kayttétavasta ja
maakohtaisista maarayksista. Ota selvaa
sovellettavista ja voimassa olevista maarayksista
tybturvallisuusmaaraykset mukaan luettuina ja
noudata kyseisia maarayksia! Katso myos
vaatimustenmukaisuusvakuutus tai liittdmisvakuutus.

— ABUS ei vastaa vahingoista, jotka johtuvat
virheellisesta kaytosta, henkiloston
puutteellisesta koulutuksesta, virheellisesti
suoritetuista tyétehtavistd samoin kuin nosturiin
tai nosturin komponentteihin ilman ABUSIn
lupaa tehdyista rakenteellisista tai muunlaisista
muutoksista.

— Valmistajan virhevastuuseen ei voi enaa
vedota, jos rakenneosiin tehdaan omavaltaisia
muutoksia, jos nosturin tai nosturin
komponenttien asennus, kaytto tai huoltaminen
tapahtuu tuotekasikirjan kuvauksista
poikkeavasti tai jos nosturissa tai nosturin
komponenteissa kaytetdan muita kuin ABUS-
alkuperaisvaraosia.

— Nosturia tai nosturin komponentteja voi kayttaa
turvallisesti vain, jos nosturin tai nosturin
komponenttien yhteydessa kaytetdan ABUS-
alkuperaisvaraosia.

TURVALLISUUSOHJEITA

Noudata naita ohjeita nosturin turvallisen kayton
takaamiseksi. Erityiset vaaratilanneohjeet 16ytyvat
luvusta, johon ndma vaaratilanteet liittyvat.

— Nosturin ohjauksessa ja kulkuvaunun
ohjauksessa on myo6s hatapysaytyspainikkeen
painamisen jalkeen korkeita jannitteitd, jotka
voivat johtaa kuolemaan.

— Irrota nosturin verkkojohto ja odota ennen téita
vahintdan 15 minuuttia, etta jannitteet ovat
purkautuneet.
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LAITEKUVAUS

ABUControl muodostuu seuraavista:
— Nosturin ohjaus
— Kulkuvaunun ohjaus
— Absoluuttikulma-anturi vaijerirummussa

— Nostokoneiston kuormanmittausjarjestelma

Yleiskatsaus nosturin ohjaukseen:
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Absoluuttikulma-anturi nostomoottorissa
(valinnainen varuste)

Kulkuvaunun tai kulkuvaunujen etaisyysanturi
(valinnainen varuste)

Nosturin etaisyysanturi (valinnainen varuste)

Muut liikkeenrajoittimet (ristivipukytkin ja/tai
heijastusvalokennot) (valinnaisia varusteita)

LED-matriisinayttd

Muut ristivipukytkimet halliprofiiliohjaukseen
(valinnaisia varusteita)

Vaijerin kallistusmittari kulkuvaunulla
(valinnainen varuste)

Nosturin ohjauksen rakenne vaihtelee nosturin mukaan. Apuna voi kayttaa seuraavaa kuvaa.

: Varokekytkin

: Paakontaktori

: Virtaldhde

: Kenttdvaylakytkin tulo- ja I&htdsignaaleille
: ABURemote-vastaanotin

: Laippakotelo

: CAN-jakaja

: Taajuusmuuttaja

I
© ® N O O A~ W N =

: Virran syotto
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Yleiskatsaus kulkuvaunun ohjaukseen

Kulkuvaunun ohjauksen rakenne vaihtelee nosturin
mukaan. Apuna voi kayttaa seuraavaa kuvaa.

— 1. Kulkuvaunun kayttdmoottorin
taajuusmuuttaja

— 2: Nostokoneiston taajuusmuuttaja
— 3: CAN-jakaja

— 4: Ohjelmoitava logiikka (PLC)

— 5: Laippakotelo

' VAIN ABSOLUUTTIKULMA-

ANTURILLA "AWG"
VARUSTETTUNA

Absoluuttikulma-anturi "AWG" (vaihteiston
rajakatkaisijassa "GGS"):

— 1:rele ja riviliitin lisakytkentatoimintoja
varten (optio)

— 2: kiertokytkin laiteosoitteen asettamiseen
(optio)

— 3: painike laiteosoitteen palauttamiseen
— 4: piirilevy
— 5: paatevastuksen kytkin

— 6: CAN-vaylaverkon ja Modbus-verkon
liitanta



VAIN ABSOLUUTTIKULMA-
ANTURILLA 'KUBLER'
VARUSTETTUNA

Absoluuttikulma-anturi "Kibler" (vaihteiston
rajakatkaisijassa "GPK"):

— 1: CAN-vaylajohdin

—  2: Absoluuttikulma-anturi 'Kiibler'
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TEKNISET OMINAISUUDET

ABUControl:

ABUControl on moduulirakenteinen nosturin
ohjaus, joka perustuu automaatiotekniikan
hyviksi todettuihin komponentteihin. Nosturin
eri moduulit on verkotettu keskenaan ja ne
muodostavat néin nosturitoimintojen alykkaan
ohjauksen.

ABUControlin keskuslaskentayksikkona toimii
ohjelmoitava logiikka (PLC). Se kasittelee
radio-ohjauksen tai riippuohjaimen
ohjauskomennot seka kaikki paluuilmoitukset,
joita absoluuttikulma-anturit, liikkeenrajoittimet
(ristivipukytkimet, valokennot...) ja muut
moduulit lahettavat.

Ajoakselit (nosturin ajo ja kulkuvaunun ajo) on
varustettu taajuusmuuttajilla. Nain ABUControl
mahdollistaa liikeprofiilien vaivattoman
saatamisen. Asiakkaan pyynndsta myos
nostokoneisto on varustettavissa
taajuusmuuttaijilla, jolloin myds nostokoneiston
kohdalla on mahdollista valita ja s&ataa
nostoprofiileja.

Nostokoneiston koukkupaikkaa ja
nostonopeutta tarkkaillaan absoluuttikulma-
anturilla. Nain ABUControl tietda, miten
nopeasti nostokoneisto pyorii. Tama
mahdollistaa eraitd mukavia lisdtoimintoja
(esim. nostokoneiston tasakayntisaatelyn).
Ylinta ja alinta koukkupaikkaa valvoo lisaksi
sahkémekaaninen vaihteiston rajakatkaisija.

Nosturia, jossa on ABUControl, ohjataan
ABURemote-radio-ohjauksella. Taman
ansiosta tiettyja lisdtoimintoja (esim.
heilunnanvaimennusta) voidaan ohjata
mukavasti suoraan ohjaimesta. Jos nosturia
ohjataan toisella radio-ohjauksella, jotkin
toiminnot (esim. heilunnanvaimennus) eivat ole
kaytettavissa tai toimivat vain rajoitetusti.

Vain riippuohjaimen (optio) yhteydessa:
Nosturia voidaan ohjata myds riippuohjaimella.
Joitakin ABUControl-toimintoja (esim.
heilunnanvaimennus) ei voida kayttaa
riippuohjaimella ollenkaan tai niita voidaan
kayttéda vain rajoitetusti.

LED-matriisinaytolla naytetdan ABUControlin
erilaisia toimintatietoja. Lisaksi se nayttaa eri
nosturikomponenttien tilailmoituksia ja
vikailmoituksia, mik& mahdollistaa vikojen
nopean ja yksinkertaisen poistamisen.
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Vain kaksinkertaisen nostonopeuden
yhteydessa (optio): Taman option avulla
nostonopeus voidaan suurentaa jopa 200%:iin
(= kaksinkertainen). Nain nosturilla voi
tydskennelld nopeammin. Suurin mahdollinen
lisdnostonopeus (alkaen 100%:sta) riippuu
nosturiin ripustetusta kuormasta.

Vain super-hienonoston yhteydessa
(valinnainen varuste): taman toiminnon avulla
nostokoneistoa voidaan nostaa ja laskea
erityisen hitaasti. Nain kuorma on mahdollista
kohdistaa aarimmaisen tarkasti. Super-
hienonosto voidaan kytkea paalle ja pois paalta
Iahettimella tai riippuohjaimella.

Napakytkettavien nostokoneiston kayttdjen
yhteydessa taajuusmuuttajan kytkenta
vaihdetaan super-hienonoston yhteydessa
nopean nostonopeuden kaamitykselta hitaan
nostonopeuden kaamitykselle.

Muiden kuin napakytkettavien yksikaamisten
nostokoneiston kayttdjen (esimerkiksi
GM7000.2) yhteydessa nostomoottorin
kierroslukua valvoo erillinen absoluuttikulma-
anturi. Taysi vaantdmomentti on siten
mahdollinen my0s erittain pienilla
nostonopeuksilla, jolloin kuorma voidaan pitaa
jopa paikallaan ilman jarrua.

KranOS:

KranOS on graafinen kayttoliittyma, jonka
avulla ABUControlia sdadetaan.

Nosturin ohjaaja ja (koulutettu)
kunnossapitohenkild voivat kayttda KranOS:aa
tietokoneella (esim. kannettava, tabletti) ja
muuttaa siind asetuksia ja nayttaa kayttotietoja.

KranOS-kayttoliittyman kayttodn ei tarvita
erityistd ohjelmistoa tai sovellusta. Kaytté on
mahdollista normaalin Internet-selaimen
valityksella.

KranOS:n kaytt6 (paitsi kayttotietojen naytto)
on suojattu kayttajanimen ja salasanan avulla.
Eri kayttajat kuuluvat eri kayttajatasoille. Mita
korkeampi kayttajataso on, sita useampia
asetuksia on mahdollista hakea esiin ja
muuttaa.
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ABUControl-ohjauksen johdotus ja ohjelmointi:

ABUControl muodostuu ohjelmoitavasta
keskuslogiikasta (PLC) ja lukuisista CAN-
vaylalaitteista (esim. absoluuttikulma-anturit,
taajuusmuuttajat,...), joiden keskinainen
tietoliikenne tapahtuu CAN-vaylaverkon kautta.

ABUControl on rakennettu teollisista
vakiokomponenteista, joita on tarpeen mukaan
mahdollista vaihtaa yksinkertaisesti ja yksi
kerrallaan. Nain vikatapauksessa koko
ohjausta ei tarvitse vaihtaa. Yksittaisia
komponentteja voidaan vaihtaa kohdennetusti.

Kaikki ABUControlin moduulit on liitetty
toisiinsa pistokeliitanndilla. Nain moduulit on
mahdollista irrottaa nopeasti toisistaan.

Jokainen ABUControl-ohjauksella varustettu
nosturi on parametroitu asiakaskohtaisesti.
Na&in ohjaus tunnistaa yksittdisen nosturin
tarkan mitoituksen ja nosturin valinnaiset
varustuskomponentit.

Vaihdon jalkeen CAN-vaylalaitteiden
ohjelmointi tapahtuu keskus-PLC:n avulla.
Tama tapahtuu laitteesta riippuen joko
automattisesti tai tarkoitukseen varatun
KranOS-kayttoliittyman toiminnon avulla.

Keskus-PLC on varustettava vaihdon jalkeen
asiakaskohtaisen ohjelmoinnin sisaltavalla SD-
kortilla. Nain nosturin asiakaskohtaiset tiedot
pysyvat tallessa.

ABUControl on suunniteltu juurta jaksaen
sahkdmagneettista yhteensopivuutta (EMC)
silmalla pitden. Tama estaa tehokkaasti
sahkdmagneettisten aaltojen muihin laitteisiin
ja teollisuuslaitteistoihin aiheuttamat hairitt.

Ohjelmoitavan keskuslogiikan (PLC),
taajuusmuuttajien ja kenttavaylakytkinten
Iahtojen ja tulojen ohjaussignaalit voidaan
tarkastaa tavallisilla mittalaitteilla.

CAN-vaylaverkon liséksi erdat komponentit on
yhdistetty Ethernet-verkon avulla toisiinsa.
Kyseessa on talléin muun muassa WLAN-
verkon toteuttamiseen kaytettava WLAN-
moduuli, jonka valityksella kannettavalta
tietokoneelta tai tablettitietokoneelta on
mahdollista luoda langaton yhteys
ohjelmoitavaan logiikkaan (PLC). Jos kéaytdssa
on viela muita Ethernet-verkon laitteita (esim.
langaton tiedonsiirtomoduuli), kaikki Ethernet-
verkon laitteet liitetdan jakajana kaytettavaan
Ethernet-kytkimeen.

CAN-vaylaverkon liséksi eraat komponentit on
mahdollisesti yhdistetty Modbus-verkon avulla
toisiinsa.



Kulkuvaunun ajamisen tasakayntisaately:

Kun nosturissa on enemman kuin yksi
kulkuvaunu, ABUControl saatelee
yhteiskaytossa kaikkien kulkuvaunujen
synkronoitua ajoa. Nain kulkuvaunuilla on
yhteiskaytdssa ahtaiden toleranssien rajoissa
sama ajonopeus, kiihdytysaika ja jarrutusaika.

Kulkuvaunun ajamisen tasakayntisaately tekee
yhteisen kuorman kuljettamisesta vielakin
turvallisempaa.

Kulkuvaunun ajamisen tasakayntisaately toimii
myos silloin, kun kulkuvaunut ovat eri kokoisia
ja kulkuvaunuilla on (erikseen tarkasteltuna)
erilaiset maksimiajonopeudet.

Kulkuvaunun ajamisen tasakayntisaately on
mahdollista kolmeen kulkuvaunuun per nosturi.

Rinnakkaiskaytdssa: Kulkuvaunun ajamisen
tasakayntisaately on mahdollista kummassakin
rinnakkaiskayttonosturissa enintdan kahteen
kulkuvaunuun per nosturi.

Nostokoneiston tasakayntisaately:

Kun nosturissa on enemman kuin yksi
nostokoneisto seka taajuusmuuttajien
tapauksessa, ABUControl saatelee
yhteiskaytdssa synkronoitua nostoa ja laskua.
Na&in nostokoneistoilla on yhteiskaytossa
ahtaiden toleranssien rajoissa sama
nostonopeus, kiihdytysaika ja jarrutusaika.

Nostokoneiston tasakayntisdately tekee
yhteisen kuorman kuljettamisesta vielakin
turvallisempaa.

Nostokoneiston tasakayntisdately toimii myos
silloin, kun nostokoneistot ovat eri kokoisia ja
niilld on (erikseen tarkasteltuna) erilaiset
maksiminostonopeudet.

Nostokoneiston tasakayntisaately tasaa myos
nostokoneistojen erilaiset kuormitukset, jotka
johtuvat kuorman epéatasaisesta
jakautumisesta. Nain my0s epatasaisesti
jakautunut kuorma nostetaan ja lasketaan
synkronoidusti kaikilla nostokoneistoilla.

Nostokoneiston tasakayntisaately on
mahdollista kolmeen nostokoneistoon per
nosturi.

Rinnakkaiskayttssa: Nostokoneiston
tasakayntisaately on mahdollista kummassakin
rinnakkaiskayttonosturissa enintdan kahteen
nostokoneistoon per nosturi.

Kaksoisnostokoneistoissa: Tasakayntisaately
ei ole paalla jarrutusvaiheen alueella ennen
korkeinta koukkupaikkaa. Talla taataan, etta
vaijeri jakautuu tasaisesti kummallekin
vaijerirummulle..
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Liikeprofiilit:

Taajuusmuuttajilla varustetut kaytot:
ABUControl sallii kayttdjen ohjauksen
mukauttamisen. Nain nostokoneiston kayttdjen
ja ajokayttdjen kiihdytys- ja
jarrutuskayttaytyminen sekd maksimi- ja
miniminopeus voidaan sovittaa vastaamaan
omia kayttdtapoja.

Saatodjen parametreja on talldin rajoitettu niin,
etté nosturia voidaan saataa vain turvallisissa
rajoissa. Liian voimakas kiihdytys voisi muuten
esim. kuormittaa kantavia rakenteita
(rakennus) lilan voimakkaasti.

KranOS:n liikeprofiiliohjauksessa on
mahdollista valita portaaton tai kaksiportainen
liikeprofiili.

Nain erilaisten nosturien liikeprofiilit voidaan
sovittaa toisiinsa siten, ettd nosturien
kayttdytyminen on samantapainen.

Ylikuormituksen esto:

ABUControl mittaa ripustetun kuorman kaikista
nostokoneistoista ja estda ylikuormituksen
suhteessa kaikkiin yksittaisiin nostokoneistoihin
ja nosturin summakuormaan. Liséksi se valvoo
kaikkien nostokoneistojen pydrimissuuntaa ja
kierroslukua katkaisee toiminnan varmasti
ylikierroslukutapauksessa.

ABUControl mittaa ripustetun kuorman
suoraan.

Kuorman mittaamiseen kaytetédan
kuormanmittausjarjestelmaa. Se muodostuu
yhdesta kuorma-anturista tai mittauspultista.

Kuormanmittausjarjestelma on tarkoitettu
ensisijaisesti nosturin ylikuormituksen
tunnistamiseen eika ripustetun kuorman
tarkkaan punnitsemiseen. Myos lahettimen tai
LED-matriisinaytén kuormanaytét ovat vain
karkeita arvioita kuormasta.
Kuormanmittausjarjestelman vakaaminen ei ole
mahdollista. Kuormanmittausjarjestelman
tarkkuus on 2 % - 5 % nosturin
maksimaalisesta nostokyvysta.
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Halliprofiiliohjaus ristivipukytkimen avulla (versio):

Halliprofiili kasittaa hallin kaikki ominaisuudet,
joilla voi olla vaikutusta nosturin ajamiseen,
kulkuvaunun ajamiseen ja nosturin
nostoon/laskuun. Néihin kuuluvat nosturiradan
alku ja loppu, esteet, kielletyt alueet,
nosturiluukut ja vastaavat.

ABUControlin halliprofiiliohjaus mahdollistaa
nosturin kaikkien liikeakselien sovittamisen ja
rajoittamisen halliprofiilia vastaavasti. Talléin
esim. esteiden eteen voidaan maarittaa
nopeuden vahentaminen tai valipysahdys
tiettyihin paikkoihin. Sen lisédksi on mahdollista
kieltda alueiden lapi kulkeminen kokonaan tai
luoda halliin osakuorma-alueita.

Jos nosturi on varustettu halliprofiiliohjauksella,
ohjaus integroi myds nosturin ja kulkuvaunun
esikatkaisijan ja paatykatkaisijan
kytkentapisteet halliprofiiliin.

Nosturin ja kulkuvaunun paikan selvittdamiseen
kaytetaan ristivipukytkimia.

Nostokoneiston asennon selvittdmiseen
kaytetdan absoluuttikulma-anturia.

Kuorman mittaamiseen kaytetdan
kuormanmittausjarjestelmaa. Se muodostuu
yhdesta kuorma-anturista tai mittauspultista.
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Halliprofiiliohjaus nosturin sijainiin kautta (versio):

Halliprofiili kasittaa hallin kaikki ominaisuudet,
joilla voi olla vaikutusta nosturin ajamiseen,
kulkuvaunun ajamiseen ja nosturin
nostoon/laskuun. Néihin kuuluvat nosturiradan
alku ja loppu, esteet, kielletyt alueet,
nosturiluukut ja vastaavat.

ABUControlin halliprofiiliohjaus mahdollistaa
nosturin kaikkien liikeakselien sovittamisen ja
rajoittamisen halliprofiilia vastaavasti. Tall6in
esim. esteiden eteen voidaan maarittaa
nopeuden vahentaminen tai valipysahdys
tiettyihin paikkoihin. Sen lisdksi on mahdollista
kieltda alueiden lapi kulkeminen kokonaan tai
luoda halliin osakuorma-alueita.

Jos nosturi on varustettu halliprofiiliohjauksella,
ohjaus integroi myds nosturin ja kulkuvaunun
esikatkaisijan ja paatykatkaisijan
kytkentapisteet halliprofiiliin.

Nosturin ja kulkuvaunun sijainnin
maarittdmiseen kaytetdan absoluuttista
mittausjarjestelm&a. Tama voidaan toteuttaa
esimerkiksi laseretaisyysantureilla tai
kiskojohtimessa asennetulla
magneettinauhalla.

Nostokoneiston asennon selvittamiseen
kaytetaan absoluuttikulma-anturia.

Kuorman mittaamiseen kaytetdaan
kuormanmittausjarjestelmaa. Se muodostuu
yhdesté kuorma-anturista tai mittauspultista.

Esteet voidaan luoda, opettaa, muokata tai
poistaa KranOS-ohjelmistossa.

Este maaritetaan ja luodaan suorakulmaisena
sarmiona kahden kulmapisteen avulla.

Jos este on monimutkaisempi, se voidaan
koostaa useammasta suorakulmaisesta
sarmiosta, jotka luodaan kukin oman kahden
kulmapisteensa avulla. Talléin on otettava
huomioon, ettd sarmididen taytyy menna
limittéin, koska mittausjarjestelmissa on tietty
toleranssi.



Heilunnanvaimennus

heilunnanvaimennus vahentaa merkittavasti
kuormakoukun heilahtelua kulkuvaunun ja
nosturin ajon aikana.

Heilunnanvaimennus perustuu matemaattisiin
laskelmiin. Toiminto ottaa tall6éin huomioon
nosturin ja kulkuvaunun ajonopeudet,
kuormakoukun etaisyyden kuorman
painopisteesta (ja siten myds kuormakoukun
varusteiden pituuden). ABUControl kiihdyttaa
tai jarruttaa ajomoottoreita sitten niin, etta
ajoliike vaikuttaa heiluntaliikettd vastaan ja
heiluntaliike vaimenee.

Heilahduksenvaimennus voidaan kytkea paalle
ja pois paaltd ABURemote-ohjaimen kautta.
Kuormakoukun ja kuorman painopisteen
etdisyyden asetusta voi muuttaa ABURemote-
yksikdn avulla.

Heilahduksenvaimennus voi vahentaa
kiihdytyksesta ja jarrutuksesta aiheutuvaa
heilahtelua ainoastaan matemaattisten
laskelmien avulla. Se ei pysty tasaamaan
ulkoisia vaikutuksia kuten tuulta, esteeseen
térmaamista tai vastaavia.

Nosturin ja kulkuvaunun kiihdytys- ja
jarrutusmatkat eivat muutu olennaisesti
heilunnanvaimennuksen takia.

Heilunnanvaimennus toimii Iahtdkohtaisesti
vain yhdelld nostokoneistolla varustetuissa
nostureissa tai nostureissa useilla
kulkuvaunuilla erillisohjauksessa, jos poissa
kaytosta olevat kulkuvaunut ovat
pysakointiasennossa (kuormakoukku on ajettu
ylempaan nostorajoittimeen).

Heilunnanvaimennuksen toiminta on sallittava
erikseen useiden kulkuvaunujen yhteiskayttoa
tai rinnakkaiskayttda varten.

Heilunnanvaimennuksen laskenta toimii
useamman vaunun yhteiskaytéssa tai
rinnakkaiskaytéssa oikein vain silloin, kun
etdisyydet taakan painopisteisiin ovat
molemmissa nostokoneistoissa samat.
Tasaisella kuormalla koukkupaikka ja
kuormakoukun varusteiden pituuden taytyy siis
yhteenlaskettuna muodostaa kummallakin
puolella sama kokonaispituus. Muussa
tapauksessa voi kayda niin, etta
heilunnanvaimennus jopa voimistaa kuorman
heiluntaa.

13

Yleista | ABUControl

Koukkuavustimet koukun ohjaus ja koukun keskitys:

Koukun ohjauksen avulla kuormakoukkua voi
liikuttaa kasin.

Seka nosturi ettad kulkuvaunu liikkuvat siihen

suuntaan, johon kuormakoukkua ohjataan tai
vedetaan.

Koukun keskitystoiminto asemoi kuormaan
kiinnitetyn kuormakoukun "noston" yhteydessa
automaattisesti suoraan kuorman ylapuolelle.
Tama helpottaa ja nopeuttaa kulkuvaunun
asemointia pystysuunnassa. Nain on
tarvittaessa mahdollista vahentaa kuorman
vinovetoa.

Koukun ohjaus / koukun keskitys voidaan
ABURemote radio-ohjauksella kytkea paalle ja
pois paalta pikavalitsin-painikkeen avulla.

Koukkuavustinten toiminta perustuu vaijerin
poikkeutuksen tarkkaan mittaukseen.
Kiinnityspisteen palkkiin, rumpukoteloon tai
kulkuvaunun runkoon on asennettu
kallistusmittari, joka mittaa kdyden
poikkeutusta. Kallistusmittarin kohdistusta voi
muuttaa KranOS-kayttoliittymassa.

Toiminnon kayttd edellyttda kalibrointiajon
suorittamista tyhjalla kuormakoukulla
alemmasta katkaisupaikasta ylempaan
katkaisupaikkaan ennen kayttoonottoa.
N&in on mahdollista maarittaa vaijerikulma-
anturin nollakohta. Vaijerikulma-anturin
kalibrointi aktivoidaan KranOS-
kayttoliittymassa.

Koukkuavustin toimii vain yhdella
nostokoneistolla varustetuissa nostureissa tai
nostureissa useilla kulkuvaunuilla
erillisohjauksessa, jos poissa kaytdsta olevat
kulkuvaunut ovat pysakdintiasennossa
(kuormakoukku on ajettu ylempaan
nostorajoittimeen).

Paikoitusohjausta ei voi aktivoida, jos koukun
ohjaus / koukun keskitys on kaytdssa, eli toisin
sanoen, naita toimintoja ei voi kayttaa
samanaikaisesti.
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Paikoitusohjaus:

Paikoitusohjauksen avulla kuormakoukku on
mahdollista siirtda (manuaalisesti tai
lineaarisesti) etukateen maariteltyihin kohtiin,
minka liséksi paikoitusohjaus mahdollistaa
kuormakoukun liikuttamisen enintaan

8 pisteesta koostuvaa reittia pitkin. Yksittaisten
pisteiden (manuaalisten tai lineaaristen) luonti
tai muuttaminen on mahdollista KranOS-
kayttoliittymassa.

Reitin positioita ei voi luoda tai muuttaa
KranOS-jarjestelmassa.

Paikoitusohjaus kytketédan paalle ja pois paalta
ABURemote-ohjaimella. Ajettavat positiot
voidaan valita ja tallentaa ABURemote-
Iahettimelld. Katso tuotekasikirja "ABUS radio-
ohjaus ABURemote".

Heilunnanvaimennuksen tilaa ei voi muuttaa
PTP-paikoitusohjauksen ollessa aktivoituna
eika PTP-paikoitusohjauksen reitin teach-in-
ohjelmoinnin aikana. Paasy
heilunnanvaimennukseen on estetty naissa
tiloissa (pikavalitsin-painikkeet ja valikko).

Vaihto yksittéin/yhdessa tilojen valilla johtaa
virheeseen eika toimenpidetta voi paattaa
oikein, jos PTP-paikoitusohjaus on aktivoituna
tai PTP-paikoitusohjauksen reitin teach-in-
ohjelmointi on kdynnissa.

Superhienonoston tilaa ei voi muuttaa kun PTP
asemointitila ja PTP Teach-In ovat aktivoituina.

Tormayksenestin

Nosturin ja kulkuvaunun térmayksenestin
estaa, etta kaksi nosturia (kaksi kulkuvaunua)
voivat tdrmata toisiinsa nopealla ajonopeudella
tai hitaalla ajonopeudella.

Térmayksenestimen toiminta perustuu
kayttétapauksesta riippuen
heijastusvalokennoon tai etaisyysanturin
lasersateeseen.

Heijastusvalokennot ja etaisyysanturit voivat
reagoida herkasti polyn, lumen ja ilmassa
leijuvien hiukkasten kaltaisiin tekijoihin. Nosturi
tai kulkuvaunu jarruttaa ja pysahtyy, mikali
valonsade tai lasersade katkeaa.
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Kaksoissaately:

Kaksoissaatelyn avulla vain yhdella Iahettimella
voidaan ohjata samanaikaisesti kahta
siltanosturia, joilla on yhteinen kuorma.

Kaksoissaately toimii yhdessa
tasakayntisaatelyn kanssa. ABUControl
saatelee talldin synkronoitua kulkuvaunun
ajamista ja nosturin ajamista rinnakkaiskayton
avulla samoin kuin synkronista nostoa
(valinnaisesti). Nain nosturien liikeakselien
nopeus, kiihdytysaika ja jarrutusaika ovat
ahtaiden toleranssien rajoissa samat.

Kaksoissaately tekee yhteisen kuorman
kuljettamisesta vielakin turvallisempaa.

Kaksoissaately toimii myos silloin, kun
nosturien maksiminostovoimat ja (erikseen
tarkasteluina) maksiminopeudet ovat erilaisia.

Kaksoissaatelyn avulla voidaan nostaa
kuormia, jotka ylittavat nosturilaitteiston
yksittdisen nosturin maksimaalisen kantokyvyn.
Koska kuorma kuormittaa molempia nostureita,
molempien nosturien maksimikuormituskyvyt
voidaan laskea yhteen seka silloin, kun
nosturien maksimikantokyvyt ovat identtiset,
etta silloin, kun ne maksimikantokyvyt ovat
erilaisia. Kuorman jakautuessa epatasaisesti
maksimaalinen kantokyky pienenee
vastaavasti.

Rinnakkaiskaytdssa kummankin nosturin
ABUControl-ohjaukset yhdistetdan toisiinsa
langattomasti langattoman tiedonsiirtomoduulin
avulla ja ne valittavat toisilleen tiedot
kayttotiloista.

Ohjaukset vertaavat talléin kummankin nosturin
asiaankuuluvia parametreja (esim.
"Acceleration time", "Braking time" ja "Speed
Maximum") keskenaan ja pyrkivat saattamaan
nama niin yhdenmukaisiksi, ettd nosturien
toiminta sopii yhteen. Kummankin nosturin
ajoprofiilien asetusten tulee talléin olla
identtisia (esim. "Step-less").

Talléin mm. nosturin ja kulkuvaunun ajon
rajakatkaisijat, noston rajakatkaisijat ja
ylikuormituksen esto arvotetaan yhdessa. Jos
nosturi pysahtyy nosturin yhden liikkeakselin
suunnassa, myoés toinen nosturi pysahtyy
saman liikeakselin suunnassa. Nosturin
muiden liikeakselien suunnassa ajo voi jatkua
ilman valipysahdysta.



Elektroninen raideohjaus (optio):

— Elektroninen raideohjaus pystyy vahentamaan
yksipuolista kuormitusta seka ajopyorien
laippojen kulumista. Niitd ilmenee esim. kun
kulkuvaunu ja sen kuormakoukussa oleva
kuorma ovat palkin vasemmassa tai oikeassa
paassa ja nosturia ajetaan.

— Téata varten mitataan saman ajolaitepalkin
kummankin ajopyoran etaisyys nosturin
kiskoon. Jos nosturi kulkee (esim. yksipuolisen
kuormituksen takia) vinossa, ABUControl
korjaa nosturin asentoa automaattisesti
saatelemalld kummankin ajolaitepalkin
ajokayttoja eri tavalla.

— Nain ajopydran laippojen ja nosturiradan
kulumista voidaan vahentaa huomattavasti.

Vaihteiston rajakatkaisija:
Alempi nostorajoitin

Ylempi nostorajoitin

— Vaijerinostimessa on vaihteiston rajakatkaisija,
joka toimii mekaanisena noston
rajakatkaisijana. Se on suorassa yhteydessa
vaijerirumpuun. Katkaisija huolehtii siita, etta
kuormakoukku ei liiku korkeimman
koukkupaikan ylapuolelle tai alimman
koukkupaikan alapuolelle.

— Kytkentapiste ylhaalla on "ylempi nostorajoitin”
(keskimmainen saatoruuvi), kytkentapiste
alhaalla on puolestaan "alempi nostorajoitin”
(vasen saatoruuvi).

— ABUControl jarruttaa nostomoottoria hitaasti
vahan ennen kuin kuormakoukku saavuttaa
nostorajoittimen kytkentapisteen.
Nostorajoittimen kytkentapisteitd kaytetdan
nain vain hitaalla nostonopeudella.
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Backup-rajoitin

— Turvallisuuden parantamiseksi vaihteiston
rajakatkaisijalla on viela yksi kytkentapiste.
Kyseessa on "Backup-rajoitin” (oikea
saatoruuvi). Se sijaitsee ylemman
nostorajoittimen ylapuolella ja toimii
lisdkytkentapisteena noston aikana.

— Jos ylempi nostorajoitin sattuisi pettdmaan ja
kuormakoukku ajaa siksi nostorajoittimen
kytkentapisteen yli, ABUControl kytkee koko
nosturin pois paalta. Backup-rajoitin on
saadetty ja sinetdity tehtaalla.

Vaihteiston rajakatkaisija - koukkua ei siirreta kayton
aikana toistuvasti ylemman nostorajoittimen kohdalle:

— Kuormakoukkua ei saa siirtdd normaalin kaytdn
aikana ylempaan nostorajoittimeen saakka. Jos
koukku siirretdan ylemman nostorajoittimen
kohdalle, kuormakoukku pysahtyy ylemman
nostorajoittimen kytkentapisteessa. Backup-
rajoittimen kytkentapiste sijaitsee ylempana
kuin ylemman nostorajoittimen kytkentapiste
eika se voi siksi normaalitapauksessa
kytkeytya.

— Backup-rajoitin saattaa kuitenkin kytkeytya, jos
noston rajakatkaisija on sdadetty vaarin tai jos
rajakatkaisijassa ilmenee teknisia vikoja.
Talloin Backup-rajoitin taytyy ohittaa, jotta
nosturi voidaan kaynnistaa uudelleen. Ota
tassa tapauksessa yhteys ABUS-huoltoon.
Katso sivu 153.

Vaihteiston rajakatkaisija - koukku siirretdan kaytén
aikana toistuvasti ylemman nostorajoittimen kohdalle:

— Jos koukku on siirrettdva kayton aikana
toistuvasti korkeimpaan koukkupaikkaan,
ylempi nostorajoitin kytkeytyy usein ja voi siksi
vioittua. Tassa tapauksessa Backup-rajoitin
huolehtii nosturin seisauttamisesta. Jotta
Backup-rajoitin voidaan tarkastaa
saanndllisesti, vaijerinostimessa on
valintakytkin. Kytkimen avulla nostorajoitin
voidaan ohittaa manuaalisesti ja nosturi
kaynnistda manuaalisesti uudelleen Backup-
rajoittimen tarkastamisen jalkeen.
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AMiARRHRnnikh e e e assZ2-y

1: ABUControl aloittaa nostokoneiston kayton
jarrutusvaiheen vahan ennen ylinta
koukkupaikkaa. Sen, missa kohdassa
jarrutusvaihe alkaa, ABUControl laskee joka
kerta yksil6llisesti nykyisesta nostonopeudesta
riippuen. Jos kuormakoukku liikkuu nopeasti
yl@s, jarrutusvaihe alkaa aiemmin. Jos
kuormakoukku liikkkuu hitaammin ylds,
jarrutusvaihe alkaa myéhemmin.

Tietyissa tapauksissa (esim. poikkikannattimien
yhteydessd) voidaan kayttaa erikoismallista
noston rajakatkaisijaa. Jarrutusvaiheen alkua ei
talléin lasketa yksildllisesti vaan se alkaa
kiinteasta kytkentapisteesta.

2: Jarrutusvaihe. Se, miten voimakas tai hella
jarrutusvaihe on, voidaan saataa KranOS:illa.

3: Ylemman nostorajoittimen kytkentapiste. Jos
sité kaytetdan, kuormakoukku pysahtyy.
Jarrutusvaiheen yksildllisen aloittamisen ja
jarrutusvaiheen saadettavan voimakkuuden
vaikutuksesta kuormakoukku liikkuu hieman
ennen ylemman nostorajoittimen saavuttamista
enaa hitaalla nostonopeudella.

4: Backup-rajoittimen kytkentapiste. Jos tata
kaytetaan, ABUControl kytkee koko nosturin
pois paalta.

5: Jarrutusvaiheen alku, joka kerta yksildllisesti
laskettu, riippuu nykyisestad nostonopeudesta.

6: Jarrutusvaihe.

7: Alemman nostorajoittimen kytkentapiste.

16

Hylkdysennuste:

— ABUControl-ohjauksen hylkdysennusteen
tarkoituksena on laskea vaijerin hylkayskunto.
Toiminto laskee vaijerin kuluman ja avustaa
siten tarkastajaa maaravalein toistuvissa
tarkastuksissa ilmaisemalla kuluneimmat
vaijeriosuudet.

— Vaijerin kuluminen vaijerinostimessa johtuu
paaasiassa taivutusten maarasta. Talla
tarkoitetaan sita taivutusten maaraa, jonka
maaratty vaijeriosuus tekee ajan kuluessa
alataljan ja taittopyoran palkin samoin kuin
vaijerirummun yksittaisten vaijeripydrien kautta.

Vaijeriosuuden taivutusten maaran lisaksi
kulloinkin ripustetun kuorman paino vaikuttaa
oleellisesti siihen, aiheuttaako taivutusten
maara parhaillaan taivutettuun vaijeriosuuteen
lankakatkoja.

— Kayton aikana ABUControl laskee yksittaisten
vaijeriosuuksien sijainnin. Niissa
vaijeriosuuksissa, jotka parhaillaan juoksevat
vaijeripyoralle tai siltd pois, kuorma otetaan
tekijand huomioon ja kyseisen vaijeriosuuden
vastaava kuluminen tallennetaan (ja lisataan jo
aiemmin tallennettuihin arvoihin).

— Vaijerin hylkayskunnon laskeminen ei korvaa
maaravalein toistuvia tarkastuksia tai nosturin
ohjaajan suorittamaa vaijerin tarkastusta
tyévuoron alussa. Mydskaan maaravalein
toistuvien tarkastusten aikavalit eivat talléin
pidenny. Toiminto ei ota mydsk&an huomioon
ulkopuolisten tekijéiden aiheuttamia vaurioita
(esim. vaurioita, jotka syntyvat vaijerin
hankaamisesta jotakin esinettad vasten).



TEKNISET TIEDOT

Sahkaliitanta:

Nimellisjannite 380V 400 V 415V
Kayttojannite 370 - 375 - 380 —
400 V 420V 435V
Verkkotaajuus 50 Hz 50 Hz 50 Hz
Ohjausjannite 24NV DC 24VDC 24V DC
Sahkoliitanta:
Nimellisjannite 440V 460 V 480 V
Kayttojannite 425 — 430 - 445 —
460 V 485V 505V
Verkkotaajuus 60 Hz 60 Hz 60 Hz

Ohjausjannite 24V DC 24VDC 24VDC

Ymparistdolot kdytén aikana:

Ymparistolampaotila -5°C..40°C

Ympéristolampdtila +40 °C—+65 °C
(pienennetylla

paallekytkentaajalla)

Asennuskorkeus Enintaan 1000 m mpy.

ABUControl-ohjausta voidaan kayttaa myos
ymparistolampdétiloissa +40°C — +65°C, mikali
paallekytkentdaika ja kaynnistys-/pysaytystiheys ovat
tavanomaista pienempia.

Kayttd korkeammissa ymparistélampétiloissa:

Kayttojen Muutettu paallekytkentdaika
paallekytkentdaika ymparistélampdtiloissa

tyyppikilven +40 °C...+65 °C
mukaan

60 % 30 %

50 % 25%

40 % 20 %

=» Pienenni paallekytkentaaikaa taulukoiden
mukaisesti, kun ymparistélampétila on +40°C —
+65°C.
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Kayttd maantieteellisesti korkeammilla alueilla

Maantieteellisesti korkeammilla alueilla nosturin
jaahdytys heikkenee vahaisemman ilmanpaineen
takia.

=» Pienenna paallekytkentdaikaa
maantieteellisesti korkeammilla alueilla.



Yleistad

TIETOKONETTA KOSKEVAT
JARJESTELMAVAATIMUKSET

KranOS:illa tydskentelyyn vaaditaan tietokone (esim.
kannettava, tabletti). Laitteen taytyy tayttda seuraavat
jarjestelmavaatimukset:

— WLAN-adapteri (langattoman
tiedonsiirtoyhteyden luomiseksi ABUControliin)

— Tavallinen Internet-selain (KranOS-ohjauksen
avaamista varten), joka tukee HTML5-kieltd ja
kayttéa JavaScriptia. Mieluiten tulisi kayttaa
Google Chrome -selainta.

— WLAN-adapterissa tulee olla kaytettavissa
TCP/IP-internetprotokolla. IP-osoite tulisi
osoittaa automaattisesti (DHCP:n tulee olla
kaytdssd). Normaalisti nain on kummankin
suhteen.

ABUCONTROL-OHJAUKSEN OSIEN
HAVITTAMINEN

Jos ABUControl-ohjauksen osat on maara
havittaa:
4
v 4

e 4

Pura koko ohjaus osiin niin pitkalle kuin
mahdollista.

Noudata paikallisia jatehuollosta ja
kierratyksesta annettuja ohjeita.

Havita yksittaiset osat materiaalien mukaan
lajiteltuina ymparistoystavallisesti:

— Havita elektroniikan komponentit
elektroniikkaromuna.

— Hauvita johtimet ja pistokeliitdnnat
elektroniikkajatteena.

— Hauvita teraspeltirunko metallijatteena.

— Anna muovirunko ja muoviosat muovijatteena
kierratykseen.

T&ta tuotetta tai sdhkélaitetta ei kdyttéidn
Jélkeen saa hévittda tavallisen kotitalousjétteen
mukana.

ABUControl-ohjauksen osien havittaminen
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LOGIN JA ILMOITTAUTUMINEN
KRANOS:IIN

Jotta ABUControlin s&atdja voidaan muuttaa,
ABUControliin taytyy luoda WLAN-yhteys WLAN-
yhteensopivalla tietokoneella (esim. kannettava,
tabletti), jolla paastaan kirjautumaan sisaan
KranOS:iin.

KranOS:n kaytto (paitsi kayttétietojen nayttd) on
suojattu kayttajanimen ja salasanan avulla. Eri
kayttajat kuuluvat eri kayttajatasoille. Mita korkeampi
kayttajataso on, sitd useampia asetuksia on
mahdollista hakea esiin ja muuttaa.

ABUControl-jarjestelmassa on kaksi kayttajatasoa
KranOS-ohjelmistoon paasya varten.

— Kayttajataso [1] on "CUSTOMER", ja se
sisaltda lukuoikeuden. Taman ansiosta paasy
diagnoosi- ja nayttétoimintoihin on mahdollista.
Siten tama kayttajataso on merkityksellinen
ennen kaikkea nosturin kuljettajalle.

— Kayttajataso [2] on "SERVICE" ja se sisaltaa
nosturin asetusten muokkausoikeuden. Taman
vuoksi tdma kayttajataso on tarkea huoltotdissa
tai kunnossapidossa.

Yritys on vastuussa paatoksesta, joka koskee
kayttdjatunnusten "CUSTOMER" ja "SERVICE" seka
naihin liittyvien salasanojen tiedoksi antamista
yksittaisille henkil6ille tai henkiléryhmille.

HENKILOVAHINKOJEN VAARA!
Asetusten virheellinen muuttaminen
tai useiden eri asetusten
yhdisteleminen voi johtaa nosturin
odottamattomaan kayttaytymiseen,
mika voi aiheuttaa vaaratilanteita.
Tama voi johtaa henkildiden
loukkaantumiseen tai kuolemaan.

KranOS-jarjestelman parametreja
saavat muuttaa ainoastaan patevat
ja ammattitaitoiset henkilGt.

Asetusten muuttamisen jalkeen
niiden vaikutukset nosturin
kayttaytymiseen on testattava,
esimerkiksi koeajojen avulla.




WLAN-YHTEYDEN LUOMINEN

Kuvissa nakyy WLAN-yhteys Windows 10 -
kayttojarjestelmaa kayttavalla tietokoneella. Muissa
kayttojarjestelmissa, tablettitietokoneissa ja
alypuhelimissa WLAN-yhteys luodaan toisella tavalla.

-> Vie kannettava tietokone mahdollisimman
lahelle nosturia, esimerkiksi suoraan nosturin
alle.

=» Etsi sen nosturin sarjanumero, johon yhteys
halutaan luoda.

Nosturin sarjanumero on esimerkiksi palkin
tarrassa.

=» Jos tarpeen: Kytke kannettavan tietokoneen
WLAN-adapteri kayttoon.

Verkon
Nosturin WLAN- suojausavaimen
verkko syottbkentta

© /7 11012345678

110-12345678
| ="

02-WLAN28

7
Kéytettavissé olevien
WLAN-verkkojen
symboli

Esimerkkikuvassa Microsoft Windows 10
Napsauta tehtavapalkissa naytdn oikeassa
alareunassa olevaa kaytettavissa olevien
WLAN-verkkojen symbolia.

Valitse kaytettavissé olevien WLAN-verkkojen
luettelosta se WLAN-verkko, jonka nimi (SSID)
vastaa nosturin sarjanumeroa ja muodosta
yhteys kyseiseen verkkoon.

— Jokaisella nosturilla on oma WLAN-verkkonsa.

— Verkon nimi (SSID) on identtinen nosturin
sarjanumeron kanssa.

4 Sy6ta verkon suojausavaimeksi uudelleen
sama merkkijono (tavuviivoilla ja/tai
valilydénneilla tai ilman, tasmalleen samoin kuin
verkkonimessa (SSID)).

® Kannettava tietokone yhdistyy ABUControlin
WLAN-verkkoon.
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Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin

KIRJAUTUMINEN SISAAN KRANOS:IIN

Osoiterivi ja IP-osoite
KranOS-jérjestelmééan
paéasyé varten

\
\ n

C (b 192.168.1.1/abs

Kaynnista tietokoneen selainohjelma.

v ¥

Kirjoita selaimen osoiteriville osoite
'"192.168.1.1/abs".

Jos kaksi nosturia on rinnakkaiskaytdssa, syota
toista nosturia varten: '192.168.1.2/abs’".

> Paina Enter-painiketta.

VAARAAN NOSTURIIN
MUODOSTETTAVASTA
YHTEYDESTA AIHEUTUVA
VAARA!

Jos yhteys muodostetaan vaaraan
nosturiin (esim. vaara WLAN tai
vaara nosturi rinnakkaiskaytossa,
asetukset muuttuvat vaaran nosturin
kohdalla. Tama voi johtaa
vaaratilanteisiin.

Tarkasta yhteys selaimessa nakyvan
osoitteen perusteella. Vertaa
kokeeksi ajokaskya KranOS-
kayttoliittyman nayttoihin.
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LOGIN KRANOS-KAYTTOLIITTYMAAN

Painike "Login"
Syottékentté Syéttdkentté "User”
"Password"

Login

Inching counter Reversing motions

0 1}

ABUControl

ABUS

Password

PLC:n IP-osoite ja
nosturin sarjanumero

® |kkuna "Operating data" iimestyy.

Tasta voidaan lukea nosturin tarkeimmat

kayttotiedot. Katso "Lue kayttotiedot ja S

kuormitusspektrin muisti" sivu 68. Painike "Login

® Nosturin IP-osoite ja nosturin sarjanumero ® KranOS-ikkuna "Login" iimestyy nakyviin.
naytetaan.

y =» Kayta isoja kirjaimia ja sy6ta kayttajanimi:
Tassa nakyva IP-osoite on PLC:n IP-osoite.
Tama on eri IP-osoite kuin se IP-osoite, jota
kaytetaan KranOS-yhteyteen selaimessa.

— Kayttajatunnus kayttajatasolle [1]:
'CUSTOMER'

=» Tarkasta ndytdssa nakyva IP-osoite ja nosturin — Kayttajatunnus kayttajatasolle [2]: 'SERVICE'
sarjanumero ja varmista, ettd yhteys on -> Syoté salasana:

muodostettu oikeaan nosturiin. o
— Kayttajatason [1] salasana: 'CUSTOMER'

Siirry epaselvassa tapauksessa KranOS- (oletussalasana)

kayttoliittymassa nosturin jonkin liikeakselin

kohdalle ja tarkasta painamalla painiketta, Oletussalasanaa kayttajalle 'SERVICE' voi

nayttaaksd KranOS painikkeen painallusta tarvittaessa muuttaa kirjautumisen jalkeen.

vastaavan liikkeen. Katso "Nosturin —  Salasana kayttajatasolle [2]: 'SERVICE'

likeakselien tilan nayttaminen” sivu 99. (oletussalasana ensimmaisen kirjautumisen
-» Napsauta painiketta "Login". yhteydessd)

Kayttajan oletussalasanaa 'SERVICE' voi
tarvittaessa muuttaa. Sen lisaksi sita taytyy
muuttaa ensimmaisen kirjautumisen jalkeen.
Katso "KranOS-salasanan muuttaminen ",
sivu 26.

-> Napsauta "Login".

Aloitusikkuna ilmestyy nakyviin.
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Jos KranOS:lla ei tydskennellda 30 minuuttiin, kayttaja
kirjataan automaattisesti ulos jarjestelmasta.

Yhteys PLC:hen ei ole olemassa:

The PLC cannot be reached, please check the connection.
The values displayed here may be incorrect!

® Jos yhteys PLC:hen on katkennut, esimerkiksi
vaurioituneen tai irronneen kaapelin vuoksi,
kirjautuminen KranOS-jarjestelmaan ei ole
mahdollista.

® Nakyviin tulee varoitus: "PLC:hen ei saada
yhteyttd, tarkista yhteys. Tassa naytetyt arvot
voivat olla virheellisia."
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KRANOS-KAYTTOJARJESTELMAN JA
PLC:N VALINEN YHTEYS

KranOS-kayttojarjestelman ja PLC:n yhteys ndytetdan
aloitusikkunassa.

Tekstikenttd "KranOS
status”

® Tekstikenttd "KranOS status" nayttéa KranOS-
kayttéjarjestelman ja PLC:n vélisen yhteyden
tilan:

— Tekstikentta korostettu vihrealla: yhteys on
luotu.

— Tekstikentta korostettu punaisella: yhteys on
katkaistu. KranOS-kayttojarjestelmaa voi
kayttda, mutta naytetyt arvot eivat mahdollisesti
ole oikein.

Yhteyden luominen uudelleen:

>
>
>

Sulje tietokoneen selainohjelma.
Avaa selainohjelma uudelleen.

Kirjaudu uudelleen KranOS-
kayttojarjestelmaan. Katso "Kirjautuminen
sisdan KranOS:iin" sivu 19.

Tyhjenna selaimen valimuisti (Cache):

Selainohjelma tallentaa valimuistiin (cache) tietoja
internet-sivuista, joilla on jo vierailtu. Normaalisti tdma
nopeuttaa Internet-sivujen avaamista. KranOS-
kayttojarjestelmassa tasta voi kuitenkin seurata
nayttdongelmia. Talldin valimuisti tulisi tyhjentaa.

=» Paina selaimessa "Google Chrome*: Ctrl +
Shift + Del.

® Valimuisti tyhjennetaan ja yhteys luodaan
uudelleen, kun KranOS kaynnistetadan
seuraavan kerran.
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KRANOS:IN KAYTTAMINEN

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan 'SERVICE' (kayttajataso [2])
tai 'CUSTOMER' (kayttajataso [1] ) tulee olla
kirjautunut jarjestelmaan.

-> Kirjaudu KranOS-jarjestelmaan kayttajanimella
'CUSTOMER' (kayttajataso [1]) tai 'SERVICE'
(kayttajataso [2]). Katso "Login ja
ilmoittautuminen KranOS:iin", sivu 18.

KRANOS-NAYTOT

Kirjautumisen jalkeen:

Painike "Back"

Valikko "User"

ABUS Kri7n0S

Péaéavalikko Valikko "Asetukset”

— Paavalikko:

Tassa voidaan valita vastaava ikkuna nosturin
kaikille liikeakseleille (nosturin ajaminen,
kulkuvaunun ajaminen, nostokoneisto).
Ainoastaan ne nosturin liikeakselit naytetaan,
jotka ovat tosiasiallisesti kaytettavissa.

— Valikko "Asetukset" (kolme vaakasuoraa
palkkia):

Kolme keltaista palkkia: Tahan ilmestyy valikko
ja valikkokohtia, jotka vastaavat nykyista
ikkunaa.

Kolme mustaa palkkia: Kaytettavissa ei ole
nykyisesta ikkunaa koskevia valikkokohtia.

— Painike "Back" (keltainen nuoli):

Tasta voidaan siirtya takaisin kulloinkin
viimeksi nékyvissa olleeseen ikkunaan.

— Valikko "User" (valkoinen hahmo):

Tassa nakyy valikko ja valikkokohtia, jotka
koskevat sisaan kirjautunutta kayttajaa.

Salasanan muuttaminen: katso "KranOS-
salasanan muuttaminen ", sivu 26.

Ulos kirjautuminen: Katso "Kirjautuminen ulos
KranOS:sta" sivu 26.
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Yhdessa ikkunoista:

Tekstikentta ja
syottbkentta

Painike (siniselld
taustalla)

Valintakentta

Painike

— Valintakentta (valkoinen korostus): Tasta
voidaan valita luettelo, jossa on esiasetettuja
arvoja. Katso "Arvon valinta" sivu 25.

— Syottokentta (valkoisella korostettu): Tahan
voidaan sy6ttaa lukuarvoja. Katso "Arvon
sy6ttdminen" sivu 24.

— Tekstikenttd (tummalla korostettu): Tassa
naytetdan lukuarvoja. Niitd ei voi muuttaa.

— Painike (korostettu siniselld): Painikkeita
voidaan napauttaa. Ne vievat lisdikkunaan tai
kaynnistavat jonkin toiminnon.

Péé&valikko (nosturin
liikeakselit)

Trolley travel 1

( Crane travel

Limit switch

v

Load capacity

50t

» e
D‘j overload protection

Painike (korostettu
punaisella)

Ohjaussignaalit

— Péaavalikko (nosturin liikeakselit) (sininen tai
vihred korostus):

— Ohjaussignaalit (sininen tai vihred):

Liittimen tai laitteen tausta on vihrea: Jannite
on kytkeytynyt tai nosturi ei ole liikkunut
liikkeenrajoittimen kohdalle.

Liittimen tai laitteen tausta on sininen: jannite ei
ole kytkeytynyt tai nosturi on liikkunut
likkeenrajoittimen kohdalle.

— Painike (punaisella taustalla): Painikkeet, joihin
liittyy turvallisuuden kannalta oleellisia
toimintoja (esim. ylikuormitussuojan ohitus)
korostetaan punaisella heti, kun ne on kytketty
paalle (aktiivinen).



VALIKON JA VALIKKOKOHTIEN
HAKEMINEN JA SULKEMINEN

Valikon ja valikkokohtien hakeminen:

Valikkokohta nosturin
liikeakselille "nosturin
a j O n

Trolley travel 1 Hoist 1

< Crane travel

Valikkokohta nosturin Valikkokohta nosturin
liikeakselille liikeakselille
"kulkuvaunun ajo” "nostokoneisto”

-> Napsauta paavalikossa halutun nosturin
liikeakselin valikkokohtaa.

Ainoastaan ne nosturin liikeakseleita koskevat
valikkokohdat naytetaan, jotka ovat
tosiasiallisesti kaytettavissa nosturissa (esim.
kulkuvaunu 2).

Valittu valikkokohta

(nosturin lilkeakseli)  Valikko "Asetukset”

S

Trolley*travel Hoist 1

1

< Crane travel

4

Limit switch

“ Shut-down Braking functil
left left

Frequency converter

Ready
-TA41
Running

Néyttbalue
® Valitun valikkokohdan (nosturin liikeakseli)
tausta muuttuu vihreaksi.
Nayttéalueella naytetdan vastaavat sisallot.

Jos valittuun valikkokohtaan (nosturin
liikeakseli) liittyy muita valikkokohtia: Valikko
"Asetukset” on keltainen.
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Toiseen valikkoon siirtyminen:

Muut valikkokohdat
(nosturin liikeakselit)

< Cran€travel Trolley travel Hoist 1

Limit switch

Braking function

Bereit

Running

Parhaillaan valittu
valikkokohta (nosturin
liikeakseli)

- 4 Napsauta yhta muista valikkokohdista (nosturin
likeakselit) paavalikossa.

® Valitun uuden valikkokohdan (nosturin
liikeakseli) tausta muuttuu vihreaksi.
® Nayttdalueella ndytetdan vastaavat sisallot.
Pé&évalikko valintakenttédné

\
<

Gre Homepage

Homepage

Crane travel

Shut-down

Trolley travel 1
i back

Hoist 1

Fre
Trolley travel 2

Ready

Hoist 2
Running

® Pienemmilla naytdilla (esim. pienesséa
tablettitietokoneessa) nosturin liikeakselien
paavalikko naytetdan valintakenttéana.

-> Napsauta painiketta "Homepage".

Jos haettuna on aloitussivun sijaan toinen
nosturin liikeakseli, se naytetdan painikkeessa.

® Nyttdodn ilmestyy paavalikko ja nosturin
likeakselit.

-> Napsauta halutun nosturin liikeakselin
valikkokohtaa.
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Asetusten hakeminen:

Valikko "Asetukset”

2 Q=

Crane travel profile
parameter

netravel distance sensors

A/

Shut-down
right

Valikkokohta
-> Napsauta valikkoa "Asetukset".

® Nakyviin ilmestyy valikko ja valikkokohtia, jotka
vastaavat nykyistd ikkunaa.

Vaihto takaisin edelliseen valikkoon:

Crane travel

Painike "Back"
-> Napsauta painiketta "Back".

® KranOS siirtyy aiemmin naytettyyn
valikkokohtaan.

Vaihto takaisin aloitusikkunaan:

-> Naytetysta ikkunasta riippuen: Napsauta
painiketta "Back" yhden tai useampia kertoja.

® Aloitusikkuna ilmestyy nakyviin.
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ARVON SYOTTAMINEN

Joissakin toiminnoissa voidaan sy6ttaa lukuarvoja.

Ikkunassa naytetaan valkoisella korostettu
syottokentta:

Syéttokenttad
keltaisella kehykselléd
Jja punaisella
huutomerkilla

Syéttdkenttéa ja
keltaisella kehykselld
ja vihreélla hakasella

control sensitivity cury

0,00

Hoist maximum
synchronisation deviation

0,10 v ‘ m

Arvoalue
Napsauta syottokenttaa.

® Arvojen muuttamiseen tarkoitetut
nuolipainikkeet iimestyvat nakyviin.

® Sydéttokentan alla naytetaan mikali on
olemassa arvoalue, joka ilmaisee pienimman
ja suurimman sallitun arvon.

-> Sy6ta haluttu arvo nappaimistolla tai suurenna
tai pienennd arvoa nuolipainikkeilla.

® Syodttokentan vieressa naytetaan vihred
vakanen, kun uusi arvo on sallittun arvoalueen
sisalla.

® Sydttokentan vieressa naytetdan punainen risti,
jos uusi arvo on sallittun arvoalueen
ulkopuolella. Liséksi sy6ttokentté korostetaan
punaisella.

® Syodttokentan ympérilld nékyy keltainen kehys,
kun arvoa on muutettu.

Arvoa ei ole viela tallennettu ABUControliin.
Katso "Arvojen tallentaminen ABUControliin"
sivu 25.



ARVON VALINTA

Joissakin toiminnoissa arvoja (esim. erilaisia
asetuksia) voidaan valita valintakentasta.

Valintakenttd

Sway control available

Only for single trolley ~

Only for single trolley

Single and multiple trolleys (joint operation)

A Sway control only affects single hoists.

® Nayttdalueella naytetdan valintakentta ja pieni
alaspain osoittava nuoli.

® Valintakentassa naytetdan parhaillaan valittuna
oleva arvo.

Napsauta valintakenttaa.
Valintakentan alla naytetaan mahdolliset arvot.
Napsauta haluttua arvoa.

Valintakentta k&dantyy kokoon ja uusi arvo
otetaan kayttéon.

Sydéttokentan ymparilla nakyy keltainen kehys,
kun arvoa on muutettu.

Arvoa ei ole viela tallennettu ABUControliin.
Katso "Arvojen tallentaminen ABUControliin"
sivu 25.

ARVOJEN TALLENTAMINEN
ABUCONTROLIIN

Sen jalkeen, kun ikkunan sisélla on syotetty tai valittu
yksi tai useampia arvoja, arvot taytyy siirtda
ABUControliin.

Joka kerta, kun ikkuna avataan, parhaillaan kaytéssa
olevat arvot luetaan ABUControlista ja naytetaan. Jos
arvoja syotetaan tai valitaan, mutta niita ei tallenneta,
ikkunan seuraavan avaamisen yhteydessa nakyvat
jalleen alkuperaiset arvot, jotka ovat tallennettuina
ABUControlissa.
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Sen jalkeen, kun uudet arvot on syotetty tai
valittu:

Syéttékentté ja
keltainen kehys

Crane travel synchronisation
control sensitivity curve

1,00

Crane travel maximum
synchronisation deviation

Trolley travel maximum
synchronisation deviation

200

@Reqd PLC

Painike "Read PLC" Painike "Write PLC"

® Syottokentan tai valintakentén ymparilla nakyy
keltainen kehys, kun arvoa on muutettu.

Muiden arvojen muuttaminen:

-> Siirry seuraavaan sy6ttokenttaan tai
valintakenttdan painamalla painiketta TAB.

Siellda muita arvoja voidaan muuttaa aiemmin
kuvatulla tavalla.

® Uusia arvoja ei viela tallenneta.

Yksittaisen tai kaikkien arvojen
tallentaminen:

>

Paina ENTER-painiketta.

tai

Napsauta painiketta "Write PLC".

limoitus "Processing..." ndytetaan.

Vihrea vakanen naytetaan keskelld kuvaruutua.

Uudet arvot tallennetaan ABUControliin.

Joissakin ikkunoissa on useampia painikkeita "Read
PLC" ja "Write PLC". Painikkeet koskevat silloin sita
aluetta, joka on koottu varilla (eri harmaasavyilla)
yhteen.
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Jos arvoja ei haluta tallentaa:

>

® Alkuperaiset arvot, jotka ovat edelleen
tallennettuina ABUControlin, naytetaan
uudelleen.

Napsauta painiketta "Read PLC"

Jos yksi tai useampi arvo ei kelpaa
tallennettavaksi:

® Syodttdkentan vieressa naytetdan punainen risti,
jos uusi arvo on sallittun arvoalueen
ulkopuolella. Lisaksi syottokentta korostetaan
punaisella.

® Nakyviin tulee virheilmoitus.

Virheilmoituksen ulkondkd riippuu kaytéssa
olevasta selainohjelmasta.

® Nykyisen sivun mitdan arvoa ei tallenneta niin
pitkdan kuin yksikin arvo ei kelpaa.

Tallennuksessa keskella kuvaruutua
naytetdan punainen risti:

® Tietojen tallennuksen yhteydessa on ilmennyt
virhe.

Lataa nykyinen sivu uudelleen.

Sy6ta haluamasi arvot uudelleen.

Napsauta painiketta "Write PLC".

v ey

Jos ongelma ilmenee edelleen, luo KranOS-
kayttojarjestelman ja PLC:n yhteys uudelleen.
Katso "KranOS-kayttdjarjestelman ja PLC:n
valinen yhteys" sivu 21.
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KIRJAUTUMINEN ULOS
KRANOS:STA

Jos KranOS:l1a ei tydskennella 30 minuuttiin, kayttaja
kirjataan automaattisesti ulos jarjestelmasta.

Manuaalinen uloskirjautuminen:
Valikkokohta "Logout”

Valikko "User"

-> Napsauta valikkoa "User".
® Valikko ilmestyy nakyviin.
') Napsauta valikkokohtaa "Logout".
® Kayttdja kirjataan ulos.
® |kkuna "Operating data" iimestyy.
KRANOS-SALASANAN
MUUTTAMINEN

Oletussalasana 'SERVICE' kayttajatunnukselle
'SERVICE' (kayttajataso [2]) voidaan tarvittaessa
vaihtaa, ja sen lisaksi sita taytyy vaihtaa ensimmaisen
kirjautumisen jalkeen. Oletussalasana 'CUSTOMER'
kayttajatunnukselle 'CUSTOMER' (kayttajataso [1])
voidaan tarvittaessa vaihtaa.

Toiminnanharjoittajan tulee sailyttaa uusi salasana
turvallisessa paikassa (esim. huoltokirjassa nosturin
tai kulkuvaunun kontaktorikotelossa), ja sita saa
luovuttaa vain asianomaisille henkildille.

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttoliittymassa

Kayttaja 'CUSTOMER tai 'SERVICE > "User" >
"Change password"

-> Kirjaudu KranOS-jarjestelmaan kayttajanimella
'CUSTOMER' (kayttajataso [1]) tai 'SERVICE'
(kayttajataso [2]). Katso "Login ja
ilmoittautuminen KranOS:iin", sivu 18.



- 4 Napsauta valikkoa "User".
® Valikko ilmestyy nakyviin.
-> Napsauta valikkokohtaa "Change password®.

Syottékenttd "New
password"

Syéttékenttd "Old
password"

e”. Therefore, the default pﬂrswurd must now be

This is the first login with the user

\ad password

New passwordyy,

Username

SERVICE

User level

2

Repeat password

Change password

Syéttékentté "Repeat
password"

Painike "Change
password*

® |kkuna "Change password" ilmestyy.

Syoéta tdhanastinen salasana syottokenttaan
"Old password".

Syo6ta uusi salasana syottokenttaan "New
password".

Sy6ta uusi salasana vahvistukseksi
syo6ttokenttaan "Repeat password".

Napsauta painiketta "Change password".

e ¥ ¥ ¥V ¥

Salasana muutetaan.

Tallenna muutettu salasana sopivaan paikkaan (esim.
huoltokirjaan nosturin tai kulkuvaunun
kontaktorikotelossa). Oletussalasana 'SERVICE' ei ole
enaa voimassa sen jalkeen kun salasanaa on
muutettu. Jos muutettu salasana on unohtunut,
ABUS-huolto voi nollata salasanan. Katso "ABUS-
huolto", sivu 153.
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Yleista | KranOS-salasanan muuttaminen

This is the first login with the user “Service”. Therefore, the default password must now be
changed.

Username

SERVICE

0ld password

User level New password

2

Repeat password

Change password

Kun kirjaudutaan sisdan ensimmaista kertaa
kayttajatunnuksella 'SERVICE', nakyviin tulee
automaattisesti Vaihda salasana -ikkuna seka
ilmoitusteksti, jossa kehotetaan vaihtamaan salasana.

Paasy KranOS-jarjestelmaan ei ole endad mahdollista
kunnes salasana on muutettu.



Yleista | Kielen asettaminen

KIELEN ASETTAMINEN

KranOS-kayttoliittyman ja LED-matriisindyton
ilmoitusten kieli on oletusasetuksen mukaan saksa.
Kielta voi vaihtaa KranOS-jarjestelmaan kirjautumisen
yhteydessa.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan 'CUSTOMER' (kayttajataso
[1]) tai 'SERVICE' (kayttajataso [2] ) tulee olla
kirjautunut jarjestelmaan. Paasy on kuitenkin
mahdollista myds ilman kirjautumista (kayttajataso

(0] ).

KIELEN ASETTAMINEN

-> Napsauta painiketta "Language" (maapallon
kuvake).

Kaytettavissa olevien kielten luettelo avautuu.
=» Valitse haluamasi kieli.

KranOS-kayttoliittyman ja LED-matriisinayton
ilmoitusten kieleksi vaihtuu valittu kieli.
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Yleista

Valikon yleiskuvaus

VALIKON YLEISKUVAUS

Valikkokohta  Valikkokohta Valikkokohta = Toiminnot Kayttajataso Katso
Kirjautumisen  "Operating Kayttotietojen Ei tarvita "Lue kayttotiedot ja
jalkeen data" lukeminen kuormitusspektrin muisti”
. . ) ) sivu 68.
Kuormitusspektrin Ei tarvita
muistin lukeminen
Nosturin IP-osoitteen Ei tarvita "Kirjautuminen sisaan
lukeminen KranOS:iin", sivu 19.
"Login" Kirjautuminen Ei tarvita "Kirjautuminen sisaan
kayttajanimella KranOS:iin", sivu 19.
KranOS-
kayttoliittymaan
Aloitusikkuna  "Operating Kayttotietojen Customer [1] "Lue kayttotiedot ja
data" lukeminen kuormitusspektrin muisti",

Service [2]

Kuormitusspektrin
muistin lukeminen

Customer [1]
Service [2]

sivu 68.

"PLC diagnosis"

Versiotietojen
nayttaminen

Customer [1]
Service [2]

"PLC-diagnoosin ja
versiotietojen
nayttaminen", sivu 135.

Lokitiedoston
nayttdminen

Customer [1]
Service [2]

"Lokitiedoston
nayttdminen", sivu 137

Nosturin

uudelleenkaynnistys

Service [2]

"Nosturin
uudelleenkaynnistys",
sivu 109.

"Bus Vaylaverkon diagnoosin Customer [1] "Vayladiagnoosin
diagnosis” nayttaminen Service [2]  hayttaminen®, sivu 136.
"Additional Nayta ylimaaraisen Customer [1] Ylimaaraisen PLC:n
PLC PLC:n vika- ja Service [2]  diagnoosin nayttaminen
diagnosis" kytkentatilat Sivu 132
Kayttétilanumeron Service [2]
asetus
"PLC PLC-askelketjujen Customer [1] "PLC-askelketjujen
sequences kulun nayttaminen Service [2] diagnoosin nayttaminen",
diagnosis" sivu 138.
"Set PLC PLC:n paivamaaranja Service [2] LPaivamaaran ja
time" kellonajan asettaminen kellonajan asettaminen®
sivu 139.
"PLC SD Tietojen Service [2] "SD-kortin asentaminen
card" varmuuskopiointi, PLC:hen tai poistaminen
palauttaminen PLC:sta", sivu 141
"Movement Liikeprofiilin Service [2] "Liikeprofiilin valinta",
profile" valitseminen sivu 104.
(liikeprofiili)

Erillisohjauksen
valitseminen

Customer [1]
Service [2]

"ABURemote-lahettimen
erillisohjauksen
asettaminen”, sivu 105.
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Valikkokoht Valikkokohta Valikkokohta  Toiminnot Kayttajataso Katso
a
Tasakayntisaatelyn Service [2] "Tasakayntisaatelyn
asettaminen asetukset", sivu 108.
Koukun ohjauksen ja Service [2] Koukkuavustimen
keskityksen (koukun ohjaus ja koukun
parametrien asetus keskitys) asetus
Vaijerin kallistusmittarin  Service [2] "Vaijerin kallistusmittarin
kohdistus kohdistuksen
asettaminen", sivu 66
Taajuusmuuttajan Service [2] "Taajuusmuuttajan
palautus palautus
tehdasasetuksille ja tehdasasetuksille ja
nostomoottorin nostomoottorin
uudelleenmittaus uudelleenmittaus”,
sivu 143.
Taajuusmuuttajan Service [2] "Taajuusmuuttajan
parametrointi uudelleen parametrointi”, sivu 142.
Ajon rajakatkaisijan ja  Service [2] "Ajon rajakatkaisijan ja
nostorajoittimen nostorajoittimen
ohittaminen tilapainen ohittaminen",
sivu 106.
Nosturin ajosuunnan ja  Service [2] "Nosturin ja kulkuvaunun
kulkuvaunun ajosuunnan vaihtaminen",
ajosuunnan sivu 107.
vaihtaminen
Halliprofiiliohja Uuden esteen Service [2] HALLIPROFIILIOHJAUK
us (nosturin luominen, opettaminen, SEN PISTEIDEN
likeprofiilin kopiointi, LUOMINEN ff.
kautta) muokkaaminen ja
poistaminen

Esteen valinta ja

Customer [1]

nayttdminen Service [2]
"Load-controlled Kuormasta riippuvaisten Service [2] "Kuormasta riippuvaisten
switching points" kytkentapisteiden kytkentapisteiden asetus”,
(kuormasta asetus sivu 109.
riippuvaiset
kytkentapisteet)
Loystymisenestimen Service [2] "Loystymisenestimen
saatadminen saataminen", sivu 110
Paikoitusohjaus Lineaarisen Service [2] "Paikoitusohjauksen
paikoitusohjauksen pisteiden
asemien muokkaus muokkaaminen", sivu 125
Paikoitusohjauksen Service [2] "Toleranssin
toleranssien asettaminen”, sivu 126
esiasetuksien
maarittdminen
Nosturiradan pituuden  Service [2]

laskeminen
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Valikon yleiskuvaus

Valikkokohta Valikkokohta

Valikkokohta

Toiminnot

Kayttajataso

Katso

Nosturin Rajakatkaisinten Customer [1] "Nosturin liikeakselien
likeakseli nykyisten paikkojen Service [2] tilan nayttdminen",
"nosturin naytté sivu 99.
ajoll
Taajuusmuuttajien tilan Customer [1]
naytto Service [2]
Halliprofiilin Customer [1]
kytkinpaikkojen néyttd  gervice 2]
Nosturien Customer [1]
térméayksenestotoi- Service [2]
minnon ja kuormaan
perustuvan nosturien
tormayksenestotoiminn
on tila
"Crane travel Nopeuden saatadminen  Service [2] "Ajoprofiilien (nosturin
profile parameter" liikeprofiilin, kulkuvaunun
. - liikeprofiilin) parametrien
Jarrutusajan ja Service [2] lisdasetukset", sivu 111.
kiihdytysajan
saatdminen
Kuormanayton tekstin Service [2]
nopeuden asettaminen
Osakuorman Service [2]
saataminen
Ristivipukytkinten Service [2]
kaantdsuunnan asetus
halliprofiilia varten
"Crane travel Paatykatkaisijan Service [2] "Etaisyysanturin
distance sensors" opetustilan aktivointi asentaminen, saatadminen
ja opettaminen ", sivu 43.
Esikatkaisijan Service [2]
opetustilan aktivointi
Palkin ja nosturiradan Service [2]
pituuden asetus
Nosturin Rajakatkaisinten Customer [1] "Nosturin liikeakselien
likeakseli nykyisten paikkojen Service [2] tilan nayttdminen",
"Trolley naytté sivu 99.
travel"

Taajuusmuuttajien tilan
naytto

Customer [1]
Service [2]

Nosturien
tormayksenestotoi-
minnon ja kuormaan
perustuvan nosturien
térmayksenestotoi-
minnon tila

Customer [1]
Service [2]

Nosturiajo turva-
PLC

Nayta turva-PLC:n vika-
ja kytkentatilat

Customer [1]
Service [2]

Ylimaaraisen PLC:n
diagnoosin nayttaminen
Sivu 132

Safely stopping (STO)
test mode

Service [2]

Halliprofiilin
kytkinpaikkojen nayttd

Customer [1]
Service [2]
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Valikon yleiskuvaus

Valikkokohta Valikkokohta Valikkokohta Toiminnot Kayttajataso Katso
"Trolley travel Nopeuden saataminen  Service [2] "Ajoprofiilien (nosturin
profile liikeprofiilin, kulkuvaunun
parameter” liikeprofiilin) parametrien
. i lisdasetukset", sivu 111.
Jarrutusajan ja Service [2]
kiihdytysajan
saataminen
Kuormanayton tekstin -~ Service [2]
nopeuden asettaminen
Ristivipukytkinten Service [2]
kaantdsuunnan asetus
halliprofiilia varten
"Trolley travel Paatykatkaisijan Service [2] "Etaisyysanturin
distance opetustilan aktivointi asentaminen, saataminen
sensors" ja opettaminen ", sivu 43.
Esikatkaisijan Service [2]
opetustilan aktivointi
Nosturin Rajakatkaisinten Customer [1] "Nosturin liikeakselien
likeakseli nykyisten paikkojen Service [2] tilan nayttdminen",
"Hoist" naytté sivu 99.
Taajuusmuuttajien tilan  Customer [1]
naytto Service [2]
Kuormanayttd Customer [1]
Service [2]
Ylikuorman ohituksen Service [2] "Ylikuormituksen eston
aktivointi ohittaminen", sivu 54.
Vaijerinvaihdon Service [2] "Vaijerin vaihtaminen",
aktivointi sivu 94,
"Absolute Laiteosoitteen Service [2] "Absoluuttikulma-anturin
rotary asettaminen vaihtaminen", sivu 144.
encoder”
Absoluuttikulma-anturin  Service [2]
referenssien
asettaminen
Vikojen palautus Service [2]
"Hoist profile Nopeuden saatdminen  Service [2] "Nostoprofiilin
parameter" lis@parametrien
. ) asettaminen”, sivu 114.
Jarrutusajan ja Service [2]
kiihdytysajan
saatdminen
Kuormanmittausjarje- Service [2]
stelman saataminen
Vaijeripituuden naytté  Service [2]
Nostomoottorin Service [2]

mittauksen asettaminen
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Valikkokohta Valikkokohta Valikkokohta Toiminnot Kayttgjataso  Katso
Suurin ajonopeuuden  Service [2] "Koukkuavustimen
asetus nosturin ja (koukun ohjaus ja koukun
kulkuvaunun ajolle keskitys) asetus",
koukun ohjauksessa ja sivu 122
koukun keskityksessa
Maksimipoikkeaman Service [2]

asettaminen nosturin ja
kulkuvaunun ajolle
vinovedon estossa

"Sway control Kuormakoukun Customer [1]  "Heilunnanvaimennuksen
parameter” varusteiden Service [2] ottaminen kayttoon ja
saatadminen poistaminen kaytosta",
L N . sivu 119.
Vaijeripituuden naytté  Service [2]
Heilunnanvaimen- Service [2]
nuksen kytkeminen
paalle ja pois paalta
Asettaa Service [2] "Heilunnanvaimennuksen
heilunnanvaimen- vapauttaminen
nuksen saatavuus useammalle
useammalle kulkuvaunulle", sivu 120.
kulkuvaunulle
"Inclinometer Vaijerin Service [2] "Vaijerin kallistusmittarin
parameter" kallistusmittarin kalibrointi", sivu 64
kalibrointi
"Maximum Hylk&yskunnon Customer [1]  "Hylkdyskunnon
acceptable wear laskennassa Service [2] parametrien ja
parameter” kaytettdvan parametrin vaijerikayttda koskevien
katselu tietojen nayttd", sivu 74.
"Hoist Kuormanmittausjar- Service [2] "Kuormanmittausjarjestel
calibration" jestelman man kalibroiminen
kalibroiminen nostetun testikuorman
avulla", sivu 51.
Kuorma-anturin Service [2] "Kuorma-anturin
peruskalibrointi peruskalibrointi”, sivu 98.
Nostorajoittimen Service [2] "Nostokoneiston kayton
saatadminen jarrutusvaiheen
paatepisteen valiaikainen
muuttaminen" sivu 92
Kuormitusspektrin Service [2] "Kuormitusspektrin
asetus muistin alkuarvon
syottdminen”, sivu 134.
"Wear Yksittaisten Customer [1]  "Vaijerin tarkastus
maximum vaijeriosuuksien Service [2] hylkaysennusteen avulla"
acceptable kulumistietojen nayttd sivu 71.
wear"
Valikko "Change Salasanan Customer [1] "KranOS-salasanan
"User" password" muuttaminen Service [2] muuttaminen " sivu 26.
"Logout" Kayttajan ulos Customer [1] "Kirjautuminen ulos
kirjautuminen Service [2] KranOS:sta", sivu 26.
Valikko Kielen asettaminen Ei tarvita "Kielen asettaminen"”
"Language" sivu 28.
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Asentaminen ja liittaminen | Kiskojohtimen ja absoluuttisen mittausjarjestelman asennus

ASENTAMINEN JA LITTAMINEN

TAMA LUKU KOSKEE KAIKKIA NOSTURIN PARISSA ENNEN NOSTURIN
KAYTTOONOTTOA TYOSKENTELEVIA HENKILOITA.

Nosturia kayttava yritys vastaa
kayttdonottohenkildston valinnasta ja patevyydesta.

HENKILOVAHINKOJEN VAARA!
Henkilévahingot ovat mahdollisia,
jos nosturi otetaan kayttoon vaarin.

Jos kayttdonotto annetaan muiden
kuin ABUS-henkiloston tehtavaksi,
nosturia kayttavan yrityksen on
varmistettava, ettd nosturin
kayttdonotosta vastaavan
henkildstén on patevyys on riittava.
Noudata tassa kuvattuja
toimintaohjeita tarkasti.

Esimerkkeja patevista henkildista:

— Henkil6t, joilla on konerakennus- ja sahkdalan

koulutuksen perusteella kattava asiantuntemus

nostureista.

— Henkilét, joilla on riittavasti kokemusta
nostureiden kaytosta, asennuksesta ja
huollosta.

— Henkildt, jotka ovat perehtyneet kattavasti
kohdemaassa sovellettaviin teknisiin
saantoihin, yleisohjeisiin ja
turvallisuusmaarayksiin.

— Henkilét, jotka ovat osallistuneet sdanndéllisesti

ABUSIn jarjestdmaan koulutukseen.

ABUS ei vastaa vahingoista, jotka johtuvat
virheellisesti suoritetuista ja epapatevien henkildiden
suorittamista kayttéonottotoimenpiteista.

ABUS suosittelee, etta kayttoonotto annetaan ABUS-

asennusryhman suoritettavaksi.
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KISKOJOHTIMEN JA
ABSOLUUTTISEN
MITTAUSJARJESTELMAN ASENNUS

KOSKEE VAIN
PAIKOITUSOHJAUSTA

Paikoitusohjauksella ja halliprofiiliohjauksella
nosturin sijainnin perusteella kaytetaan
absoluuttiarvon mittausjarjestelmaa, jotta nosturin
sijainti nosturirataa pitkin voidaan mitata.
Absoluuttiarvon mittausjarjestelmana kaytetaan
joko laser-etaisyysantureita tai
kiskojohdinjarjestelma APOS. APOS-
kiskojohdinjarjestelmassa kiskojohtimen profiiliin
tydnnetaan koodinauha, jota lukupaa lukee
maarittden nain nosturin sijainnin.

APOS-kiskojohdinjarjestelman asennus on kuvattu
erillisessa tuotekasikirjassa. Seuraavassa
selvitetdan tarkeita tdydentavia ohjeita sekd ABUS-
kohtaisia asennusvaiheita, jotka poikkeavat
kiskojohdinjarjestelméan valmistajan omasta APOS-
asennusohjeesta.

— Koodinauhan valmistuspituus on 260 m.
Tasta katkaistaan sopivat osuudet varta
vasten tilattua nosturilaitteistoa varten.
Koodinauhan alun laskenta-arvo (lahtéarvo)
voi siten olla merkittdvasti suurempi kuin 0.

— Koodinauha ja kiinnitysprofiili toimitetaan
noin 1 metrin ylipituudella.

— Koodinauhan asennuksen jalkeen
yksittaisen kiskonosan vaihtaminen ei ole
enaa mahdollista. Mydskaan kiskojohtimen
avaaminen radan varrella virroittimen tai
lukup&@an vaunun vaihtamiseksi ei ole enaa
mahdollista.

— Koodinauha on voimakkaasti magneettinen
ja se tulee suojata likaantumiselta (ennen
kaikkea metallipdlyltd, lastuilta jne.) ennen
asennusta ja sen aikana.



Asentaminen ja liittaminen

Kun koodinauha vedetaan sisaan
kiskojohtimeen kiskojohdinjarjestelman
laskentasuunnalla on merkitys.
Laskentasuunnan taytyy olla nouseva
nosturin ajosuunnassa "eteenpain"!

Koodinauhan sijainti iimoitetaan valmistajan
erillisessa dokumentaatiossa ja
asennuskaaviossa suojajohtimen (PE)
alapuolella olevassa lokerossa. Tama ei
kuitenkaan pade yleisesti. Koska lukupaa
voidaan asentaa lukupdavaunuun vain
yhdessa suunnassa, koodinauha taytyy
mahdollisesti asentaa sen sijaan
maadoitusjohdinta vastapaéata olevaan
lokeroon.

Kiskojohtimen kiinnityspistetta kiinnittdessa
koodinauha voi vaurioitua. Poraruuveja
kiristettdessa on varmistettava etta ne
ruuvataan suoraan profiilikiskoon.

Lukupaa tyonnetaan sisaan laitteiston
paasta. Jos samalla nosturiradalla on useita
nostureita on varmistettava, etta virroittimien
oikeaa jarjestysta noudatetaan.

Kiskojohtimien paat koostuvat 150 mm
pitkistd yksittaisosista, joissa ei ole
kuparikiskoa ja joihin on kiinnitetty
paatykappale. Yksittaisosa pidetaan
paikallaan vain puskimen kannen avulla,
eivatka kuparikiskot ole mukana tukemassa
sita. Tarvittaessa tdhan kohtaan on
asennettava ylimaarainen ripustus.

Lukup&an vaunuun mukaanottaja-tanko
M10-pallonivelpaalla kiinnitetdan
kulmakiinnikkeella nosturin
nelikulmaputkeihin. Valiholkki varmistaa,
etta pallonivelpaa paasee liikkumaan.
Mukaanottaja-tanko on siksi linjattava
samansuuntaiseksi kiskojohtimen ja
lukupdan kanssa.

35
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Ratasy6tot on valmistusvaiheessa
mukautettu kiskojohdinjarjestelmaan. Tata
varten puskimen kanteen on tehty aukko
koodinauhaa varten ja varustettu uusilla
muoviosilla. Jos koodinauha on kuitenkin
asennettu maadoitusjohdinta (PE)
vastapaata, on kaytettava erikoisrakenteista
ratasyottod. Vaihtoehtoisesti ratasyottdoa
voidaan muuttaa paikan paalla. Poista tata
varten puskimen kansi ja kierra alaosan 4
ruuvia irti. K&adnna sen jalkeen alaosaa 180
astetta ja asenna se takaisin paikalleen.
Huomautus: Tdman seurauksena myos
virransyoéttopiste (kaapelilapivienti) kaantyy.

Lukupé&a on varustettu SSI-liitannalla
(synkroninen sarjaliitdnta). 8-napainen M12-
pistoliitin yhdistetaan sovitinkaapelilla (M12-
liitin piirilevyliittimeen)
kenttavaylakytkimeen, jossa on nosturin
ohjaus.



Asentaminen ja liittdminen

ABUCONTROLILLA VARUSTETUN
NOSTURIN LIITTAMINEN

NOSTURIN LITTAMINEN
SAHKOVERKKOON

>
>

Luo verkkojohto EN 60204:n mukaan.

Kéayta DIN EN 50178:n mukaista kiinteda
litantaa, koska asennuksen vuotovirta on yli
3,5 mA.

FI-SUOJAKYTKIMEN VALINTA

Jos tarvitset Fl-suojakytkinta:

->

Kayta Fl-suojakytkinta tyyppia B.

Tama on tarkoitettu kaytettavaksi
taajuusmuuttajien kanssa ja erottelee eri
taajuusalueiden vikavirtoja. Nain suojauksesta
on huolehdittu myds taajuusmuuttajien avulla
tapahtuvassa kaytdssa.
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ABUControlilla varustetun nosturin liittdminen

LAIPPAKOTELON PURKAMINEN JA
ASENTAMINEN

Nostureissa, joissa on lyhyet ajolaitepalkit, johtimet ja
laippakotelo ovat nosturiohjauksessa HV-
kuusiokantapulttien edessa. Talloin laippakotelo taytyy
irrottaa, jotta HV-kuusiokantapultit voidaan kiinnittada
tai avata.

LAIPPAKOTELON IRROTTAMINEN

Laippakotelo

Lukitusnokka
Avaa nosturin ohjauksen kansi.

Paina laippakotelon neljaa etummaista
lukitusnokkaa sisdanpain.

v V¥

Kaanna laippakotelo taakse (kontaktorikotelon
takapuolta kohti).

Laippakotelo irtoaa kontaktorikotelosta.

Veda laippakotelo eteenpain pois.

o*o

Laippakotelo voi roikkua Idysasti johtimista
nosturiohjauksessa siihen asti, ettd HV-
kuusiokantapultit on ruuvattu kiinni.
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LAIPPAKOTELON KIINNITTAMINEN

Laippakotelo

=» Aseta laippakotelo suoraan kontaktorikotelolle.

=» Paina laippakotelo kiinni kontaktorikoteloon.

® |ukitusnokat (8x) lukittuvat naksahtaen.
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Liitantajohtojen laittaminen laippakoteloon

LITANTAJOHTOJEN LAITTAMINEN
LAIPPAKOTELOON

Asennuksessa liitdntajohdot vedetaan laippakotelon
I&pi kontaktorikoteloon ja liitetdan kiinni. Kaikissa
litdntajohdoissa on pistokkeet. Laippakotelossa olevat
kaapelin Iapiviennit toimivat tiivisteina.

Ohuempien pydreiden kaapelien kanssa kaapelin
lapivienti (kumi) riittad. Paksumpien pyoreiden
kaapelien ja lattakaapelien tapauksessa liitantdjohdon
kiinnittamiseen kaytetaan kaapelin lapiviennin lisaksi
kolmiosaista vedonpoistinta.

LAIPPAKOTELON AVAAMINEN

Laippakotelo

Kansi
Paina molempia ylareunan kiinnikkeita kevyesti
ulospain.

Veda samaan aikaan kansi irti kotelon
yldosasta.

v ¥V

Kallista kantta alaspain, kunnes se on melkein
vaakasuorassa.

® Kansiirtoaa kallistettaessa automaattisesti
alemmista kiinnikkeista.

Jos kantta ei voi tilasyista kallistaa alaspain, myds
ylempia ja alempia kiinnittimia voidaan sen sijaan
painaa kevyesti ulospain, jolloin kansi voidaan
yksinkertaisesti ottaa pois paikaltaan.
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LITANTAJOHDON
VALMISTELEMINEN

Liitédnt&johto

Kaapelin lapivienti Kiristinkieli
-> Tyonna liitantajohto niin pitkalle kaapelin
lapiviennin lapi, etta liitantajohto voidaan vetaa
kontaktorikotelossa riviliittimeen asti.

Kaapelin lapiviennissa on johdinta (paksut ja
ohuet pyo6reét kaapelit, lattakaapelit)
vastaavasti erilaisia aukkoja tai siind on viilto.

-> Tyonna kiristinkieli ulkoa liitantajohdolle.

LITANTAJOHDON KIINNITTAMINEN

Johdon
Liitédnt&johto ja vedonpoistimen
kiristinkieli runko-osa

Johdon
vedonpoistimen
sdppikiinnitin

Laita johdon vedonpoistimen runko-osa
laippakoteloon ja loksauta se paikalleen.

¥

Tyonna liitantajohto ja kiristinkieli runko-osaan
ja samanaikaisesti laita kaapelin lapivienti
(kumi) laippakotelon aukkoon.

Tyonna johdon vedonpoistimen sappikiinnitin
runko-osaan.
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Liitantajohtojen laittaminen laippakoteloon

KAAPELIN LAPIVIENNIN
VARMISTAMINEN

Aukko nippusiteelle

Aukko nippusiteelle

Tyonna nippuside (ei kuvassa) johdon
vedonpoistimessa olevaan aukkoon.

® Nippuside kulkee johdon vedonpoistimen
runko-osaa pitkin ja tulee ulos sen toisesta
aukosta.

=®» Yhdista nippuside ja kirista se kasin.

JOHTOPIDIKKEEN ASENTAMINEN

Johdon
vedonpoistimen

runko-osa Johtopidike

D
£
D
P @
Laippakotelo Johtokiinnittimet

4 Tyonna johtopidike laippakotelon kiskoon
(kuvassa alhaalla)

tai

tydnna johtopidike kiskoon kahden johdon
vedonpoistimen runko-osan valiin (kuvassa
ylhaalla)

=» Kiinnita liitdntajohto nippusiteella
johtopidikkeeseen.
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LAIPPAKOTELON SULKEMINEN
KOSKEE VAIN VAIJERIOHJAIMELLA
Kiinnike VARUSTETTUJA VAIJERINOSTIMIA
Vaijeriohjain
) Vaijerirumpu Rumpukotelo
> R e Kansi =» Mittaa vaijeriohjaimen ja vaijerirummun
Aseta kansi kaikista neljasta nurkasta kotelolle. etaisyys 'F' ja vertaa etaisyytta taulukon
=» Anna kannen lukittua samaan aikaa kaikkiin arvoon.
neljdan kiinnikkeeseen.
B L
e - 8 ;
5 3 2 2
s 2 & =
> c - e m
ALEMMAN NOSTORAJOITTIMEN GM800 E,D,DA  4/1 42+2
KYTKENTAPISTEEN SAATAMINEN oM 1000 E.D. i 5612
. o . _ DA 211
Vaijerinostimessa on vaihteiston rajakatkaisija, jossa
on kolme kytkentapistettd. Backup-rajoittimen ja GM 2000 E,D, 4/1 59+25
ylemman nostorajoittimen kytkentapisteet on sdadetty DA, DQA 9/
tehtaalla. Alempi nostorajoitin on sdadettéava paikan
paalla. GM 3000 E,D, 4/1 73+25
DA, DQA 9/
GM 5000 E,D,DA, 4/1 875+3
KUORMAKOUKUN SIIRTAMINEN DA 211
ALIMPAAN KOUKKUPAIKKAAN GM 5000 D 4/2 73+25
GM 5000 Z 4/2 875+3
=»  Siirra kuormakoukku haluamaasi alimpaan 8/2
koukkupaikkaan asti.
— Kuormakoukku ei saa koskettaa hallin lattiaa. GM 6000 EQI,DA DA, 4/ 1023
21
— Vaijeri ei saa roikkua ldysana.
. GM 6000 Z 4/2 102+3
— Vaijeriohjaimen ja rumpukotelon valilla tulee 8/2
pitaa tietty vahimmaisetaisyys. Tama
maaritellddn seuraavassa tyovaiheessa. GM 7000 D, DA, 2/1 131+4
— Koukun siirtomatka (korkeimman koukkupaikan DQA 4/1
(=koukkumitta, C-mitta) ja alimman 6/1
koukkupaikan etaisyys) ei saa ylittaa
tyyppikilvessa mainittua matkaa. GM 7000 D 4/2 87+3
8/2
GM 7000 Z,ZA 4/2 1314
6/2
8/2
10/2
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' KOSKEE VAIN KAHDELLA
VAIJERIOHJAIMELLA
VARUSTETTUJA VAIJERINOSTIMIA

Vaijeriohjain

Vaijerirumpu Rumpukotelo
ﬁ Mittaa vaijeriohjausten ja rumpukotelon
etaisyys 'F1'ja 'F2' ja vertaa etdisyytta
taulukon arvoon.

Vaijerinostin  Etaisyys 'F1° Etaisyys 'F2’
GM5000-D 80+3 76+3
GM7000-D 84+3 87+3

KUORMAN PUTOAMISESTA
AIHEUTUVA
HENKILOVAHINKOJEN VAARA!
Vaijeri voi repeytya irti
vaijerirummusta, jos etaisyydet 'F'
tai 'F1' ja 'F2' alittuvat. Tama voi
johtaa kuorman putoamiseen seka
tapaturmiin tai jopa kuolemaan.

Etaisyyden noudattaminen
varmistaa sen, etta vaijerirummulla
on aina riittavasti vaijeria.

Etaisyys 'F' tai 'F1' ja 'F2' on
ehdottomasti sailytettava.

ﬁ Tarvittaessa kuormakoukku siirretaan niin ylos,
etta etaisyys 'F' tai 'F1' ja 'F2' sailyy.
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' KOSKEE VAIN VAIHTEISTON

RAJAKATKAISIJAA 'GGS'

SINETIN IRROTTAMINEN

Sinetti

ﬂ Poista vaijerirummun yhteydessa olevan
noston rajakytkimen kotelon kansi.

¥ Halkaise sinetti painamalla sinettid keskelta
ruuvinvaantimella ja poista sinetti.
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ALEMMAN NOSTORAJOITTIMEN
SAATAMINEN

Alempi nostorajoitin sdadetaan
vasemmanpuoleisella sdatéruuvilla.

Nokkarenkaan

valkoinen osoitin Oranssi osoitin

Sé&atbéavain
P  Poista saatdavain. Avain on kiinnitetty

kahteen vaihteiston rajakatkaisijan
yhteydessa olevaan pidikkeeseen.

Vasen sééatéruuvi

Vaihtoehtoisesti voi kayttda myos avainvalin
3.0 kuusioruuvien vaanninta (mieluiten
kaantdalustalla varustettuna).

Akkuruuvinvaanninta El saa kayttaa.

¥

Paina saatdavain saatéruuvin sisaan. Kayta
tarkoitukseen hieman voimaa.

ﬁ Tarvittaessa: kierra saatéruuvia siihen
saakka, kunnes nokkarenkaan valkoinen
osoitin oranssin osoittimen oikealla puolella.
Valkoinen osoitin ei saa olla oranssin
osoittimen vasemmalla puolella eika
tasmalleen oranssin osoittimen kohdalla.

Keskimmainen valkoinen nuoli ilmoittaa
kytkentapisteen tarkan sijainnin. Kyseisen
nuolen kummallakin puolella olevat
valkoiset nuolet ilmoittavat puolestaan
kytkentavaiheen alkamis- ja
paattymiskohdan (kytkentahystereesi).

"‘9 Kierra saatoruuvia siten, ettd nokkarenkaan
valkoinen osoitin liikkuu vastapaivaan. Jatka
kiertamista, kunnes valkoinen osoitin on
tasmalleen oranssin osoittimen kohdalla ja
kuultavissa on naksahdus.

— Mydtapaivaan kierrettdessa kytkentapiste
siirtyy alaspain.

— Vastapaivaan kierrettdessa kytkentapiste
siirtyy yléspain.

® Alimman koukkupaikan kytkentapiste on nyt
saadetty. Kuormakoukku pysahtyy
normaalikdytéssa tdhan
kytkentapisteeseen, kun sité on ensin
jarrutettu. ABUControl maarittaa
jarrutusmatkan seuraavassa askeleessa
automaattisesti.
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KOSKEE VAIN VAIHTEISTON
RAJAKATKAISIJAA "GPK"

ALEMMAN NOSTORAJOITTIMEN
SAATAMINEN

Alempi nostorajoitin sdadetaan etummaisella
saatoruuvilla.

Mikrokytkin

Kytkinnokka

Séaatéruuvi

"‘9‘ Kaanna etummaista saatéruuvia, kunnes
kytkinnokka on mikrokytkimen oikealla
puolella. Se ei saa olla mikrokytkimen
vasemmalla puolella tai tarkalleen
mikrokytkimen kohdalla.

"‘9‘ Kaanna saatoéruuvia vasempaan, kunnes
kytkinnokka painaa mikrokytkinta
vastapaivaan ja kuuluu napsaus.

® Alimman koukkupaikan kytkentapiste on nyt
saadetty. Kuormakoukku pysahtyy
normaalikdytdssa tdhan
kytkentapisteeseen, kun sité on ensin
jarrutettu. ABUControl maarittaa
jarrutusmatkan seuraavassa askeleessa
automaattisesti.

® Kuormakoukun alin koukkupaikka on nain
maaritetty.
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JARRUTUSMATKAN MAARITTAMINEN

KOSKEE VAIN VAIHTEISTON

Normaalikaytdssa kuormakoukku jarruttaa ensin

hitaalle nostonopeudelle ja pysahtyy sitten alimpaan RAJAKATKAISIJAA "GGS”
koukkupaikkaan.
ABUControl maarittaa tahan tarvittavan SAATORUUVIEN SINETOINTI

jarrutusmatkan automaattisesti.

Sinetti

ﬁ Aja kuormakoukkua ilman kuormaa joitakin
metreja ylospain.

ﬁ Aja kuormakoukkua nopealla nostonopeudella
alaspain.

® Kuormakoukku pysahtyy alimpaan
koukkupaikkaan.

Siita riippuen, miten kytkentapistetta on
aiemmin muutettu, voi kayda niin, etta
kuormakoukku ajaa nopealla nostonopeudella
kytkentapisteeseen ja pysahtyy akillisesti siihen
tai kuormakoukku jarruttaa tarpeettoman
aikaisin ja ajaa pidemman matkan hitaalla ¥ Aseta sinetti saatéruuvin paalle ja paina
nostonopeudella. sinetti paikalleen.

Jos kuormakoukun taytyy ajaa hyvin pitkdan
hitaalla nostonopeudella, jarrutusvaiheen
loppupaikkaa voidaan muuttaa manuaalisesti.
Katso "Nostokoneiston kayton jarrutusvaiheen
paatepisteen valiaikainen muuttaminen”

sivu 92.

® ABUControl tallentaa alimman koukkupaikan
uuden kytkentapisteen ja laskee tarvittavan
jarrutusmatkan automaattisesti.

Kun kytkentapisteeseen ajetaan seuraavan
kerran:

® Kuormakoukku jarruttaa (riippuen nykyisesta
nostonopeudesta) vahan ennen alinta
koukkupaikkaa hitaalle nostonopeudelle.

® Valittdmasti ennen kytkentapistetta
kuormakoukku ajaa enaa hitaalla
nostonopeudella.

® Kuormakoukku pysahtyy kytkentapisteeseen.

ASETUSTEN TARKASTUS

4 Siirra kuormakoukku ylés.

"‘} Laske kuormakoukkua hitaalla ja nopealla
nostonopeudella ja tarkasta, pysahtyyko
kuormakoukku alimman koukkupaikan
kohdalla.
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ETAISYYSANTURIN ASENTAMINEN,
SAATAMINEN JA OPETTAMINEN

Kulkuvaunun ajon etaisyysanturi: Kulkuvaunut
mittaavat etaisyysanturin laserséteen avulla
kulloisenkin etaisyytensa palkin pdahan. Esi- ja
paatykatkaisija toteutetaan tdman mittauksen avulla
(muuten tavallisen ristivipukytkimen sijaan), samoin
niista lasketaan kummankin kulkuvaunun paikat
térmayksenestinta varten (muuten tavallisten
heijastusvalokennojen sijaan). Kummankin
kulkuvaunun yhteiskaytdssa kulkuvaunujen
muuttumattomana pysyva valimatka lasketaan tasta ja
sita sdadellaan vastaavasti.

Nosturin ajon etaisyysanturi: Nosturit mittaavat
etaisyysanturin lasersateen avulla kulloisenkin
etaisyytensa vastanosturiin (tai molempiin
vastanostureihin). Sen lisdksi esi- ja paatykatkaisija
suhteessa vastanosturiin tai vastanostureihin
toteutetaan silla (muuten tavallisten
heijastusvalokennojen sijaan). TAman lisaksi nain
saadellddn myds rinnakkaiskaytossa
muuttumattomana pysyva etéisyys. Esi- ja
paatykatkaisija nosturiradan paassa toteutetaan
ristivipukytkimilla.

Statiikkaan tai kuormaan perustuvan nosturien
térmayksenestotoiminnon yhteydessa kaytetaan
yleensa heijastusvalokennoja tai yksisuuntaisia
valokennoja. Halliprofiiliohjauksessa kaytetaan
ristivipukytkimia tai absoluuttista mittausjarjestelmaa.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto)
(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan.

VIRHETOIMINTOVAARA
Etaisyysanturi pystyy tayttamaan
turvallisuustehtavansa vain, jos
anturi on Kiinnitetty oikein. Muuten
voi ilmeta virhetoimintoja (esim. kun
etaisyysanturia ei ole kiinnitetty
oikein ja se putoaa alas).

Kiinnita ja suuntaa etaisyysanturi ja
heijastin huolellisesti.
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YLEISKUVAUS: ETAISYYSANTURI JA

HEIJASTIN

— Nosturiajon etdisyysanturi: nosturin
etaisyysanturi ja etaisyysanturin heijastin
kiinnitetdan ajokoneiston kannatinpalkissa
olevaan yhteiseen pidikkeeseen.
Vastanosturissa etaisyysanturin ja heijastin
jarjestys on painvastainen. Etaisyysanturin
lasersateet eivat saa menna ristiin.

.

— Kulkuvaunun ajon etaisyysanturi GM modular -
vaijerinostimessa: etaisyysanturi tydnnetaan
pidikkeesta sivuttain vaijerirummun suojuksen
sisadan. Heijastin liimataan tarrakalvona
nosturin ajokoneiston kannatinpalkkiin tai
kiinnitetdan nelikulmaputkeen.

— Kulkuvaunun ajon etéisyysanturi GM kompakt -
vaijerinostimessa: etaisyysanturi asennetaan
magneettipidikkeelld kulkuvaunun runkoon.
Heijastin liimataan tarrakalvona nosturin
ajokoneiston kannatinpalkkiin tai kiinnitetaan
nelikulmaputkeen.

ETAISYYSANTURIN ASENTAMINEN

Etaisyysanturi kiinnitetdan joko pidikkeella
ajokoneiston kannatinpalkin nelikulmaputkeen tai
magneettipidikkeelld vaijerinostimeen.
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KOSKEE VAIN
NELIKULMAPUTKEEN
ASENNETTAVAA
ETAISYYSANTURIA

VALOVERHOJEN PIDIKKEIDEN
ASENTAMINEN

Kierresanka

Pidike Putkipanta
=» Kiinnita pidike ajokoneiston
kannatinpalkkiin.

> Kirista pidike kierresangalla.

Kierresanka Kiristysmomentti
M8 25 Nm.
M10 50 Nm.
M12 75 Nm.

-> Tyonna putkipannat (2x) paikalleen ja
varmista ne.

-> Tyonna nelikulmaputki putkipantoihin ja
kiristad putkipannat.

Adapteri Kiinnityslevy

Etéaisyysanturi
Tyonna koko pidike nelikulmaputkelle.

v

Ruuvaa pidike kasin kiinni hammastetuilla
laippamuttereilla M8 (4x).

-> Tyonna etaisyysanturi kiinnityslevyn
adapteriin ja ruuvaa ruuvit kiinni.
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' KOSKEE VAIN

MAGNEETTIPIDIKKEESEEN
ASENNETTAVAA
ETAISYYSANTURIA

=>» Valitse sopiva koko ja tyyppi seuraavista

piirustuksista.

= Hae mitat A ja B seuraavista taulukoista.

Magneettipidike

Magneettipidikkeén asennuspaikka
vaijerinostimessa E

Koko Mitta A Mitta B
800 4/1 130 100
1000 2/1 130 130
1000 4/1 130 130
2000 2/1 130 130
2000 4/1 130 160
3000 2/1 130 160
3000 4/1 130 160
5000 2/1 130 160
5000 4/1 130 200
6000 2/1 130 160
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Magneettipidikkeen asennuspaikka
vaijerinostimessa S. Noudata mittaa C ja
asenna etdisyysanturi mahdollisimman
keskelle vaijerikdyttoa.

Magneettipidikkeen ase;muspaikka
vaijerinostimessa D.

Koko Mitta A Koko Mitta A Mitta B
800 4/1 140 800 4/1 210 60
1000 4/1 180 1000 4/1 200 50
2000 4/1 180 2000 2/1 200 50
3000 2/1 180 2000 4/1 200 50
3000 4/1 245 3000 2/1 225 50
3000 4/1 225 50
5000 2/1 200 50
5000 4/1 130 50
5000 4/2 200 50
5000 6/1 130 50
6000 2/1 200 45
= 6000 4/1 170 50
[ 60006/1 200 50
Mq_gn_eetti;_)idikkeehilasennuspaikka ' 7000 2/1 190 50
okeanpuoletoon eidisyysantun onrset 700041 190 50
asennuspaikat. 2000 4/2 190 o
Koko Mitta A Mitta B l(\:/litta Mitta D 2000 6/1 190 50
7000 8/2 190 50

5000 4/1 330 350 310 660
6000 2/1 325 640 285 560
6000 4/1 400 320 370 595
7000 2/1 360 420 450 550
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&

_"J""ﬁﬂ | T ,?_ \
Magneettipidikkeen ase:ﬁnuspaikka
vaijerinostimessa DQA. Noudata mittaa C ja
asenna etdisyysanturi mahdollisimman

Magneettipidikkeen asennuspaikka
vaijerinostimessa DA.

Koko Mitta A Mitta C keskelle vaijerikéyttdé.
800 4/1 540 30 Koko Raideleveys Mitta C
1000 4/1 250 35 2000 1400 100
2000 2/1 520 55 3000 1400 85
2000 4/1 520 55 2000 1600 100
3000 2/1 470 50 3000 1600 85
3000 4/1 550 60 5000 1600 75
5000 2/1 550 45 6000 1600 80
5000 4/1 610 55 2000 2000 95
6000 2/1 565 50 3000 2000 85
6000 4/1 700 55 5000 2000 75
7000 2/1 590 70 6000 2000 85
7000 4/1 390 170 2000 2500 100
7000 6/1 350 200 3000 2500 80
5000 2500 75
6000 2500 85
7000 2500 100
7000 3000 100
7000 3500 100
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il lwﬁg _ oy:i

Magneettipidikkeéﬁ asennuspaikka
vaijerinostimessa Z.

Koko Mitta B
5000 4/2 535
5000 8/2 580
6000 4/2 565
6000 8/2 570
7000 4/2 725
7000 6/2 850
7000 8/2 660
7000 10/2 300
7000 12/2 470

Magneettipidikkeeﬁiésennuspaikka
vaijerinostimessa ZA.

Koko Mitta A Mitta C
5000 8/2 315 355
6000 8/2 315 200
7000 6/2 440 500
7000 8/2 420 482
7000 10/2 500 570

Etaisyysanturin asentaminen, saataminen ja opettaminen

Magneettipidike
=» Kiinnita magneettipidike vaijerinostimeen.

limoitettu paikka koskee talléin lasersateen
ulostulokohtaa etaisyysanturissa.

Magnettipidikkeen paikka on mahdollisesti
merkitty valmiiksi joidenkin
asennustilanteiden kohdalla.
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' KOSKEE VAIN GM MODULAR -
VAIJERINOSTINTA

Rumpupuoli

¥  Poista suojus rumpupuolelta.

Kulmalevy

¥

Tyonna raolla varustettu kulmalevy sivulta
suojuksen sisaan.

Asenna suojus vaijerinostimeen.

¥ ¥

Tydnna etaisyysanturi kiinnityslevyn
adapteriin ja ruuvaa ruuvit kiinni.
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HEIJASTIMEN ASENTAMINEN

4 Kaksoissaatelyssa: Vie nosturit
mahdollisimman etaalle toisistaan.

#%  Kahden kulkuvaunun yhteiskaytossa vie
kulkuvaunut mahdollisimman etaalle toisistaan.

KOSKEE VAIN
TARRAKALVOHEIJASTINTA

| Sijoita tarrakalvoheijastin siten, etta
laserpiste on mahdollisimman tarkasti
keskella.

Tarkempi saatod suoritetaan myéhemmin
etaisyysanturista kasin. Liimatun tarrakalvon
paikkaa ei voi enaa muuttaa.

»¥|  Paina limakalvo paikalleen.

| KOSKEE VAIN

NELIKULMAPUTKEEN
ASENNETTAVAA HEIJASTINTA

Kierresanka

Pidike
¥ Kirista pidike kierresangalla.

Putkipanta

Kierresanka Kiristysmomentti
M8 25 Nm.
M10 50 Nm.
M12 75 Nm.

4 Tyonna putkipannat (2x) paikalleen ja
varmista ne.
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Nelikulmaputki

\

Heijastin
Tyonna nelikulmaputki putkipantoihin.

Tyonna heijastin nelikulmaputkelle.

Siirra heijastinta niin, etta laserpiste on
mahdollisimman keskella sita.

Tarkempi saatod suoritetaan myéhemmin
etaisyysanturista kasin.

Kiristé putkipannat ja heijastin

hammastetuilla laippamuttereilla M8 (4x)
kasikireyteen.
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ETAISYYSANTURIN SAATAMINEN

' VAIN PIDIKETTA KAYTETTAESSA

Sylinteriruuvi M6x20

=¥ Saada etaisyysanturi sylinteriruuveilla
M6x20 (3x) niin, etté laserpiste on
tdsmalleen keskella heijastinta.

® Kun etaisyysanturi vastaanottaa heijastimen
palauttamaan lasersateen, etdisyysanturin
LEDit palavat.

® Jos etaisyysanturi ei vastaanota
lasersadetta, toinen LED vilkkuu.
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' VAIN MAGNEETTIPIDIKETTA
KAYTETTAESSA

Suorita etaisyysanturin karkea- ja hienosaato siten,
etté laserpiste on tdsmalleen keskella heijastinta.

Karkeas&adoén
sylinteriruuvi

Avaa sylinteriruuvi karkeasaadon
pitkittaisreiasta ja kallista etaisyysanturia.

Hienos&adon
sylinteriruuvi

v

Tarvittaessa: avaa hienosdadon
sylinteriruuvi ja suorita etaisyysanturin
hienosdato kiertdamalla lyhytta poikittaista
sylinteriruuvia.

® Kun etaisyysanturi vastaanottaa heijastimen
palauttamaan lasersateen, etdisyysanturin
LEDit palavat.

® Jos etaisyysanturi ei vastaanota
lasersadetta, toinen LED vilkkuu.

Kirista pitkat sylinteriruuvit (2x).

-> Aja nosturilla (tai kulkuvaunulla) sen koko
likealueen matka ja tarkasta, osuuko lasersade
joka asennossa heijastimeen eika karkaa
sivuille tai ylés/alas.
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Etdisyysanturin asentaminen, saataminen ja opettaminen

ETAISYYSANTURIN SAATOJEN
HAKEMINEN

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja 'SERVICE' - "Crane travel" = "Crane
travel distance sensors"

Kayttaja 'SERVICE' - "Trolley travel" - "Trolley
travel distance sensors"

> Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttajanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"

sivu 18.
> valitse paavalikossa haluttu kulkuvaunun
kayttdmoottori tai nosturin ajomoottori (esim.
kulkuvaunun ajo 1 tai nosturin ajo).
® Halutun ajokayton ikkuna ilmestyy nakyviin.

Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme
vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa "Crane
travel distance sensors" (tai "Trolley travel
distance sensors").



Asentaminen ja liittaminen

ETAISYYSANTURIEN OPETTAMINEN

Nyt etaisyysanturi opetetaan. Tata varten
nosturi/kulkuvaunu ajetaan haluttuun paikkaan ja
ABUControliin tallennetaan etaisyysanturin talle
kohdalle antama arvo.

Painike"Teach-in mode".

-B738

Distance (mm) or
analogue value, back

0

Braking function Shut-down
back back

0

@ Wlte PLC

® wTe PLC

Teach-in process inactive.

Nykyisen paikan Painike "Write PLC"

tekstikentté
Napsauta painiketta "Teach-in mode".

Painike saa vihrean taustan.

Opetustila on kytketty paalle.

ooo\l!

Ohje "Bypass limit switch" ndytetaan.

Mahdollisesti aiemmin tallennetut esikatkaisijan
ja paatykatkaisijan kytkentapisteet jatetdan nyt
huomiotta.

Na&in kulkuvaunu (nosturi) voidaan ajaa
mielivaltaisiin uusiin asentoihin.
® Nakyviin ilmestyy ilmoitus, mihin
kytkentapisteeseen (esikatkaisija tai
paatykatkaisija) tulee ajaa.
Aja kulkuvaunu (nosturi) vastaavaan paikkaan.

Etaisyysanturin taytyy olla talldin vahintaan
0,35 m:n paassa heijastimesta.

Opetettavan kytkentapisteen sarakkeessa:
Napsauta painiketta "Write PLC".

® Nykyiselle paikalle mitattu arvo ndytetdan
tekstikentéssa.

Naytetty arvo on mittausarvo, joka ei sisélla
mittayksikkoa. Paikka lasketaan myéhemmin
taman arvon perusteella.

Toista menettely kaikkien muiden
kytkentapisteiden suhteen.
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Kuormanmittausjarjestelman kalibroiminen nostetun testikuorman

avulla

Sen jalkeen, kun kytkentapisteet on
tallennettu:
® Opetustila lopetetaan automaattisesti.

® Rajakatkaisinten ohitus kytketaan
automaattisesti pois paalta.

KUORMANMITTAUSJARJESTELMAN
KALIBROIMINEN NOSTETUN
TESTIKUORMAN AVULLA

Kuormanmittausjarjestelma mittaa jatkuvasti
kuormakoukussa parhaillaan olevaa kuormaa. Tata
arvoa tarvitaan nosturin moniin toimintoihin, erityisesti
ylikuormituksen estoon.

Kuormanmittausjarjestelma taytyy kalibroida kerran
nostettua testikuormaa kayttaen, jotta kiinnitetty
kuorma on mahdollista mitata.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto)
(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan.

Kalibroinnin edellytykset:
— Kalibrointiin tarvitaan testikuorma.

— Testikuorman painon taytyy olla tarkasti
tiedossa.

— Testikuorman painon tulisi mahdollisuuksien
mukaan vastata nosturin/kulkuvaunun
maksimikantokykya tai olla niin lahella
nosturin/kulkuvaunun maksimikantokykya kuin
mahdollista.

Nosturin maksimikantokyvyn dynaamiseen
tarkastukseen kaytetaan tavallisesti
testikuormaa, joka on 110% nosturin
maksimikantokyvysta. Tata voidaan yleensa
kayttda myos kalibrointiin.

Ainoastaan pateva henkild saa nostaa nosturin
kantokyvyn ylittdvaa kuormaa
nosturilaitteistojen ensikayttdonottoa edeltavaa
tarkastusta varten.

Kun kuorma on yli 110% nosturin
maksimikantokyvysta, ABUControl estaa
nostotoiminnon kayttdmisen. Kuormaa ei voi
enaa nostaa vaan ainoastaan laskea.



Asentaminen ja liittaminen | Kuormanmittausjarjestelman kalibroiminen nostetun testikuorman

avulla

NOSTOKONEISTON KALIBROINNIN
HAKEMINEN

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttoliittymassa

Kayttaja 'SERVICE' - "Hoist" - "Hoist calibration”

=» Kirjaudu KranOS-kayttslittymaan
kayttajanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin
sivu 18.

=» Valitse paavalikosta haluttu nostokoneisto
(esim. nostokoneisto 1).

® Halutun nostokoneiston ikkuna ilmestyy
nakyviin.
- 4 Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme

vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa "Hoist
calibration”.

Syéttékenttd "Test load"

KUORMANMITTAUSKANAVIEN
VALITSEMINEN

Nostetun testikuorman avulla suoritettavaa kalibrointia
varten on tarkoitettu ikkunan "Hoist calibration"
vasemmanpuoleinen alue. Painikkeella "Calibrating
load sensor" varustettua oikeanpuoleista aluetta
tarvitaan vain, jos kiinnityspisteen palkki tai kuorma-
anturi on vaihdettu.

Painike "Calibrating load sensor”

Hoist calibration

loist 1 / Hoist calibration

Calibration at zero load ration at test load

Test load
Proportional value 1
Actual current drive 1

Actual current drive 2

Accept calibration value Accept calibsation value

Load sensor actual value 1

Load sensor actual value

® |kkuna "Hoist calibration" ilmestyy nakyviin.

® Kentassa "Load sensor actual value" nakyy
kuorma-anturin nykyinen mittausarvo, joka
paivittyy koko ajan.

Nykyiset arvot riveilla "Proportional value* ja
"Load sensor actual value" ovat
mittausyksik6ttdmia mittausarvoja, joista
kuorma myéhemmin lasketaan.

Painike "Accept calibration value"
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NIMELLISKUORMAN KALIBROINTI

=» Jos tarpeen: Ota kuorma ja kuormakoukun
varusteet pois kuormakoukusta.

=» Nosta/laske tyhjaa kuormakoukkua siten, etts
koukku riippuu suhteellisen korkealla, esim.
noin metrin verran ylimman koukkupaikan
alapuolella.

Nain aukikelatun vaijerin painoa ei mitata.

Mitattu proportionaaliarvo

Acusal curment drve 2

Painike "Accept
calibration value"

® Napsauta painiketta "Accept calibration value"
sarakkeessa "Calibration at zero-load".

® Nykyinen arvo tallennetaan nimelliskuormaksi
ja se ndkyy kentassa "Proportional value"
sarakkeessa "Calibration at zero load".
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avulla

TESTIKUORMAN KALIBROINTI

7

v ¥ Ve ¥

Syéttokenttd "Test load"

Painike "Accept calibration
value”

Napsauta syottokenttad "Test load"
sarakkeessa "Calibration at test load".

Syota testikuorman paino.
Syoétetty arvo tallennetaan.

Nosta testikuormaa tyoturvallisuusmaarayksia
noudattaen.

Odota, etta testikuorma roikkuu rauhallisesti
kuormakoukussa.

Napsauta painiketta "Accept calibration value"
sarakkeessa "Calibration at test load".

Arvo, joka maaritetaan nykyisella
testikuormalla, tallennetaan. Kentassa
"Proportional value" sarakkeessa "Calibration
at test load" nakyva arvo viittaa talléin nosturin
kantokykyyn. Jos nosturi on kalibroitu
testikuormalla joka on pienempi kuin
kantokyky, kentéssa "Proportional value"
naytetaan arvo joka on suhteutettu nosturin
kantokykyyn. Kentassa "Proportional value"
nakyva arvo on talléin suurempi kuin kentassa
"Load sensor actual value" nakyva arvo.
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YLIKUORMITUKSEN ESTON
OHITTAMINEN

Ennen ensikayttéonottoa taytyy suorittaa staattinen
tarkastus nosturin maksimikantokykyyn painon 1,25-
kertaisella kuormalla ja dynaaminen tarkastus nosturin
maksimikantokykyyn painon nahden 1,1-kertaisella
kuormalla.

Tata varten nosturin ylikuormituksen esto taytyy
ohittaa.

KUORMAN PUTOAMISESTA
AIHEUTUVA
HENKILOVAHINKOJEN VAARA!
Nosturi voi ylikuormittua, jos
staattista ja dynaamista tarkastusta
ei suoriteta oikein. Sen vuoksi
nosturi voi pudota ja aiheuttaa
hengen- tai loukkaantumisvaaran
henkildille.

Vain patevat henkilét saavat
suorittaa staattisen ja dynaamisen
tarkastuksen!

YLIKUORMITUKSEN ESTON
OHITUKSESTA AIHEUTUU
HENKILOVAARA!

Kun ylikuormituksen esto on
ohitettu, nostokoneisto ei pysahdy
vaikka nostetaan liian painavaa
kuormaa. Sen vuoksi nosturi voi
pudota ja aiheuttaa hengen- tai
loukkaantumisvaaran henkildille.

Vain patevat henkilét saavat ohittaa
ylikuormituksen eston!

Jos nostettava kuorma on yli 110 %
maksimikantokyvysta:
® Ylikuormituksen esto kytkeytyy toimintaan.
® Kuormaa ei voi enaa nostaa ylemmaksi.

® Kuormaa voi vain laskea.

Jos ylikuormituksen esto ohitetaan
toiminnon aktivoiduttua yli 110 % kuormalla:

® Kuormaa voi nyt nostaa ylemmaksi.

® Kuormaa voi laskea ja nostaa jalleen suoraan
ilman ylikuormituksen eston ohittamista, kun
kuorma laskee alle 100 %:iin
maksimikantokyvyn tasosta.
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Ylikuormituksen eston ohittaminen

YLIKUORMITUKSEN ESTON
OHITTAMINEN

Ylikuormituksen eston ohitus kytkimella:
Urosliitinryhmé& -X103
’. N E =
W R i

¢

Kytkin ja hyppylanka
Avaa kulkuvaunun ohjaus.

Etsi urosliitinryhméa -X103.

AR

Laita kaksinapainen kytkin hyppylangalla
urosliitinryhmaan.

Sopiva kytkin hyppylangalla I6ytyy nosturin
asiakirjakansiosta/tarkastuskirjasta.

® Ylikuormituksen esto on nyt ohitettu.

Koskee LED-matriisinayttda: nayttéon ilmestyy
ilmoitus "F0021: Overload protection bridged".

® 15 minuutin kuluttua: Ylikuormituksen esto
kytketdan automaattisesti takaisin paalle.

Koskee LED-matriisindyttdéa: nayttéon ilmestyy
ilmoitus "F0022: Overload protection bridged:
Time exceeded".

Jos ylikuormituksen esto halutaan ohittaa
uudelleen, kytkin on ensin irrotettava ja
laitettava sitten uudelleen paikalleen.

Ylikuormituksen eston ohitus ei ole automaattisesti
kaytdssa, jos hyppylangalla varustettu naarasliitin on
yhdistetty ja ABUControl kdynnistetaan taman jalkeen.
Taman sijaan nayttodn ilmestyy ilmoitus "F0023:
Overload protection: remove bridging".

Ylikuormituksen eston ohitus kytkeytyy vain, jos
hyppylangalla varustettu naarasliitin yhdistetdan
kaynnistettyyn nosturiin.



Asentaminen ja liittaminen

Ylikuormituksen eston ohitus KranOS:ssa:

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja 'SERVICE’ - "Hoist"

->

Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttdjanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"
sivu 18.

Valitse paavalikosta haluttu nostokoneisto
(esim. nostokoneisto 1).

Halutun nostokoneiston ikkuna ilmestyy
nakyviin.

Individual load

Load capacity

0.0t

Rope change
cable drum 1

Painike "Bridge hoist Overload
protection”

Napsauta painiketta "Bridge hoist Overload
protection”.

Painike korostetaan punaisella.
Ylikuormituksen esto on nyt ohitettu.

15 minuutin kuluttua: Ylikuormituksen esto
kytketdan automaattisesti takaisin paalle.

Jos ylikuormituksen esto halutaan taméan
jalkeen ohittaa uudelleen, painiketta taytyy
napayttaa uudelleen.
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Ylikuormituksen eston ohittaminen

YLIKUORMITUKSEN ESTON
UUDELLEEN AKTIVOINTI

Heti, kun staattinen ja dynaaminen tarkastus
on suoritettu:

=» Veda kytkin pois urosliitinryhméasta -X103.

tai

Napsauta painiketta "Bridge hoist Overload
protection”.

Ylikuormituksen esto on kytketty takaisin
paalle.

Painiketta ei ole enaa korostettu punaisella.

Paina hatapysaytyspainiketta ja vapsauta
painikkeen lukitus.

tai
Paina torvea.

ABUControlin virheilmoitus on nain kuitattu.



Asentaminen ja liittdminen
térmayksenestotoiminnossa

VALOKENNON ASENNUS
SIGNAALINSIIRTOA VARTEN
NOSTURIEN
TORMAYKSENESTOTOIMINNOSSA

Kuormasta riippuvaista nosturien
tormayksenestotoimintoa kaytettdessa seka nosturin
ettd vastanosturin ohjausjarjestelman tiedossa on
oltava, onko asetettu kuorma alittunut tai ylittynyt
toisessa nosturissa. Tama tieto siirretddn molempien
nosturien valokennolla. Jokaista nosturia varten on
signaalinsiirtoa varten yksi valokenno lahettimena ja
yksi vastaanottimena.

— Vapautussignaalin siirtoon tarkoitetut
valokennot asennetaan nosturien ajokoneiston
kannatinpylvaiden vastakkaisiin paihin.

— Jokaiseen nosturiin asennetaan lahetin ja
vastaanotin.

— Yhdessa nosturissa lahetin asennetaan yl0s ja
vastaanotin alas. Toisessa nosturissa pain
vastoin.
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Valokennon asennus signaalinsiirtoa varten nosturien

VALOVERHOJEN PIDIKKEIDEN
ASENTAMINEN

Kierresanka

Putkipanta

=» Kiinnita pidike ajokoneiston kannatinpalkkien
vastakkaisiin paihin.

Pidike

> Kirista pidike kierresangalla.

Kierresanka Kiristysmomentti
M8 25 Nm.
M10 50 Nm.
M12 75 Nm.
-> Tydnna putkipannat (2x) paikalleen ja varmista
ne.

' VAIN PAALLEKAIN SIJOITETUT
VALOVERHOT

Valoverhojen pidike

Putkipannat
-> Tydnna valoverhojen pidike (2x)
putkipantoihin.

=» Kohdista pidikkeet ja ruuvaa putkipannat
kasivoimin.



Asentaminen ja liittaminen

VALOVERHOJEN ASENTAMINEN

Valokennon asennus signaalinsiirtoa varten nosturien

Valoverhot

Sijoita valoverhot pidikkeisiin.

X

Kirista valoverhot kasivoimin.

Veda valoverhojen liitdntajohdot nosturin
suojakoteloon ja varmista nippusiteilla.
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térméayksenestotoiminnossa

" VAIN RINNAKKAIN SIJOITETUT

VALOVERHOT

Jos nosturin pienen asennuskorkeuden vuoksi
palkin ylapuolella on vahan tilaa, valoverhot voi
asentaa paallekkadisasennuksen sijaan vierekkain
lispidikkeita kayttaen.

Valoverhojen pidike

Putkipannat

Tydnna valoverhojen pidike (4x)
putkipantoihin.

Kohdista pidikkeet ja ruuvaa putkipannat
kasivoimin.

VALOVERHOJEN ASENTAMINEN

Valoverhot

Sijoita valoverhot pidikkeisiin.

v

Kirista valoverhot kasivoimin.

Veda valoverhojen liitdntajohdot nosturin
suojakoteloon ja varmista nippusiteilla.



Asentaminen ja liittdminen
térmayksenestotoiminnossa

VAIN AJOKONEISTON
KANNATINPALKKIIN ASENNETUT
VALOVERHOT

Valoverhot Valoverhojen pidike

Hammastetut
laipparuuvit M8x20

Aseta valoverhojen pidike ajokoneiston
kannatinpalkin reikien paalle.

Kiinnité valoverhojen pidike hammastetuilla
laipparuuveilla M8x20.

Sijoita valoverhot pidikkeisiin.

Kirista valoverhot kasivoimin.

Yevd VvV

Veda valoverhojen liitdntajohdot nosturin
suojakoteloon ja varmista nippusiteill.
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Valokennon asennus signaalinsiirtoa varten nosturien

VALOVERHOJEN SUUNTAAMINEN

Keltainen LED (vain

vastaanottimessa):
Vihred LED: Né&kbyhteys
Kéyttbjénnite l&hettimeen olemassa

Itselukkiutuvat mutterit
suuntausta varten

=» Suuntaa nosturin ja vastanosturin kummatkin
valoverhot tdsmalleen toisiinsa itselukkiutuvilla
muttereilla. Vastaanottimen keltaisen LED:in
taytyy palaa.

— Vihrea LED (lahettimessa ja
vastaanottimessa): Kayttojannite paalla.

— Keltainen LED (vain vastaanottimessa):
Nakoyhteys lahettimeen olemassa.

=» Heti kun nosturia voidaan ajaa: Aja nosturi ja
vastanosturi eri etdisyyksille koko nosturiradan
matkalla ja tarkasta, onko valokennojen
suuntaus kunnossa (vastaanottimen keltaisen
LEDin (nakdkontakti olemassa) taytyy palaa
koko liikealueella). Jos tarpeen, suuntaa
valokennot uudelleen.

Valokennojen suuntaukset voivat poiketa
toisistaan nosturiradan paikkapoikkeamien
takia.
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LANGATTOMEN
TIEDONSIIRTOMODUULIN
MAGNEETTIJALALLISEN ANTENNIN
KIINNITTAMINEN

Rinnakkaiskaytdssa kummankin nosturin ABUControl-
ohjaukset yhdistetdan toisiinsa langattomasti
langattoman tiedonsiirtomoduulin avulla ja ne
valittavat toisilleen tiedot kayttétiloista.

Langaton tiedonsiirtomoduulin magneettijalalliset
antennit on sijoitettava kulkuvaunuihin hallin
olosuhteita vastaavasti.

Nostureissa, joissa on kaksoissaately:

Langattoman tiedonsiirtomoduulin magneettijalalliset
antennit on liitetty, liitdntajohdot on asennettu ja viety
kontaktorikotelon ulkopuolelle tai valmisteltu tahan
tarkoitukseen.

Kulkuvaunun
runko

Magneettijalallinen
antenni

Esimerkki: magneettijalallinen antenni
kulkuvaunun rungossa

— Asenna magneettijalalliset antennit
kumpaankin kulkuvaunuun mieluiten siten, etta
antennien valilla on esteetdn nakdyhteys.

— Nosturin ja kulkuvaunun tyypista riippuen
magneettijalallisen antennin voi kiinnittda
esimerkiksi kulkuvaunun runkoon tai
ajokoneiston kannatinpalkkiin kulkuvaunun
rungon toisella puolella, jotta antenni on
suunnattu nosturiparia kohti.
Magneettijalallisen antennin liitantdjohto on
riittdvan pitka, ja johdon voi vieda valmiina
olevien asennuskanavien kautta.

— Veda magneettijalallisen antennin liitdntajohto
tarvittaessa ulos kontaktorikotelosta. Katso
"Liitantajohtojen laittaminen laippakoteloon”
sivu 37.

— Kiinnitd magneettijalallinen antenni siten, etta
antenni ei voi tarttua mihinkaan kiinni nosturin
tai kulkuvaunun ajamisen yhteydessa.

59

Langattomen tiedonsiirtomoduulin magneettijalallisen antennin

kiinnittaminen

VAIJERIN KALLISTUSMITTARIN
ASENTAMINEN JA LITTAMINEN

Toiminnoilla koukun ohjaus/keskitys (lisdvaruste)
vaijerin kulma mitataan vaijerin kallistusmittarilla.

Ensin kallistusmittari on asennettava ja sille on
suoritettava kalibrointiajo, jonka aikana vaijerin nolla-
asento tallennetaan muistiin. Katso "Vaijerin
kallistusmittarin kalibrointi" sivu 64. Taman jéalkeen
kallistusmittarin suuntaus on maéaritettdva KranOS-

jarjestelmassa.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-

jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto)

(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan.

VAIJERIKULMAN
SEURANTALAITTEEN VALMISTELU

' KOSKEE AINOASTAAN
VAIJERINOSTIN D RIPUSTUKSELLA
4/2 TAI 8/2 SEKA VAIJERINOSTIN Z

Tyypin D vaijerinostimeen, jossa on 4/2- tai 8/2-
ripustus, tai tyypin Z vaijerinostimeen asennetaan
moniosainen vaijerikulman seurantalaite, joka
kiinnitetdan vaijerin ymparille. Vaijerikulman
seurantalaite on varustettu kallistusmittarilla, joka
mittaa vaijerin kallistuskulmaa. Vaijeri voi kulkea
vaijerikulman seurantalaitteen 1api. Jotta
vaijerikulman seurantalaite voidaan kiinnittaa vaijerin
ymparille, se taytyy ensin purkaa, jotta molemmat
puolikkaat voidaan asentaa ja koota vaijerin
ymparille.

Jos vaijerinostin puretaan nosturista, asennetaan
nosturiin, kuljetetaan nosturilla tai haarukkatrukilla tai
asennetaan kuorma-auton lavalle, vaijerikulman
seurantalaite on purettava, jotta se ei vaurioidu.

Lieribsokka Lieribsokka

4 Veda nastat (2x) ulos.
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Linssikantaruuvi K4x17
¥ Irrota linssikantaruuvit K4x17 (2x).

Puoliympyrékannatin Puoliympyrdkannatin
kannatinvarsilla

"‘} Veda vaijerikulman seurantalaitteen
puoliympyrakannattimet toisistaan
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Vaijerin kallistusmittarin asentaminen ja liittdminen

VAIJERIN KALLISTUSMITTARIN
ASENNUS

' VAIN KUN KYSEESSA ON
VAIJERINOSTIN
KIINNITYSPISTEPALKILLA
Vaijerinostimissa joissa on kiinnityspistepalkki,
kallistusmittari on kiinnitetty puristuskiinnikkeella
vaijerilukkoon.

Vaijerilukko

Sylinteriruuvi M4x16 Pidike
Kiinnita pidike, levy ja vastapidike
vaijerilukon ympérille sylinteriruuvilla M4x16
(3x).

»¥ Ruuvaa sylinteriruuvit M4x16 (3x)
vastapidikkeen niittimuttereihin. 5 Nm.

Vaijerin

Niittimutteri kallistusmittari

S\

Kuusioutteri M4

Levy

¥ Kiinnita kallistusmittari levyyn
sylinteriruuvilla M4x16 (2x). 5 Nm.

Levyn takapuolella on niittimutterit, joihin
sylinteriruuvit kierretaan.
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' VAIN VAIJERINOSTIMELLA D, JOSSA
ON RIPUSTUS 4/2 TAI 8/2, JA Puoliympyrékannatin
TYYPILLA GM 5000 kannatinvarrella
Vaijerinostimessa D GM 5000, jossa on 4/2- tai 8/2-
ripustus, hitsauslevy on hitsattu sisdpuolelta

taittopyoran palkin kannattimen sivuseinaan, johon
vaijerikulman seurantalaite kiinnitetaan.

Hammastettu
laipparuuvi M6x12 Hitsauslevy

Puoliympyrékannatin Linssikantaruuvi
K4x17

"‘9‘ Ruuvaa aiemmin irrotettu
puoliympyrakannatin jo asennettuun
kannatinvarrelliseen
puoliympyrakannattimeen, kayttamalla
linssikantaruuveja K4x17 (2x). 1 Nm.

Pidike Sivuseiné

" 4 Kiinnita pidike hitsauslevyyn sivuseinan
sisdpuolella hammastetuilla laipparuuveilla
M6x12 (2x). 19 Nm.

Kuusioruuvi M6x25 Pidike

Puoliympyrékannatin Lieribsokka

»¥ Tysnna nastat (2x) lukituksen yli
puoliympyrakannattimiin vasteeseen saakka.

Vaijerin kallistusmittari

Aluslaatta Mutteri M6
e 4 Tydnna kuusioruuvi M6x25 aluslaatan kanssa
kannatinvarren ristiripustuksen ja pidikkeen
lapi.
" 4 Tyonna mutteri M6 aluslaatan kanssa
kuusioruuviin M6x25 ja kirista. 10 Nm.

Kuusiokoloruuvi Lukkoaluslevy
M4x12
"‘9‘ Ruuvaa kallistusmittari kuusiokolouuveilla
M4x12 (2x) ja lukkoaluslevyilla (2x) kiinni
vaijerikulman seurantalaiteen levyyn. 3 Nm.
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' VAIN VAIJERINOSTIMELLA D, JOSSA

ON RIPUSTUS 4/2 TAI 8/2, JA
TYYPILLA GM 7000

Vaijerinostimessa D GM 7000, jossa on 4/2- tai 8/2-
ripustus, hitsauslevy on hitsattu ulkopuolelta
taittopyoran palkin kannattimen sivuseinaan, johon
vaijerikulman seurantalaite kiinnitetaan.

Hammastetut

laipparuuvit M6x12 Hitsauslevy

Pidike
¥  Kiinnita pidike hitsauslevyyn sivuseinan

ulkopuolella hammastetuilla laipparuuveilla
M6x12 (2x). 19 Nm.

Kuusioruuvi M6x25 Pidike

Mutteri M6

Aluslaatta
e 4 Tydnna kuusioruuvi M6x25 aluslaatan kanssa
kannatinvarren ristiripustuksen ja pidikkeen
1api.
" 4 Tyonna mutteri M6 aluslaatan kanssa
kuusioruuviin M6x25 ja kirista. 10 Nm.
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Puoliympyrékannatin
kannatinvarrella

Linssikantaruuvi
K4x17

¥ Ruuvaa puoliympyrakannatin kiinni
kannatinvarrelliseen puoliympyrakannattimeen
linssikantaruuveilla K4x17 (2x). 1 Nm.

Puoliympyrékannatin

Puoliympyrékannatin Lieribsokka

Tydnna nastat (2x) lukituksen yli
puoliympyrakannattimiin vasteeseen saakka.

Lukkoaluslevy

Kuusiokoloruuvi
M4x12
"}‘ Ruuvaa kallistusmittari kuusiokolouuveilla
M4x12 (2x) ja lukkoaluslevyilla (2x) kiinni
vaijerikulman seurantalaiteen levyyn. 10 Nm.



Asentaminen ja liittaminen

VAIN VAIJERINOSTIMESSA Z

Z-tyypin vaijerinostimessa kulkuvaunun rungon
alapuolelle on hitsattu hitsauslevy, johon
vaijerikulman seurantalaite kiinnitetaan.

Hitsauslevy

Hammastettu
laipparuuvi M6x12

" 4 Kiinnita pidike hitsauslevyyn sivuseinan
laipparuuveilla M6x12 (2x). 19 Nm.

Pidike

Kuusioruuvi M6x25 Aluslaatta

Pidike

Kannatinvarsi
ristiripustuksella
e 4 Tydnna kuusioruuvi M6x25 aluslaatan kanssa
kannatinvarren ristiripustuksen ja pidikkeen
1api.
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Aluslaatta

Mutteri M6

| Tydnna mutteri M6 aluslaatan kanssa
kuusioruuviin M6x25 ja kirista. 10 Nm.

Puoliympyrékannatin

Puoliympyrékannatin
kannatinvarsilla

Linssikantaruuvit
K4x17
ﬂ Ruuvaa puoliympyrakannatin kiinni
kannatinvarrelliseen puoliympyrakannattimeen
linssikantaruuveilla K4x17. 1 Nm.
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VAIJERIN KALLISTUSMITTARIN
KALIBROINTI

Jotta koukun ohjausta ja koukun keskitysta voidaan
kayttaa, kallistusmittaria taytyy kalibroida. Tata varten
on tehtéva kalibrointiajo, jonka aikana vaijerin nolla-
asento tallennetaan muistiin. Koukun ohjaus- ja
keskitystoiminnot ovat kaytettavissa vasta
onnistuneen kalibroinnin jalkeen.

— Ennen kuin kallistusmittari voidaan kalibroida,
absoluuttikulma-anturin taytyy olla referoitu.
Katso "Absoluuttikulma-anturin referenssien
asettaminen", sivu 144.

Lieribsokka

Puoliympyrékannatin

4 Tydnna nastat (2x) lukituksen yli
puoliympyrakannattimiin vasteeseen saakka.

— Jotta kalibrointi voidaan suorittaa tarkasti,
kuormakoukun on riiputtava pystysuorassa
koko kalibrointiajon aikana. TAman vuoksi
kuormakoukkuun kannattaa ripustaa kuorma.
Pienia kuormakoukkuja kaytettaessa seka
silloin, kun kuormakoukku on varustettu
jousikelalla, kuormakoukkuun tulee joka
tapauksessa kiinnittda kuorma kalibrointiajon
ajaksi jotta kuormakoukku riippuu
pystysuorassa.

Kuusiokoloruuvi

M4x12 Lukkoaluslevy

— Jokaisen irrottamisen (esim. vaijerinvaihdon
yhteydessa) tai kallistusmittarin vaihdon
jalkeen, kallistusmittaria on kalibroitava
uudelleen.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasté KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto)
(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan.

Vaijerin kallistusmittari Levy

¥  Ruuvaa kallistusmittari kuusiokolouuveilla
M4x12 (2x) ja lukkoaluslevyilla (2x) kiinni
vaijerikulman seurantalaiteen levyyn. 3 Nm.

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttoliittymassa

Kayttaja 'SERVICE' - "Hoist" = "Hoist profile
parameter" = "Inclinometer parameter”

VAIJERIN KALLISTUSMITTARIN
LITTAMINEN

¥ Vie kallistusmittarin pistoke absoluuttikulma-
anturille ja kytke se paikalleen.
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-3 Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttajanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"
sivu 18.

¥  Valitse paavalikosta haluttu nostokoneisto
(esim. nostokoneisto 1).

® Halutun nostokoneiston ikkuna ilmestyy
nakyviin.
ﬁ Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme

vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa "Hoist
profile parameter".

® |kkuna "Hoist profile parameter" ilmestyy
nakyviin.
"‘} Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme

vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa
"Inclinometer parameter".

® |kkuna "Inclinometer parameter” ilmestyy
nakyviin.
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Asentaminen ja liittaminen

2 :
< Inclinometer parameter

/ Inclinometer parameter

Calibrate inclinometer

" Move load hook to bottom. Then click the ""Calibrate inclinometer"" button and li
of calibration"" box. When doing this, do not move the load hook and do not

To be able to perform a precise calibration, the load hook must

Progress of calibration

35%

Quality of the calibration in trolley travel di

Vaijerin kallistusmittarin kalibrointi

Painike "Calibrate inclinometer"

wer the load hook several times over the entire hook path until 100% is displayed in the ""Progress
he crane or trolley.

ically throughout calibration. It is best to hang a load on the load hook for this purpose.”

Status of calibration

Calibrate

Quality of the calibration in crane travel direction

none

Nékymé& "Progress of the calibration”

Aja kuormakoukkua taysin alas.

Jos mahdollista ja tarkoituksenmukaista:
Kiinnitd kuorma.

Napsauta painiketta "Calibrate inclinometer"

Nosta ja laske kuormakoukkua koko koukun
siitomatkan alueella, kunnes kentassa
"Progress of the calibration" nakyy 100 %.

Kalibrointiajon aikana kulkuvaunua ja nosturia
ei saa siirtda, koska kuormakoukku alkaisi
silloin heilua. TAm4& vaaristaisi kalibrointia. Ala
likuta kuormakoukkua kalibrointiajon aikana
mydskaan millddn muulla tavalla.
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"Quality of the calibration in trolley travel
direction" ja "Quality of the calibration in crane
travel direction" -kentissa naytetaan, kuinka
hyva kalibrointiajon tulos on.

> Tarkista etta vaijerin kallistusmittarin anturi on

kohdistettu oikein. Katso "Vaijerin
kallistusmittarin kohdistuksen asettaminen”
sivu 66.
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Vaijerin kallistusmittarin kohdistuksen asettaminen

VAIJERIN KALLISTUSMITTARIN
KOHDISTUKSEN ASETTAMINEN

Jotta koukkuavustimet voivat mitata vaijerin
poikkeaman oikein, kallistusmittarin suuntaus taytyy
asettaa oikein KranOS-jarjestelmassa.

Ennen kuin kallistusmittarin suuntaus voidaan asettaa,
kallistusmittarin téytyy olla kalibroitu. Katso "Vaijerin
kallistusmittarin kalibrointi" sivulla 64.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto)
(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan.

Painike "Inclinometer rotated by 90°"

Orientation of inclinometer

Hoist 1

Hoist 2

(© Read PLC (@ Write PLC

Painike saa sinisen taustan.
Napsauta painiketta "Write PLC".

ve ¥ ¥

@ Inclinometer rotated by 90°

- Inclinometer rotated by 90°
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Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttoliittymassa

Kéayttaja 'SERVICE' > "Movement profile"

-> Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttajanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin

sivu 18.
=» Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "Movement profile".
® |kkuna "Movement profile" ilmestyy nakyviin.

Pudotusvalikko Vaijerin kallistusmittarin kohdistus

Crane travel rotated, trolley travel in standard orientation

Crane travel and trolley travel in standard orientation

Crane travel and trolley travel rotated I

Crane travel rotated, trolley travel in standard orientation

Crane travel in standard orientation, trolley travel rotated

Painike "Write PLC"

Valitse pudotusvalikosta vaijerin kallistusmittari suuntaus kyseiselle nostokoneistolle.

Valitse tarvittaessa kallistusmittarin asennussuunta painikkeella "Inclinometer rotated by 90°".
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TARKASTUS

KOSKEE KAIKKIA NIITA HENKILOITA, JOTKA VASTAAVAT
TYOTURVALLISUUSMAARAYSTEN EDELLYTTAMISTA NOSTURIN TARKASTUS-

JA HYVAKSYMISMENETTELYISTA.

Nosturin turvallinen kayttd voidaan varmistaa vain

tarkastamalla nosturi saanndllisesti. Nosturin omistava

yritys vastaa ndistd maaravalein toistuvista
tarkastuksista.

ALUKSI

TARKASTUSVALIT

Maaravalein toistuvan tarkastuksen tulee tapahtua
vahintaan kerran vuodessa.

Tietyissa oloissa maaravalein toistuva tarkastus on
suoritettava tatd useammin. Syita ovat:

— Usein toistuva tyd kantokyvyn rajalla.
— Monivuorokaytto.

— Usein toistuva kaytto.

— Polyinen tai aggressiivinen ymparisto.

Nosturia kayttava yritys vastaa edellytysten
tayttymisen tarkastamisesta ja tarkastusvalien
maarittelemisesta. Lisatietoja on saatavissa
tarvittaessa ABUSilta.
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TARKASTAJALLE ASETETTAVAT
VAATIMUKSET

Tarkastajan valinnasta ja asianmukaisesta
patevyydesta vastaa nosturia kayttava yritys.

HENKILOVAHINKOJEN VAARA!
Tarkastuksen virheellinen
suorittaminen voi johtaa tapaturmiin.

Jos tarkastus annetaan muun kuin
ABUS-henkiloston tehtavaksi,
nosturia kayttavan yrityksen
vastuulla on varmistaa, etta
laitteiston tarkastamisesta vastaava
henkildstd on riittdvan patevaa.

Esimerkkeja patevista henkildista:

Henkil6t, joilla on konerakennus- ja sahkoalan
koulutuksen perusteella kattava asiantuntemus
nostureista.

Henkil6t, joilla on riittAvasti kokemusta
nostureiden kaytosta, asennuksesta ja
huollosta.

Henkil6t, jotka ovat perehtyneet kattavasti
kohdemaassa sovellettaviin teknisiin
saantoihin, yleisohjeisiin ja
turvallisuusmaarayksiin.

Henkil6t, jotka ovat osallistuneet saanndllisesti
ABUSIn jarjestamaan koulutukseen.



TARKASTUKSEN LAAJUUS

Nosturin tarkastava pateva henkilé on vastuussa
tarkastuksen laajuudesta ja tavasta.

YLEISKUVAUS: ABUCONTROLILLA
VARUSTETUN NOSTURIN
TARKASTUS

Tassa mainittujen kohtien lisaksi tulee myds kaikki
toimitukseen sisaltyvissa tuotekasikirjoissa mainitut
kohdat tarkastaa.

Ainoastaan tarkastaja voi paattaa, onko nosturi
moitteettomassa kunnossa. Todetut viat on korjattava.
Tarkastaja arvioi, onko nosturi tarkastettava
korjauksen jalkeen uudelleen.

Jos paikalliset maaraykset vaativat lisatarkastuksia,
my0s ne tulee suorittaa.

Tarkasta lisaksi vahintaan nama kohdat:

- 4 Kayttotietojen ja kuormitusspektrimuistin
lukeminen jaljella olevan kayttéian laskentaa
varten. Katso "Lue kayttétiedot ja
kuormitusspektrin muisti", sivu 68.

Kun ylemp&an nostorajoittimeen ajetaan
jatkuvasti: tarkasta Backup-rajoitin. Katso
"Backup-rajoittimen tarkastaminen" sivulla 70.

Tarkasta vaijeri hylkdysennusteen avulla.
Katso "Vaijerin tarkastus hylkdysennusteen
avulla", sivu 71, ja "Hylk&yskunnon
parametrien ja vaijerikaytt6a koskevien tietojen
nayttd", sivu 74.

Tarkasta ylikuormituksen estotoiminto. Katso
"Ylikuormituksen estotoiminnon tarkastus"
sivu 75.
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Tarkastus | Tarkastuksen laajuus

LUE KAYTTOTIEDOT JA
KUORMITUSSPEKTRIN MUISTI

ABUControl keraa jatkuvan kayton aikana lukuisia
kayttotietoja ja esittda ne selkeasti. Kayttotiedot,
erityisesti kayttétuntilaskuri ja kuormitusspektrimuisti
ovat tarkeitd maaravalein toistuvissa tarkastuksissa.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan 'CUSTOMER' (kayttajataso
[1]) tai 'SERVICE' (kayttajataso [2] ) tulee olla
kirjautunut jarjestelmaan. Paasy on kuitenkin
mahdollista myds ilman kirjautumista (kayttajataso

(0] ).

KAYTTOTIETOJEN HAKEMINEN

llIman sisaankirjautumista:

=  Luo WLAN-yhteys.

=» Hae KranOS esiin selaimella. Katso "Login ja
ilmoittautuminen KranOS:iin" sivu 18.

® |kkuna "Operating data" ilmestyy.

Kun kayttaja on kirjautunut sisaan:

>

Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "Operating data".

® Kayttotiedot sisdltava ikkuna ilmestyy nakyviin.

Possible conflict

The crane serial number registered in the PLC
( KOS5-V2-3-0-3 ) does not match the crane serial
number from the KranOS installation | 111-013707 ).

KOS-V2-3-0-3

192.168.1.100

Jos PLC:hen tallennettu nosturin sarjanumero ei
tdsmaa sarjanumeron kanssa KranOS-jarjestelmasta,
nayttéon tulee ilmoitus ristiriidasta.



Tarkastus

KAYTTOTIETOJEN LUKEMINEN

Kentté "Operating
hours”

Kenttd "Reversing
motions"

Kenttd "Motions" Kentté "Inching counter”
Lue vastaava arvo nosturin halutun lilkeakselin
rivilta.

— "Operating hours": aika, jonka nosturin

kulloisenkin liikeakselin kayttémoottorit ovat
olleet liilkkeessa.

— "Motions": nosturin kulloisenkin liikeakselin
likkeiden maara. Laskelmaan lisataan yksi liike
aina, kun vastaava kaytto kiihdytetaan liikkeelle
seisahduksista.

— "Inching counter": lyhyiden liikkeiden maara.
Liikkeiden maara kasvaa yhdella aina, kun
vastaava kaytto kiihdytetaan pysahdystilasta ja
on kaynnissa enintaan 2 sekuntia.
Samanaikaisesti myos tekstikentan "Motions"
arvo kasvaa yhdella.

— "Reversing motions": kdantoliikkeiden maara.
Maéara kasvaa yhdella aina, kun vastaava
kayttd kiihdytetddn jommastakummasta
liikesuunnasta suoraan vastakkaiseen
suuntaan 2 sekunnin sisalla. Samanaikaisesti
myo0s tekstikentan "Motions" arvo kasvaa
yhdella.
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Lue kayttdtiedot ja kuormitusspektrin muisti

KUORMITUSSPEKTRIN MUISTIN
LUKEMINEN

Kentta "Overload
counter”

Kentté "Consumed

Kentta "Nominal
value"

— "Consumed value": nostokoneiston
tdyskuormatunnit laskennan perusteella.

— "Nominal value": nostokoneistolle sallitut
tayskuormatunnit.

— "Overload counter": ylikuormalla tehtyjen
nostoliikkeiden maara. Lukumaaraan lisataan 1
aina, kun nostokoneisto nostaa kuormaa, joka
ylittdd nosturin kantokyvyn. Samanaikaisesti
myo0s tekstikenttaan "Motions" lisataan arvo 1.

Lisatietoja jaljella olevan kayttdian arviointiin: Katso
"Yleinen tuotekasikirja ABUS-nostureihin".

— Naytetyt arvot paivitetddn samanaikaisesti, kun
ikkuna "Operating data" naytetaan. Nain
voidaan tarkkailla, missa kayttotilanteissa
naytetyt arvot suurenevat.

— Arvot tallennetaan ABUControliin. Jos PLC
vaihdetaan, arvot taytyy siirtdd manuaalisesti.



BACKUP-RAJOITTIMEN
TARKASTAMINEN

VAIN JOS KOUKKU SIIRRETAAN
KAYTON AIKANA TOISTUVASTI
YLEMPAAN NOSTORAJOITTIMEEN
SAAKKA

Tama kappale péatee vain siina tapauksessa, etta
koukun saa siirtda kayton aikana toistuvasti
ylempaan nostorajoittimeen saakka.

Koukun saa siirtdd ylemman nostorajoittimen
kohdalle tarkoituksellisesti normaalin tyonkulun
yhteydessa. Ylempi nostorajoitin on tarkastettava
nosturin kdynnistamisen yhteydessa.

Jos ylempi nostorajoitin vaurioituu sdannéllisen
kaytén vuoksi, pysayttamisesta vastaa erillinen
backup-rajoitin. Backup-rajoitin on tarkastettava
maaravalein toistuvien tarkastusten yhteydessa.
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Tarkastus | Backup-rajoittimen tarkastaminen

KUORMAKOUKUN SIIRTAMINEN
OIKEAAN PAIKKAAN

-> Aja kuormakoukku pois rajakatkaisijan
alueelta (ylhaalla ja alhaalla).

Kuormakoukku ei saa olla rajakatkaisijan
alueella ennen tarkastusta.

BACKUP-RAJOITTIMEN
TARKASTAMINEN

Paikka 'ylh&élla'
ey 4

Valintakytkin

Kaanna valintakytkin asentoon 'ylhaalla’ ja
pida kytkinta tdssé asennossa.

Siirra kuormakoukkua hitaasti yldspain.

Kuormakoukku liikkuu ylospain.

e o ¥ ¥

Kytkentdasennossa olevan valintakytkimen
ansiosta kuormakoukku ei pysahdy tavalliseen
tapaan ylemman nostorajoittimen
kytkentapisteessd, vaan jatkaa matkaansa.

® Backup-rajoitin kytkeytyy.
Paakontaktori kytkeytyy pois paalta.

Backup-rajoitin on nyt tarkastettu.

Jos paakontaktori ei ole kytkeytynyt pois
paalta:
® Nosturin tai yksittaisten rakenneosien

kytkenndissa on ongelma. Nosturin kayttoa ei
saa jatkaa.

=» Ota nosturi pois kaytosta.
=» Ota yhteyttd ABUS-huoltoon. Katso sivu 153.



Tarkastus

NOSTURIN KYTKEMINEN
UUDELLEEN PAALLE

Paikka “alhaalla’

Valintakytkin

=» Kaanna valintakytkin asentoon ’alhaalla’ ja
pida kytkinta tdssé asennossa.

® Paakontaktori ohitetaan.

Nosturi kdynnistyy uudelleen.

= Siirra kuormakoukku pois rajakatkaisijan
alueelta.

KOSKEE VAIN
KAKSOISNOSTOKONEISTOA

Toimintokulku kaksoisnostokoneiston yhteydessa
ei poikkea tasta oleellisesti.

=» Tarkasta nostokoneiston kayton 1 Backup-
rajoitin.

Kaynnista nosturi uudelleen nostokoneiston
kaytolla 1.

Tarkasta nostokoneiston kaytén 2 Backup-
rajoitin.

v v ¥

Kaynnista nosturi uudelleen nostokoneiston
kaytolla 2.
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Vaijerin tarkastus hylkdysennusteen avulla

VAIJERIN TARKASTUS
HYLKAYSENNUSTEEN AVULLA

ABUControl seka helpottaa vaijerin tarkastusta etta
parantaa tarkastuksen luotettavuutta ndyttamalla
vaijeriosuudet, jotka ovat laskennan perusteella
kuluneet merkittavasti.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan 'CUSTOMER' (kayttajataso
[1]) tai 'SERVICE' (kayttajataso [2] ) taytyy olla
kirjautunut jarjestelmaan.

TAAKAN PUTOAMISESTA
AIHEUTUVA VAARA!

ABUControl arvioi kulumista
ainoastaan laskennan perusteella,
eika se siten pysty ottamaan
huomioon kaikkia kayttdolosuhteita
ja odottamattomia ulkoisten
tekijoiden aihuettamia vaurioita.
Vaijeri voi siten olla jo
hylkayskunnossa, vaikka
ABUControl ei ole viela antanut
hylkayskuntoa koskevaa ilmoitusta.

Tarkasta vaijeri huolellisesti
kaikkialta ABUControl-jarjestelman
laskentatoiminnosta riippumatta.

AVAA "HYLKAYSKUNTO"

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja, 'CUSTOMER' tai 'SERVICE' > "Hoist" >
"Wear maximum acceptable wear"

-> Kirjaudu KranOS-jarjestelmaan kayttajanimella
'CUSTOMER' (kayttajataso [1]) tai 'SERVICE'
(kayttajataso [2]). Katso "Login ja
ilmoittautuminen KranOS:iin" sivu 18.

=» Vvalitse paavalikosta haluttu nostokoneisto
(esim. nostokoneisto 1).

® Halutun nostokoneiston ikkuna ilmestyy
nakyviin.
-> Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme

vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa "Wear
maximum acceptable wear".



Tarkastus

HYLKAYSKUNTOA KOSKEVIEN
LASKELMIEN LUKEMINEN

Sarake "Rope
position”

/s

Rope"fosition

Sarake "Wear length"

Wear length
0,479 m

2,856 m

3,808 m 1,190 m

16 1,478 m

Total length
wear area

maximum wear

/

Kenttéd "Maximum
wear"

2,856m 2,856m

Kentt§ "Total length
wear area"

® |kkuna "Wear maximum acceptable wear"
avautuu.

® Taulukossa on nahtavissa yksi tai useampi
vaijeriosuus (yksi vaijeriosuus rivia kohti), jotka
ovat kuluneet ABUControl-jarjestelman
laskennan perusteella huomattavasti.

— Sarake "Rope position" ilmoittaa asianomaisen
vaijeriosuuden sijainnin. Mittaus koskee
matkaa kiinnityspisteesta kulloisenkin
vaijeriosuuden alkuun.

— Sarake "Wear length" ilmoittaa sen
vaijeriosuuden pituuden, jolla esiintyy
huomattavaa kulumista. Mittaus alkaa
sarakkeessa "Rope position" ilmoitetusta
kohdasta.

® Kentta "Total length wear area" nayttaa sen
taulukon sisaltaman vaijeriosuuden, joka on
laskennan perusteella kaikkein kulunein.

® Kenttd "Maximum wear" nayttda kuluneimman
vaijeriosuuden kuluneisuuden.

Aloita vaijerin tarkastus nayton esittamista
vaijerin kohdista.

Kaikki nayton esittamat vaijeriosuudet on syyta
tarkastaa vuoron peraan. Lankakatkoihin tulee
varautua ensiksi tdssa kohdassa.
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Vaijerin tarkastus hylkdysennusteen avulla

VAIJERIN TARKASTAMINEN

Kaikki naytossa olevat vaijeriosuudet ovat
selvasti kuluneita:

Etéisyys
Kiinnityspisteestéa
vaijeriosuuden alkuun
(kentta "Wire length")

Vaijeriosuus (kentta
"Total length wear
area")

Aja kuormakoukku niin alas kuin mahdollista.

Tama helpottaa vaijerin mittaamista.

Mittaa etaisyys "Rope position" vaijerinostimen
kiinnityspisteesta kasin.

Té&sta kohdasta alkaa vaijeriosuus, joka on
selvasti kulunut.

Kaikkein kulunein vaijeriosuus on yleensa
ensimmaisella ketjulinjalla, mutta kulunein
osuus voi olla nosturin kaytosta riippuen myds
muilla ketjulinjoilla. Mittaa tassa tapauksessa
etaisyys "Rope position" vaijerinostimen
kiinnityspisteesta alataljan vaijeripyoran
ympari.

Mittaa vaijeriosuuden alusta kuluneen alueen
kokonaispituus "Total length wear area".

® Eniten kulunut vaijeriosuus on talla alueella.
Lankakatkoihin tulee varautua ensiksi tassa
kohdassa.

Aloita vaijerin tarkastus tasta kohdasta.

Katso myods "Yleinen tuotekéasikirja ABUS-
nostureihin", kappale "Vaijerin tarkastaminen".

Jos siina ei havaittu hylkayskuntoa:

=» Tarkasta koko muu vaijeri.



Tarkastus

VAIN VAIJERINOSTIMISSA, JOISSA
ON KAKSOISNOSTOKONEISTO, JA
VAIJERINOSTIMISSA, JOISSA ON
TRUE VERTICAL LIFT -
NOSTOKONEISTO

Tama kappale koskee vain kaksoisnostokoneistolla
varustettuja vaijerinostimia (vaijerin paista ei vain
yhtd vaan molemmat kelataan omille
vaijerirummuilleen) ja True Vertical Lift -
nostokoneistolla varustettuja vaijerinostimia

(vaijerin paista ei vain yhta vaan molemmat
kelataan yhteiselle vaijerirummulle).

VAIJERIN MOLEMPIEN
PUOLISKOJEN TARKASTAMINEN

Vaijerin tarkastus hylkdysennusteen

Tasauspydré

Naissa vaijerinostimissa vaijeria kelataan sen
molemmista paista. Keskella sijaitseva vaijerin
patka on lahes liikkumatta vaijerinostimen
tasauspyoralla tai alataljalla. Ajatuksellisesti tata
tasauspyoraa pidetaan kiinnityspisteena ja vaijerin
molempia puoliskoja kahtena erillisena vaijerina.

ABUControl-ohjauksen maarittdma kuluminen
koskee seka vaijerin ensimmaista ettd toista
puoliskoa. Symmetrisen rakenteen takia kulumisen
oletetaan olevan vaijerin kummassakin puoliskossa
samansuuruinen.

> Tarkasta seka tasauspyo6ran vasemmalla
etta tasauspyoran oikealla puolella
sijaitseva vaijeripuolisko. Katso tasauspyora
talléin kiinnityspisteeksi.
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avulla

TASAUSPYORALLA OLEVAN
VAIJERIN TARKASTAMINEN

ABUControl katsoo tasauspyorélla olevan vaijerin
kiinnityspisteeksi. Siksi tdssa kohdassa tapahtuvaa
kulumista ei lasketa.

Kuorman heilahtelun ja molempien vaijerirumpujen
hieman erilaisen pyorinnan takia myos
tasauspyoralla sijaitseva vaijeri kuluu.

TAAKAN PUTOAMISESTA
AIHEUTUVA VAARA!
ABUControl ei pysty laskemaan
tasauspyoralla olevaa vaijeria.

Tarkasta tasauspyoran paalla
oleva vaijerin patka siksi erikseen
ja erityisen huolellisesti.

Tasauspyéré

Tasauspyoréllé oleva
vaijerin p&tké
-> Tarkasta tasauspyoralla (keskimmainen
taittopyora ylhaalla vaijerinostimessa tai
alataljassa) oleva vaijerin patka siksi
erikseen muusta vaijerista ja erityisen
huolellisesti.

VAIJERIN VAIHTAMINEN

Jos vaijeri on hylkdyskunnossa:

=» Vaihda vaijeri. Katso "Vaijerin vaihtaminen",
sivu 94, seka vaijerinostimen tuotekasikirja.




Tarkastus | Hylkayskunnon parametrien ja vaijerikayttéa koskevien tietojen naytto

HYLKAYSKUNNON PARAMETRIEN
JA VAIJERIKAYTTOA KOSKEVIEN
TIETOJEN NAYTTO

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan 'CUSTOMER' (kayttajataso
[1]) tai 'SERVICE' (kayttajataso [2] ) taytyy olla
kirjautunut jarjestelmaan.

PARAMETRIN "MAXIMUM
ACCEPTABLE WEAR PARAMETER"
(HYLKAYSKUNNON PARAMETRI)
HAKEMINEN NAYTTOON

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja, 'CUSTOMER' tai 'SERVICE' - "Hoist" >
"Hoist profile parameter" > "Maximum acceptable
wear parameter”

-> Kirjaudu KranOS-jarjestelmaan kayttajanimella
'CUSTOMER' (kayttajataso [1]) tai 'SERVICE'
(kayttajataso [2]). Katso "Login ja
ilmoittautuminen KranOS:iin" sivu 18.

=» Valitse paavalikosta haluttu nostokoneisto
(esim. nostokoneisto 1).

® Halutun nostokoneiston ikkuna ilmestyy
nakyviin.
-> Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme

vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa "Hoist
profile parameter".

® |kkuna "Hoist profile parameter" ilmestyy
nakyviin.

-> Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme
vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa "Maximum
acceptable wear parameter".

® |kkuna "Maximum acceptable wear parameter”
avautuu.

=®» Lue haluamasi parametrien arvot:

— "Number of falls™: niiden vaijerin ketjulinjojen
maara, jotka kulkevat alataljan ja kulkuvaunun
rungon valilla.
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"Wire rope for cable drum".

1: Toinen vaijerin paa kelataan vaijerirummulle,
toinen vaijerin paa kiinnitetaan
kiinnityspisteeseen.

2: Molemmat vaijerin paat kelataan
vaijerirummulle (True Vertical Lift -

nostokoneistolla varustettu vaijerinostin,
ripustus D4/2)

"No. of cable drums": vaijerirumpujen
lukumaara vaijerinostinta kohti

1: Vaijerinostin yksipalkkisiltanostureihin (tyypit
E, S, U) tai kaksipalkkisiltanostureihin (tyypit D,
DA, DQA)

2: Kaksoisnostokoneisto (tyypit Z, ZA)

"Wire rope nominal diameter": vaijerirummulla
olevan kdyden halkaisija

"Nominal diameter of rope coil": yksittaisen
vaijerirummulla olevan vaijerin kierroksen
halkaisija (vaijerirummun halkaisija + vaijerin
halkaisija)

"Diameter of upper deflection roller": ylhaalla
sijaitsevan taittopyoran halkaisija + vaijerin
halkaisija

"Diameter of bottom deflection roller": alhaalla
sijaitsevan taittopydran halkaisija + vaijerin
halkaisija

"Cable drum axis to bottom block":
vaijerirummun akselin ja alataljan taittopy6ran
(-py0rien) akselin etaisyys

"Fixed point to upper deflection roller": etaisyys
kiinnityspisteesta ylemman taittopyoran akseliin

"Cable drum to upper deflection roller":
etaisyys vaijerirummun akselista ylemman
taittopydran akseliin.

"Wire rope identifier": ABUS-vaijeritunnus
(A100=100, A101=101, A102=102, A103=103,
A104=104, A105=105, A106=106)

"Rope correction summand": sisdinen laskenta-
arvo

"Rope correction factor": sisdinen laskenta-
arvo

"Rope correction summand offset": sisédinen
laskenta-arvo

"Rope correction factor offset": sisainen
laskenta-arvo

"Efficiency of rope drive": sisdinen laskenta-
arvo

"Wire length": vaijerin kokonaispituus
"Nominal wire strength": vaijerin lujuus

"Rope factors": sisaisia laskenta-arvoja



Tarkastus

YLIKUORMITUKSEN
ESTOTOIMINNON TARKASTUS

Ylikuormituksen estotoiminto on tarkastettava
maaravalein toistuvien tarkastusten yhteydessa.
Toiminnon on pysaytettava nostoliike
ylikuormitustilanteessa.

Ylikuormituksen estotoiminnon tarkastuksen
edellytykset:

— Tata tydvaihetta varten tarvitaan testikuorma.

— Testikuorman painon taytyy olla tarkasti
tiedossa.

— Testikuorman painon tulisi mahdollisuuksien
mukaan vastata nosturin/kulkuvaunun
maksimikantokykya tai olla niin I&hella
nosturin/kulkuvaunun maksimikantokykya kuin
mahdollista.

Koska ylikuormituksen estotoiminto laukeaa 110 %:n
ylikuormituksesta alkaen, kerrointa voi pienentaa
tilapaisesti KranOS-jarjestelmassa ylikuormituksen
mittausta varten. Nain ylikuormituksen estotoiminnon
voi laukaista myds testikuormalla, joka on alle 110 %
nosturin maksimaalisesta nostokyvysta.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (kayttajataso [2])
taytyy olla kirjautunut jarjestelmaan.

NOSTOPROFIILIN PARAMETRIEN
HAKEMINEN NAYTTOON

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kéayttaja 'SERVICE' - "Hoist" > "Hoist profile
parameter”

4 Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttajanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"
sivu 18.

=» Valitse paavalikosta haluttu nostokoneisto
(esim. nostokoneisto 1).

® Halutun nostokoneiston ikkuna ilmestyy
nakyviin.

-> Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme
vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa "Hoist
profile parameter".
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Ylikuormituksen estotoiminnon tarkastus

KERTOIMEN "OVERLOAD FACTOR"
PIENENTAMINEN

Overload factor

Load capacity

50t

Kentté "Overload
factor”

® |kkuna "Hoist profile parameter" ilmestyy
nakyviin.

Syo6ta kenttaan "Overload factor” kerroin, jota
kaytettaessa jarjestelma tulkitsee testikuorman
ylikuormaksi.

-»> Napsauta painiketta "Write PLC".

TESTIKUORMAN NOSTAMINEN

=» Nosta testikuormaa ty6turvallisuusmaarayksia
noudattaen.

=» Viikuormituksen estotoiminnon taytyy laueta.
® | ED-matriisindyttd vilkkuu.

") Laske testikuorma alas.

YLIKUORMITUKSEN
ESTOTOIMINNON PALAUTTAMINEN
LAHTOTILAAN

e 4 Kytke nosturi pois paaltd sdhkdpaakeskuksen
erotuskytkimella tai paakytkimella.

Odota 60 s.
Kytke nosturi uudelleen paalle.

ABUControl kaynnistyy uudelleen.

o o V¥

Ylikuormituskerroin palaa jalleen alkuperaisen
arvon mukaiseksi.



Kunnossapito

KUNNOSSAPITO

Kunnossapitoon liittyvat turvallisuusohjeet

KOSKEE KAIKKIA NOSTURIN KUNNOSSAPIDOSTA, KORJAUKSESTA TAl
MUUTOSTOISTA VASTAAVIA HENKILOITA.

Nosturia kayttava yritys vastaa
kunnossapitohenkildston valinnasta ja patevyydesta.

HENKILOVAHINKOJEN VAARA!
Henkilévahingot ovat mahdollisia,
jos nosturin kunnossapito
suoritetaan vaarin.

Jos kunnossapito annetaan muun
kuin ABUS-henkiloston tehtavaksi,
nosturia kayttavan yrityksen
vastuulla on varmistaa
kunnossapitohenkildston riittava
patevyys. Noudata tdssa kuvattuja
toimintaohjeita tarkasti.

Esimerkkeja patevista henkildista:

— Henkil6t, joilla on konerakennus- ja sahkdalan
koulutuksen perusteella kattava asiantuntemus
nostureista.

— Henkilét, joilla on riittavasti kokemusta
nostureiden kaytosta, asennuksesta ja
huollosta.

— Henkildt, jotka ovat perehtyneet kattavasti
kohdemaassa sovellettaviin teknisiin
saantoihin, yleisohjeisiin ja
turvallisuusmaarayksiin.

— Henkilét, jotka ovat osallistuneet sdanndéllisesti
ABUSIn jarjestdmaan koulutukseen.

ABUS ei vastaa vahingoista, jotka johtuvat
virheellisesti suoritetuista ja epapatevien henkildiden
suorittamista kunnossapitotdista.

ABUS suosittelee, ettéd kunnossapito annetaan ABUS-
huollon suoritettavaksi.

Kéayta ainoastaan alkuperaisid ABUS-varaosia.
Muutoin virhevastuuseen perustuvat oikeudet
raukeavat.
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KUNNOSSAPITOON LITTYVAT
TURVALLISUUSOHJEET

Noudata aina seuraavia turvallisuusohjeita kaikissa
ABUControlilla varustettua nosturia koskevissa
kunnossapitotdissa.

— Kytke séhkdpaakeskuksen paakytkin pois.
Lukitse kytkin siten, etta sité ei voi kytkea
vahingossa péaalle.

— Avaa nosturin kontaktorikotelon varokekytkin.
Lukitse varokekytkin riippulukolla, jotta kytkinta
ei suljeta vahingossa uudelleen.

— Kayta sopivia nostotasoja ja putoamissuoijia.

— Esté& paéasy nostotasoja ympardivalle toiminta-
alueelle.

— Kytke muut saman nosturiradan tai
kunnossapidettavan nosturin alla olevat muut
nosturit pois. Lukitse kytkimet siten, etta niita ei
voi kytked vahingossa uudelleen paalle. Muut
nosturit voivat muutoin kaataa nostolavan tai
térmata kunnossapidon kohteena olevaan
nosturiin.

— Tiedota lahistolla oleville henkilgille
kunnossapitotoista.

— Nosturin sahkolaitteisiin kohdistuviin
tydtehtaviin saa ryhtya ainoastaan koulutettu
sahkoalan ammattilainen!

— Nosturin ohjauksessa ja kulkuvaunun
ohjauksessa on myds hatapysaytyspainikkeen
painamisen jalkeen korkeita jannitteita, jotka
voivat johtaa kuolemaan.

— Irrota nosturin verkkojohto ja odota ennen téita
vahintdan 15 minuuttia, etta valipiirien ja
taajuusmuuttajan jannitteet ovat purkautuneet.

— A3 avaa taajuusmuuttajien koteloita.



Kunnossapito | Nosturin kytkeminen pois

NOSTURIN KYTKEMINEN POIS

> NOUDATA TUOTEKASIKIRJOJA!

y Tassa mainittujen kohtien lisaksi
patevat myoés kaikki ne tiedot, jotka
sisaltyvat "ABUS-nosturien yleisen
tuotekasikirjan" kappaleeseen
"Nosturin kytkeminen pois".

NOSTURIN KYTKEMINEN
VAROKEKYTKIMELLA POIS PAALTA

VERKKOJOHDON JA
ERIKOISVIRTAPIIRIEN
JANNITTEESTA AIHEUTUVA
VAARA!

Verkkojohdossa on edelleen jannite
varokekytkimeen saakka, vaikka
varokekytkin on avattu. Lisaksi
varokekytkimen edelle on saatettu
kytkea (esim. kuorman kiinnittimiin
littyvid) erikoisvirtapiireja, jotka
voivat niin ikaan olla jannitteisia
varokekytkimen avaamisen jalkeen.
Tarkasta aina ennen tyoskentelyn
aloittamista, etta etta tydtkohde on
taysin jannitteetdon. Nosturin

sahkotoita saa tehda ainoastaan
sahkodalan ammattilainen!

Nosturin ohjauksen varokekytkin toimii
sahkopaakeskuksen erotuskytkimena. Sen avulla
voidaan katkaista sahkot lahes koko nosturista.

Tama on jarkevaa ennen kaikkea silloin, kun koko
nosturilaitteistoa ei voida kytkea pois paalta
sahkodpaakeskuksen paakytkimella.

1 g (2 4 3/

Tuoteturvallisuuskilpi nosturiohjauksen kannessa
nosturin sammuttamiseksi.
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Varokekytkin Riippulukko
Avaa nosturin ohjaus.

Noudata ty6turvallisuusmaarayksia ja kdanna
varokekytkin kahvasta alas.

Varmista varokekytkin riippulukolla, ettei sita
suljeta vahingossa uudelleen.

L 2 L 7

Odota 15 minuuttia, jotta nosturin ohjauksen
jannitteet ehtivat purkautua.

® Nosturi on varokekytkimesta lahtien
jannitteetdn. Jannite on edelleen kytkeytynyt
varokekytkimeen saakka. Erikoisvirtapiirit
(esim. kuorman kiinnittimeen liittyvat
virtapiirit) voivat olla jannitteisia myos
silloin, kun varokekytkin on avattu.

SULAKKEIDEN VAIHTAMINEN

Sulake

Varokekytkin
=» Kaanna varokekytkin ulos.

=» Vaihda sulake.
=» Kaanna varokekytkin takaisin.



Kunnossapito

BACKUP-RAJOITTIMEN JA
YLEMMAN NOSTORAJOITTIMEN
KYTKENTAPISTEIDEN SAATAMINEN

Vaijerinostimessa on vaihteiston rajakatkaisija, jossa
on kolme kytkentapistetta.

Ylemman nostorajoittimen ja sen ylapuolella olevan
Backup-rajoittimen kytkentapisteet on sdadetty ja
sinetoity tehtaalla.

Ylemman nostorajoittimen kytkentapiste on
saadettava uudelleen tarvittaessa (jos esimerkiksi
kuormakoukkua ei saa palkin vuoksi siirtdd ylimpaan
mahdolliseen asentoon) sekd mahdollisesti myos
vaijerin vaihtamisen tai korjaustoiden jalkeen.

KYTKENTAPISTEIDEN
MAARITTAMINEN

Backup-rajoittimen
kytkentapiste C1

Koukun mitta (C-mitta) Ylemmé&n nostorajoittimen
kytkentadpiste C2
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Backup-rajoittimen ja ylemman nostorajoittimen kytkentapisteiden saataminen

Koukun mitta (C-mitta) on aina korkein kohta,
johon kuormakoukun saa siirtaa ilman, etta
vaijeri vaurioituu. Mittaa maaritettdessa on jo
otettu huomioon turvamarginaali.

Koukun mitta (C-mitta) on vaijerinostimen
juoksupyoran alareunan ja kuormakoukun
sisdreunan valinen etaisyys.

Koukun mitta (C-mitta) koskee aina
vakiomallista kuormakoukkua. Tarkasta
suurempien tai pienempien kuormakoukkujen
kohdalla koukun mitta vaijerinostimen
tietolehtisesta.

Backup-rajoittimen kytkentépiste on C1, ja se
sijaitsee jonkin verran koukun mitan
ylapuolella. Kyseinen piste on ehdottomasti
korkein kohta, johon kuormakoukun saa siirtaa
ilman, etta vaijeri vaurioituu.

Ylemman nostorajoittimen kytkentapiste on C2,
joka on jonkin verran koukun mitan alapuolella.

Molemmilla kytkentapisteilla (C1 ja C2) on
kaksi vaihtoehtoista viitereunaa: A1 ja A2
(etaisyys alhaalta helposti saavutettavan
vaijerinostimen reunan ja alataljan yhteydessa
olevan taittopy6éran akselin valilld) samoin kuin
B1 ja B2 (etaisyys alhaalta helposti
saavutettavan vaijerinostimen reunan ja ja
alataljan ylareunan valilla). Naita lisamittoja voi
kayttaa vaihtoehtoisesti koukun mitan sijaan, ja
nama mitat voivat myos helpottaa mittaamista.
Kuormakoukun koko ei vaikuta kyseisiin
mittoihin, joten mittoja voi kayttdad myods
pienempien tai suurempien kuormakoukkujen
kohdalla.

KUORMAN PUTOAMISESTA
AIHEUTUVA
HENKILOVAHINKOJEN VAARA!
Joissakin tilanteissa saattaa olla
tarpeen kasvattaa koukun mittaa
kuormakoukun jarrutusliikkeen
aikaistamiseksi, jotta esim.
poikkikannattimen térmaaminen
palkkiin tai palkin yhteydessa
olevien kuormakoukun varusteiden
irtoaminen olisi mahdollista estaa.
Nain on mahdollista myds ehkaista
kuorman putoaminen samoin kuin
pahimmillaan hengenvaaralliset
tapaturmat.

Paikan paalla on ehdottomasti
laadittava vaara-analyysi ja
noudatettava sita!

Valitse seuraavasta piirustuksesta sopiva
vaijerinostimen ja alataljan viitereuna.

Katso mitat C1 ja C2 tai vaihtoehtoisesti A1 ja
A2 tai B1 ja B2 seuraavasta taulukosta.



Kunnossapito

Vaijerinostimen viitereunat malleittain:

A-, B Jja C mltan viitereuna va/jer/nost/messa
E. Ota kotelopalkin alapinnan paksuus
huomioon.

A B ja C-mitan viitereuna valjerlnostlmessa
S.
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C:
A-, B- ja C-mitan viitereuna vaijerinostimessa
DQA.
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Backup-rajoittimen ja ylemman nostorajoittimen kytkentapisteiden saataminen

A-,' B- ja C-mitan viitereuna vaijerinostimessa
Z. (Vaijerinostimen ZA A-, B- ja C-mitan
viitereuna ei poikkea tésté olennaisesti.)

Alataljan viitereunat:

Backup-rajoittimen

Koukun mitta kytkentapiste

Alemman Ylemmén
nostorajoittimen nostorajoittimen
kytkentépiste kytkentépiste

Yleista:

— S&atéruuvin kiertdminen 146 kierrosta
pyorayttaa vaihteiston rajakatkaisijan
kytkinnokkaa yhteensa 360°.

— Seuraavassa on ilmoitettu koukun siitomatka
millimetreina yhdella saatéruuvin kierroksella.

— S&atdruuvin kiertdminen oikealle siirtda
kytkentapistetta alaspain, saatéruuvin
kiertdminen vasemmalle siirtda kytkentépistetta
yléspain.

— Se, kuinka monta millimetria koukku kulkee
mikrokytkimen kuolleella alueella
(kytkentahystereesi), ilmoitetaan seuraavassa
taulukossa.
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Backup-rajoittimen Ylemman
kytkentapiste nostorajoittimen
kytkentapiste o)
— o
E 1 § g é)
E e 5 £0
» ) 7 S X
> = O > €t c
® £ 3£ =73
4] > = = = = — = T © 5
5 = o2 = € € £ S IS S = € €3
g8 ¢ % 2 2g¢ E E E E E E 2g 23
(g 4 4 ¥YEE < o O < o O & ¢f
E 800 4/1 Kork. 400 165 70 380 215 120 430 55 7
300
E 1000* 21 Kork. 567 210 105 525 310 205 625 120 154
300
E 1000* 4/1 Kork. 500 230 125 480 279 175 530 60 77
300
E 2000 2/1 Kork. 580 180 70 540 280 170 640 130 172
300
E 2000 4/1 Kork. 500 195 80 480 245 130 530 65 86
300
E 3000 2/1 Kork. 664 215 70 625 315 170 734 160 214
300
E 3000 4/1 Kork. 580 235 90 560 285 140 610 80 107
300
E 5000 21 Enint. 830 295 110 790 395 210 890 178 238
350
E 5000 4/1 Enint. 825 375 190 805 425 240 855 89 119
350
E 6000 21 Enint. 830 295 110 790 395 210 890 194 260
350

Taulukko: koukun mitat tyypin E vaijerinostimissa. Suurempien raideleveyksien kohdalla on otettava huomioon
seuraavat ohjeet!

* limoitetut arvot koskevat malleja GM 1000 kompakt ja GM 1000 modular. Arvot ovat kummassakin rakennemallissa
identtisid.
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VAIN TYYPPIA E OLEVAN VAIJERINOSTIMEN JA SUUREMMAN
RAIDELEVEYDEN YHTEYDESSA

Tama kappale koskee vain tyyppia E olevia vaijerinostimia, joissa on suurempi raideleveys kuin ylla olevassa
taulukossa on mainittu.

SUUREMMAN KOUKUN MITAN LASKEMINEN

Tietysta raideleveydesta lahtien koukkumittaa on suurennettava.

> Lisaa ylla olevassa taulukossa mainittuun koukkumittaan tassa taulukossa mainittu lisamitta.

fogl o8 8 8% 8l & & & & 8
S 9% o% oB oB o3 9B oB o3 o8 9o
300 O 0 0 0 0 0 0 - - -
350 49 39 45 43 53 62 80 0 0 0
400 98 78 89 86 106 124 160 76 74 76
450 146 117 134 129 159 187 240 152 148 152
500 195 156 178 172 212 249 320 228 222 228
550 - - - - 265 311 401 304 296 304
600 - - - - 318 373 481 380 370 380
650 - - - - 371 435 561 456 444 456
700 - - - - 424 498 641 532 518 532
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Backup-rajoittimen Ylemman
kytkentapiste nostorajoittimen @
s — o
kytkentapiste D © o
§ &
o) £.0
© b o X
k= 8= E §
IS _ _ — _ _ — =; ‘®
— 2 €S E E £ € £ £ S2 <3
g o 2 £E= E € E E E E 22 2
2 3 = 35E = < - ~ ~ ~ Ss 3=
it N 2 v2E X o O < @ O eE 2B
S 800 4/1 343 335 245 323 385 295 377 55 71
S 1000 4/1 420 420 315 400 470 365 450 60 77
S 2000 4/1 440 405 290 420 455 340 470 65 86
S 3000 21 699 520 370 659 620 470 760 160 214
S 3000 4/1 550 540 395 530 590 445 580 80 107

Taulukko: koukun mitat tyypin S vaijerinostimille

Backup-rajoittimen Ylemman
kytkentapiste nostorajoittimen

kytkentapiste @

—~ o
1 § g é)
4] § £SO
© 3 oA
g Sz E££

—_— —_— —_ —_— —_— —_  © w
a 2 = E E E E E e SE <3
g ° % ig=— E E E E E E 2g 2s
it N X Y EE < m O < o O e ¢f
U 5000 4/1 1132 270 80 1110 320 130 1160 89 119
U 6000 211 1256 235 50 1215 335 150 1315 194 260
] 6000 4/1 1241 260 70 1220 310 120 1270 97 130
] 7000 21 1615 330 90 1575 430 190 1675 254 342

Taulukko: koukun mitat tyypin U vaijerinostimille
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Backup-rajoittimen Ylemman
kytkentapiste nostorajoittimen
kytkentapiste o)
— —~ o
£ g =8
£ T £8
3 ) 7 S X
> = O > €t c
0 2 E~ - - = —_ —_ = =® ©3
a 7 o S 2 E E E £ £ E SE g3
S ° g 3 ez E E E E E E =g £
et N ¥ o vCE < o O < o O & ¢f
D 800  4/1 144 170 80 125 220 130 175 55 71
D 1000 4/1 195 190 85 175 240 135 225 60 77
D 2000 2/1 295 160 50 255 260 150 355 130 172
D 2000 4/ 215 175 60 195 225 110 245 65 86
D 3000 21 315 190 45 275 290 150 375 160 214
D130 3000 41 260 230 85 240 280 134 290 80 107
D160 3000 4/ 260 225 80 240 275 129 290 80 107
D 5000 2/1 440 240 50 400 340 150 500 178 238
D 5000 4/1 160 385 285 100 365 335 150 415 89 119
D 5000 4/1 200 385 305 120 355 170
D 5000 4/2 320 330 220 280 430 320 380 178 238
D 6000 2/1 520 235 50 480 335 150 580 194 260
D 6000 4/1 267 260 73 247 310 123 297 97 130
D 6000 6/1 606 355 168 586 405 218 636 65 87
D 7000 2/1 572 344 103 532 444 203 632 254 342
D 7000 41 501 380 139 481 430 189 531 127 171
D 7000 6/1 kork.2000 717 520 280 690 570 330 745 85 114
D 7000 6/1 alk.2000 897 520 280 875 570 330 925 85 114
D 7000 4/2 236 240 50 195 340 150 295 254 342
D 7000 8/2 516 260 70 495 310 120 545 127 171

Taulukko: koukun mitat tyypin D vaijerinostimille
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Backup-rajoittimen Ylemman
kytkentapiste nostorajoittimen
kytkentapiste o)
— o
5 £
© 5 o X
£ $= Eg
E — J— J— © ¢ ‘»
5 3 cs ® ¥ T E® ¥ FT L8 23
8 o 4] 2E=- E £ £ £ £ £ 28 25
2 S 2 33E = - = & S o 5% 3T
et N 4 vl E < o O < o O & ¢f
DA 800 4/1 429 170 80 410 220 130 460 55 71
DA 1000 41 520 190 85 500 240 135 550 60 77
DA 2000 21 621 160 50 580 260 150 681 130 172
DA 2000 4/1 544 175 60 520 225 110 570 65 86
DA 3000 21 700 193 45 660 290 145 760 160 214
DA 3000 4/1 620 225 80 600 275 130 650 80 107
DA 5000 21 825 240 50 785 340 150 885 178 238
DA 5000 41 813 285 100 795 335 150 845 89 119
DA160 6000 21 949 235 50 910 335 150 1010 194 260
DA200 6000 4/1 470 260 70 450 310 120 500 97 130
DA280 6000 4/1 832 260 70 810 310 120 860 97 130
DA280 6000 6/1 1068 352 165 1050 400 215 1100 65 87
DA200 7000 21 1284 345 105 1245 445 205 1345 254 342
DA 7000 4/1 913 375 135 895 425 185 943 127 171
DA 7000 6/1 1370 515 275 1350 565 325 1400 85 114

Taulukko: koukun mitat tyypin DA vaijerinostimille
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Backup-rajoittimen Ylemman
kytkentapiste nostorajoittimen 5
kytkentapiste = g "
@ = 9
g £
S ? G <
= 2 =g
— —_ — — —_ K »
5 2 c§ T E @ E E E £ SE <3
g ° s 2E- E E E & E E 2¢g 23
et N 4 vl E < o O < @ O e B
DQA 2000 2/1 525 125 10 485 225 110 585 130 172
DQA 2000 4/1 445 140 30 425 190 80 475 65 86
DQA 3000 21 639 190 40 600 290 140 700 160 214
DQA 3000 4/1 555 210 65 535 260 115 585 80 107
DQA 5000 21 810 275 90 770 375 190 870 178 238
DQA 5000 4/1 712 265 75 690 315 125 740 89 119
DQA 6000 21 870 335 150 830 435 250 930 194 260
DQA 6000 4/1 745 250 60 725 300 110 775 97 130
DQA350 7000 4/1 970 375 135 950 425 185 1000 127 171

Taulukko: koukun mitat tyypin DQA vaijerinostimille
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Backup-rajoittimen Ylemman
kytkentapiste nostorajoittimen
kytkentapiste o)
— o
£ g =8
E g £
» ) 7 S X
> = O > €t c
® IS 3£ =73
0 > =T = = = = — = T © 5
3 7 S€ E £ £ £ £ £ SE g3
g o & 3 2§~ E E E E E E 2¢g 2s
G 2 g 35 E = - - ~ ~ ~ ST 3=
et N ¥ vCE X o O < o O & ¢f
z 5000 4/2 413 490 300 375 590 400 475 178 238
z 5000 8/2 631 505 315 610 555 365 660 89 119
z 6000 4/2 414 485 300 375 585 400 475 194 260
Z280 6000 8/2 638 450 310 620 550 360 670 97 130
Z350 6000 8/2 643 450 260 625 500 310 675 97 130
z 7000 4/2 668 525 285 630 625 385 730 254 342
z 7000 6/2 kork. 717 522 281 697 572 331 747 170 228
2000
4 7000 6/2 alk.2000 897 522 281 877 572 331 927 170 228
z 7000 8/2 915 525 284 895 575 334 945 127 171
z 7000 10/2 960 482 241 940 532 291 990 102 137
4 7000 12/2 1378 761 482 1358 811 532 1408 85 114
Taulukko: koukun mitat tyypin Z vaijerinostimille
Backup-rajoittimen Ylemman
kytkentapiste nostorajoittimen @
kytkentapiste .
§ &
o) .2
© 5 o X
g Sz E££
— —_ — — — = »
— E c® F T £ £ £ £ 82 ¢33
g o 4] 2E=- E £ £ £ £ £ 28 25
2 5 a3 35E < - - N ~ ~ S: 3%
~ N 4 vCE < o O < o O e ¢f
ZA 5000 8/2 1195 495 305 1175 545 355 1225 89 119
ZA280 6000 8/2 1253 495 305 1235 545 355 1285 97 130
ZA350 6000 8/2 1163 445 255 1145 495 305 1195 97 130
ZA 7000 6/2 1370 515 275 1350 565 325 1400 170 228
ZA 7000 8/2 1430 515 275 1410 565 325 1460 127 171
ZA 7000 10/2 1312 480 240 1290 530 290 1340 102 137

Taulukko: koukun mitat tyypin ZA vaijerinostimille
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BACKUP-RAJOITTIMEN
KYTKENTAPISTEESEEN AJAMINEN

Backup-rajoittimen kytkentapistettad saa siirtda vain
tehtédvaan pateva ammattihenkild ja vain huollon
yhteydessa.

Mitta A1, B1, C1

=¥ Ohita ylempi nostorajoitin manuaalisesti, jotta
Backup-rajoittimeen on mahdollista ajaa.

=¥ Aja kuormakoukku yls mittaan A1, B1 tai C1.
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' KOSKEE VAIN VAIHTEISTON

RAJAKATKAISIJAA 'GGS'

SINETTIEN IRROTTAMINEN

Sinetit

=¥ Avaa noston rajakytkimen kotelon kansi
vaijerirummusta.

¥ Halkaise sinetit painamalla sinetteja
keskelta ruuvinvaantimelld ja poista sinetit.
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BACKUP-RAJOITTIMEN
SAATAMINEN

Backup-rajoitin sdadetaan oikeanpuoleisella
saatoruuvilla.

Nokkarenkaan

valkoinen osoitin Oranssi osoitin

Oikea séaéatéruuvi

Poista saatdavain. Avain on kiinnitetty
kahteen vaihteiston rajakatkaisijan
yhteydessé olevaan pidikkeeseen.

Vaihtoehtoisesti voi kayttda myos avainvalin
3.0 kuusioruuvien vaanninta (mieluiten
kaantdalustalla varustettuna).

Akkuruuvinvaanninta El saa kayttaa.

Paina saatdavain saatéruuvin sisaan. Kayta
tarkoitukseen hieman voimaa.

Tarvittaessa: kierra saatéruuvia siihen
saakka, kunnes nokkarenkaan valkoinen
osoitin on oranssin osoittimen vasemmalla
puolella. Valkoinen osoitin ei saa olla
oranssin osoittimen oikealla puolella eika
tasmalleen oranssin osoittimen kohdalla.

Keskimmainen valkoinen nuoli ilmoittaa
kytkentapisteen tarkan sijainnin. Kyseisen
nuolen kummallakin puolella olevat
valkoiset nuolet ilmoittavat puolestaan
kytkentdvaiheen alkamis- ja
paattymiskohdan (kytkentahystereesi).

Kierra saatoruuvia siten, ettd nokkarenkaan
valkoinen osoitin liikkuu myétapaivaan.
Jatka kiertamista, kunnes valkoinen osoitin
on tasmalleen oranssin osoittimen kohdalla
ja kuultavissa on naksahdus.

Mydtapaivaan kierrettdessa kytkentapiste
siirtyy alaspain.

Vastapaivaan kierrettaessa kytkentapiste
siirtyy ylospain.
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Backup-rajoittimen kytkentapiste on nyt
saadetty.

Téssé kytkentépisteessa ABUControl
kytkee nosturin paakontaktorin pois paalta.
Tama kytkentapiste kytkee vain silloin, kun
ylempi nostorajoitin ei ole kytkenyt (esim.
koska se on rikki).

Kierra saatéruuvia kolmeneljasosakierrosta
vasemmalle.

Mikrokytkin kytkeytyy jalleen. Pdakontaktori
kytkeytyy uudelleen paalle.

Aja kuormakoukkua hieman alaspain.

Kierra saatoéruuvia kolmeneljasosakierrosta
takaisin oikealle.

YLEMMAN NOSTORAJOITTIMEN
KYTKENTAPISTEESEEN AJAMINEN

Mitta A2, B2, C2
ﬂ Aja kuormakoukku mittaan A2, B2 tai C2.
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YLEMMAN NOSTORAJOITTIMEN
SAATAMINEN

Ylempi nostorajoitin sdadetdan keskimmaisella
saatoruuvilla.

Nokkarenkaan

valkoinen osoitin Oranssi osoitin

Keskimmaéinen
saatoruuvi

" 4 Poista sdatdavain. Avain on kiinnitetty
kahteen vaihteiston rajakatkaisijan
yhteydessé olevaan pidikkeeseen.

Vaihtoehtoisesti voi kdyttdad myds avainvalin
3.0 kuusioruuvien vaanninta (mieluiten
kaantodalustalla varustettuna).

Akkuruuvinvaanninta El saa kayttaa.

" 4 Paina saatdavain saatéruuvin sisaan. Kayta
tarkoitukseen hieman voimaa.

"‘9 Tarvittaessa: kierra saatéruuvia siihen
saakka, kunnes nokkarenkaan valkoinen
osoitin on oranssin osoittimen vasemmalla
puolella. Valkoinen osoitin ei saa olla
oranssin osoittimen oikealla puolella eika
tasmalleen oranssin osoittimen kohdalla.

Keskimmainen valkoinen nuoli ilmoittaa
kytkentapisteen tarkan sijainnin. Kyseisen
nuolen kummallakin puolella olevat
valkoiset nuolet ilmoittavat puolestaan
kytkentavaiheen alkamis- ja
paattymiskohdan (kytkentahystereesi).

ﬁ Kierra saatoruuvia siten, ettd nokkarenkaan
valkoinen osoitin liikkuu my&tapaivaan.
Jatka kiertamista, kunnes valkoinen osoitin
on tasmalleen oranssin osoittimen kohdalla
ja kuultavissa on naksahdus.

— Mydtapaivaan kierrettdessa kytkentapiste
siirtyy alaspain.

— Vastapaivaan kierrettaessa kytkentapiste
siirtyy ylospain.
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Korkeimman koukkupaikan kytkentépiste on
nyt sdadetty.

Kuormakoukku pysahtyy normaalikaytossa
tahan kytkentapisteeseen, kun sitd on ensin
jarrutettu. ABUControl maarittaa
jarrutusmatkan seuraavassa askeleessa
automaattisesti.

KOSKEE VAIN VAIHTEISTON
RAJAKATKAISIJAA "KUBLER"

BACKUP-RAJOITTIMEN
SAATAMINEN

Backup-rajoitin sdadetdan takimmaisella
saatoruuvilla.

e 4

e 4

Kytkinnokka Mikrokytkin

Saatéruuvi

Tarvittaessa: kdanna saatoéruuvia, kunnes
kytkinnokka on mikrokytkimen vasemmalla
puolella. Se ei saa olla mikrokytkimen
oikealla puolella tai tarkalleen
mikrokytkimen kohdalla.

K&anna saatéruuvia oikeaan, kunnes
kytkinnokka painaa mikrokytkinta
myotapaivaan ja kuuluu napsaus.

ABUControl kytkeytyy pois.

Backup-rajoittimen kytkentépiste on nyt
saadetty.

Tassa kytkentapisteessd ABUControl
kytkee nosturin paakontaktorin pois paalta.
Tama kytkentapiste kytkee vain silloin, kun
ylempi nostorajoitin ei ole kytkenyt (esim.
koska se on rikki).
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YLEMMAN NOSTORAJOITTIMEN
SAATAMINEN

Ylempi nostorajoitin sdadetdan takaa pain
laskettuna toisella sdatoruuvilla.

Saatéruuvi

Saatéruuvi

= Kierra saatéruuvia kolmeneljasosakierrosta
vasemmalle.

® Mikrokytkin kytkee jalleen, ABUControl
kytkeytyy taas paalle.

-> Aja kuormakoukkua hieman alaspain.
>

Kierra saatoéruuvia kolmeneljasosakierrosta
takaisin oikealle.

Kytkinnokka Mikrokytkin
> Tarvittaessa: kdanna saatdruuvia, kunnes
YLEMMAN NOSTORAJOITTIMEN kytkinnokka on mikrokytkimen vasemmalla
KYTKENTAP|STEESEEN AJAMINEN puolella. Se ei saa olla mikrokytkimen

oikealla puolella tai tarkalleen
mikrokytkimen kohdalla.

"; Kaanna saatoéruuvia oikeaan, kunnes
kytkinnokka painaa mikrokytkinta
myotapaivaan ja kuuluu napsaus.

® Korkeimman koukkupaikan kytkentapiste on
nyt sdadetty. Kuormakoukku pysahtyy
normaalikaytdssa tahan
‘ kytkentapisteeseen, kun sita on ensin
jarrutettu. ABUControl maarittaa
A — jarrutusmatkan seuraavassa askeleessa
automaattisesti.

Mitta A2, B2, C2
-> Aja kuormakoukku mittaan A2, B2 tai C2.
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JARRUTUSMATKAN MAARITTAMINEN ASETUSTEN TARKASTUS

Normaalikaytdssa kuormakoukku jarruttaa ensin iy Aja kuormakoukkua alaspain.

hitaalle nostonopeudelle ja pysahtyy sitten ylimpaan . )

koukkupaikkaan. ® Nosta kuormakoukkua hitaalla ja nopealla
nostonopeudella ja tarkasta, pysahtyyko

ABUControl maarittaa tahan tarvittavan kuormakoukku oikeaan paikkaan.

jarrutusmatkan automaattisesti.

4 Aja kuormakoukkua ilman kuormaa joitakin

metreja alaspain. ' KOSKEE VAIN VAIHTEISTON
e 4 Aja kuormakoukkua nopealla nostonopeudella RAJAKATKAISIJAA "GGS"
yléspain.
®  Kuormakoukku pysahtyy korkeimpaan SAATORUUVIEN SINETOINTI
koukkupaikkaan.
Siita riippuen, miten kytkentépistettd on Sinetit

aiemmin muutettu, voi kdyda niin, etta
kuormakoukku ajaa nopealla nostonopeudella
kytkentapisteeseen ja pysahtyy akillisesti siihen
tai kuormakoukku jarruttaa tarpeettoman
aikaisin ja ajaa pidemman matkan hitaalla
nostonopeudella.

Jos kuormakoukun taytyy ajaa hyvin pitkaan
hitaalla nostonopeudella, jarrutusvaiheen
loppupaikkaa voidaan muuttaa manuaalisesti.
Katso "Nostokoneiston kaytodn jarrutusvaiheen
paatepisteen valiaikainen muuttaminen”,

sivu 92.

® ABUControl tallentaa automaattisesti
korkeimman koukkupaikan uuden
kytkentépisteen ja laskee tarvittavan
jarrutusmatkan automaattisesti.

¥ Aseta sinetit (2x) sdatoéruuvien paalle ja
paina sinetit paikalleen.

Kun kytkentapisteeseen ajetaan seuraavan
kerran:

® Kuormakoukku jarruttaa (riippuen nykyisesta
nostonopeudesta) vahan ennen korkeinta
koukkupaikkaa hitaalle nostonopeudelle.

® Vilittdomasti ennen kytkentapistetta
kuormakoukku ajaa enaa hitaalla
nostonopeudella.

® Kuormakoukku pysahtyy kytkentapisteeseen.
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NOSTOKONEISTON KAYTON
JARRUTUSVAIHEEN PAATEPISTEEN
VALIAIKAINEN MUUTTAMINEN

Normaalikaytdsséd ABUControl aloittaa nostokoneiston
kayton jarrutusvaiheen vahan ennen kuin ylemman /
alemman nostorajoittimen kytkentapiste saavutetaan.
Sen, missa kohdassa jarrutusvaihe alkaa, ABUControl
laskee joka kerta yksil6llisesti nykyisesta
nostonopeudesta riippuen. Jos kuormakoukku liikkuu
nopeasti ylés, jarrutusvaihe alkaa aiemmin. Jos
kuormakoukku liikkuu hitaammin ylds, jarrutusvaihe
alkaa myShemmin.

Valittdmasti ennen nostorajoittimen kytkentapistetta
kuormakoukku ajaa enaa hitaalla nostonopeudella ja
jatkaa hitaalla nostonopeudella niin pitkdan, kunnes
kytkentapiste kytkee ja kuormakoukku pysahtyy.
Normaalisti tdma on lyhyt matka (muutama
senttimetri).

Jos esimerkiksi noston rajakatkaisijan kytkentapistetta
on kuitenkin muutettu, ABUControl ei viela tunne tasta
seuraavaa uutta loppukohtaa ja jarrutusvaiheen uutta
alkukohtaa. Tasta syysta voi kayda niin, etta
kuormakoukku ajaa hyvin pitkdan (kun
kytkentapistetta on muutettu paljon) vain hitaalla
nostonopeudella.

Tallaisissa tapauksissa pistetta, josta alkaen
kuormakoukku ajaa enaa hitaalla nostonopeudella
(jarrutusvaiheen loppu), voidaan muuttaa
valiaikaisesti. Heti kun nostorajoittimen kytkentapiste
kytkee, tdma manuaalinen muutos kuitenkin
korvautuu, jotta jarrutusvaihe paattyy jalleen
valittdtmasti ennen nostorajoittimen kytkentapistetta.

Tassa kuvattu menettely muuttaa (KranOS:ssa)
ABUControlin jarrutusvaiheen loppukohtaa vain
véliaikaisesti. Se ei muuta nostorajoittimen
kytkentapisteita.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto)
(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan.
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Nostokoneiston kaytdn jarrutusvaiheen paatepisteen valiaikainen muuttaminen

NOSTORAJOITTIMEN ASETUSTEN
HAKEMINEN

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja 'SERVICE' - "Hoist" = "Hoist calibration"

=» Kirjaudu KranOS-kayttéliittymaan
kayttajanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"

sivu 18.

Valitse paavalikosta haluttu nostokoneisto
(esim. nostokoneisto 1).

® Halutun nostokoneiston ikkuna ilmestyy
nakyviin.

Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme
vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa "Hoist
calibration".

VAIJERIPITUUDEN ASETTAMINEN

Vaijeripituuden "Hoist Vaijeripituuden "Hoist

limiter top drive 1" limiter bottom drive 1"
(vlempi nostorajoitin, (alempi nostorajoitin,
kaytto 1) sydttékentta kéyttd 1) sybttékenttéd

drive 1

Hoist limiter

Actual value Actual value

Painikkeet "Actual

value"
® |kkuna "Hoist calibration" iimestyy nakyviin.
=» Systa sydttdkenttiin vaijeripituus, jolla

kuormakoukun tulee seisahtua (jarrutusvaiheen
tulee loppua).

tai

Aja kuormakoukku haluttuun paikkaan ja
napsauta kunkin sy6ttokentan alla olevaa
painiketta "Actual value".

— Syottokenttiin sydtetdan vaijeripituus (puretun
vaijerin pituus vaijerirummun ja kiinnityspisteen
vélissa). Siihen ei sydtetad koukkupaikkaa!

— Vaijeripituus taytyy syottaa kaytolle 1 ja 2
erikseen (kaksoisnostokoneistossa).

> Napsauta painiketta "Write PLC".

Asetetut arvot tallennetaan.
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Nostossa ja laskussa:

® ABUControl aloittaa vahan ennen asetettuja

arvoja nostokoneiston kayton jarrutusvaiheen.

Sen, missa kohdissa jarrutusvaihe alkaa,
ABUControl laskee joka kerta yksildllisesti
nykyisestad nostonopeudesta riippuen.

Kun ylemman/alemman nostorajoittimen
kytkentapisteeseen ajetaan seuraavan
kerran:

® Aiempi asetus korvautuu.

® ABUControl jarruttaa nostokoneiston kayttéa
nyt jalleen niin, etta valittdmasti ennen
nostorajoittimen kytkentapistetta
kuormakoukku ajaa enaa hitaalla
nostonopeudella.

NAARASLIITTIMEN IRROTTAMINEN
VASTAANOTTIMESTA

Riviliitin X2

') Avaa nosturin kontaktorikotelo.
=» Etsi riviliitin X2.
=» Irrota riviliitin.

RIIPPUOHJAIMEN NAARASLIITTIMEN
YHDISTAMINEN

VAIHTO RADIO-OHJAUKSEN JA
RIIPPUOHJAIMEN VALILLA

Jos nosturi on varustettu radio-ohjauksen lisaksi
ajettavaan ohjaukseen kuuluvalla riippuohjaimella,
tarvittaessa (esim. radiolahettimen ollessa pois
kaytostd) on mahdollista kayttaa riippuohjainta.

Tama vaatii eraiden nosturin kontaktorikotelon
riviliitinten kytkentdjen muuttamista.

Riippuohjainta kaytettdessa kaytossa on vaajaamatta
portaaton liikeprofiili. Tata ei voida muuttaa KranOS-
jarjestelmassa. KranOS-jarjestelmaan asetettu
likeprofiili koskee vain kayttda radio-ohjauksella.

Riippuohjaimen riviliittimet on viety valmiiksi nosturin
kontaktorikotelon sis&an ja sijoitettu sielld paikalleen.

Riviliitin X2 12
RGTSSssaTTTeee

NI R

Riviliitin X2 11
") Riippuohjaimen riviliittimen yhdistdminen:

Riviliitin X2 13

— Riviliitin X2.11 (liittimet 1 - 5)
— Riviliitin X2.12 (liittimet 6 - 15)

— Riviliitin X2.13 (liittimet 16 - 27. Nosturin
varustukseen voi kuulua joko vain yksittaisia
liittimia tai vain osa tassa esitetyista liittimista.)

— Riviliitin X2.14 (liittimet 28 - 38. Nosturin
varustukseen voi kuulua joko vain yksittaisia
liittimia tai vain osa tassa esitetyista liittimista.
Riviliitin voi myds puuttua kokonaan.)



VAIJERIN VAIHTAMINEN

Tassa kappaleessa kuvaillaan tydaskeleet, jotka
taytyy suorittaa ABUControlilla, kun vaijerinostimen
vaijeri vaihdetaan. Tybaskeleet, jotka taytyy suorittaa
itse vaijerinostimessa, kuvaillaan vaijerinostimen
tuotekasikirjassa.

Kuvissa on esitetty toimenpiteet GM modular -
vaijerinostimen kohdalla. Toimenpiteet eivat poikkea

olennaisesti tdstd muiden vaijerinostinten yhteydessa.

VAIJERIN VAIHDON
VALMISTELEMINEN

=®  Siirra kuormakoukku ylemman rajakatkaisijan
alueen alapuolelle. Ylemman nostorajoittimen
kytkentapiste El saa olla aktivoituna.

=» Mittaa kuormakoukun paikka ja merkitse se
muistiin.
Nain noston rajakatkaisijaa ei useinkaan

tarvitse saataa lainkaan vaijerin vaihdon
jalkeen.
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KOSKEE VAIN ABUCONTROL
KONTAKTORIOHJAUKSELLA TAI
KAKSOISNOSTOKONEISTOLLA
Jotta vaijerin voi poistaa moottorin avulla
vaijerirummulta, noston rajakatkaisija taytyy

irrottaa. Muussa tapauksessa vaijerirumpu
pysahtyy alimman koukkupaikan kohdalle.

NOSTON RAJAKATKAISIJAN
IRROTTAMINEN

Kuvat esittavat vaihteiston rajakatkaisijaa GPK.
Toimenpiteet eivat poikkea tasta vaihteiston
rajakatkaisijan GGS yhteydessa.

Noston rajakatkaisija Vaijerirummun tappi

Noston
rajakatkaisijan akseli

Avaa noston rajakatkaisijan kotelo.

Absoluuttikulma-anturi

Kierra ruuvit (2x) ulos.

Veda noston rajakatkaisija pois paikaltaan.

A AR’

Jata noston rajakatkaisijan akseli paikalleen
alaka kaanna akselia.

Nain noston rajakatkaisijaa ei usein tarvitse
saataa lainkaan vaijerin vaihdon jalkeen.

Jos akseli kdantyy vahingossa, nayttéon
ilmestyy ilmoitus "F_ _ 34: Wire rope
change: Absolute rotary encoder 1 not
removed" tai "F_ _ 33: Wire rope change:
Absolute rotary encoder 2 not removed".

=» Kiinnita noston rajakatkaisija, jotta se ei
putoa eiké roiku liitdntajohtojen varassa.
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KOSKEE VAIN VAIJERIKULMAN
SEURANTALAITTEELLA
VARUSTETTU VAIJERINOSTIN

Tama kappale patee vain, jos vaijerinostimeen on
asennettu kallistusmittari vaijerikulman
seurantalaitteeseen. Tama koskee vaijerinostinta D
ripustuksella 4/2 tai 8/2 seka vaijerinostinta Z, jossa
on kallistusmittari. Muiden sellaisten
vaijerinostinmallien kohdalla, joissa on
kallistusmittari ilman vaijerikulman seurantalaitetta,
ohita tdma osio.

=» Irrota kallistusmittari ennen vaijerin vaihtoa.
Katso "Vaijerikulman seurantalaitteen
valmistelu" luvussa "Vaijerin kallistusmittarin
asentaminen ja liittdminen" sivulla 59.

=» Otasen jalkeen vaijeri ulos vaijerikulman
seurantalaitteesta.
Nain vaijerikulman seurantalaite ei vaurioidu
vaijerinvaihdon aikana.

=» Puhdista vaijerikulman seurantalaite
tarvittaessa.

Kallistusmittari voi likaantua vaijerissa
olevan voiteluaineen vuoksi.

Jos vaijerinvaihdossa kaytetaan liitossukkaa,
vaijerikulman seurantalaite tulee silti irrottaa
vaurioiden valttamiseksi.

VAIJERINVAIHDON AKTIVOINTI
ABUCONTROLISTA

Vaijerinvaihto ABUControlissa taytyy aktivoida
kulkuvaunun ohjauksen kontaktorikotelossa olevalla
pistokytkennalla tai KranOS-jarjestelmassa. Tama on
valttamatonta myaos silloin, kun noston rajakytkin on
irrotettu (tarpeen vain kontaktoriohjauksessa tai
kaksoisnostokoneistossa), jotta vaijeritelaa voidaan
kayttdad moottorilla.

TURVATOIMINNON
OHITTAMISESTA AIHEUTUVA
HENKILOVAARA!

Vaijerin vaihdon ollessa aktivoituna
kuormakoukkua voidaan nostaa ja
laskea ilman, ettd noston
rajakatkaisijaa on asennettuna.
Talléin kuormakoukku ei pysahdy
ylimpaan tai alimpaan
koukkupaikkaan. Tasta syysta
vaijeri voi katketa ja kuorma pudota.

Aktivoi vaijerin vaihto vain, kun
vaijeri on tarkoitus vaihtaa.
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Aktivoi joko vaijerinvaihto naarasliittimella:

Riviliitin

Vaijerinvaihdon riviliitin - Kytkin ja hyppylanka
Avaa kulkuvaunun ohjaus.

Etsi urosliitinryhméa -X104.

Veda naarasliitin pois pysakointiasennosta
(ylempi riviliitin).

Tyonna kytkin alempaan riviliittimeen.

o ¥ V¥V

Vaijerinvaihto on aktivoitu. Vaijerirumpu voi nyt
kayda moottorin avulla iiman, ettd ABUControl
saa signaalia absoluuttikulma-anturilta.

liImoitus "F_ _ 28: Rope change active"
naytetaan.

® Kaikki hylkdyskunnon laskennassa kaytetyt
kulumisarvot katoavat muistista, jotta laskenta
on mahdollista aloittaa alusta uuden kéyden
kohdalla.

® Nosturi- ja vaunuajon nopeus on rajoitettu
hitaalle nopeudelle.

® Nosturi- ja vaunuajon aikana torvi soi sekunnin
valein.



Tai aktivoi vaijerinvaihto KranOS:n avulla:

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto)
(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan.

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttoliittymassa

Kayttaja 'SERVICE' - "Hoist"

- 4 Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttajanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"
sivu 18.

=» Vvalitse paavalikosta haluttu nostokoneisto
(esim. nostokoneisto 1).

Individual load Total load

Load capacity

50t

Painike "Rope Painike "Rope change
change cable drum cable drum 2" (vain
1" (vaijerinvaihto, kaksoisnostokoneistossa)
vaijerirumpu 1)

® Halutun nostokoneiston ikkuna ilmestyy
nakyviin.
-> Napsauta painiketta "Rope change cable drum
1"

Painike korostetaan vihrealla.

Vaijerinvaihto on aktivoitu. Vaijerirumpu voi nyt
kayda moottorin avulla ilman, ettd ABUControl
saa signaalia absoluuttikulma-anturilta.

® |Imoitus "F_ _ 28: Rope change active"
naytetaan.

® Kaikki hylkdyskunnon laskennassa kaytetyt
kulumisarvot katoavat muistista, jotta laskenta
on mahdollista aloittaa alusta uuden kdyden
kohdalla.

® Nosturi- ja vaunuajon nopeus on rajoitettu
hitaalle nopeudelle.

® Nosturi- ja vaunuajon aikana torvi soi sekunnin
valein.
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KOSKEE VAIN
KAKSOISNOSTOKONEISTOA

Kaksoisnostokoneiston vaijerin vaihtamiseksi
nostokoneiston 1 kayttda ja nostokoneiston 2
kayttéa tulee pystya ohjaamaan toisistaan
riippumatta.

Aktivoi vaijerinvaihto naarasliittimella:

=» Veda naarasliitin pois pysakdintiasennosta
(ylempi riviliitin).

-> Tyonna kytkin alempaan riviliittimeen:

— Kytkin vasemmanpuoleisessa asennossa
(kontaktit 1, 2 ja 3): Nostokoneiston kayton
1 vaijerirumpua voidaan ohjata.

— Kytkin oikeanpuoleisessa asennossa
(kontaktit 2, 3 ja 4): Nostokoneiston kayton
2 vaijerirumpua voidaan ohjata.

Aktivoi vaijerinvaihto KranOS:lla:

-> Napsauta asiaankuuluvaa painiketta
sopivan nostokoneiston ikkunassa:

— "Rope change cable drum 1": painikkeen
"Rope change cable drum 1" tausta muuttuu
vihreadksi. Nostokoneiston kayton 1
vaijerirumpua voidaan ohjata.

— "Rope change cable drum 2": painikkeen
"Rope change cable drum 2" tausta muuttuu
vihreadksi. Nostokoneiston kayton 2
vaijerirumpua voidaan ohjata.
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VAIJERIN VAIHTAMINEN

=» Paasta vaijeri vaijerirummulta moottorin avulla.

-> Vaihda vaijeri. Katso vaijerinostimen
tuotekasikirjaa.

KOSKEE VAIN ABUCONTROL
KONTAKTORIOHJAUKSELLA TAI
KAKSOISNOSTOKONEISTOLLA

NOSTON RAJAKATKAISIJAN
ASENTAMINEN

-> Aja kuormakoukku aiemmin muistiin
merkittyyn paikkaan.

Laita noston rajakatkaisija vaijerirummun
tappiin.

Ruuvaa noston rajakatkaisija kiinni.

L

Tarkasta kytkentapisteiden sijainti.

KOSKEE VAIN VAIJERIKULMAN
SEURANTALAITTEELLA
VARUSTETTU VAIJERINOSTIN

VAIJERIKULMAN
SEURANTALAITTEEN ASENNUS

-> Vaijerikulman seurantalaitteen asennus.
Katso "Vaijerin kallistusmittarin asentaminen
ja liittdminen" sivulla 59.
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VAIJERINVAIHDON KYTKEMINEN
POIS

Sitten kun vaijeri on vaihdettu:

> Veds urosliitinryhmassa -X104 kytkin pois
alemmasta riviliittimesta ja aseta se
pysakointiasentoon (ylempi riviliitin).

tai

Napsauta painiketta "Rope change cable drum
1",

® Vaijerinvaihto on kytketty pois paalta.
Painiketta ei ole enaa korostettu vihrealla.

=» Paina hatapysaytyspainiketta tai torvea
kuitataksesi ilmoituksen "F_ _ 28: Rope
change active".

Jos kytkentapisteet ovat siirtyneet:

Noston rajakatkaisijaa ei yleensa tarvitse saataa
lainkaan vaijerin vaihdon jalkeen, silld kuormakoukun
asema on mitattu etukateen ja koukku on siirretty
toimenpiteen jalkeen jalleen kyseiseen asemaan.
Erityistapauksissa (esim. pahoin vaurioituneen tai
vaarin vaijerirummulle kelatun vaijerin tapauksessa)
kytkentapisteet on mahdollisesti sdadettava
uudelleen.

=» Siada alemman nostorajoittimen, ylemman
nostorajoittimen ja Backup-rajoittimen
kytkentépisteet uudelleen.

Katso "Backup-rajoittimen ja ylemman
nostorajoittimen kytkentapisteiden saataminen"
sivu 78.

Katso "Alemman nostorajoittimen
kytkentapisteen saatdminen" sivu 39.

=» Suorita absoluuttikulma-anturin referenssiajo
uudelleen. Katso "Absoluuttikulma-anturin
referenssien asettaminen" sivu 144.

Jos vaijerin kallistusmittari on asennettu:

Mikali vaijerin kallistusmittari on asennettu, sita taytyy
kalibroida uudelleen. Katso "Vaijerin kallistusmittarin
kalibrointi", sivu 64.



KUORMA-ANTURIN
PERUSKALIBROINTI

Kuorma-anturin peruskalibrointi on suoritettava
uudelleen, jos kiinnityspistepalkki ja kuorma-anturi tai
kiinnityspistepalkin yksittdinen kuorma-anturi on
vaihdettu. Tama kalibrointi on perustavanlaatuinen
toimenpide, jolla ei ole mitdan tekemista nostetun
testikuorman avulla suoritettavan
kuormanmittausjarjestelman kalibroinnin kanssa.
Tama kalibrointi maarittelee sita vastoin kaikkien
kuormanmittausten vertailupiste. Taman
peruskalibroinnin aikana kuorma-anturin taytyy olla
taysin kuormittamaton. My&skaan vaijeri ja alatalja
eivat saa kuormittaa kuorma-anturia ja siksi ne on
irrotettava tata peruskalibrointia varten.

Kuorma-anturin peruskalibroinnin jalkeen
nimelliskuorma on kalibroitava uudelleen seka
kuormanmittausjarjestelma on liséksi kalibroitava
uudelleen nostetun testikuorman avulla.

Jos kuormanmittausjarjestelmé on varustettu
mittauspultilla, mittauspultin peruskalibrointi ei ole
valttdmatonta. Kuormanmittausjarjestelman kalibrointi
nostetun testikuorman avulla on kuitenkin tarpeen
my®os siind tapauksessa, ettd jarjestelma on varustettu
mittauspultilla.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto)
(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan.

NOSTOKONEISTON KALIBROINNIN
HAKEMINEN

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja 'SERVICE' - "Hoist" - "Hoist calibration”

=» Kirjaudu KranOS-kayttsliittymaan
kayttajanimelld 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin

sivu 18.

Valitse paavalikosta haluttu nostokoneisto
(esim. nostokoneisto 1).

® Halutun nostokoneiston ikkuna ilmestyy
nakyviin.
Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme

vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa "Hoist
calibration”.

Kunnossapito
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Kuorma-anturin peruskalibrointi

KUORMA-ANTURIN
PERUSKALIBROINTI

Ikkunan "Hoist calibration" oikeanpuoleinen alue on
tarkoitettu peruskalibrointia varten. Tama tyévaihe on
suoritettava vain, jos kiinnityspisteen palkki tai
kuorma-anturi on vaihdettu.

Kuorma-anturin taytyy olla taysin kuormittamaton.
Vaijeri ja alatalja eivat saa kuormittaa kuorma-anturia.
Siksi vaijerilukko taytyy irrottaa kiinnityspisteen
palkista. Kiinnityspisteen palkki ei saa olla jumissa tai
alttiina muille mekaanisille jannityksille.

load sensor

Painike "Calibrating load
sensor”

® |kkuna "Hoist calibration" ilmestyy nakyviin.

-» Napsauta painiketta "Calibrating load sensor".

Really calibrate load sensor?

Cancel calibration

Perform galibration

Painike "Perform
calibration”

® Turvakysely ilmestyy nakyviin.
e 4 Napsauta painiketta "Perform calibration".
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Calibrating load sensor

&

Switch off circuit isolator.
Switch on again after 60s.

Painike "Calibrating load sensor" muuttuu
harmaaksi.

Kalibrointitila on aktivoitu.

Kytke nosturi pois paaltd sdhkdpaakeskuksen
erotuskytkimella tai paakytkimella.

Odota 60 s.
Kytke nosturi uudelleen paalle.

ABUControl kdynnistyy uudelleen.

e o V¥ Vo

Uudelleenkaynnistyksen aikana jarjestelma
kalibroi lisdksi kuorma-anturin.

KUORMANMITTAUSJARJESTELMAN
KALIBROIMINEN NOSTETUN
TESTIKUORMAN AVULLA

Kuorma-anturin peruskalibroinnin jalkeen
nimelliskuorma on kalibroitava uudelleen seka
kuormanmittausjarjestelma on lisaksi kalibroitava
uudelleen nostetun testikuorman avulla.

=» Kalibroi kuormanmittausjarjestelma uudelleen
nostetun testikuorman avulla. Katso
"Kuormanmittausjarjestelman kalibroiminen
nostetun testikuorman avulla” sivu 51.
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Nosturin liikeakselien tilan nayttaminen

NOSTURIN LIIKEAKSELIEN TILAN
NAYTTAMINEN

KranOS:ssa voidaan nayttaa tietoja nosturin kaikkien
liikeakselien (nosturin ajo, kulkuvaunun ajo,
nostokoneisto) nykyisesta tilasta.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasté KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan 'CUSTOMER' (kayttajataso
[1]) tai 'SERVICE' (kayttajataso [2] ) taytyy olla
kirjautunut jarjestelmaan.

NOSTURIN LIIKEAKSELIN
NAYTTAMINEN

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja 'CUSTOMER tai 'SERVICE - "Crane
travel"

Kayttaja 'CUSTOMER tai 'SERVICE - "Trolley
travel"

Kayttaja 'CUSTOMER tai 'SERVICE -> "Hoist"

Ainoastaan ne nosturin liikeakselit ndytetaan, jotka
ovat tosiasiallisesti kaytettavissa nosturissa.

Ikkunassa naytetdan vain ne komponentit, jotka ovat
nosturissa tosiasiallisesti kaytettavissa nosturissa.

-> Kirjaudu KranOS-jarjestelmaan kayttajanimella
'CUSTOMER' (kayttajataso [1]) tai 'SERVICE'
(kayttajataso [2]). Katso "Login ja
ilmoittautuminen KranOS:iin", sivu 18.

> Valitse paavalikosta nosturin haluttu liikeakseli
(esim. nosturin ajaminen).

® Nakyviin tulee nosturin vastaavaa liikeakselia
koskeva ikkuna.

Ikkunat poikkeavat toisistaan nosturin
likeakselia vastaavasti.
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Nosturin ajo:

Nosturin ajon taajuusmuuttajat -TA61 ja -TA62

Limit switch

Braking function
back

Frequency converte,

| q-l Buillding profile

Target speed
Ready

0.0 m/min

Running

=0
al
Shut-down
back
4-NC
4-NC

Switch position
-B73
-B74

i]

Switch position

-B7T

Halliprofiili

Nosturin ajon rajakatkaisija (-B71): Tassa
naytetaan nosturin ajon rajakatkaisijan
kytkinasento.

Vihrea tausta: nosturia ei ole ajettu ajon
rajakatkaisijan kohdalle

Sininen tausta: nosturi on ajettu ajon
rajakatkaisijan kohdalle.

Nosturin ajon rajakatkaisijaa esikatkaisijana ja
paatykatkaisijana. Nosturiradan paan
suunnassa kaytetaan ristivipukytkimia (-B71),
vastanosturin suunnassa heijastusvalokennoja
(kytkimen -B71 asemesta valokennoja -B711 ja
-B712 seka -B713 ja —-B714).

Ylimaarainen nosturin ajon rajakatkaisija
(-B72): -B71:n liséksi jokaista kytkentapistetta
ja ajosuuntaa varten voi jarjestelman
turvallisuuden parantamiseksi olla kaksi
nosturin ajon rajakatkaisija.

4-NO
4-NO

Crane distancing system

Braking function

Braking function

Nosturin liikeakselien tilan nayttdminen

Nosturin ajon rajakatkaisija —B71

N

Shut-down

ahead ahead

Actual speed

back

3-NC
3NC

100

0 Load-dependent crane distancing system

0.0 m/min

Braking function
ghead

2-NC
2-NC

Shut-down
shead

1-NC
1-NC

3-NO
3-NO

1-NO
1-NO

2-NO
2-NO

Release signal
ahead

Nosturien térméyksenestotoiminto

Taajuusmuuttajat nosturin ajo (-TA61
ja -TAB2): Tassa naytetdan nosturin ajon
taajuusmuuttajan tila:

"Ready": Taajuusmuuttaja on toimintavalmis.

"Running": Taajuusmuuttaja on aktivoitu ja
kayttd pyorii.

"Target speed": Nopeus, jolla kayton tulisi
pyoria.
"Actual speed": Nopeus, jolla kayttd pyorii.

Nostureissa, joissa ei ole elektronista
raideohjausta, kummallakin nosturin
ajomoottorilla on yhteinen taajuusmuuttaja
(-TA61). Elektronisen raideohjauksen tai
nosturin neloisajomoottorin yhteydessa
naytetdan lisataajuusmuuttaja -TAG2.

Halliprofiiliohjauksen ristivipukytkimet (-B76
[ -B77): Tassa naytetdan
halliprofiiliohjauksessa kaytettavien
ristivipukytkinten nykyiset kytkinasennot.
Kummassakin ristivipukytkimessa on kuusi
kytkinasentoa, joten kummallakin yhdessa
voidaan havaita jopa 36 asentoyhdistelmaa.
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Nosturien térmayksenestotoiminnon
heijastusvalokennot (-B73): tdssa kohdassa
ovat nahtavissa nosturien
térmayksenestotoiminnon
heijastusvalokennojen kytkentatilat.

Nosturien térméayksenestotoiminto jarruttaa
nosturin nopeuden hitaalle ajonopeudelle
(esikatkaisija) tai pysayttda nosturin kokonaan
(paatykatkaisija), mikali asetettu etaisyys
vastanosturiin alittuu.

Kutakin kytkentapistetta ja kutakin ajosuuntaa
kohti kaytetaan talldin yhta
heijastusvalokennoa. ABUControl tarkkailee
samanaikaisesti kaikkien
heijastusvalokennojen avaajakontakteja (NC)
ja sulkijakontakteja (NO).

Kaytto: katkaisukosketin 1 on paatykatkaisija
eteenpain, katkaisukosketin 2 esikatkaisija
eteenpain, katkaisukosketin 3 esikatkaisija
taaksepain ja katkaisukosketin 4
paatykatkaisija taaksepain.

Nosturien térmayksenestotoimintoa kaytetédan
usein esimerkiksi esimerkiksi staattisista
tekijoista johtuvan nosturien
vahimmaisetaisyyden alittumisen estamiseen.
Nosturien térmayksenestotoimintoa voi kayttaa
my0s yhdessa térmayksenestimen (ks.
nosturin ajon rajakatkaisijan -B71) kanssa.

Nosturien térméayksenestotoiminnon
lisdheijastusvalokennot (-B74):

valokennon -B73 lisaksi jokaista
kytkentapistetta ja ajosuuntaa varten voi olla
kaksi heijastusvalokennoa, mika parantaa
jarjestelman toimintavarmuutta.
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Nosturin liikeakselien tilan nayttaminen

Valokenno signaalinsiirtoa varten nosturien
térmayksenestotoiminnossa (-B78):

Jos nosturien térmayksenestotoiminto toimii
kuorman perusteella, toiminto hidastaa nosturin
nopeutta ja pysayttaa nosturin heti, kun
asetettu etdisyys vastanosturiin alittuu ja
nosturilla siirretddn samanaikaisesti asetettua
arvoa suurempaa kuormaa.

Jotta seka ohjaavan nosturin ja vastanosturin
ohjausjarjestelmat tietaisivat, onko toisella
nosturilla parhaillaan asetettu kuorma alitettu
vai ylitetty, tama tieto valitetdan nosturien
valilla valokennolla. Tata varten jokaisessa
nosturissa on vapautussignaalin valitysta
varten yksi valokenno lahettimena ja yksi
vastaanottimena.

Tassa naytetdaan, minka signaalin vastaanotin
parhaillaan saa. Alueella 1 nakyy
vapautussignaali eteenpain-suuntaan. Alueella
3 naytetaan vapautussignaali taaksepain-
suuntaan.

NC korostettu sinisellda, NO korostettu vihrealla:
Asetettu kuorma on alitettu. Nosturi saa
vapautussignaalin vastanosturilta.

NC korostettu harmaalla, NO korostettu
sinisella: Asetettu kuorma on ylitetty. Nosturi ei
saa vapautussignaalia vastanosturilta.

Kuorma voidaan asettaa laajennetuilla
parametreilla. Katso "Ajoprofiilien (nosturin
liikeprofiilin, kulkuvaunun liikeprofiilin)
parametrien lisdasetukset" sivu 111.



Kunnossapito | Nosturin liikeakselien tilan nayttdminen

Kulkuvaunun ajo:

Taajuusmuuttaja kulkuvaunun ajaminen -TA41 Kulkuvaunun rajakatkaisija —B51

Limit switch

“ Shut-down Braking function -B3 Braking function Shut-down D

left left right right

Frequency converter

Target speed Actual speed
Ready

0.0 m/min 0.0 m/min
Running

l t-|| Building profile
L

Switch position

0

Switch position

Halliprofiili
— Kulkuvaunun rajakatkaisija (-B51): Tassa — Halliprofiiliohjauksen ristivipukytkimet (-B56
naytetaan kulkuvaunun rajakatkaisijan / -B57): Tassa naytetaan
kytkinasento. halliprofiiliohjauksessa kaytettavien

ristivipukytkinten nykyiset kytkinasennot.
Kummassakin ristivipukytkimessa on kuusi
kytkinasentoa, joten kummallakin yhdessa
voidaan havaita jopa 36 asentoyhdistelmaa.

Vihrea tausta: nosturia ei ole ajettu ajon
rajakatkaisijan kohdalle

Sininen tausta: nosturi on ajettu ajon
rajakatkaisijan kohdalle.

— Taajuusmuuttaja kulkuvaunun ajo (-TA41):
Tassa naytetdan kulkuvaunun ajon
taajuusmuuttajan tila:

"Ready": Taajuusmuuttaja on toimintavalmis.

"Running": Taajuusmuuttaja on aktivoitu ja
kayttd pyorii.

"Target speed": Nopeus, jolla kayton tulisi
pyoria.

"Actual speed": Nopeus, jolla kayttd pyorii.
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Kunnossapito | Nosturin liikeakselien tilan nayttaminen

Nostokoneisto:

Nostokoneiston taajuusmuuttaja -1TA21 ja -2TA21 Noston rajakatkaisijat -B31 ja -B32

Limit switch

"4

! Hoist limiter,

bottom

Brake phase Brake phase Hoist limiter Backup
bottom top top limiter

Frequency converter

Actual speed

Load

Ready Target speed

0.0 m/min

Running

Individual load

capacity

E‘i:} Bypass
= overload protection

321 00t

Rope change
cable drum 1

N,

Painikkeet

Noston rajakatkaisija (-B31): Tassa naytetaan
noston rajakatkaisijan kytkinasento.

Vihrea tausta: nosturia ei ole ajettu noston
rajakatkaisijan kohdalle

Sininen tausta: nosturi on ajettu noston
rajakatkaisijan kohdalle.

Kaksoisnostokoneiston yhteydessa naytetdan
liséksi toisen vaijerirummun noston
rajakatkaisija -B32.

Kun nostokoneistossa on kontaktoriohjaus:
nykyinen kytkinasento naytetaan vain, kun
nostokoneisto nostaa tai laskee. Kun
nostokoneisto seisoo, kytkentépisteet
korostetaan sinisella.

Nostokoneiston taajuusmuuttaja (-1TA21):
Tassa naytetdan nostokoneiston
taajuusmuuttajan tila:

"Ready": Taajuusmuuttaja on toimintavalmis.

"Running": Taajuusmuuttaja on aktivoitu ja
kayttd pyorii.

"Target speed": Nopeus, jolla kayton tulisi
pyoria.

"Actual speed": Nopeus, jolla kayttd pyorii.
Kaksoisnostokoneiston yhteydessa naytetaan

toisen vaijerirummun
lisataajuusmuuttaja -2TA21.

Total load

0.0 mimin

Overload counter

0.0t 0

Rope change

cable drum 2
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Kuormandyttd

Kuormanayttd: Téssa naytetaan
kuormanmittausjarjestelman mittaustulokset:

"Load capacity": Nostokoneiston
maksimikantokyky

"Individual load": Nostokoneistossa parhaillaan
mitattu kuorma

"Total load": Kaikkien nostokoneistojen tai
kaikkien nosturien summakuorma.

"Overload counter": Ylikuormalla tehtyjen
nostoliikkeiden maara. Lukumaaraan lisataan 1
aina, kun nostokoneisto nostaa kuormaa, joka
ylittd& nosturin kantokyvyn.

Painikkeet: Tassa toimintoja voidaan kytkea
paalle huoltotéita varten:

"Bypass overload protection": katso
"Ylikuormituksen eston ohittaminen”, sivu 54.

"Rope change cable drum": Katso "Vaijerin
vaihtaminen" sivu 94.



LIIKEPROFIILIN VALINTA

Nosturin kaikille kolmelle liikeakselille (nosturin ajo,
kulkuvaunun ajo, nosto/lasku) voidaan valita erilaisia
likeprofiileja. Talla voidaan saataa
perustavanlaatuista liikkumiskayttaytymista.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto)
(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan.

LIIKEPROFIILIN VALITSEMINEN

Kunnossapito | Liikeprofiilin valinta

LIIKEPROFIILIN VALINNAN HAKU

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttgja 'SERVICE' > "Movement profile"

->

->

Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttajanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin
sivu 18.

Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "Movement profile".

Liikeprofiilien valintakentéat

Movement profile

e [ Movement profile

Crane travel profile Trolley travel profile

step-less

(@ Read PLC

Crane travel synchronisation
control sensitivity curve

Painike "Write PLC"

Ikkuna "Movement profile" ilmestyy nakyviin.
Naytdssa nakyvat nykyiset saadot.
Valitse nosturin liikkeakselille haluttu liikeprofiili:

Portaaton: Kaksiportaisen painikkeen tai
ohjaussauvan avulla kayttd voidaan toisessa
vaiheessa kiihdyttda maksimiarvoonsa asti niin
pitkaksi ajaksi kuin painiketta pidetaan
painettuna. Jos painike tai ohjaussauva
kytketdan takaisin ensimmaiselle vaiheelle,
kayttod sailyttdd nykyisen nopeutensa. Jos
painike tai ohjaussauva vapautetaan, nopeus
pienenee.

Kaksiportainen: Kaksiportaisen painikkeen tai
ohjaussauvan avulla kayttoé voidaan
ensimmaisessa vaiheessa kiihdyttaa kiinteasti
asetetulle hitaalle nopeudelle ja toisessa
vaiheessa kiintedsti asetetulle nopealle
nopeudelle.

Lineaarinen analogiarvo: Proportionaalisella
ohjaussauvalla kayttéa voidaan kiihdyttaa ja
jarruttaa portaattomasti. Mita pidemmalle
ohjaussauvaa kadannetaan, sitd nopeammin
kaytto kdy. Ohjaussauvan ja kayton suhde on
talléin lineaarinen..
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= Hoist profile

step-less

Individual control

Deactivated

| Deactivated
Individual control only
Joint operation

Joint trolley travel

Hoist synchronisation
control sensitivity curve

Analogiarvo S-kayra: Kuten edella.
Ohjaussauva ja kayttd ovat S-kayran
muotoisessa suhteessa toisiinsa. Talldin l1ahella
ohjaussauvan nollakohtaa (kayttd seisoo)
ohjaussauvaa taytyy liikuttaa suhteellisen
paljon, l&helld ohjaussauvan ylempaa ja
alempaa rajoitinta sen sijaan vahan. Nain
nosturia voidaan ohjata etenkin hitaissa
likkeissa erittain tarkasti.

-> Napsauta painiketta "Write PLC".

VAIN RINNAKKAISKAYTOSSA

-> Kirjaudu sisdan nosturipariin ja aseta

ikkunassa "Movement profile" sama
liikeprofiili.

Jos nosturipariin on asetettu toinen
liikeprofiili, nékyviin tulee virheilmoitus
"F0026: Tandem operation: Different travel
profiles", kun rinnakkaiskaytto aktivoidaan.



Kunnossapito

ABUREMOTE-LAHETTIMEN
ERILLISOHJAUKSEN ASETTAMINEN

' VAIN ERILLISOHJAUKSELLA
VARUSTETTU ABUREMOTE-
OHJAUSSAUVA

Erillisohjaustilan voi asettaa KranOS-
kayttojarjestelmaan, jos varustukseen kuuluu
erillisohjauksella varustettu ohjaussauvatyyppinen
ABURemote-lahetin (kolmella ohjaussauvalla
varustettu lahetin). Katso myds
ohjaussauvatyyppisen ABURemote-l&hettimen
tuotekasikirja.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan 'CUSTOMER'
(kayttajataso [1]) tai 'SERVICE' (kayttajataso [2] )
taytyy olla kirjautunut jarjestelmaan.

LIIKEPROFIILIN VALINNAN HAKU

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttoliittymassa

Kayttaja 'CUSTOMER tai 'SERVICE >
"Movement profile"

=» Kirjaudu KranOS-jarjestelmaan
kayttajanimella 'CUSTOMER' (kayttajataso
[1]) tai 'SERVICE' (kayttajataso [2]). Katso
"Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin",
sivu 18.

-> Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "Movement profile".
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ABURemote-lahettimen erillisohjauksen asettaminen

ERILLISOHJAUKSEN
VALITSEMINEN

Valintakentta
"Individual control”

v

Painike "Write PLC"

® |kkuna "Movement profile" iimestyy
nakyviin.

® Nykyinen asetus ilmestyy nayttéon.

") Valitse valintakentasta "Individual control"
haluamasi arvo.

— "Deactivated": erillisohjaus on pois kaytosta.
ABURemote-lahettimen keskimmainen
ohjaussauva ei toimi.

— "Individual control only": kulkuvaunuja voi
ohjata erikseen. Toinen lahettimen
ohjaussauva ohjaa kulkuvaunua I, toinen
lahettimen ohjaussauva puolestaan
kulkuvaunua Il. Yhteiskdytdn keinukytkin on
pois kaytosta.

— "Joint operation": kumpaakin kulkuvaunua
voi ohjata toisistaan riippumatta edellisen
kuvauksen mukaisesti. Lisaksi Iahettimen
keinukytkimella voi siirtya yhteiskayton
tilaan. Oikeanpuoleinen ohjaussauva ohjaa
talléin yhteisesti kumpaakin kulkuvaunua, ja
keskimmainen ohjaussauva on puolestaan
samalla pois kaytosta.

— "Joint trolley travel": kumpaakin
kulkuvaunua voi ohjata toisistaan
riippumatta edellisen kuvauksen mukaisesti.
Lisaksi lahettimen keinukytkimella voi siirtya
kulkuvaunujen rinnakkaisajon tilaan.
Oikeanpuoleinen ohjaussauva ohjaa tallGin
rinnakkain kummankin kulkuvaunun
liikkeitd. Kummankin kulkuvaunun
nostokoneistoja voi edelleen ohjata
toisistaan riippumatta keskimmaisella ja
oikeanpuoleisella ohjaussauvalla.

-> Napsauta painiketta "Write PLC".

Kun erillisohjaus valitaan jarrutusmatkat pitenevat.
Katso tuotekasikirja "ABUS radio-ohjaus
ABURemote Joystick".



Kunnossapito | Ajon rajakatkaisijan ja nostorajoittimen tilapainen ohittaminen

AJON RAJAKATKAISIJAN JA Painike "Bypass a_// trf'av_el limit switches and
NOSTORAJOITTIMEN TILAPAINEN hoist limiters
OHITTAMINEN

{1 Reset frequency canverter to factary setting.

Kaikki ajon rajakatkaisijat ja nostorajoittimet voi ohittaa
tilapaisesti (Backup-rajoitinta lukuun ottamatta) - T—T——
esimerkiksi huoltotdiden yhteydessa.

® |kkuna "Movement profile" ilmestyy nakyviin.
Tata askelta varten kannettavalla tai > N ¢ inike "B It [ limit
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS- aft)sr?u a pz'r;]' e t l_yPta ss“a ravetfimi
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto) switches and hoist fimiters™.
(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan. ® Painike saa punaisen taustan.

® Kaikki ajon rajakatkaisijat (kaikkien
LIKEPROFIILIN IKKUNAN kulkuvaunujen kulkuvaunun rajakatkaisijat ja
AVAAMINEN nosturin ajon rajakatkaisijoina toimivat

ristivipukytkimet, etaisyysanturit,
esikatkaisijana ja paatykatkaisijana toimivat
heijastusvalokennot), kaikki nostorajoittimet
(kaikkien nostokoneistojen nostorajoittimet

Kavttaia 'SERVICE' = "M t profile" ylhaalla ja alhaalla) samoin kuin
ayttaja ovement proie halliprofiiliohjaus on ohitettu.

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

® Nosturia, kulkuvaunua ja nostokoneistoa voi
-> Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan liikuttaa hitaalla nopeudella.

kayttdjanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]). . " . .
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin" ¢ It!rgizlttlljifn::tgl(')sesri ?életg?‘ﬁ?rzgggysrv:gﬁ?ggnand

sivu 18.

=» Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa ® Ohitus pysyy paalla niin pitkaan, etta se
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia) kytketaan jalleen pois paalta painikkeella
valikkokohtaa "Movement profile". "Bypass all travel limit switches and hoist

limiters".

® Ohitus pysyy paalla silloinkin, kun nosturi
kytketdan pois paalta ja takaisin paalle.

AJON RAJAKATKAISIJAN JA

NOSTORAJOITTIMEN OHITTAMINEN

TURVATOIMINTOJEN
OHITTAMISESTA AIHEUTUVA
VAARA!

Nosturi (kulkuvaunu) ei enda jarruta
ja pysahdy asetetuissa
kytkentapisteissa, mikali ajon
rajakatkaisija ja nostorajoitin on
ohitettu. Talldin voi syntya vaarallisia
tilanteita, jotka voivat johtaa
henkildiden kuolemaan tai
loukkaantumiseen.

Ohita ajon rajakatkaisija ja
nostorajoitin vain korjaus- tai
saatoétdiden yhteydessa. Ole
varovainen tyéskennellessasi
nosturin parissa.
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Kunnossapito

NOSTURIN JA KULKUVAUNUN
AJOSUUNNAN VAIHTAMINEN

Joissakin tilanteissa voi olla tarpeen vaihtaa nosturin
tai kulkuvaunun ajosuunta. Tdma voi olla tarpeen
esimerkiksi silloin, kun nosturi on asennettu eri tavalla
kuin suunnitteluasiakirjoista ilmenee.

Tall6in kaikki ajosuuntaan viittaavat tiedot muuttuvat
painvastaisiksi. Tama koskee esim. radio-ohjauksen
painikkeita, kaikkia KranOS-nayttéja, arvotettuja
liikkeenrajoittimia kuten ristivipukytkimia ja
etaisyysantureita, kaikki ajosuuntaa koskevia
virheilmoituksia jne.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto)
(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan.

Nosturin ja kulkuvaunun ajosuunnan vaihtaminen

LIIKEPROFIILIN IKKUNAN
AVAAMINEN

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja 'SERVICE' > "Movement profile"

> Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttéjanimelld 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"
sivu 18.

->

Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "Movement profile".

NOSTURIN JA KULKUVAUNUN AJOSUUNNAN VAIHTAMINEN

Painike "Switch crane travel direction”

rane travel direction

() Reset frequency converter to factory setting

- Bypass all travel limit switches and hoist limiters

Painike "Switch trolley travel direction”

rolley travel direction

(1) Completely reparametrize the frequency converter

® |kkuna "Movement profile" iimestyy nakyviin.
-» Napsauta painiketta "Switch crane travel
direction” tai "Switch trolley travel direction".
® Painike saa sinisen taustan.

Kaikki nosturin ajamiseen ja kulkuvaunun
ajamiseen viittaavat tiedot muuttuvat
painvastaisiksi.

® Ajosuunnan vaihto on pysyva ja se sailyy
silloinkin, kun nosturi kytketaan pois paalta ja
takaisin paalle.
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TASAKAYNTISAATELYN
ASETUKSET

Nosturin ajamisen, kulkuvaunun ajamisen ja
noston/laskun tasakayntiohjaus on saadetty tehtaalla
ja soveltuu sellaisenaan useimpiin kayttotilanteisiin.

Suurinta tasakaynnin poikkeamaa ja herkkyyskayraa
voi tarvittaessa saataa hallin olosuhteita vastaavasti.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto)
(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan.

TASAKAYNTISAATELYN ASETUSTEN
HAKU NAYTTOON

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kéayttaja 'SERVICE' > "Movement profile"

-> Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttdjanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"
sivu 18.

=» Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "Movement profile".

TASAKAYNTISAATELYN ASETUKSET

VIRHEELLISISTA ASETUKSISTA
AIHEUTUVA VAARA!
Tasakayntisaately toimii
virheellisesti, mikali asetuksia ei ole
maaritelty oikein. Tallldin
esimerkiksi yhteiskaytossa tai
rinnakkaiskaytdssa olevat nosturit,
kulkuvaunut tai kuormakoukut voivat
likkua tahdistamattomasti ja erilleen
toisistaan. Tama voi johtaa kuorman
putoamiseen seka tapaturmiin tai
jopa kuolemaan.

Muuta asetuksia maltillisesti ja
testaa muutosten vaikutus
huolellisesti!
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Kunnossapito

Tasakayntisdatelyn asetukset

"Crane travel synchronisation
control sensitivity curve” ja "Trolley
travel synchronisation control
sensitivity curve”

Crane travel synchronisation
control sensitivity curve trol

itivity curv,

Trolley travel maximum
synchronisation deviation

Crane travel maximum
synchronisation deviation

Hoist maximum
synchronisation deviation

"Crane travel maximum  "Hoist maximum
synchronisation deviation” syncronisation
ja "Trolley travel maximumdeviation" metreina
synchronisation deviation"

millimetreina

Ikkuna "Movement profile" ilmestyy nakyviin.

Nykyiset tasakayntisaatelyn asetukset ovat
naytossa.

-> Muuta nosturin ajamisen, kulkuvaunun

ajamisen ja noston/laskun herkkyyskayraa
maltillisesti vahan kerrallaan siten, etta kayra
soveltuu hallin olosuhteisiin. Testaa kaikki
tekemasi muutokset koeajon avulla.

Herkkyyskayraa voi saataa valilla "0.01" ja
"10.0". Saatoherkkyys on pienimmilldan
pienimman arvon kohdalla (kerroin 0,01).
Saatoherkkyys kasvaa kertoimen kasvaessa.

"} Muuta suurinta tasakaynnin poikkeamaa
millimetreissa maltillisesti, vahan kerrallaan
siten, ettd kayra soveltuu hallin olosuhteisiin ja
testaa kaikki tekemasi muutokset koeajon
avulla.

Suurin tasakaynnin poikkeama on nosturin,
kulkuvaunun tai kuormakoukun suurin etaisyys
yhteiskayton tai rinnakkaiskayton yhteydessa.

-> Napsauta painiketta "Write PLC".



Kunnossapito | Nosturin uudelleenkaynnistys

NOSTURIN UUDELLEENKAYNNISTYS

' VAIN NOSTURIN
UUDELLEENKAYNNISTYSTOIMINN
OSSA
Toimintoa "Restart crane" kdytetdan nosturin

uudelleenkaynnistamiseen erottamalla
kayttdjannite sdhkoisesti.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (kayttajataso
[2]) taytyy olla kirjautunut jarjestelmaan.

PLC:N DIAGNOOSISIVUN
HAKEMINEN

Yleiskuvaus: likkuminen KranOS-kayttoliittymassa

Kayttéja 'SERVICE' - "PLC diagnosis"

e 4 Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttajanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen
KranOS:iin" sivu 18.

=» Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "PLC diagnosis".

NOSTURIN
UUDELLEENKAYNNISTYS

Boot project status

PLC_R_VALID_BOOT_PROJECT

SoMachine node name Application signature

PLC_ABUControl_Master_M241 3831565779

Restart crane

7

Painike "Restart

crane”
® |kkuna "PLC diagnosis" iimestyy nakyviin.
-> Napsauta painiketta "Restart crane".
® Kayttojannite katkaistaan hetkeksi ja

kytketaan takaisin paalle.

® Nosturin ohjaus kdynnistetdan uudelleen.
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KUORMASTA RIIPPUVAISTEN
KYTKENTAPISTEIDEN ASETUS

Kuormasta riippuvaisten kytkentépisteiden avulla on
mahdollista kytke& nosturin lisdtoimintoja. Téhan
voidaan kayttaa ohjauksen 1ahtéja, jotka kytkevat, kun
nosturilla nostetaan tiettya kuormaa suurempi kuorma.

Nosturille (summakuorma) ja kullekin nostokoneistolle
on kaytettavissa jopa kaksi kuormasta riippuvaista
kytkentapistetta. Lahtojen suunnittelu ja sédhkdinen
liitanta tehdaan toimeksiantokohtaisesti. Kukin
kytkentapisteen kuorman asetus tehdaan KranOS-
kayttojarjestelmassa.

Kaksi tata toimintoa hyédyntavaa esimerkinomaista
sovellusta olisivat vaikkapa merkkivalot (esimerkiksi
alle 85% kuormalla maksimikantokyvysté palaa vihrea
merkkivalo) tai tarraimen ohjaus (10%
maksimikantokyvysta on raja, jonka jalkeen tarrainta
ei saa enaa avata).

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto)
(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan.

KUORMASTA RIIPPUVAISEN
KYTKENTAPISTEEN ASETUKSEN
HAKU

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kéayttaja 'SERVICE' - "Load-controlled switching
point"

Ikkunassa naytetaan vain ne nostokoneistot, jotka
ovat tosiasiallisesti kaytettavissa nosturissa.

- 4 Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttéjanimelld 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"
sivu 18.

->

Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "Load-controlled switching
point".



KYTKENTAPISTEIDEN SAATAMINEN

Kuormasta riippuvaiset Kuormasta riippuvaiset
kytkentépisteet kytkentépisteet
nosturille nostokoneistolle 1

< Load-controlled swi

Kuormasta riippuvaiset Kuormasta riippuvaiset
kytkentépisteet 1 kytkentépisteet 2

® |kkuna "Load-controlled switching points"
ilmestyy nakyviin.

Naytdssa nakyvat nykyiset saadot.

Syota kuorma, josta alkaen vastaava 1ahtd
pitaisi kytkea.

— Kuorma voidaan sy6ttaa erikseen nosturille
(molempien nostokoneistojen summakuorma)
ja yksittaisille nostokoneistoille.

— Kaytettavissa on kulloinkin jopa kaksi
kytkentapistetta, jotka voivat kytkea eri
kuormilla.

— Kuormasta riippuvaisten kytkentapisteiden muu
toiminta ja sdhkoéinen littdminen ilmenee
kytkentdkaaviosta.

=» Napsauta painiketta "Write PLC".

PLC valvoo kuormasta riippuvaisten kytkentapisteiden
toimintaa. Siksi jokaisen kuormasta riippuvaisen
kytkentapisteen laht6a vastaa lisdksi tulo. Heti kun
jokin lahto on kytkenyt, kuhunkin vastaavaan tuloon
taytyy tulla signaali. Jos tata signaalia ei ole, nakyviin
ilmestyy virheilmoitus. Sahkdinen liitdnta tehdaan
toimeksiantokohtaisesti ja se ilmenee
kytkentakaaviosta.

Kunnossapito
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Loystymisenestimen saataminen

LOYSTYMISENESTIMEN
SAATAMINEN

Léystymisenestin estaa vaijerin purkautumisen
jatkumisen, kun kuorma tai alatalja lasketaan maahan.
Té&ta varten laskeminen keskeytetdan, kun
kuormakoukun mitattu kuorma alittaa asetetun arvon.
liman 16ystymisenestinta vaijeri voisi purkautua lisda
vaijerirummulta, jolloin se roikkuisi [0yséna ja saattaisi
tarttua kiinni, lisaksi sen kohta ja esijannitys ei olisi
uudelleen kelattaessa ehka oikea.

Kuormakoukkussa mitatussa kuormassa voidaan
voidaan ottaa huomioon kuorman kiinnitin (esim.
palkki) niin ettd sen aiheuttama kuorma vahennetaan
mitatusta kuormasta. Vahimmaiskuorma voidaan
asettaa KranOS-kayttojarjestelmassa. Jos
kuormanayttd on nollattu toiminnolla "taara", tata ei
oteta huomioon l6ystymisenestimessa.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto)
(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan.

LOYSTYMISENESTIMEN
SAATAMINEN

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja 'SERVICE' - "Load-controlled switching
point"

4 Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttéjanimelld 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"
sivu 18.

>

Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "Load-controlled switching
point".



Kunnossapito
lisdasetukset

LOYSTYMISENESTIMEN
SAATAMINEN

Slack-rope detection

Slack-rope detection 1

®Reld pLC

® Wrife PLC

\\

Painike "Write PLC"

® |kkuna "Load-controlled switching points"
ilmestyy nakyviin.

Vahimmaiskuorma

® Naytdossa nakyvat nykyiset saadot.
-» Sy6ta vahimmaiskuorma, josta alkaen
laskeminen halutaan keskeyttaa.
Tahan voidaan syéttaa esim. kuorman
kiinnittimen paino.
- 4 Napsauta painiketta "Write PLC".
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Ajoprofiilien (nosturin liikeprofiilin, kulkuvaunun liikeprofiilin) parametrien

AJOPROFIILIEN (NOSTURIN
LIKEPROFIILIN, KULKUVAUNUN
LIIKEPROFIILIN) PARAMETRIEN
LISAASETUKSET

Ajoakselien ajoprofiilien (nosturin liikeprofiili,
kulkuvaunun liikeprofiili) kiihdytys- ja jarrutusaika seka
maksimi- ja miniminopeus voidaan sovittaa omiin
kayttoétapoihin.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto)
(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan.

AJOPROFIILIN PARAMETRIEN HAKU
NAYTTOON

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttoliittymassa

Kayttaja 'SERVICE' - "Crane travel" = "Crane
travel profile parameter”

Kéayttaja 'SERVICE' - "Trolley travel" - "Trolley
travel profile parameter"”

-> Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttajanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"
sivu 18.

Valitse paavalikosta nosturin haluttu liikeakseli
(esim. nosturin ajo).

® Na&kyviin tulee nosturin halutun lilkeakselin
ikkuna.

Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme
vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa "Crane
travel profile parameter” (tai "Trolley travel
profile parameter").

AJOPROFIILIN PARAMETRIEN
ASETTAMINEN

® Nakyviin tulee nosturin vastaavaa liikkeakselia
koskeva ikkuna "Parameter".

Naytéssa nakyvat nykyiset arvot.

Aseta haluamasi arvot.
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Nopeus

Maximum

Braking and accelerating

Braking time Braking time - reverse

Load-dependent crane distancing system

Part load
crane travel ahead

Part load
crane travel back

0,0 ./‘t 0,0 J‘t

Building profile -B76  Rotation direction -B77

active

(¥) Read PLC

LED matrix display: text speed
1

Acceleration time

Rotation directiof

0-1-2-3-4-5 v 0-1-2-3-4-5 ‘

Ajoprofiilien (nosturin liikeprofiilin, kulkuvaunun liikeprofiilin) parametrien

lisdasetukset

Acceleration time and Braking time (Kiihdytysaika ja

Jjarrutusaika)

Braking function

10,9

Language

DE - German

A Check all security features after changing the configuration.

|
Halliprofiili ja LED-matriisingytté

Kappale "Speed":

Tama kappale koskee nosturin (tai kulkuvaunun)
maksimi- ja minimiajonopeutta erilaisten liikeprofiilien
yhteydessa.

Matalalla arvolla nosturi (tai kulkuvaunu) ajaa
hitaammin, korkealla arvolla nopeammin.

Liikeprofiilit voidaan valita sivulla "Movement profile".
Katso "Liikeprofiilin valinta" sivu 104.

LIIAN SUURESTA
AJONOPEUDESTA AIHEUTUVA
VAARA!

Liian suuressa ajonopeudessa
nosturi (kulkuvaunu) voi muuttua
karata hallinnasta.

Ota yhteyttda ABUS-palveluun ennen
parametrin muuttamista ja ota
huomioon lainmukaiset
ohjesaannot.
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Osakuorma

"Maximum": Nosturin (tai kulkuvaunun)
maksimiajonopeus.

Portaattoman liikeprofiilin yhteydessa: Nosturi
(tai kulkuvaunu) kiihdyttdd maksimissaan télle
nopeudelle, kun painike painetaan toiseen
vaiheeseen ja pidetdan painettuna.

Kaksiportaisen liikeprofiilin yhteydessa: Nosturi
(tai kulkuvaunu) kiihdyttaa talle nopeudelle, kun
painike painetaan toiselle vaiheelle ja pidetaan
painettuna.

"Minimum step-less": Tama on hitain
ajonopeus, jolla nosturi (tai kulkuvaunu) voi
kulkea portaatonta ajoprofiilia kayttaen.

Nosturi (kulkuvaunu) kiihdyttaa talle
nopeudelle, kun painike painetaan
ensimmaiselle vaiheelle ja pidetdan painettuna.

"Minimum two-step": Tama on hitain
ajonopeus, jolla nosturi (tai kulkuvaunu) voi
kulkea kaksiportaista ajoprofiilia kayttaen.

Nosturi (tai kulkuvaunu) kiihdyttaa talle
nopeudelle, kun painike painetaan
ensimmaiselle vaiheelle ja pidetdan painettuna.

"Braking function": Ajonopeus, jolle nosturi (tai
kulkuvaunu) jarruttaa, kun esikatkaisijana
toimiva ajon rajakatkaisija kytkee.
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lisdasetukset

Kappale "Braking and accelerating":

Tama kappale koskee nosturin (tai kulkuvaunun)
jarrutusaikaa ja kiihdytysaikaa erilaisten liikeprofiilien
yhteydessa.

Matalalla arvolla ajokayttd jarruttaa tai kiihdyttaa
nopeammin, korkealla arvolla hitaammin.

Liikeprofiilit voidaan asettaa sivulla "Movement
profile". Katso sivu 104.

LIIAN LYHYESTA
JARRUTUSAJASTA JA
KIIHDYTYSAJASTA AIHEUTUVA
VAARA

Jos jarrutusaika tai kiihdytysaika on
liian lyhyt, (esim. rakennuksen)
kantavat rakenteet voivat kuormittua
liikaa ja vaurioitua.

Ota yhteytta ABUS-palveluun ennen
parametrin muuttamista.

A LIIAN PITKASTA
JARRUTUSAJASTA AIHEUTUVA
VAARA
Jos jarrutusaika on liian pitka,
nosturi (kulkuvaunu) ei mahdollisesti
pysahdy ajoissa ja voi siten térmata
muihin nostureihin (kulkuvaunuihin).

Testaa jarrutusaika parametrin
arvon muuttamisen jalkeen.

— "Braking time": aika, jonka kuluessa ajokayton
nopeus hidastuu ajonopeudesta pysahdyksiin.

limoitettu aika koskee aina taydellista jarrutusta
tyyppilkilven mukaisesta
maksimiajonopeudesta pysahdyksiin.

Talla arvolla ajokaytto jarruttaa, kun painike
paastetaan toisella tai ensimmaisella vaiheella
vapaaksi.

— "Braking time - reverse": aika, jonka kuluessa
ajokaytén nopeus hidastuu ajonopeudesta
pysahdyksiin peruutettaessa.

limoitettu aika koskee aina taydellista jarrutusta
tyyppilkilven mukaisesta
maksimiajonopeudesta pysahdyksiin.

Talla arvolla ajokayttd jarruttaa, kun painike
paastetaan toisella tai ensimmaisella vaiheella
vapaaksi ja kun vastaasuunnan painike
painetaan ja pidetdan painettuna.
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"Acceleration time": aika, jonka kuluessa
ajokaytto kiihdyttaa ajonopeudelle.

limoitettu aika koskee aina taydellista
kiihdytysta pyséhdyksista tyyppilkilven
mukaiselle maksimiajonopeudelle.

Ajokaytto kiihdyttaa talla arvolla, kun painike
painetaan ajokayton seistessa ensimmaiselle
vaiheelle tai kun painike painetaan toiselle
vaiheelle ja pidetdan painettuna.

Muita kappaleita:

Vain nosturin liikeprofiili "Part load crane travel
ahead" ja "Part load crane travel back":
kuorma, josta alkaen nosturien
térmayksenestotoiminnon on maara kytkeytya
paalle. Katso "Nosturin liikeakselien tilan
nayttaminen”, sivu 99. Kuorma voidaan saataa
erikseen kumpaakin ajosuuntaa varten.

Tahan syotettavalla arvolla ei ole merkitysta
kaytettaessa yleista (kuormasta rijppumatonta)
nosturien térmayksenestotoimintoa.

"Building profile": Osoittaa, onko nosturia
varten olemassa halliprofiili.

"LED matrix display: text speed": nopeus, jolla
juokseva teksti liikkuu LED-matriisinaytén
poikki. Jos arvo on pieni, juokseva teksti liikkkuu
nopeasti, ja jos arvo suuri, teksti liikkuu hitaasti.

Asetettu tekstin nopeus tallentuu suoraan LED-
matriisinayttodn, ei PLC:hen. TAman vuoksi
syo6ttokentan vieressa olevaa painiketta "Write
PLC" on napsautettava erikseen. LED-
matriisindyttddn kulloinkin asetettu arvo ei
myoskaan nay tassa kohdassa.

LED-matriisinayton kieli on valittavissa
pudotusvalikossa "Kieli".

"Rotation direction" kytkinten -B76 ja —-B77
kohdalla (nosturin ajamisen yhteydessa) tai
kytkinten —B56 ja —B57 kohdalla (kulkuvaunun
ajamisen yhteydessa): kummankin
halliprofiiliohjauksessa kaytettavan
ristivipukytkimen pydrimissuunta. Merkit 0 - 5
ilmaisevat ristivipukytkinten kytkentatiloja. Ne
naytetaan ristivipukytkimen pienella nuolella.

Kun ristivipukytkin on asennettu oikein
(asennus sijoituskaavion mukaisesti, kotelo
alas, kytkinristi ylos), se kytkee kytkentatilat
lapi laskevassa jarjestyksessa (5-4-3-2-1-0),
kun nosturi ajaa eteenpain tai kulkuvaunu ajaa
oikealle.

Kun ristivipukytkin on asennettu yldsalaisin
(asennus sijoituskaavion mukaisesti, kotelo
yl8s, kytkinristi alas), se kytkee kytkentatilat
lapi nousevassa jarjestyksessa (0-1-2-3-4-5),
kun nosturi ajaa eteenpain tai kulkuvaunu ajaa
oikealle.
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NOSTOPROFIILIN =» Kirjaudu KranOS-kayttsliittymaan

LISAPARAMETRIEN ASETTAMINEN kayttajéanimelld 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"
sivu 18.

Nostoprofiilin kiihdytys- ja jarrutusajan seka maksimi- > ] o .

ja miniminopeuden voi asettaa omia kayttétapoja Valitse paavalikosta haluttu nostokoneisto

vastaavasti. (esim. nostokoneisto 1).

Tata askelta varten kannettavalla tai ® Halutun nostokoneiston ikkuna ilmestyy

tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS- nakyviin.

jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto) =» Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme

(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan. vaakasuoraa palkkia) kohtaa "Hoist profile

parameter”.

NOSTOPROFIILIN PARAMETRIEN
HAKEMINEN NAYTTOON

NOSTOPROFIILIN PARAMETRIEN
ASETTAMINEN

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja 'SERVICE' - "Hoist" - "Hoist profile o ) . )
parameter" ® Nakyviin tulee nosturin vastaavaa likeakselia
koskeva ikkuna "Parameter”.

Naytdssa nakyvat nykyiset arvot.

= Aseta haluamasi arvot.
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Kappale "Speed": Kappaleet "Speed super precision lifting" ja "Braking and
Kappale "Braking and accelerating": accelerating in super precision lifting"
-

Speed
Maximum step-less i - Minimum step-less Minim Brake phase

(l
- fl
I
il
Il
1!

Braking and accelerating ‘ |‘I\"
Il

I
) |
Braking time - step-less Braking time - two-step Acceleration tiqe - step-less Acceleration time - twof‘l‘step Building profile

\

Speed super precision lifting

Maximum Minimum I Brake phase
. . |
|

Braking and accelerating in super precision lifting

I
Braking time Acceleration time ||

1,0 v | s

Sensitivity
rapid load increase Load capacity Overload factor Measurement of hoist motor

2000,0 v i When switching on the crane v

Current wire length
drive 1 Hook position effective

0.0m 0.0m

Hook guidance and hook centring
Max. travel speed

Crane travel Trolley travel

Diagonal pull safety |
Max, deflection

Crane travel Trolley travel

A Check all security features after changi

Kappale "Hook guidance and hook centring" osio Kappale "Herkk& kuormannousu”
Kappale "Diagonal pull safety lock"
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Kappale "Speed":

Tama kappale koskee nostokoneiston maksimi- ja
miniminostonopeutta erilaisten liikeprofiilien
yhteydessa.

Matalalla arvolla nostokoneisto nostaa/laskee
hitaammin, korkealla arvolla nopeammin.

Liikeprofiilit voidaan valita sivulla "Movement profile".
Katso sivu 104.

— "Maximum step-less": maksimaalinen
nostonopeus portaattomassa liikkeprofiilissa.

Nostokoneisto kiihdyttaa maksimissaan talle
nostonopeudelle, kun painike painetaan toiselle
vaiheelle ja pidetdan painettuna.

Kaksinkertainen nostonopeus (optio): jos
nostokoneistoa voi nostaa ja laskea
kaksinkertaisella nopeudella, tAman
syo6ttokentan arvo koskee suurinta mahdollista
lisdnostonopeutta (yli 100 % tyyppikilven
mukaisesta nostonopeudesta). Nostonopeus
on ilmoitettu nostomoottorin tyyppikilvessa ja
teknisissa tiedoissa, ja kyseisen nopeuden voi
kasvattaa tassa enimmillaan kaksinkertaiseksi.
Suurin mahdollinen lisanostonopeus (alkaen
100%:sta) riippuu nosturiin ripustetusta
kuormasta ja pienenee automaattisesti
ripustetun kuorman mukaan.

— "Maximum two-step": maksimaalinen
nostonopeus kaksiportaisessa liikeprofiilissa.

Nostokoneisto kiihdyttaa talle nostonopeudelle,
kun painike painetaan toiselle vaiheelle ja
pidetaan painettuna.

Kaksinkertainen nostonopeus (optio): jos
nostokoneistoa voi nostaa ja laskea
kaksinkertaisella nopeudella, tdman
syo6ttokentan arvo koskee suurinta mahdollista
lisanostonopeutta (yli 100 % tyyppikilven
mukaisesta nostonopeudesta). Nostonopeus
on ilmoitettu nostomoottorin tyyppikilvessa ja
teknisissa tiedoissa, ja kyseisen nopeuden voi
kasvattaa tdssa enimmilldan kaksinkertaiseksi.
Suurin mahdollinen lisdnostonopeus (alkaen
100%:sta) riippuu nosturiin ripustetusta
kuormasta ja pienenee automaattisesti
ripustetun kuorman mukaan.

— "Minimum step-less": Hitain nostonopeus
portaattomassa likkeprofiilissa.

Nostokoneisto kiihdyttaa talle nostonopeudelle,
kun painike painetaan ensimmaiselle vaiheelle
ja pidetaan painettuna.
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Nostoprofiilin lisdparametrien asettaminen

— "Minimum two-step": Hitain nostonopeus
kaksiportaisessa liikeprofiilissa.

Nostokoneisto kiihdyttaa talle nostonopeudelle,
kun painike painetaan ensimmaiselle vaiheelle
ja pidetaan painettuna.

— "Brake phase": Nostonopeus, jolle
nostokoneisto jarruttaa jarrutusvaiheessa
valittdtmasti ennen kuin noston rajakatkaisija
kytkee.

Kappale "Braking and accelerating":

Tama kappale koskee nostokoneiston jarrutusaikaa ja
kiihdytysaikaa erilaisten liikeprofiilien yhteydessa.

Matalalla arvolla nostokoneiston kaytto jarruttaa tai
kiihdyttad nopeammin, korkealla arvolla hitaammin.

Liikeprofiilit voidaan valita sivulla "Movement profile".
Katso sivu 104.

— "Braking time - step-less": Aika, jonka
nostokoneiston kayttd jarruttaa portaattoman
likeprofiilin yhteydessa.

limoitettu aika koskee aina taydellista jarrutusta
tyyppilkilven mukaisesta
maksiminostonopeudesta pysahdyksiin.

Talla arvolla nostokoneisto jarruttaa, kun
painike paastetaan toisella tai ensimmaisella
vaiheella vapaaksi, siihen asti, etta painike
kytketdan taas ensimmaiselle vaiheelle.

Kaksinkertainen nostonopeus (optio): ilmoitettu
arvo koskee tyyppikilven mukaista
nostonopeutta. Kaksinkertaisen
nostonopeuden tapauksessa myods jarrutusaika
kaksinkertaistuu todellisessa nosturikaytéssa
kuormasta riippuvaisesti.

— "Braking time - two-step": Aika, jonka
nostokoneiston kaytt6 jarruttaa kaksiportaisen
likeprofiilin yhteydessa.

limoitettu aika koskee aina taydellista jarrutusta
tyyppilkilven mukaisesta
maksiminostonopeudesta pysahdyksiin.

Talla arvolla nostokoneisto jarruttaa, kun
painike paastetaan toisella tai ensimmaisella
vaiheella vapaaksi.

Kaksinkertainen nostonopeus (optio): ilmoitettu
arvo koskee tyyppikilven mukaista
nostonopeutta. Kaksinkertaisen
nostonopeuden tapauksessa myods jarrutusaika
kaksinkertaistuu todellisessa nosturikaytossa
kuormasta riippuvaisesti.

Hyvin pieni arvo mahdollistaa hyvin spontaanin
jarrutuskayttaytymisen, joka muistuttaa myos
taajuusmuuttajalla varustetuissa
nostokoneistoissa kontaktoriohjatun
nostokoneiston jarrutuskayttaytymista.
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— "Acceleration time - step-less": Aika, jonka
nostokoneiston kayttd kiihdyttaa portaattoman
likeprofiilin yhteydessa.

limoitettu aika koskee aina taydellista
kiihdytysta pysahdyksista tyyppilkilven
mukaiselle maksiminostonopeudelle.

Nostokoneisto kiihdyttaa talla arvolla, kun
painike painetaan nostokoneiston seistessa
ensimmaiselle vaiheelle tai kun painike
painetaan toiselle vaiheelle ja pidetdaan
painettuna.

Kaksinkertainen nostonopeus (optio): ilmoitettu
arvo koskee tyyppikilven mukaista
nostonopeutta. Kaksinkertaisen
nostonopeuden tapauksessa myos
kiihdytysaika kaksinkertaistuu todellisessa
nosturikaytdssa kuormasta riippuvaisesti.

— "Acceleration time - two-step": Aika, jonka
nostokoneiston kayttd kiihdyttaa kaksiportaisen
likeprofiilin yhteydessa.

limoitettu aika koskee aina taydellista
kiihdytysta pysahdyksista tyyppilkilven
mukaiselle maksiminostonopeudelle.

Nostokoneisto kiihdyttaa talla arvolla, kun
painike painetaan nostokoneiston seistessa
ensimmaiselle vaiheelle tai kun painike
painetaan toiselle vaiheelle ja pidetdan
painettuna.

Kaksinkertainen nostonopeus (optio): ilmoitettu
arvo koskee tyyppikilven mukaista
nostonopeutta. Kaksinkertaisen
nostonopeuden tapauksessa myds jarrutusaika
kaksinkertaistuu todellisessa nosturikaytossa
kuormasta riippuvaisesti.

Hyvin pieni arvo mahdollistaa hyvin spontaanin
kiihdytyskayttaytymisen, joka muistuttaa myds
taajuusmuuttajalla varustetuissa
nostokoneistoissa kontaktoriohjatun
nostokoneiston kiihdytyskayttaytymista.
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Kappaleet "Speed super precision lifting" ja
"Braking and accelerating in super precision
lifting":

Nama kappaleet koskevat nostokoneiston maksimi- ja
miniminostonopeutta seka sen jarrutusaikaa ja
kiihdytysaikaa super-hienonosto-toiminnon
yhteydessa.

Super-hienonosto-option avulla nostokoneisto voidaan
kytked kayttdmaan erityisen hidasta nostonopeutta.
N&in kuorma on mahdollista kohdistaa darimmaisen
tarkasti.

Napakytkettavien nostokoneiston kayttdjen
yhteydessa taajuusmuuttajan kytkentd vaihdetaan
super-hienonoston yhteydessa nopean
nostonopeuden kdamitykseltd hitaan nostonopeuden
kaamitykselle.

Muiden kuin napakytkettavien yksikdamisten
nostokoneiston kayttéjen (esimerkiksi GM7000.2)
yhteydessa nostomoottorin kierroslukua valvoo
erillinen absoluuttikulma-anturi. Taysi vaantdomomentti
on siten mahdollinen myds erittain pienilla
nostonopeuksilla, jolloin kuorma voidaan pitaa jopa
paikallaan ilman jarrua.

Taman kappaleen saadot koskevat nosturissa
tosiasiallisesti kaytettavaa teknologiaa, seka siis
super-hienonostoa napakytkettavissad nostokoneiston
kaytoissa etta ei-napakytkettavia nostokoneiston
kayttoja.

Super-hienonosto voidaan kytkea paalle ja pois paalta
lahettimella tai riippuohjaimella.

Arvot, joita naihin kappaleisiin sy6tetdan (jarrutusaika,
maksiminopeus, miniminopeus, kiihdytysaika, nopeus
jarrutusvaihe), patevat, kun super-hienonosto
kytketdan paalle lahettimella tai riippuohjaimella.

Arvojen merkitys on sama kuin kappaleissa "Speed* ja
"Braking and accelerating”.

Muita kappaleita:

— "Sensitivity Rapid load increase": Herkkyys,
jolla kuorman tempaus mitataan. Naytetty arvo
on kynnysarvo, joka riippuu ajasta ja mitatusta
kuormasta. Mita pienempi luku on, sita
herkemmin ABUControl reagoi nopeaan
kuormankasvuun. Nopea kuormankasvun
mittaus tapahtuu periaatteellisesti 50 ms
nostopainikkeen painamisen jalkeen. Jos
jarjestelma havaitsee kuorman kasvavan
nopeasti, nostokoneisto hidastaa nopeutta
hitaalle nostonopeudelle, sailyttaa hitaan
nostonopeuden 2 sekunnin ajan ja kiihdyttaa
nopeutta uudelleen, mikali painiketta pidetaan
edelleen vaihteen 2 aennossa.

— "Load capacity": Nostokoneiston
maksimikantokyky.
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— "Overload factor": Maksimikantokyvyn kerroin
(monikerta), jolla ylikuormituksen esto reagoi.

— "Measurement of hoist motor": tdssa kohdassa
maaritellaan, onko nostomoottori maara mitata
sahkoisesti nosturin kdynnistamisen jalkeen.
Mittauksessa nostomoottorin tiettyja sahkoisia
arvoja tarkastetaan testivirran avulla, niita
verrataan kayttddénotossa ennen nosturin
ensimmaista kaynnistysta saatuihin
mittausarvoihin ja taajuusmuuttaja saadetaan
vastaavalla tavalla. Nain taajuusmuuttaja voi
ottaa kaytdn aikana huomioon nostomoottorin
termisen tilan. Mittaus on yleensa valittuna
nosturin kdynnistdmisen jalkeen. Vanhempien
taajuusmuuttajien (ATV32) kohdalla saattaa
olla tarpeen ottaa mittaus pois kaytosta ja
parametroida taajuusmuuttaja uudelleen.

— "Current wire length Drive 1": koko vaijerin
pituus, joka on kulloinkin kelattu
vaijerirummulta Kiinnityspisteeseen.

Kaksoisnostokoneiston yhteydessa: Lisaksi
naytetadan "Current wire length Drive 2".
Naytdssa oleva arvo on talléin aina se vaijerin
pituus, joka on kulloinkin kelattu auki
vaijerirummulta tasauspyoralle asti
(keskimmainen taittopyora vaijerinostimen
ylaosassa tai alataljassa).

— "Hook position effective": Koukkupaikka
(etaisyys vaijerirummun keskelta alataljan
taittopydran keskelle) vaijeripituuden
perusteella. Tassa otetaan huomioon ripustus
ja kaksoisnostokoneistoissa myés molemmat
vaijerirummut.

VAIN KONTAKTORIOHJATUSSA
NOSTOKONEISTOSSA

Kappaleet "Speed", "Braking and accelerating",
"Speed super precision lifting", "Braking and
accelerating in super precision lifting" seka
valintakenttd "Measurement of hoist motor"
naytetdan KranOS:ss4, syotettyja arvoja ei
kuitenkaan arvoteta.

Kontaktoriohjatussa nostokoneistossa
nostomoottorin hidas ja nopea kaamitys kytketaan
kontaktoreilla. Nopeus, jarrutusaika ja kiihdytysaika
maaraytyvat talléin nostomoottorin fysikaalisten
ominaisuuksien perusteella eika niitd saadella
taajuusmuuttajalla.
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Kappale "Hook guidance and hook centring"

— "Max. travel speed": Tassa asetetaan nosturin
ja kulkuvaunun suurin ajonopeus, kun koukun
ohjaus ja koukun keskitys ovat aktiivisina.

Kappale "Diagonal pull safety lock"

— "Max. deflection": Tassa asetetaan vaijerin
suurin sallittu poikkeama (asteina) nosturin ja
kulkuvaunun ajossa. Jos tama arvo vylittyy, joko
koko nosturi tai vain nostoliike pysahtyy.

Vinovedon esto on kaytettavissa vain, jos
nosturi on varustettu kallistusmittarilla ja
kalibrointi on suoritettu loppuun (katso "Vaijerin
kallistusmittarin kalibrointi" sivulla 64).
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HEILUNNANVAIMENNUKSEN

OTTAMINEN KAYTTOON JA HEILUNNANVAIMENNUKSEN
POISTAMINEN KAYTOSTA AVAAMINEN

Jotta heilunnanvaimennus toimisi oikein, X = : — —
nostoapuvalineen pituuden on oltava oikein saadetty. Yleiskuvaus: likkuminen KranOS-kayttoliittymassa
Heilunnanvaimennuksen kytkeminen paalle ja pois Kayttaja 'SERVICE' - "Hoist" > "Hoist profile
paaltd seka sen saataminen voidaan tehda mukavasti parameter" - "Sway control parameter"

ja nopeasti ABURemote-lahettimen kautta. Katso

tuotekasikirja "ABURemote".

-> Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttajanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"

Vaihtoehtoisesti heilunnanvaimennus voidaan kytkea
paalle ja pois paalta seka saatda KranOS-
jarjestelméassa. Jos heilunnanvaimennus on kytketty

paalle KranOS-jarjestelmassa, se on myos kytkettava sivu 18.

pois paalta sieltd. KranOS-asetus on riippumaton =» valitse paavalikosta haluttu nostokoneisto
ABURemote-lahettimesta eika sita nayteta siina. (esim. nostokoneisto 1).

Tata askelta varten kannettavalla tai ® Halutun nostokoneiston ikkuna ilmestyy
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS- nakyviin.

jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto) >

(Kayttajétaso [2]) tulee olla kifjautunut jérjestelmaan. Napsauta valikossa "Asetukset” (kolme

vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa "Hoist
profile parameter".

® |kkuna "Hoist profile parameter" ilmestyy
nakyviin.
- 4 Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme

vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa "Sway
control parameter".

HEILUNNANVAIMENNUKSEN ASETUKSET JA AKTIVOINTI

Syéttékentté "Lifting tackle"

& (-l_) Sway control parameter

(&)

oist1 / Hoist p eter / Sway control parameter

Hook position effective
with lifting tackle Lifting tackle

0.0 () Read PLC

Value range
Enter value between 0.0 and 9.9
Sway con

Only for single trolley

<@ Sway control activated

A Sway control only affects single hoists.

Painike "Heilunnanvaimennuksen kytkeminen pé&élle/pois” Painike "Write PLC"
® |kkuna "Sway control" ilmestyy nakyviin.

Syo6ta kuormakoukun varusteiden pituus:

- 4 Syota syottokenttaan "Lifting tackle”
kuormakoukun ja kuorman painopisteen
valinen etaisyys. Siten toiminto ottaa huomioon
kuormakoukun varusteiden pituuden.

Katso myos tuotekasikirja "ABUS radio-ohjaus
ABURemote".

-> Napsauta painiketta "Write PLC".
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Heilunnanvaimennuksen kytkeminen paalle:

e 4 Napsauta painiketta "Sway control".
® Painike saa vihrean taustan.

® Heilunnanvaimennus on aktivoitu.

Heilunnanvaimennuksen kytkeminen pois
paalta:
-> Napsauta painiketta "Sway control".
® Painikkeen tausta ei ole enda vihrea.

® Heilunnanvaimennus on pois kaytdsta.
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HEILUNNANVAIMENNUKSEN
VAPAUTTAMINEN USEAMMALLE
KULKUVAUNULLE

Heilunnanvaimennus toimii Iahtdkohtaisesti vain
yhdellad nostokoneistolla varustetuissa nostureissa tai
nostureissa useilla kulkuvaunuilla erillisohjauksessa,
jos poissa kaytosta olevat kulkuvaunut ovat
pyséakointiasennossa (kuormakoukku on ajettu
ylempaan nostorajoittimeen).

Heilunnanvaimennuksen toiminta on sallittava
erikseen useiden kulkuvaunujen yhteiskayttda tai
rinnakkaiskayttoa varten.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasté KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto)
(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan.

HEILUNNANVAIMENNUKSEN
AVAAMINEN

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja 'SERVICE' - "Hoist" = "Hoist profile
parameter" - "Sway control parameter"

-> Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttajanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"
sivu 18.

Valitse paavalikosta haluttu nostokoneisto
(esim. nostokoneisto 1).

® Halutun nostokoneiston ikkuna ilmestyy
nakyviin.
Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme

vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa "Hoist
profile parameter".

® |kkuna "Hoist profile parameter" ilmestyy
nakyviin.
Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme

vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa "Sway
control parameter".
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HEILUNNANVAIMENNUKSEN
VAPAUTTAMINEN YKSITTAISILLE TAI
USEAMMALLE KULKUVAUNUILLE

Pudotusvalikko "Sway
control available"

Sway control available

Only for single trolley

| Only for single trolley

Single and multiple trolleys (joint operation)

A Sway control only affects single hoists.

® |kkuna "Sway control" ilmestyy nakyviin.
Heilunnanvaimennus vapautettu:

— "Only for single trolley" (yksittaisille
kulkuvaunuille): Heilunnanvaimennus voidaan
ainoastaan aktivoida yhdelld nostokoneistolla
varustetuissa nostureissa tai nostureissa
useilla kulkuvaunuilla erillisohjauksessa, jos
poissa kaytosta olevat kulkuvaunut ovat
pysakointiasennossa (kuormakoukku on ajettu
ylempaan nostorajoittimeen).

— "Single and multiple trolleys (joint operation)":
Heilunnanvaimennus voidaan aktivoida
yksittdisessa nostokoneistossa, nosturissa,
jossa on useita kulkuvaunuja erillisohjauksessa
tai yhteiskaytdssd, sekd kahdessa nosturissa
rinnakkaiskaytdssa.
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Heilunnanvaimennuksen laskenta toimii useamman
kulkuvaunun yhteiskaytdssa tai rinnakkaiskaytdssa
oikein vain silloin, kun nosturinkuljettaja huomioi
seuraavat ehdot:

— Nosturin ja kulkuvaunujen tyyppien ja kokojen
taytyy olla samoja.

— Kuorma taytyy kiinnittaa oikein.
Koukkupaikka

\

Yhdenmuotoinen
kuorma

Kuormakoukun
varusteiden pituus
Yhdenmuotoinen yhteinen kuorma on
kiinnitettava siten, eftd koukkupaikan ja
kuormakoukun varusteiden pituuden yhteen
laskettu kokonaispituus on molemmissa sama.



Kunnossapito | Koukkuavustimen (koukun ohjaus ja koukun keskitys) asetus

Koukkupaikka KOUKKUAVUSTIMEN (KOUKUN
OHJAUS JA KOUKUN KESKITYS)
ASETUS

Koukun ohjauksen avulla kuormakoukkua voi liikuttaa
kasin. Seka nosturi ettd kulkuvaunu liikkuvat siihen
suuntaan, johon kuormakoukkua ohjataan tai
vedetaan.

Koukun keskitystoiminto asemoi kuormaan kiinnitetyn
kuormakoukun "noston" yhteydessa automaattisesti
suoraan kuorman ylapuolelle. Talla valtetdan kuorman

vinoveto.
Kiinnityspiste-palkkiin tai kulkuvaunun runkoon
Kuormakoukun _Etaisyys asennettu vaijerin kallistusmittari mittaa vaijerin
varusteiden pituus painopisteeseen poikkeaman.

Epéyhdenmuotoinen yhteinen kuorma on
kiinnitettdv siten, ettd koukkupaikan,
kuormakoukun varusteiden pituuden ja
painopisteen etéisyyden yhteen laskettu
kokonaispituus on molemmissa sama. Koukun keskitys on avustava toiminto. Vastuu on
edelleen nosturin ohjaajalla. Nosturin ohjaaja tulee

Kuormakoukun varusteiden pituus taytyy periaatteessa huolehtia siita, ettei kuormaa nosteta

syottaa.

vinovedolla.
Useampien kulkuvaunujen yhteiskaytossa
taytyy syottaa kulkuvaunun 1 kuormakoukun
varusteiden pituus.
Rinnakkaiskaytdssa taytyy syottaa Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttoliittyméassa
ensimmaisen nosturin kuormakoukun e )
varusteiden pituus. Ensimmaisen nosturin IP- Kayttaja 'SERVICE' -> "Movement profile”

osoite on 192.168.1.1

-> Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttdjanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"
sivu 18.

=» Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "Movement profile".

® |kkuna "Movement profile" iimestyy nakyviin.
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KOUKUN OHJAUKSEN/KESKITYKSEN
AKTIVOINTI/POISTAMINEN
KAYTOSTA

Hook guidance and hook centring

@ activated

Painike "Hook guidance
and hook centring"
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=» Aktivoilpoista toiminto kaytdsta painikkeella
"Hook guidance and hook centring".

® Painike saa punaisen taustan.
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Painike "Hook guidance and hook centring” Koukun ohjauksen/keskityksen
herkkyys

Hook guidance and hook centring sensitivity

Crane travel Trolley travel on trolley 1 Trolley travel on trolley 2

normal v normal normal

very low
Lifting speed factor during hook centring
low

normal Hoist 2

very high

Value range

(¥) Read PLC (® WritaBLC Enter value between 0.5 and 3.0

Nostonopeuuden kerroin koukun keskityksessé Painike "Write PLC"

NOSTONOPREUDEN KERTOIMEN
HERKKYYDEN ASETTAMINEN ASETTAMINEN

Nostonopeuden kertoimen avulla voidaan saataa,
kuinka nopeasti nostokoneisto nostaa, kun koukun
keskitys on aktivoituna. Syétetyn arvon taytyy olla

=» Aseta koukkuavustimen herkkyys nosturin
ajolle ja kulkuvaunun ajolle asianomaisesta
pudotusvalikosta.

valilld 0,5 ja 3,0.
-> Napsauta painiketta "Write PLC" ja varmista,
ettd parametrit on otettu kdyttddén KranOS-
jarjestelmassa. -> Napsauta asianomaisen nostokoneiston
syottokenttaa "Lifting speed factor during hook
centring".

- 4 Sy6ta haluamasi arvo.

Arvo 1 vastaa tarkalleen jarrutusvaiheen
nostonopeutta. Arvoilla, jotka ovat alle 1,
nostonopeus hidastuu saadettya
jarrutusvaihetta hitaammaksi. Arvoilla, jotka
ovat yli 1, nostonopeus nopeutuu saadettya
jarrutusvaihetta nopeammaksi. Katso myos
"Nostoprofiilin lisdparametrien asettaminen”
sivulla 114.

=» Napsauta painiketta "Write PLC".

Arvo on tallennettu.

Jos kerroin on asetettu liian suureksi, on mahdollista,
ettd kuorma nousee ennen kuin kulkuvaunu on
keskelld kuorman ylapuolelle. Tama johtaisi kuorman
heilumiseen.
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PAIKOITUSOHJAUKSEN PISTEIDEN
MUOKKAAMINEN

KranOS-jarjestelmassa voidaan jalkikateen muokata
yksittaisia paikoitusohjauksen pisteita, jotka on
aiemmin opetettu Teach-in-tilassa ABURemoten
kanssa. Katso ABURemote tuotekasikirja
"Paikoitusohjaus ABUControl-jarjestelmassa:
Yksittaisten pisteiden opettaminen”. Jalkikateen
tehtava muokkaus on mahdollista lineaariselle
paikoitusohjaukselle LIN ja manuaaliselle
paikoitusohjaukselle. Pisteesta pisteeseen -
paikoitusohjauksella PTP tdma ei ole mahdollista,
koska reitin sisaisia pisteita ei voida muuttaa.

Yhteensa 127 sijaintia on mahdollista luoda
lineaariselle paikoitusohjaukselle LIN ja manuaaliselle
paikoitusohjaukselle.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto)
(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan.

Tolerance preset

0

Calculate length of the crane track

=» Aja nosturi mahdollisimman I3helle hallin
keskiosaa.

-> Napsauta painiketta "Calculate length of the
crane track".

® Riippunostinradan pituus lasketaan ja
tallennetaan.

Etéisyysanturien kanssa: Riippunostinrataa
pitkin kumpaankin suuntaan mitatut
etdisyysanturien arvot lasketaan yhteen.

Absoluuttisen mittausjarjestelman kanssa:
Nosturin absoluuttinen sijainti
mittausjarjestelmassa tallennetaan.

Useat paallekkaiset absoluuttiset
mittausjarjestelmat: Nosturin absoluuttinen
sijainti tallennetaan ja kahden jarjestelman
paallekkainen alue vahennetaan tuloksesta.

Nosturiradan pituuden laskeminen:

Nosturiradan pituuden on oltava tiedossa, jotta
paikoitusohjausta varten voidaan luoda positioita. Jos
pituus ei ole tiedossa, nosturiradan pituus voidaan
laskea KranOS-jarjestelmassa.

Nosturiradan pituus taytyy laskea myos silloin, jos
nosturiradan pituus ylittda 262 metria.

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja 'SERVICE' - "Positioning control"

-> Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttéjanimelld 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"
sivu 18.

-> Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "Positioning control”.

® |kkuna "Positioning control" ilmestyy nakyviin.

(@ Read PLC @ Write PLC

Painike "Calculate length of the crane track".
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TOLERANSSIN ASETTAMINEN

Paikoitusohjauksen toleranssi yksittaisten positioiden
suhteen voidaan saataa KranOS-jarjestelmassa.
Tama maarittdad sen, kuinka paljon kuormakoukku saa
poiketa opetetuista positioista niité lahestyttdessa.
Kun luodaan uusi positio, KranOS ottaa
automaattisesti kayttdéén aiemmin voimassa olleen
yleispatevan arvon.

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttoliittymassa

Kéayttaja 'SERVICE' - "Positioning control"

Painike
Kentté "Tolerance preset” "Write PLC"

Tolerance preset

Value range

Enter value between 0 and 1000

-»> Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttajanimelld 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"
sivu 18.

-> Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "Positioning control".

Anna haluttu arvo kenttdan "Tolerance preset".

Syotetyn toleranssin tulisi olla vahintaan 10
mm. Pienemmilla arvoilla nosturi ajaisi muuten
positioon liian tarkasti ja ylittaisi asetetun
pisteen heti uudelleen, mika voi aiheuttaa
nosturin nykimista kyseisessa positiossa.

126



Kunnossapito | Paikoitusohjauksen pisteiden muokkaaminen

POSITION LUOMINEN/MUOKKAAMINEN

Syéttékentta "Paikoitusohjauksen tallennetut positiot” Painike "Teach-in position".

Positioning control

Hoist 1

Select position Trolley

Saved positions positioning control

0,000 v | m 0,000 0,000 v |'m
7
/

Teach-in/éosition

Tolerance Hook position for travel release

0 v | % J o000

@ Align crane axes

Kytkin "Align crane axes" Painike "Write PLC"

=®» Valitse nostokoneisto ja positio.

® Valitun nostokoneiston syoéttokentat ovat Syéttamalla arvon kohdaan "Speed" muutetaan
valkopohjaisia. Arvoja voi muuttaa vain naissa kaikkia nopeuksia paikoituksen aikana, seka nosturin
kentissa. ettd kulkuvaunun ajo- ja jarrutusnopeuksia kuten myos

=» Lo tai muuta position arvoja nostokoneiston nosto- ja laskunopeuksia!

tai
Napsauta painiketta "Teach-in position".

® Nosturin, kulkuvaunun ja nostokoneiston
position nykyiset arvot paivittyvat nayttéon.

Muuttuneet arvot tunnistaa oranssista
kehyksesta.

=» Napsauta painiketta "Write PLC".

Arvot ovat tallentuneet muistiin.

127



Kunnossapito

HALLIPROFIILIOHJAUKSEN
PISTEIDEN LUOMINEN

Nosturin sijaintiin perustuvassa halliprofiiliohjauksessa
esteiden yksittaiset pisteet voidaan luoda tai niita
voidaan muokata KranOS-jarjestelméssa.
Ristivipukytkimilla toteutettavassa
halliprofiiliohjauksessa tdma ei ole mahdollista. Niissa
esteitd voi muokata vain ABUS. Katso "ABUS-huolto"
sivulla 153.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto)
(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan.

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja 'SERVICE' > "Movement profile" >
"Building profile (via crane position)"

=» Kirjaudu KranOS-kayttéliittymaan
kayttdjanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"
sivu 18.

Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "Movement profile".

Liikeprofiilissa: Napsauta valikossa "Asetukset"
(kolme vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa
"Building profile (via crane position)".
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HALLIPROFIILIOHJAUKSEN PISTEIDEN LUOMINEN

UUDEN ESTEEN LUOMINEN

Este naytetdan suorakulmaisena sarmidna kahdella
kulmapisteelld. Yksi kulmapiste on
alhaalla/edessa/vasemmalla ja toinen
ylh&alla/takana/oikealla.

Jos este on monimutkaisempi, se voidaan koostaa
useammasta suorakulmaisesta sarmiosta, jotka
luodaan edellda mainittujen kahden kulmapisteiden
avulla. Talléin sarmididen taytyy menna paallekkain
mittausjarjestelmien toleranssien kompensoimiseksi.

Painike "Create new

obstacle" (Uuden
esteen luominen)

e 4 Napsuta painiketta "Create new obstacle".

® Oikealla nakyy yleisndkyma nykyisesta
sijainnista seka syo6ttokentat esteelle.
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Tallenna kulma alhaalla/edessa/vasemmalla:
Nykyinen sijainti

Painike "Adopt current position"

Building profile (crane position recording using distance sensor)

Hoist 1
A v

Select obstacle [ ]
Current position

Hir

(Neues Hindernis) o

Crane Trolley 1

Corner at bottom/front/left

h-in mode activated. The building profile control is byphssed.

Hoist 1
“ Aktuelle Position
iibernehmen

Enter value between 0,0 and =

Sydttékentté "Corner at bottom/front/left”

=» Joko napsauta "Adopt current position" -
painiketta.

Tai

Syota syéttokenttiin arvot kulmalle
alhaalla/edessa/vasemmalla.

Tallenna kulma ylhaallad/takana/oikealla:

Keskeyta esteen luominen

Painike "Write PLC"

=» Napsauta painiketta "Write PLC".

Kulma alhaalla/edessa/vasemmalla on
tallennettu ja syottdkentat kulmalle
ylhaalla/takana/oikealla ilmestyvat.

Hoist 1

A Note: Teach-in mode activated. The building profile control is bypassed.

Select obstacle
Current position

| Crane Trolley 1
1!
(Neues Hindernis) U
Corner at bottom/front/left

50m

Corner at top/rear/right

Syéttékentéat "Corner at top/rear/right”

=» Joko napsauta "Adopt current position" -
painiketta.

Tai

Syota syéttokenttiin arvot kulmalle
ylhaalld/takana/oikealla.
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Hoist 1
- Aktuelle Position
iibernehmen

Painike "Write PLC"

- 4 Napsauta painiketta "Write PLC".

® Este on tallennettu ja ilmestyy vasemmalla
sarakkeessa.

Esteen tallennus ja luonti astuu voimaan vasta
nosturin uudelleenkaynnistyksen jalkeen.
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ESTEEN KOPIOINTI, MUOKKAUS TAl
POISTAMINEN

Jotta este voidaan kopioida, muokata tai poistaa,
esteen taytyy olla etukateen luotu. Katso
"HALLIPROFIILIOHJAUKSEN PISTEIDEN
LUOMINEN" sivulla 128.

-> Valitse nostokoneisto.
=» Valitse este.

® Esteen arvot naytetaan.

Painike "Copy obstacle" (Kopioi este) Painike "Delete obstacle" (Poista este)

(@ Copyd

Current position

Crane Trolley 1
0.0m 0.0m

Taught-in corners (bottom/front/left and top/rear/right) of the obstacle

Crane Trolley 1 Hoist 1

Travel profile Part load

Standard
| Standard
All axes at slow travel speed
Hoist fast, crane travel and trolley fravel slow
Fast travel speed®
Hoist and trolley travel fast, crane [rravel slow

Hoist and crane travel fast, trolley[travel slow

A Anderungen werden erst nac ‘Ln Neustart des Krans wirksam.

Pudotusvalikko Ajoprofiilin valinta Syéttékenttd osakuorma
Esteen kopioiminen: Esteen muokkaaminen:
- 4 Napsauta painiketta "Copy obstacle". - 4 Opetettujen kulmien arvojen muokkaaminen.
=» Muokkaa este tarvittaessa. > Valitse tarvittaessa ajoprofiilin

pudotusvalikosta.
-> Syota tarvittaessa osakuorman.
Esteen poistaminen:

-> Napsauta painiketta "Delete obstacle".
® Este on poistettu.

® Este poistetaan heti kun napsautat painiketta!
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>

>

Valinta Bypass obstacle

aught-in corners (bottom/front/left op/rear/right) of the obstacle

Crane Y, Trolley 1 Fast travel speed
5,0 v | m

AEsftae) I—

Bypass limit switch (TM3) W | m
Key 1

Key 2

Standard Key 2 (TM3) v

Reserve 1
Reserve 2
Bypass obstacle

Reserve 3

Slow travel speed Part load

A Anderungen werden erst nach Neustart des Krans wirksam.

Painike "Write PLC"

Jos jokin este halutaan ohittaa: Napsauta
vastaavaa valintakenttaa ja valitse ohitettava
osallistuja.

Napsauta painiketta "Write PLC".

Este on muokattu.

HALLIPROFIILIN OHJAUKSEN
TOLERANSSIN ASETTAMINEN

Halliprofiilin ohjauksen toleranssi esteiden
kulmapisteiden suhteen voidaan syottaa erikseen
kaikille esteille. Kun luodaan uusi este, KranOS ottaa
automaattisesti kayttéon aiemmin voimassa olleen
yleispatevan arvon.

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja 'SERVICE' > "Movement profile" >
"Building profile (via crane position)"

->

Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttajanimelld 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"
sivu 18.

Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "Movement profile".

Liikeprofiilissa: Napsauta valikossa "Asetukset"
(kolme vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa
"Building profile (via crane position)".
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KUORMASTA RIIPPUVAISEN
NOSTURIEN
TORMAYKSENESTOTOIMINNON
SAATAMINEN

Jos nosturien térmayksenestotoiminto toimii kuorman
perusteella, toiminto hidastaa nosturin nopeutta ja
pysayttda nosturin heti, kun asetettu etaisyys
vastanosturiin alittuu ja nosturilla siirretdan

samanaikaisesti asetettua arvoa suurempaa kuormaa.

— Nosturien tormayksenestotoiminnon
kytkentatilojen lukeminen: katso "Nosturin
liikeakselien tilan nayttaminen", sivulla 99.

— Vastanosturin signaalinsiirron vastaanottimen
kytkentatilan nayttdminen: Katso "Nosturin
likeakselien tilan nayttdminen", sivu 99.

— Aseta kuorma, josta alkaen kuormasta
riippuvaisen nosturien
térmayksenestotoiminnon on maara kytkeytya
paalle: katso "Ajoprofiilien (nosturin
likeprofiilin, kulkuvaunun liikeprofiilin)
parametrien lisdasetukset", sivu 111.
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Kuormasta riippuvaisen nosturien térmayksenestotoiminnon saataminen

YLIMAARAISEN PLC:N DIAGNOOSIN
NAYTTAMINEN

ABUControl-jarjestelman ylimaaraisen PLC:n avulla
voidaan toteuttaa asiakaskohtaisia erikoistoimintoja tai
sellaisia erikoistoimintoja, jotka eivat sisally
vakiomuotoiseen ABUControl-ohjausjarjestelmaan.
ABUS kehittda, ohjelmoi ja toimittaa ndma toiminnot
tilauskohtaisesti. Naiden erikoistoimintojen ohjelmisto
toimii itsenaisesti ABUControl-jarjestelman
ylimaaraisessa PLC:ss3, ja se on yhdistetty
ABUControl-ohjausjarjestelmaan vakiorajapinnan
kautta.

Erikoistoiminnoilla voidaan ohjata esimerkiksi vaativia
kuorman kiinnittimia, esteentunnistusjarjestelmia tai
ulkopuolisten jarjestelmien antamia vapautuksia.

Talla KranOS-sivulla naytetaan, minka nosturin
liikeakselin (nosturin ajo, kulkuvaunun ajo,
nosto/lasku) ja mikakin nopeus on ylimaaraisen PLC:n
erikoistoiminnon vapauttamana nykyisessa tilassa.
Na&in voidaan tarkistaa, mika vaikutus ylimaaraisella
PLC:lla on talla hetkelld nosturin saanndllisiin
toimintoihin tai estddko tai rajoittaako se niita
parhaillaan.

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja 'SERVICE' - "PLC diagnosis" >
"Additional PLC diagnosis"

-> Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttajanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin",
sivu 18.

Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "PLC diagnosis".

Liikeprofiilissa: Napsauta valikossa "Asetukset"
(kolme vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa
"Additional PLC diagnosis".
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YLIMAARAISEN PLC:N VAPAUTUSTIETOJEN LUKEMINEN

¢ Additional PLC diagnosis

/ Additional PLC diagnosis

Release signal of additional PLC

Crane travel back (low Crane travel back (high Trolley travel, left Trolley travel, left

speed) speed) (low speed) {high speed)

Crane travel forward (low Crane travel forward

speed) (high speed)

Trolley travel, right
(low speed)

Trolley travel, right
(high speed)

Lift Lift Lower Lower

(slow lifting speed) (fast lifting speed) (slow lifting speed) {fast lifting speed)

Crane travel Trolley travel

(minimum travel speed)

Lift/lower

Tandem operation
(minimum lifting speed) P

(minimum travel speed)

Trolley travel, trolley 1 Trolley travel, trolley 2 Trolley travel, trolley 3 Emergency stop

Lift/lower hoist 1 Lift/lower hoist 2 Lift/lower hoist 3

General error Operating mode

0

Varien merkitys:

Sininen: Ylimaaraisen PLC:n vapautusta ei ole
myodnnetty. Kyseinen toiminto on siten estetty
ABUControl-jarjestelmassa.

Vihrea: Ylimaaraisen PLC:n antama vapautus
on myoOnnetty. Kyseinen toiminto on siten
vapautettu ABUControl-jarjestelmassa ja sita
voidaan kayttaa.

Toimintoalueet:

"Nosturin ajo eteen/taakse minimi-, hitaalla ja
nopealla ajonopeudella": Ylimaarainen PLC voi
ohjelman kulusta riippuen estaa tai vapauttaa
nosturin ajon kyseisella nopeudella. Jos
vapautus on myonnetty, nosturia voidaan ajaa
kyseiseen suuntaan.

"Kulkuvaunun ajo vasemmalle/oikealle
ajonopeudella minimi-, hidas- ja nopea": Lisa-
PLC (ohjelmoitava logiikka) voi ohjelman
kulusta riippuen estaa tai sallia kulkuvaunun
ajon kyseiselld nopeudella. Kun ajo on sallittu,
kulkuvaunua voidaan ajaa kyseiseen suuntaan.
Tama koskee aina silla hetkella valittua
kulkuvaunua.

"Nostaa/laskea nostonopeudella minimi-,
hidas- ja nopea": Lis&-PLC (ohjelmoitava
logiikka) voi ohjelman kulusta riippuen estaa tai
sallia nostoliike kyseisella nopeudella. Jos
vapautus on annettu nostokoneisto voi nostaa
tai laskea. Tama koskee aina silla hetkella
valittua kulkuvaunua.
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"Trolley travel, trolley 1, 2 tai 3": Ylimaarainen
PLC voi ohjelmankulusta riippuen estaa tai
vapauttaa maaritetyn kulkuvaunun ajon. Kun
ajo on vapautettu, maaritettya kulkuvaunua
voidaan ajaa. Tama koskee maaritettya
kulkuvaunua riippumatta siitd, mik& kulkuvaunu
on silld hetkella valittuna.

"Lift/lower hoist 1, 2 tai 3": Ylimaarainen PLC
voi ohjelmankulusta riippuen estaa tai
vapauttaa maaritetyn nostokoneiston
toiminnan. Kun toiminta on vapautettu,
maaritetylla nostokoneistolla voidaan nostaa tai
laskea. Tama koskee maaritettya
nostokoneistoa riippumatta siitd, mika
kulkuvaunu on silla hetkella valittuna.

"Emergency stop": Ylimaarainen PLC voi
ohjelman kulusta riippuen estaa tai vapauttaa
hatapysaytyksen. Kun vapautus on annettu,
nosturia voidaan kayttaa. Jos hatapysaytys on
estetty ylimaaraisen PLC:n toimesta,
hatapysaytys koskee koko nosturia.

"Tandem operation": Ylimaarainen PLC voi
ohjelman kulusta riippuen estaa tai vapauttaa
rinnakkaiskaytén. Kun vapautus on annettu,
rinnakkaiskayttda voidaan tarvittaessa kayttaa
nosturissa. Jos rinnakkaiskayttd on estetty
ylimaaraisen PLC:n toimesta, rinnakkaiskayttoa
ei voida aktivoida.
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YLIMAARAISEN PLC:N VIKOJEN JA
KAYTTOTILOJEN HYODYNTAMINEN

— "General error": Tassa naytetaan ylimaaraisen
PLC:n vikakoodi. Kunkin vikakoodin merkitys
riippuu yliméaraisen PLC:n ohjelman kulusta.
Vikakoodit on kuvattu asiakaskohtaisen
erikoistoiminnon dokumentaatiossa.

— "Operating mode": Tassa ilmoitetun numeron
avulla voidaan asettaa kayttétila ja valittaa se
ylimaaraiselle PLC:lle. Kunkin kayttétilan
merkitys riippuu ylimaaraisen PLC:n ohjelman
kulusta. Kayttotilat on kuvattu asiakaskohtaisen
erikoistoiminnon dokumentaatiossa.

KUORMITUSSPEKTRIN MUISTIN
ALKUARVON SYOTTAMINEN

Muun muassa viallisen PLC:n vaihdon yhteydessa
kulutetut tdyskuormatunnit on luettava
kuormitusspektrin muistista ja ne on syotettdva uuden
PLC:n asennuksen jalkeen kuormitusspektrin muistin
uudeksi alkuarvoksi.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto)
(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan.

KUORMITUSSPEKTRIN MUISTIN
AVAAMINEN

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja 'SERVICE' - "Hoist" = "Hoist calibration"

=¥ Kirjaudu KranOS-kayttéliittymaan
kayttajanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"

sivu 18.

Valitse paavalikosta haluttu nostokoneisto
(esim. nostokoneisto 1).

® Halutun nostokoneiston ikkuna ilmestyy
nakyviin.
Napsauta valikossa "Asetukset" (hammaspyora

keltaisella taustalla) valikkokohtaa "Hoist
calibration".

Kuormitusspektrin muistin alkuarvon syéttaminen
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KUORMITUSSPEKTRIN MUISTIN
LUKEMINEN

Load population

recorder

Tekstikenttd "Consumed

value"
® |kkuna "Hoist calibration" ilmestyy nakyviin.
=» Merkitse rivistd "Load population<br>recorder"

arvo tekstikentassa "Consumed value" muistiin.

KUORMITUSSPEKTRIN MUISTIN
SIIRTO

uuteen PLC:hen:

Load population
r

recordel

Syéttbkenttéd "Start value”

Syota rivista "Load population<br>recorder”
aiemmin muistiin merkitty arvo tekstikenttédan
"Start value".

Napsauta painiketta "Write PLC".
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PLC-DIAGNOOSIN JA
VERSIOTIETOJEN NAYTTAMINEN

KranOS-kayttojarjestelman ikkunan "PLC diagnosis"
versiotiedoista voi olla hyétya analysoitaessa virheita
ja pidettaessa yhteyttda ABUS-huoltoon.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan 'CUSTOMER' (kayttajataso
[1]) tai 'SERVICE' (kayttajataso [2] ) taytyy olla
kirjautunut jarjestelmaan.

ABUCONTROL-OHJELMAVERSION
HAKU NAYTTOON

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja 'CUSTOMER ' tai 'SERVICE' > "PLC
diagnosis" - "PLC SD card"

-> Kirjaudu KranOS-jarjestelmaan kayttajanimella
'CUSTOMER' (kayttajataso [1]) tai 'SERVICE'
(kayttajataso [2]). Katso "Login ja
ilmoittautuminen KranOS:iin", sivu 18.
Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa

"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "PLC diagnosis".

® |kkuna "PLC diagnosis" ilmestyy nakyviin.

Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "PLC SD card".

< PLCSD card

Kenttd "Program version”
® |kkuna "PLC SD card" ilmestyy nakyviin.

-> Tarkasta ABUControl-ohjauksen ohjelmaversio
kentasta "Program version".

Ennen kaikkea tdssa mainitulla ohjelmaversiolla on
merkitystad Tuotekasikirjan kaytdén ja ABUS-huollon
kannsa tapahtuvan yhteydenpidon yhteydessa.
Erilaisilla versionumeroilla ikkunassa "PLC diagnosis"
on merkitysta vain yksittaistapauksessa.
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PLC-diagnoosin ja versiotietojen nayttaminen

PLC:N DIAGNOOSISIVUN
HAKEMINEN

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja 'CUSTOMER tai 'SERVICE > "PLC
diagnosis"

4 Kirjaudu KranOS-jarjestelmaan kayttajanimella
'CUSTOMER' (kayttajataso [1]) tai 'SERVICE'
(kayttajataso [2]). Katso "Login ja
ilmoittautuminen KranOS:iin", sivu 18.

->

Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "PLC diagnosis".



DIAGNOOSIN LUKEMINEN

Control ype. ‘Control manufacurer ID Control reference 1D

TM241CEC24T_U an

Control herdware version

Boot project status

SDcard status Battery status

PLC_R_VALID_BOOT_PROJECT 'SOCARD_READWRITE

Application signaturz

PLC_ABUControl_Pruefstand M241 | 4222630106

® |kkuna "PLC diagnosis" ilmestyy nakyviin.
=» Lue tarvittavat tiedot:

Tekstikentta Merkitys
"Manufacturer name"  Ohjauksen
komponenttien

valmistajan nimi

"Control type" Ohjauksen referenssi

"Control manufacturer
ID"

Ohjauksen
komponenttien
valmistajan tunniste

"Control reference ID" Ohjaustyypin ID-

tunnus
"Serial number" Ohjauksen

sarjanumero
"Firmware version" Ohjauksen

laiteohjelmistoversio

"Control hardware Ohjauslaitteiston

version" versio

"Coprocessor version" Ohjauksen
apuprosessorin
versio

"Boot project status"” Antaa tietoja Boot-
sovelluksesta, joka
on tallennettuna
ohjelmoitavan
logiikan (PLC) flash-
muistiin.

PLC:ssa olevan SD-
muistikortin tila.

"SD card status"

"Battery status"” PLC:n pariston
lataustila

prosentteina.

"SoMachine node Solmunimi

name" SoMachine-verkossa.
"Application signature" Sovelluksen
allekirjoitus

Erilaisilla versionumeroilla tassa ikkunassa on
merkitysta vain yksittéistapauksessa.
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Kunnossapito | Vayladiagnoosin nayttaminen

VAYLADIAGNOOSIN NAYTTAMINEN

Virheiden analysoinnissa tai yhteydenotoissa ABUS-
huoltoon voi olla hyddyllista katsoa, mitka vaylalaitteet
on tunnistettu vaylaverkossa. Nosturissa on joka
tapauksessa CAN-vaylaverkko. Lisdksi olemassa voi
olla myés Modbus-verkko.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasté KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan 'CUSTOMER' (kayttajataso
[1]) tai 'SERVICE' (kayttajataso [2] ) taytyy olla
kirjautunut jarjestelmaan.

VAYLAN DIAGNOOSIN HAKEMINEN

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kéayttaja 'CUSTOMER tai 'SERVICE - "PLC
diagnosis" - "Bus diagnosis"

>

Kirjaudu KranOS-jarjestelmaan kayttajanimella
'CUSTOMER' (kayttajataso [1]) tai 'SERVICE'
(kayttajataso [2]). Katso "Login ja
ilmoittautuminen KranOS:iin", sivu 18.
Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa

"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "PLC diagnosis".

Ikkuna "PLC diagnosis" iimestyy nakyviin.

Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme
vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa "Bus
diagnosis".
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VAYLADIAGNOOSIN LUKEMINEN

Véylélaitetta ei
16ytynyt (korostettu
mustalla)

Loéytynyt véylélaite
(korostettu vihreélla)

34- ATV hoist 2 drive 2 (-2TA21) 7 ’:OT:":’“"’;V;”‘:“"’
we2 (-832)

75 - Absolure fotary encoder
host3 dif 1 (-831)

35- ATV hoist 3drive 1(-1TA21)

Ylempi alue CAN- Kokoonpanosta
véylélaitteille ja alempi puuttuva véylélaite
alue Modbus-laitteille (harmaa tausta)

Ikkuna "Bus diagnosis" ilmestyy nakyviin.

Ylemmalla alueella ndytetaan CAN-vaylan
laitteet, alammalla alueella Modbus-laitteet.

® Kaikki vaylalaitteet, jotka l0ytyivat
vaylaverkosta, korostetaan vihrealla.

® Kaikki vaylalaitteet, joita ei 16ytynyt
vaylaverkosta, korostetaan mustalla.

® Kaikki vaylalaitteet, joita asiakaskohtaisen
kokoonpanon mukaan ei ole nykyisessa
nosturissa, korostetaan harmaalla.

Periaatteellisesti ndytetaan kaikki vaylalaitteet,
jotka ovat teknisesti periaatteessa mahdollisia
ABUControlilla varustetussa nosturissa.
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LOKITIEDOSTON NAYTTAMINEN

Virheiden analysoimiseksi ja yhteydenotoissa ABUS-
huoltoon voi olla hyddyllistéd hakea lokitiedosto
nakyviin.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan 'CUSTOMER' (kayttajataso
[1]) tai 'SERVICE' (kayttajataso [2] ) taytyy olla
kirjautunut jarjestelmaan.

PLC:N LOKITIEDOSTON HAKEMINEN

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja 'CUSTOMER tai 'SERVICE > "PLC
diagnosis" - "Log file"

- 4 Kirjaudu KranOS-jarjestelmaan kayttajanimella
'CUSTOMER' (kayttajataso [1]) tai 'SERVICE'
(kayttajataso [2]). Katso "Login ja
ilmoittautuminen KranOS:iin", sivu 18.

v

Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "PLC diagnosis".

Ikkuna "PLC diagnosis" iimestyy nakyviin.

Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme
vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa "Log file".

Ve

Ikkuna "Log file" ilmestyy nakyviin.

Ve

Napsauta painiketta "Download log file".



Kunnossapito

LOKITIEDOSTON LUKEMINEN

Viime kirjausten lukeminen:

Painike "Download log
file".

{  Logfile

Péivémééra ja limoitus

kellonaika
® | okitiedoston 15 ilmoitusta tuodaan nakyviin.

® Jokainen ilmoitus naytetdan omalla rivillaan.

® |Imoitukset ja virhekoodit tallennetaan
paivamaarineen ja kellonaikoineen
lokitiedostoon.

Katso lisatietoja virhekoodeista, ilmoituksista,
ilmoitusten kuittauksesta ja kohdentamisesta
katso "Virheiden poistaminen ABUControl-

ohjauksella varustetusta nosturista" sivu 147.

Koko lokitiedoston katselu:

Uusi vélilehti

[

C { A Nichtsicher | 192.168.1.1/abs/diagnose/LOGFILElog

n File: 97; Last Entry
10/07/2018|14:26| Fo004 Ha
10/07/2018|14:34|F1121 La
10/07/201814:34|F1121 L.
10/07/2018[14:37|F1121 Las s signal Lastsensor 1 un
10/07/2018[14:56|F1102 Hubwer! r Fremdlifter.1|
10/07/2015|15:05|Fee04 Hauptschutz: Funktionsfehler.1|
10/07/2018|15:06|F1102 Hubwerk: Fehler Fremdlufter.1|
1€/07/2018(15:07|F1102 Hubwerk: Fehler Fremdlifter.1|
10/07/2018|15:08|F1102 Hubwerk: Fehler Fremdlufter.l]
12/07/2018|14:28|F@004 Hauptschitz: Funktionsfehler.1|
12/07/2018[14:41|F1102 Hubwerk: Fehler Fremdlufter.1]

fehler.1]
Lastsensor 1 un
Signal Li 1 un

gultig.3|
gultig.3|
gultig.3|

Napsauta painiketta "Download log file".

Selainohjelmaan avataan uusi valilehti ja koko
lokitiedosto naytetaan.

Lokitiedosto kasittda enimmillaan 500
merkintad. Kun 500 merkinnadn enimmaismaara
on tullut tayteen, lokitiedoston alussa olevat
vanhimmat merkinnat korvautuvat uusilla
merkinnéilla. Tama merkitsee sita, etta
lokitiedoston alussa olevat merkinnat voivat
olla tiedoston lopussa olevia merkintéja
uudempia.
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PLC-askelketjujen diagnoosin nayttaminen

PLC-ASKELKETJUJEN DIAGNOOSIN
NAYTTAMINEN

Virheiden analysoimiseksi ja yhteydenotoissa ABUS-
huoltoon voi olla hyddyllista katsoa, onko
ohjelmoitavan logiikan (PLC) kaynnistys onnistunut
virheettomasti tai missa kohdassa virhe on tapahtunut.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasté KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan 'CUSTOMER' (kayttajataso
[1]) tai 'SERVICE' (kayttajataso [2] ) taytyy olla
kirjautunut jarjestelmaan.

PLC-ASKELKETJUJEN DIAGNOOSIN
HAKEMINEN

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttoliittymassa

Kayttaja "CUSTOMER' tai 'SERVICE' > "PLC
diagnosis" = "PLC sequences diagnosis"

>

Kirjaudu KranOS-jarjestelmaan kayttajanimella
'CUSTOMER' (kayttajataso [1]) tai 'SERVICE'
(kayttajataso [2]). Katso "Login ja
ilmoittautuminen KranOS:iin", sivu 18.

Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa

"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "PLC diagnosis".

Ikkuna "PLC diagnosis" ilmestyy nakyviin.

Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme
vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa "PLC
sequences diagnosis".



Kunnossapito

TIETOJEN "PLC SEQUENCES
DIAGNOSIS" LUKEMINEN

Katkennut askelketju

{ PLCseq

ences diagnosis

Main sequence Sequence parameter

Reading the configurat SDcard.

Device addressing Parmeter file

Initialisation of ropewesr. EA mapping.

ABURsmote initialisation Calibration.

Initislisation of Modbus. ATV parameter.
Frequency comverter G120
e Error texts
inttialisation.
Frequency converter ATV ;
=i Movement profile.

Finish initialisation ABURemote.

Initialisation complete. Configuration files read.

e

Kokonaan suoritettu
askelketju

® |kkuna "PLC sequences diagnosis" ilmestyy
nakyviin.

® Nahtavissa on kolme askelketjua "Main
sequence", "Sequence parameter” ja
"Visualization sequence".

Askelketju on PLC:ssa suoritettava ohjelmakulku.
Kaikki askelketjuun kuuluvat yksittaisaskeleet
suoritetaan perakkain, kun PLC kytketdan paalle.

Ohjelmoitava logiikka (PLC) on kayttdvalmis, kun
kaikki askelketjut on suoritettu viimeista askelta
myoten.

— Askelketjun viimeinen askel on korostettu
vihrealla: Askelketju on suoritettu onnistuneesti
viimeista askelta myoten.

— Jokin muu askel askelketjun sisalla on
korostettu vihreélla: Askelketju on suoritettu
onnistuneesti vain vihrealla korostettuun
askeleeseen asti. Tassa askeleessa on
mahdollisesti iimennyt virhe.

Paaaskelketju ja parametriaskelketju on kytketty
toisiinsa. Paaaskelketju kaynnistyy
parametriaskelketjun ensimmaisessa askeleessa. Kun
parametriaskelketju on suoritettu loppuun,
paaaskelketjun suorittamista jatketaan toisesta
askeleesta.
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Paivamaaran ja kellonajan asettaminen

PAIVAMAARAN JA KELLONAJAN
ASETTAMINEN

Muun muassa lokitiedostoon tallennetaan paivamaara
ja kellonaika, jolloin tdma virhe on ilmennyt. Tama voi
olla hyddyllinen virheiden analysoimiseksi ja
yhteydenotoissa ABUS-huoltoon .

Kellonaika tallennetaan ohjelmoitavaan logiikkaan
(PLC) ja se kay eteenpain PLC:n sisaisen pariston
avulla my®6s silloin, kun nosturi on kytketty pois paalta.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (huolto)
(kayttajataso [2]) tulee olla kirjautunut jarjestelmaan.

KELLONAIKA-ASETUSTEN
HAKEMINEN

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja 'SERVICE' > "PLC diagnosis" = "Set
PLC time"

=» Kirjaudu KranOS-kayttéliittymaan
kayttajanimelld 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"

sivu 18.
=» Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "PLC diagnosis".
® |kkuna "PLC diagnosis" ilmestyy nakyviin.
-> Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme

vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa "Set PLC
time".



PAIVAMAARAN JA KELLONAJAN
ASETTAMINEN

Péaivdmééran
syottbkentét

Painike "Adopt
browser time"

Kellonajan syéttékentédt Painike "Write PLC"
® |kkuna "Set PLC time" ilmestyy nakyviin.

Ota paivamaara ja kellonaika selaimesta
kayttoon:
-> Napsauta painiketta "Adopt browser time"

® Paivamaara ja kellonaika selaimesta otetaan
kayttoon.

Paivamaaran ja kellonajan manuaalinen
Syotto:

=P Systa paivamadra ja kellonaika kenttiin.
-»> Napsauta painiketta "Write PLC".

® PLC tallentaa paivamaaran ja kellonajan.
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Kunnossapito | PLC:n pariston vaihtaminen

PLC:N PARISTON VAIHTAMINEN

Ohjelmoitavan logiikan pariston kestoikd on 4 - 5
vuotta se tulisi siksi vaihtaa noin 4 vuoden valein.

Paristotyyppi: CR2032.

Paristopidike

Ohjelmoitava logiikka
(PLC)

Peitelevy

Kytke nosturi pois paalta. Katso "Nosturin
kytkeminen pois" sivu 77.

Avaa kulkuvaunun kontaktorikotelo,

Kaanna ohjelmoitavan logiikan (PLC) peitelevy
auki.

Veda paristopidike ulos.
Ota tyhj6 paristo pois.
Havita tyhja paristo ymparistoystavallisesti.

Huomioi napaisuus ja laita uusi CR2032-
tyyppinen paristo paikalleen.

L 28K 0 2 L N

Tydnna paristopidike ohjelmoitavaan logiikkaan
(PLC).



Kunnossapito

SD-KORTIN ASENTAMINEN PLC:HEN
TAI POISTAMINEN PLC:STA

SD-muistikortti

Ohjelmoitava logiikka
(PLC)

Peitelevy

Kytke nosturi pois paalta. Katso "Nosturin
kytkeminen pois" sivu 77.

Avaa kulkuvaunun kontaktorikotelo,

K&anna ohjelmoitavan logiikan (PLC) peitelevy
auki.

Veda SD-muistikortti pois PLC:sta tai tydnna
kortti PLC:n sisaan.

Kytke nosturi paalle.

L 23K 2 X 2

Jos SD-kortti asennetaan PLC:hen tai
poistetaan PLC:std ABUControl-ohjauksen
kayton aikana:

® Ohjaus kaynnistyy automaattisesti uudelleen ja
suorittaa ABUControl-ohjauksen
kaynnistysvaiheeseen liittyvan askelketjun.

OHJAUS ILMAN SD-KORTTIA

Nosturia on aina syyta kayttaa SD-kortilla
varustettuna. Jos nosturi on kaynnistetty iiman SD-
korttia, nayttéon ilmestyy ilmoitus "NoSdCard".
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SD-kortin asentaminen PLC:hen tai poistaminen PLC:sta

YLEISKUVAUS: LAITEOSOITTEET

Laiteosoite on ainutkertainen digitaalinen osoite,
jollainen jokaisella CAN-vaylaverkon CAN-
vaylalaitteella on; ohjelmoitava logiikka (PLC) ja CAN-
vaylalaite vaihtavat sen avulla tietoja. Jokaisella CAN-
vaylalaitteella taytyy olla oma, ainutkertainen
laiteosoitteensa. Jos kahdella CAN-vaylalaitteella on
vahingossa sama laiteosoite, syntyy konfliktitilanne ja
annetaan virheilmoitus.

Monien CAN-vaylalaitteiden laiteosoite voidaan
asettaa automaattisesti. Tata varten CAN-
vaylalaitteisiin on asetettu tehtaalla perusosoite
(perusosoitteen loppumerkki on useimmiten '0'). Tata
perusosoitetta ei kayteta muuten CAN-vaylaverkossa.

Jos ohjelmoitava logiikka (PLC) ei I6yda jotakin CAN-
vaylalaitetta CAN-vaylaverkosta paalle kytkemisen
yhteydessa, mutta se 16ytéda sen sijaan CAN-
vaylalaitteen, jolla on perusosoite, se tulkitsee
tilanteen niin, etta tama CAN-vaylalaite on juuri
vaihdettu. Siksi tama perusosoite muutetaan
puuttuvan CAN-vaylalaitteen laiteosoitteeksi.

CAN-vaylalaite Perusosoite

Taajuusmuuttaja nosturin 10
ajaminen

Taajuusmuuttaja kulkuvaunun 20
ajaminen

Nostokoneiston 30
taajuusmuuttaja, toimittaja
Schneider

Vaijerin kallistusmittari 40
kulkuvaunu

Nostokoneiston 50
taajuusmuuttaja, toimittaja
Siemens

Absoluuttikulma-anturi 70

LED-matriisinayttd 100




TAAJUUSMUUTTAJAN
PARAMETROINTI

Nosturin kdynnistyksen yhteydessa taajuusmuuttajan
parametrit luetaan ja PLC vertaa niitd maariteltyyn
konfiguraatioon. Jos parametrit eivat vastaa toisiaan,
parametrit siirretddn automaattisesti uudelleen
kyseiseen taajuusmuuttajaan.

Liséksi parametrit voidaan siirtda uudelleen
manuaalisesti.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (kayttajataso [2])
taytyy olla kirjautunut jarjestelmaan.

LIIKEPROFIILIN VALINNAN HAKU

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttaja 'SERVICE' - "Movement profile"

-> Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttajanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin",
sivu 18.

=» Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "Movement profile".

Kunnossapito
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Taajuusmuuttajan parametrointi

PARAMETROINNIN
KAYNNISTAMINEN

Painike "Completely
reparametrize the frequency
converter”

® |kkuna "Movement profile" ilmestyy nakyviin.

- 4 Napsauta painiketta "Completely reparametrize
the frequency converter".

Definitely reparameterise frequency
converter?

Cancel

Reparameterise

Painike
"Reparameterise”

® Kysymys "Definitely reparameterise frequency
converter?" naytetaan.

Napsauta painiketta "Reparameterise"

Kytke nosturi pois paalta sdhkopaakeskuksen
erotuskytkimella tai paakytkimella.

Odota 60 s.
Kytke nosturi uudelleen paalle.

ABUControl kaynnistyy uudelleen.

e o ¥V VYV

Uudelleenkaynnistyksen aikana jarjestelma
ohjelmoi lisaksi taajuusmuuttajan parametrit.



Kunnossapito
uudelleenmittaus

TAAJUUSMUUTTAJAN PALAUTUS
TEHDASASETUKSILLE JA
NOSTOMOOTTORIN
UUDELLEENMITTAUS

Nosturin kadynnistyksen yhteydessa nostomoottoria
mitataan sahkoisesti. Mittauksessa nostomoottorin
tietyt sahkoiset arvot tarkistetaan testausvirran avulla.
Taajuusmuuttaja vertaa naitad mittaustuloksia nosturin
kayttdonoton yhteydessa ensikaynnistyksessa
saatuihin mittaustuloksiin ja taajuusmuuttaja
sadadetadan vastaavasti. Nain taajuusmuuttaja voi ottaa
kayton aikana huomioon nostomoottorin termisen
tilan.

Nosturin kdynnistyksen yhteydesa tehtava testaus
voidaan deaktivoida. Katso "Nostoprofiilin
lisdparametrien asettaminen" sivu 114. TallGin
nostomoottorin termista tilaa ei enda oteta huomioon.

Talla toiminnolla nosturin kayttddnoton
ensikaynnistyksessa tehty mittaus poistetaan ja
parametrit siirretadn uudelleen. Parametrien siirto
vastaa samaa laajuutta kuin kappaleessa
"Taajuusmuuttajan parametrointi" sivu 142.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (kayttajataso [2])
taytyy olla kirjautunut jarjestelmaan.

LIIKEPROFIILIN VALINNAN HAKU

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttéliittymassa

Kayttgja 'SERVICE' - "Movement profile"

-> Kirjaudu KranOS-kayttoliittymaan
kayttajanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin",
sivu 18.

=» Aloitusikkunassa: Napsauta valikossa
"Asetukset" (kolme vaakasuoraa palkkia)
valikkokohtaa "Movement profile".
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Taajuusmuuttajan palautus tehdasasetuksille ja nostomoottorin

PARAMETROINNIN
KAYNNISTAMINEN JA
NOSTOMOOTTORIN
UUDELLEENMITTAUS

Painike "Reset
frequency converter
to factory setting”

® |kkuna "Movement profile" ilmestyy nakyviin.

-> Napsauta painiketta "Reset frequency
converter to factory setting".

Definitely reset frequency converter to
factory setting?

Painike "Reset"

® Kysymys "Definitely reset frequency converter
to factory setting?" naytetaan.

Napsauta painiketta "Reset".

e ¥

limoitus "FO007: Taajuusmuuttaja palautettu.
Kytke nosturi pois ja uudelleen paalle"
naytetaan.

Kytke nosturi pois paalta sdhkopaakeskuksen
erotuskytkimella tai paakytkimella.

Odota 60 s.

Varmista, ettd nostomoottori tai nostomoottorit
ovat jadhtyneet ymparistélampdtilaan.

L I 7

Muuten mittaus saattaa tuottaa vaaristyneita
tuloksia ja nostomoottorin termista tilaa ei voida
ottaa oikein huomioon.

Kytke nosturi uudelleen paalle.

o ¥

ABUControl kaynnistyy uudelleen.

Nostomoottorissa tai nostomoottoreissa:
Moottorimittaus tehdaan kayttédnoton
yhteydessa ja mittaustulokset tallennetaan.

® Kaikissa taajuusmuuttajissa: Lisaksi
uudelleenkaynnistyksen yhteydessa kaikki
taajuusmuuttajat parametroidaan uudelleen.



Kunnossapito | Absoluuttikulma-anturin vaihtaminen ja referenssien asettaminen

ABSOLUUTTIKULMA-ANTURIN
VAIHTAMINEN JA REFERENSSIEN
ASETTAMINEN

Absoluuttikulma-anturi on asennettu vaihteiston
rajakatkaisijaan. Anturi maarittda vaijerirummun tarkan
asennon ja valittda taman ohjelmoitavalle logiikalle
(PLC).

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan "SERVICE" (kayttajataso [2])
taytyy olla kirjautunut jarjestelmaan.

KOSKEE VAIN VAIHTEISTON
RAJAKATKAISIJAA GGS
ABSOLUUTTIKULMA-ANTURIN
AWG YHTEYDESSA

Absoluuttikulma-anturi on liitetty kiinteana
yksikkdné vaihteiston rajakatkaisijaan, ja se taytyy
vaihtaa aina yhdessa vaihteiston rajakatkaisijan
kanssa.

Absoluuttikulma-anturin piirilevya ei saa irrottaa
vaihteiston rajakatkaisijasta eika vaihtaa erikseen.

Koko yksikdn vaihdon jalkeen uudelle
absoluuttikulma-anturille on suoritettava osoitteen
ja referenssipisteiden maarittely joko
automaattisesti tai manuaalisesti.

144

ABSOLUUTTIKULMA-ANTURIN
VAIHTO

Absoluuttikulma-anturilla AWG varustettu ABUSIn
vaihteiston rajakatkaisija GGS on taysin yhteensopiva
Kublerin absoluuttikulma-anturilla varustettujen noston
rajakatkaisijoiden kanssa. Tarvittaessa on silti
mahdollista asentaa myds Kublerin absoluuttikulma-
anturilla varustettu noston rajakatkaisija GPK.

=» Irrota viallinen vaihteiston rajakatkaisija.
=» Asenna uusi vaihteiston rajakatkaisija.

Katso tuotekasikirja "ABUSIn vaihteiston
rajakatkaisijat absoluuttikulma-anturilla",
kappale "Vaihteiston rajakatkaisijan asennus ja
liittdminen".

=» Siada alemman nostorajoittimen, ylemman
nostorajoittimen ja Backup-rajoittimen
kytkentépisteet uudelleen.

Katso "Backup-rajoittimen ja ylemman
nostorajoittimen kytkentapisteiden saataminen"
sivu 78.

Katso "Alemman nostorajoittimen
kytkentapisteen saataminen" sivu 39.

ABSOLUUTTIKULMA-ANTURIN
REFERENSSIEN ASETTAMINEN

Kun absoluuttikulma-anturi on vaihdettu, sen
referenssi taytyy asettaa uudelleen. Tama referointi ei
ole osa vaihteiston rajakatkaisijan kytkentapisteiden
asettamista eikd osa kuormanmittausjarjestelman
kalibrointia, vaan se on tarkeaa sisaisia laskentoja
(esim. heilunnanvaimennus ja hylkdysennuste) varten.
Jos absoluuttikulma-anturi ei ole referoitu oikein,
heilunnanvaimennuksessa voi esiintya hairidita ja
hylkaysennusteen laskennat voivat olla virheellisia.

Vaihteiston rajakatkaisijan kolmen kytkentapisteen
pitaisi olla oikein asetettuna jo ennen kuin
absoluuttikulma-anturin referenssi asetetaan.



Kunnossapito | Absoluuttikulma-anturin vaihtaminen ja referenssien asettaminen

Referenssipisteen mittaaminen: ReferenSS|p|Steen asettaminen:

Yleiskuvaus: liikkuminen KranOS-kayttoliittymassa

Kayttaja 'SERVICE' - "Hoist" - "Absolute rotary
encoder"

=» Kirjaudu KranOS-kayttdliitymaan
kayttajanimella 'SERVICE' (kaytajataso [2]).
Katso "Login ja ilmoittautuminen KranOS:iin"
sivulla 18.

=» Valitse paavalikosta haluttu nostokoneisto
(esim. nostokoneisto 1).

® Halutun nostokoneiston ikkuna ilmestyy
nakyviin.
-> Napsauta valikossa "Asetukset" (kolme

vaakasuoraa palkkia) valikkokohtaa "Absolute
rotary encoder".

Referenssipiste

-> Siird kuormakoukku sellaiseen
koukkupaikkaan, jossa referenssipiste on
helppo mitata (esim. noin 1,5 m korkeimman
koukkupaikan alapuolelle).

=» Mittaa pystysuuntainen etaisyys vaijerirummun
keskelta alataljan taittopy6ran keskelle.

< Absolute rotary encoder

oist1 / Absolute rotary encoder

Device address

Actualvalue Targetvalue

70 - Base address, hoist absolute rotan v 70 - Base address, hoist absolute rotany v Set device address Reset error

Reference absolute rotary encoder

Hook pasition effective Reference point

00m 0,0 Drive refesencing 1

o

' iter value between 0.0 and 6553.5

Syéttékentté "Reference point” Painike "Drive 1 referencing”

® |kkuna "Absolute rotary encoder" ilmestyy Really reference drive?
nakyviin.

® Syo6tad aiemmin mitattu arvo syottokenttaan
"Reference pOSition". Perform rpferencing Cancel referencing

-> Napsauta haluamasi kdyton painiketta (esim.
"Drive 1 referencing").

Painike "Perform referencing"

® Turvakysely ilmestyy nakyviin.
-> Napsauta painiketta "Perform referencing".

® Syoétetty arvo tallennetaan.
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Kunnossapito

YLEISKUVAUS: PAATEVASTUS CAN-
VAYLAVERKOSSA

CAN-vaylaverkossa kuten ABUControlissa
paavaylana toimii keskus-CAN-vaylajohdin. CAN-
vaylajohtimen paavaylan molempiin paihin taytyy
asettaa paatevastukset. Talla valtetdan CAN-
vaylajohtimen hairiét. Tahan paavaylaan voidaan
littid CAN-jakajan avulla muita CAN-vaylaverkon
CAN-vaylalaitteita tdhtimaisesti ilman paatevastuksia.

CAN-vaylaverkon rakenne oi vaihdella eri nosturien
valilla suuresti. Taman osalta on esimerkiksi otettava
huomioon LED-matriisinayton sijainti samoin kuin
kulkuvaunujen lukumaara ja tyyppi (kahdella kaytoélla
varustettu kaksoisnostokoneisto kulkuvaunua kohti)
monien muiden tekijéiden ohella.

Tassa kappaleessa on esitetty kaksi CAN-vaylaverkon
paatyyppia, joita kaytetdan yhdella ja kahdella
kulkuvaunulla varustetuissa nostureissa. Ota kaikkien
muiden CAN-vaylaverkkojen osalta yhteytta ABUS-
huoltoon.

CAN-vaylalaitteiden vaihto:

Jos viallisten CAN-vaylalaitteiden vaihto on tarpeen
(esim. PLC, CAN-jakaja, LED-matriisinaytot,...),
uuden CAN-vaylalaitteen paatevastuksen kytkennan
tulee olla sama kuin vaihdetun viallisen CAN-
vaylalaitteen kohdalla.
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Yleiskuvaus: Paatevastus CAN-vaylaverkossa

VAIN NOSTUREISSA, JOISSA ON

YKSI KULKUVAUNU
CAN-jakaja nosturin
kontaktorikotelossa, CAN-jakaja
Jjakajan p&étevastus kulkuvaunussa
tilassa "off" "off"
SPS/
PLC

Absoluuttikulma-anturi
(AWG) péétevastus "on"

LED-matriisindytté
paévayléssé ja

paéatevastus "on"
Yhdella kulkuvaunulla varustetun nosturin
ABUControl-ohjauksen CAN-vaylaverkon paalinja
kulkee kulkuvaunusta absoluuttikulma-anturilla
(AWG) nosturin kontaktorikotelon (+KR) kautta
LED-matriisinayttéon.

Paatevastukset on kytketty paalle absoluuttikulma-
anturilla (AWG) sekd LED-matriisinaytdssa.
Paatevastus CAN-jakajassa nosturin
kontaktorikotelossa (+KR) seka kulkuvaunun
kontaktorikotelossa (+KA) on kytkettyna pois
paalta.



Kunnossapito

VAIN KAHDELLA KULKUVAUNULLA
VARUSTETTU NOSTURI

CAN-jakajan p&étevastus
pdaétevastus "off"

CAN-jakaja
kulkuvaunussa 1, "off"

Absoluuttikulma-anturi
(AWG) Kulkuvaunu 1
pdaétevastus "on"

Absoluuttikulma-anturi
(AWG) Kulkuvaunu 2
pdaétevastus "on"

Kahdella kulkuvaunulla varustetun nosturin
ABUControl-ohjauksen CAN-vaylaverkon paalinja
kulkee absoluuttikulma-anturista 1 (AWG 1)
nosturin kontaktorikotelon (+KR) kautta
absoluuttikulma-anturiin 2 (AWG 2).

Paatevastukset on kytketty paalle absoluuttikulma-
antureissa 1 ja 2 (AWG 1 ja AWG 2). CAN-jakajan
paatevastus nosturin kontaktorikotelossa (+KR) ja
kulkuvaunun kontaktorikotelossa (+KA) on kytketty
pois paalta.
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ABUCONTROL-OHJAUKSEN
YHDISTAMINEN JOHONKIN TOISEEN
WLAN-VERKKOON

WLAN-moduuli muodostaa yleensd oman WLAN-
verkon. WLAN-verkkoon soveltuvan tietokoneen
avulla on tdman jalkeen mahdollista muodostaa
WLAN-yhteys nosturin WLAN-verkkoon.

Jos asiakkaan kaytossa on jo valmiiksi WLAN-verkko,
ABUControl voi kirjautua myés WLAN-verkon laitteena
olemassa WLAN-verkkoon.

WLAN-moduulin asetuksia on talléin muutettava
(esim. IP-osoite, SSID,...).

=>» Ota yhteyttd ABUS-huoltoon. Katso "ABUS-
huolto” sivu 153.

VIRHEIDEN POISTAMINEN
ABUCONTROL-OHJAUKSELLA
VARUSTETUSTA NOSTURISTA

Jos ABUControl-ohjauksella varustettu nosturi ei toimi
lainkaan tai toimii odotuksista poikkeavasti, syyna
téahan voi olla ABUControl-ohjauksessa esiintyva
hairio.

VIKAKOODIT

LED-matriisinayttédn ilmestyy ilmoitus:

Vikakoodi limoitus

® | ED-matriisindytté nayttda ABUControl-
jarjestelman virhekoodin ja ilmoituksen
juoksevana tekstina.

Tekstinnopeus voidaan KranOS-
jarjestelmassa saataa parametrista "Crane
travel parameter" tai parametrista "Trolley
travel parameter". Katso "Ajoprofiilien (nosturin
likeprofiilin, kulkuvaunun liikeprofiilin)
parametrien lisdasetukset" sivulla 111.



Kunnossapito

ILMOITUSTEN VAHVISTAMINEN

Nayton ilmoitukset jakautuvat vakavuusasteen
perusteella kolmeen luokkaan.

limoituksen luokka

® Numerot "1", ".2" tai ".3" ilmoituksen lopussa
ilmaisevat ilmoituksen luokan.

— ".3": vain tiedoksi tarkoitettu ilmoitus. Nosturia
voi kayttaa edelleen normaalisti.

limoituksen naytdn voi vahvistaa painamalla
hatapysaytyspainiketta tai torvea.

— ".2": muu kuin vakava hairi6.
Hatapysaytystoiminto laukeaa, nosturi

pysahtyy.

limoituksen naytdn voi vahvistaa painamalla
hatapysaytyspainiketta tai torvea.

Nosturin kayttéa voi jatkaa normaalisti, jos
hairio ei ilmene taman jalkeen uudelleen.

Jos hairi6 iimenee tdman jalkeen uudelleen,
ilmoitus ei ilmesty uudelleen nayttéén. Nosturin
kayttéa voi talléin jatkaa, mutta hairiodn
littyvaa nosturin liikkeakselia voi kayttaa enaa
vain hitaalla nopeudella.

— ".1": vakava hairi0. Hatapysaytystoiminto
laukeaa, nosturi pysahtyy.

limoituksen naytdn voi vahvistaa painamalla
hatapysaytyspainiketta tai torvea. Jos hairid
johtuu taajuusmuuttajasta, nosturi on
sammutettava kokonaan ja kaynnistettava
taman jalkeen uudelleen.

Nosturin kayttda voi jatkaa normaalisti, jos
hairio ei ilmene taman jalkeen uudelleen.

Jos hairid ilmenee taman jalkeen uudelleen,
ilmoitus ilmestyy uudelleen nayttoon.
Hatapysaytystoiminto laukeaa uudelleen.
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ILMOITUSTEN KOHDENTAMINEN

Numerot ilmoituksen edessa ilmoittavat hairién
sijainnin (esim. viallisen nosturin liikeakselin) seka sen
kulkuvaunun tai nostokoneiston, johon hairi vaikuttaa
(mikali nosturissa on useita kulkuvaunuja).

Haéiribn numeron ilmaiseva
kolmas ja neljas paikka

Nosturin liikeakseli tai
toimintoalue

— Ensimmainen ja toinen paikka: nostokoneiston,
kulkuvaunun tai nosturin kayttdkoneiston
numero yhdessa nosturin liilkeakselin tai
toimintoalueen kanssa

— Kolmas ja neljas paikka: hairién numero



Kunnossapito

Tasta ovat tuloksena seuraavat kahden ensimmaisen
paikan yhdistelmat:

Numerot  Sijainti

FOO_ _  Yleinen hairid

F11__  Nostokoneisto 1, nostokoneiston kaytto 1

F12_ _ Nostokoneisto 1, nostokoneiston kaytto 2
(vain kaksoisnostokoneiston yhteydessa)

F21__  Nostokoneisto 2, nostokoneiston kaytto 1

F22_ _ Nostokoneisto 2, nostokoneiston kaytto 2
(vain kaksoisnostokoneiston yhteydessa)

F31__  Nostokoneisto 3, nostokoneiston kaytto 1

F32__  Nostokoneisto 3, nostokoneiston kaytto 2
(vain kaksoisnostokoneiston yhteydessa)

F13__  Kulkuvaunu 1

F23_ Kulkuvaunu 2

F33__  Kulkuvaunu 3

F14_ _  Nosturin ajomoottorin taajuusmuuttaja 1

F24 Nosturin ajomoottorin taajuusmuuttaja 2

(vain elektronisen raideohjauksen ja
nosturin neloisajomoottorin yhteydessa)

'Nostokoneiston kayttdé 2' (F_2_ ) on kéytésséa vain
kaksoisnostokoneistoissa. Kaikki muut nostokoneistot
on varustettu vain yhdella kéytélld (F_1_ )

'Nostokoneisto 2' ja 'Nostokoneisto 3' samoin kuin
'Kulkuvaunu 2' ja 'Kulkuvaunu 3" koskevat kahdella ja
kolmella kulkuvaunulla varustettuja nostureita.

Nosturissa on yleensé yksi taajuusmuuttaja
kumpaakin nosturin ajomoottoria (F14_ _) varten.
Elektronisella raideohjauksella varustetuissa
nostureissa kummallakin nosturin ajomoottorilla on
oma taajuusmuuttajansa (F14_ _ ja F24_ ). Jos
varustukseen kuuluu nosturin neloisajomoottori, neljdn
ajokdytdn ohjaus on voitu jakaa kahden
taajuusmuuttajan tehtdvéksi, mikéli moottorien
tehontarve on suuri.

Numerot  Sijainti

F40_ _  Nosturin tdrmayksenestotoiminto

F41__ Toérmayshallinta

F51__  Kulkuvaunujen térmayksenestotoiminto,
kulkuvaunu 1

F52_ _  Kulkuvaunujen térmayksenestotoiminto,
kulkuvaunu 2

F53_ _  Kulkuvaunujen térmayksenestotoiminto,
kulkuvaunu 3

F60__  Ylityssuoja
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ILMOITUSTEN YLEISKUVAUS

Yleista

"F0001: Standby.3"

Nosturi on kytketty paalle ja valmiustilassa. Voit
aloittaa nosturin kaytén poistamalla
hatapysaytyspainikkeen lukituksen tai kirjaamalla
Iahettimen jarjestelmaan.

"FO003 PLC: Writing to SD card failed.3"

PLC:n SD-kortille suoritettavan tietojen kirjoittamisen
yhteydessé on esiintynyt virhe. Tarkasta SD-kortti ja
asenna tarvittaessa uusi SD-kortti.

"FO0004 Main contactor: Malfunction.1"

Paakontaktori on kytkeytynyt paalle, vaikka sen pitaisi
olla hatapysaytyspainikkeen painamisen vuoksi pois
paalta.

"F0032: Teach position.3"
Toiminto teach-in on aktiivinen paikoitusohjauksessa.

"F0048 Hook assistant restricted.3"

Koukkuavustinta voidaan kayttda vain rajoitetusti,
esim. nostaminen ei ole mahdollista tai nosturin ajo
tiettyyn suuntaan ei ole mahdollista.




Kunnossapito

Nostokoneisto

"F_ _05 Hoist: Motor measurement failed.1"

Nostomoottorin sdhkoinen mittaus nosturin
kaynnistyksen yhteydessa ei onnistunut.

"F_ _17 Hoist: Backup limiter started up.1"

Kuormakoukku on liikkunut ylemman
nostorajoittimen kytkentapisteen ohi ja kytkenyt
Backup-rajoittimen. Tarkasta kytkentapiste ja
vaihteiston rajakatkaisija.

"F_ _20 Hoist: Maximum hook height exceeded.1"

Kuormakoukku on ylittdnyt asetetun maksimaalisen
koukkukorkeuden.

"F_ _26: Hoist: Wire rope wear above 80 %.3"

Vaijeri on saavuttanut 80 prosentin tason
hylkdyskunnosta. Teetd maaravalein toistuva
tarkastus.

"F_ _27: Hoist: Caution! Wire rope wear above 100
%.3"
Vaijeri on saavuttanut 100 prosentin tason

hylkayskunnosta. Al jatka tydskentelyé nosturilla.
Teetd maaravalein toistuva tarkastus.

"F_ 31 Hoist: Speed too high/low.1"

Nostokoneiston todellinen (absoluuttikulma-anturin
mittaama) kayntinopeus ylittda toleranssirajan
(nopeus liian suuri/liian pieni) nostokoneiston
asetusnopeuteen nahden.

"F_ 32 tai F_ _33 Hoist synchronisation: Deviation
too great.1"

Kahden kuormakoukun korkeusero on kasvanut liian
suureksi noston tai laskun aikana kahdella
nostokoneistolla varustetun nosturin
nostokoneistojen tasakayntisaatelyn yhteydessa tai
kahden nosturin rinnakkaiskayton yhteydessa.

"F_ 35 Hoist frequency converter: Speed:
Deviation too great.1"

Nostokoneiston taajuusmuuttajan ohjearvon ja
mitatun pydrimisnopeusarvon valilld on poikkeama.

"F_ 36 Super-precision lifting: Switching failed.1"

Vaihtokytkennan kontaktorit kdamitysten valilla eivat
ole reagoineet.

"F_ 37 Hoist: Error in slack-rope detection.3"

Léystymisenestimen alustuksen yhteydesséa on
ilmennyt virhe. Kuittaa virhe ja suorita toimenpide
uudelleen.
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Kulkuvaunu

"F_ _25 Trolley travel synchronisation: Deviation too
great.1"

Kulkuvaunujen etaisyys on kasvanut liilan suureksi
kulkuvaunun ajamisen aikana useammalla kuin
yhdella kulkuvaunulla varustetun nosturin kahden
kulkuvaunun tasakayntisdatelyn yhteydessa.

"F_ _26 Trolley travel synch. in tandem op.: Dev. too
great.1"

Kulkuvaunujen etéisyys on kasvanut liilan suureksi
kulkuvaunun ajamisen aikana kahden
rinnakkaiskaytdssé olevan nosturin kahden
kulkuvaunun tasakayntisdatelyn yhteydessa.

"F_ 27 Trolley travel distance sensor: Outside trav.
range r.1"

Mittausarvon ylaraja on ylittynyt tai mittausarvon
alaraja alittunut kulkuvaunun ajamisen
oikeanpuoleisen etaisyysanturin kohdalla.

"F_ 28 Trolley travel distance sensor: Outside trav.
range |.1"

Mittausarvon ylaraja on ylittynyt tai mittausarvon
alaraja alittunut kulkuvaunun ajamisen
vasemmanpuoleisen etaisyysanturin kohdalla.

"F_ _29 Trolley travel distance sensor r: Diagnosis
fault.1"

Diagnoosivirhe kulkuvaunun ajamisen
oikeanpuoleisen etaisyysanturin kohdalla.
Etaisyysanturi testaa oman toimintansa saanndéllisesti
pysaytystilassa. Testausta varten etaisyysanturin
lahtojen kytkenta vaihtuu hetkeksi.

"F_ 30 Trolley travel distance sensor |: Diagnosis
fault.1"

Diagnoosivirhe kulkuvaunun ajamisen
vasemmanpuoleisen etaisyysanturin kohdalla.
Etaisyysanturi testaa oman toimintansa saanndéllisesti
pysaytystilassa. Testausta varten etaisyysanturin
Iahtdjen kytkenta vaihtuu hetkeksi.

"F_ _40 Trolley travel freq. converter: Speed: Dev. too
great.1"

Nostokoneiston taajuusmuuttajan ohjearvon ja mitatun
pyOrimisnopeusarvon valilla on poikkeama.

"F_ _41 Trolley travel: Dist. sensor right: Travel dir.
reversed.1"

Kulkuvaunun ajosuunta (kulkuvaunun ajamisen
taajuusmuuttajan kiertosuunta) poikkeaa kulkuvaunun
ajamisen oikeanpuoleisen etdisyysanturin
tunnistamasta ajosuunnasta.

"F_ _42 Trolley travel: Dist. sensor left: Travel dir.
reversed.1"

Kulkuvaunun ajosuunta (kulkuvaunun ajamisen
taajuusmuuttajan kiertosuunta) poikkeaa kulkuvaunun
ajamisen vasemmanpuoleisen etaisyysanturin
tunnistamasta ajosuunnasta.




Kunnossapito

Kulkuvaunu

"F_ _49 Right trolley travel: Contactor does not
switch on.1"

Kun painetaan painiketta "Right trolley travel”,
kontaktori ei kytkeydy paalle.

"F_ _50 Right trolley travel: Contactor does not
switch off.1"

Kun painiketta "Right trolley travel" paastetaan irti,
kontaktori ei kytkeydy pois paalta.

"F_ 51 Left trolley travel: Contactor does not switch
on.1"

Kun painetaan painiketta "Left trolley travel”,
kontaktori ei kytkeydy paalle.

"F_ 52 Left trolley travel: Contactor does not switch
off.1"

Kun painiketta "Left trolley travel" paastetaan irti,
kontaktori ei kytkeydy pois paalta.

"F_ 53 Fast trolley travel: Contactor does not
switch on.1"

Kun painetaan painiketta "Fast trolley travel",
kontaktori ei kytkeydy paalle.

"F_ 54 Fast trolley travel: Contactor does not
switch off.1"

Kun painiketta "Fast trolley travel" paastetaan irti,
kontaktori ei kytkeydy pois paalta.
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Nosturin ajaminen

"F_ 20 Crane travel synch. in tandem op.: Dev. too
great.1"

Nosturien etaisyys on kasvanut liilan suureksi
nosturien ajamisen aikana kahden rinnakkaiskaytossa
olevan nosturin ajomoottorien tasakayntisaatelyn
yhteydessa.

"F_ _28 Crane travel distance sensor: Outside trav.
range f.1"

Mittausarvon ylaraja on ylittynyt tai mittausarvon
alaraja alittunut nosturin eteenpain ajamista valvovan
etaisyysanturin kohdalla.

"F_ 29 Crane travel dist. sensor: Outside trav. range
back.1"

Mittausarvon yléraja on ylittynyt tai mittausarvon

alaraja alittunut nosturin taaksepain ajamista valvovan
etaisyysanturin kohdalla.

"F_ 30 Crane travel distance sensor f: Diagnosis
fault.1"

Diagnoosivirhe nosturin eteenpain ajamisen
etaisyysanturin kohdalla. Etaisyysanturi testaa oman
toimintansa saanndllisesti pysaytystilassa. Testausta
varten etaisyysanturin 1ahtdjen kytkenta vaihtuu
hetkeksi.

"F_ 35 Crane travel frequency converter: Speed:
Dev. too great.1"

Nostokoneiston taajuusmuuttajan ohjearvon ja mitatun
pyOrimisnopeusarvon valilla on poikkeama.

"F_ 31 Crane travel distance sensor back: Diagnosis
fault.1"

Diagnoosivirhe nosturin taaksepain ajamisen
etdisyysanturin kohdalla. Etéisyysanturi testaa oman
toimintansa saanndllisesti pysaytystilassa. Testausta
varten etaisyysanturin lahtdjen kytkenta vaihtuu
hetkeksi.

"F_ 37 Crane: Distance sensor fwd: Travel dir.
reversed.1"

Nosturin ajosuunta (nosturin ajamisen
taajuusmuuttajan kiertosuunta) poikkeaa nosturin
eteenpain ajamisen etaisyysanturin tunnistamasta
ajosuunnasta.

"F_ 38 Crane: Distance sensor back: Travel dir.
reversed.1"

Nosturin ajosuunta (nosturin ajamisen
taajuusmuuttajan kiertosuunta) poikkeaa nosturin
taaksepain ajamisen etdisyysanturin tunnistamasta
ajosuunnasta.




Kunnossapito

Nosturin ajaminen

"F_ 44 Safety: Safe stop (STO) in limit switch
range.3"

Turva-PLC:n ansiosta nosturin paatekatkaisinalue on
aktivoinut turvallisen pysaytyksen (STO), kun
kytkentapiste on ylitetty.

"F_ _45 Forward crane travel: Contactor does not
switch on.1"

Kun painetaan painiketta "Forward trolley travel”,
kontaktori ei kytkeydy paalle.

"F_ _46 Forward crane travel: Contactor does not
switch off.1"

Kun painiketta "Forward trolley travel" paastetaan
irti, kontaktori ei kytkeydy pois paalta.

"F_ 47 Backward crane travel: Contactor does not
switch on.1"

Kun painetaan painiketta "Backward trolley travel",
kontaktori ei kytkeydy paalle.

"F_ 48 Backward crane travel: Contactor does not
switch off.1"

Kun painiketta "Backward trolley travel" paastetaan
irti, kontaktori ei kytkeydy pois paalta.

"F_ _61 Fast crane travel: Contactor does not switch
on.1"

Kun painetaan painiketta "Fast crane travel",
kontaktori ei kytkeydy paalle.

"F_ 62 Fast crane travel: Contactor does not switch
off.1"

Kun painiketta "Fast trolley travel" paastetaan irti,
kontaktori ei kytkeydy pois paalta.

VARMENTAVIA AJON
RAJAKATKAISIJOITA JA
TORMAYKSENESTOTOIMINTOJA
KOSKEVIEN ILMOITUSTEN
YLEISKUVAUS

Jos varustukseen kuuluu varmentava ajon
rajakatkaisija, nosturien tormayksenestotoiminto tai
kulkuvaunujen tdrmayksenestotoiminto, yhdessa
kytkentapisteessa kaytetdan turvallisuuden
parantamiseksi kahta ristivipukytkinta tai valokennoa.
Jos molemmat ristivipukytkimet tai molemmat
valokennot eivat kytkeydy samanaikaisesti,
jarjestelma nayttaa asiaankuuluvan ilmoituksen.
Nosturi tai kulkuvaunu jarruttavat silti
térmayksenestotoiminnon mukaisesti.

Nosturin ajaminen

"F_ 26 Crane travel: Redundant shut-down: Sw.
status differs.3"

"F_ _27 Crane travel: Red. brake funct.: Sw. status
differs.3"

152

Virheiden poistaminen ABUControl-ohjauksella varustetusta nosturista

Nosturin térmayksenestotoiminto

"F_ _16 Crane dist. sys.: Red. shut-down 1/2 f: Sw.
status diff.3"

"F_ _17 Crane dist. sys.: Red. shut-down 1/2 b: Sw.

status diff.3"

.F_ _18 Crane dist. sys.: Red. shut-down 1/2 f/b: Sw.

stat. diff.3"

"F_ _19 Crane dist. sys.: Red. brake fnct. 1/2 f: Sw.

stat. diff.3"

"F_ 20 Crane dist. sys.: Red. brake fnct. 1/2 b: Sw.

stat. diff.3"

"F_ _21 Crane dist. sys: Red. brake fnct. 1/2 f/b: Sw.
stat diff.3"

Kulkuvaunujen térmayksenestotoiminto

"F_ _16 Trolley dist. sys.: Red. shut-down 1/2 r: Sw.
stat. diff.3"

"F_ 17 Trolley dist. sys.: Red. shut-down 1/2 I: Sw.
stat. diff.3"

"F_ _18 Troll. dist. sys.: Red. shut-down 1/2 r/: S. stat.
diff.3"

"F_ _19 Trolley dist. sys: Red. brake fnct. 1/2 r: Sw.
stat diff.3"

"F_ _20 Trolley dist. sys: Red. brake fnct. 1/2 I: Sw.
stat diff.3"

"F_ _21 Tr. dist. sys: Red. brake fnct. 1/2 r/l: Sw. stat
diff.3"

LED-matriisinaytdssa on ilmoitus
"WAITING":

Vaikka nosturin syéttéjannite on kytketty paalle jo
useita minuutteja sitten, LED-matriisindytdssa nakyy
edelleen teksti "WAITING".

® | ED-matriisindyttd ei vastaanota signaaleja
nosturin ohjauksesta. Mahdollinen syy: PLC on
hairiétilassa tai viallinen.

® Jos nosturi kdynnistyy lyhyen odotusajan
jalkeen, mutta LED-matriisindytté nayttaa
edelleen tekstia "WAITING", LED-
matriisindyttd on viallinen tai LED-
matriisindyton johto on vaurioitunut.

LED-matriisinaytdssa on ilmoitus "NO
SIGNAL"™:

® | ED-matriisindytto on jo vastaanottanut
voimassa olevia signaaleja nosturin
ohjaukselta. Nama ovat kuitenkin keskeytyneet
tai hairiintyneet.



Kunnossapito | ABUS-huolto

ILMOITUSTEN NAYTTAMINEN
KRANOS:SSA

KranOS-kayttojarjestelmasséa voidaan nayttaa
nykyiset ABUControl-virhekoodit ja -ilmoitukset,
taajuusmuuttajien virhekoodit seka lokitiedosto, joka
sisaltaa kaikki tahanastiset ilmoitukset.

Tata askelta varten kannettavalla tai
tablettitietokoneella taytyy paasta KranOS-
jarjestelmaan. Kayttajan 'CUSTOMER' (kayttajataso
[1]) tai 'SERVICE' (kayttajataso [2] ) taytyy olla
kirjautunut jarjestelmaan.

Taajuusmuuttajan
virhekoodi

Frequency converter

Resatly Targ\\peed

-1TA21

Running

Load capacity Individual load

32t 00t

D‘T} Bypas
il B0 e gl

Rope change
cable drum 1

N

ABUControlin
virhekoodit ja
ilmoitukset

Nykyisten ABUControl-ilmoitusten naytto:

® Nosturin liikeakselien ikkunoiden alaosassa
naytetdan ABUControlin nykyiset
virheilmoitukset, jotka koskevat kyseista
nosturin liikeakselia.

Taajuusmuuttajan virhekoodien naytto:

® Taajuusmuuttajan virhekoodi naytetdan
nosturin vastaavan liikeakselin ikkunan
kohdassa "taajuusmuuttaja”.

® |isaksi taajuusmuuttajan virhekoodi naytetaan
yhdessa ilmoituksen "F_ _ 01: Hoist:
Frequency converter fault code: _ ",
"F_ _ 01: Trolley: Frequency converter fault
code: _ _ _"tai"F_ _ 01: Crane: Frequency
converter fault code: _ " kanssa
ABUControl-koonti-iimoituksena alemmassa
osassa.

Lokitiedoston naytto:

Katso "Lokitiedoston nayttaminen" sivu 137.
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ABUS-HUOLTO

' VAIN SAKSASSA

>

Pida mahdollisuuksien mukaan
tuotenumero, sarjanumero ja
asiakasnumero saatavilla.

Soita ABUS-huoltokeskukseen:
— Pubhelin: +49 (0)2261-37-237

Jata viesti puhelinvastaajaan normaalien
toimistoaikojen ulkopuolella.

® ABUS-huolto ottaa sinuun piakkoin yhteytta.

Tarvittaessa ongelman kuvauksen voi
lahettaa telekopiona tai sahkdpostina:

— Telefaksi: +49 (0)2261-37-265

— Séahkoposti: service@abus-kransysteme.de

' VAIN SAKSAN ULKOPUOLELLA

=» Ota puhelimitse yhteytta paikalliseen ABUS-
toimipaikkaan tai nosturien
huoltokumppaniin.

Yhteystiedot, yhteyshenkil6t ja aukioloajat
saa ABUS-toimipaikasta tai nosturien
huoltokumppanilta.



ABUS Kransysteme GmbH
Sonnenweg 1

D — 51647 Gummersbach
Puh. 0049 — 2261 — 37-0
Faksi. 0049 — 2261 — 37-247
info@abus-kransysteme.de

Taman asiakirjan luovuttaminen ja kopiointi tai asiakirjan sisallén hyédyntaminen
ei ole sallittua muutoin kuin kyseisiin tarkoituksiin erikseen annetulla luvalla.
Edelld mainitun kiellon rikkominen johtaa vahingonkorvausvaateisiin. Kaikki
oikeudet mahdollisesti mydnnettaviin patentteihin ja mahdollisesti rekisterditaviin
hyddyllisyysmalleihin pidatetaan.
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